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1 Acerca de este documento

1.1 Funcion

El presente documento ofrece la informacién necesaria para el montaje, la puesta en servicio, el funcionamiento
seguro, asi como el desmontaje del dispositivo de seguridad. El manual que viene adjunto al equipo, siempre debe
conservarse en estado legible y estar accesible en todo momento.

1.2 A quién va dirigido el manual de instrucciones: personal experto
autorizado

Todas las acciones descritas en este manual de instrucciones sélo deberdn ser realizadas por personal experto
debidamente formado y autorizado por el usuario de la maquina.

Sdlo instale y ponga en servicio el equipo tras haber leido y entendido el manual de instrucciones, y conocer las
normas sobre seguridad laboral y prevencién de accidentes.

La seleccién y el montaje de los equipos asi como su inclusién técnica en el sistema de control van unidos a los
conocimientos cualificados de la legislaciéon y normativa aplicable por parte del fabricante de la maquina.

1.3 Simbolos utilizados

7

\/ Informacioén, Sugerencia, Nota: Este simbolo indica que se trata de informacién adicional util.
AN
&

Atencion: Si no se observa esta advertencia podrian ocasionarse fallos o errores de funcionamiento.
Advertencia: Si no se observa esta advertencia podrian ocasionarse dafos personales y/o dafios en la maquina.

1.4 Uso previsto
La gama de productos de Schmersal no esta destinada a consumidores privados.

Los productos aqui descritos han sido desarrollados para asumir funciones relativas a la seguridad como parte de
una instalacién completa o una maquina individual. Es responsabilidad del fabricante de la instalacién o maquina
asegurar la seguridad del funcionamiento en general.

El dispositivo de seguridad sélo puede ser utilizado siguiendo las indicaciones que se presentan a continuacién o
para aplicaciones autorizadas por el fabricante. Encontrard mas detalles sobre el &mbito de aplicacién en el capitulo
"Descripcién del producto”.

1.5 Instrucciones de seguridad generales

Deberan cumplirse las instrucciones de seguridad incluidas en el manual de instrucciones, asi como las normas
nacionales relativas a la instalacion, seguridad y prevencién de accidentes.
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7

N2 Encontrard mas informacidén técnica en los catédlogos de Schmersal y/o en el catalogo online disponible en Internet en
@\ products.schmersal.com.

No se garantiza la exactitud del contenido. Nos reservamos el derecho a realizar cambios en favor del progreso
técnico.

No se conocen riesgos residuales si se observan las indicaciones relativas a la seguridad, asi como las instrucciones
para el montaje, la puesta en servicio, el servicio y el mantenimiento.

1.6 Advertencia sobre el uso inadecuado

El uso inadecuado o distinto al previsto, asi como cualquier neutralizacién/manipulaciéon pueden ocasionar dafos
personales o a las maquinas/partes de la instalacién al utilizar el interruptor.

1.7 Exencion de responsabilidad

El fabricante no se hace responsable de dafos y fallos de funcionamiento ocasionados por errores de montaje o la
no observacién de este manual de instrucciones. Tampoco asume responsabilidad alguna por dafios derivados del
uso de piezas de recambio o0 accesorios no autorizados.

Por motivos de seguridad esta prohibido realizar cualquier tipo de reparacién, reforma y modificacién arbitraria, que
anula la responsabilidad del fabricante sobre dafios resultantes de ello.

2 Descripcion del producto

2.1 Codigo de pedidos

Descripcién del tipo de producto:
AZM400Z-(1)-(2)-(3)-(4)-(5)

(1)

ST 1 conector M12, 8-polos

ST2 2 conectores empotrables M12, 8-polos / 5-polos

(2)

sin Codificacién estandar

11 Codificacién individual

12 Codificacién individual, aprendizajes multiples

(3)

1P2P 1 salida de diagnéstico y 2 salidas de seguridad, tipo P (sélo para
ST)
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2P2P 2 salidas de diagndstico y 2 salidas de seguridad, tipo P (sélo para

ST2)
(4)
sin Rearme manual
T Dispositivo de desbloqueo de emergencia (anti-panico)
BOW Con taladros de sujecién para montaje con cable Bowden
(5)
sin sin desbloqueo manual electrénico (sélo para ST)
E con desbloqueo manual electrénico (sélo para ST2)
Actuador AZM 400-B1

Las versiones AZM400Z-...-BOW sélo pueden ser utilizados en combinacién con el desbloqueo por cable Bowden ACC-AZM400-

BOW-.M-.M disponible como accesorio. No estd permitido el uso sin el desbloqueo por cable Bowden. Deberan observarse las
instrucciones adicionales que se encuentran en el manual de instrucciones para el desbloqueo por cable Bowden.

2.2 Versiones especiales

Para versiones especiales que no figuran en el cédigo de pedidos, los datos mencionados y los que se mencionan a
continuacién son de aplicacién en la medida en que correspondan a la versién fabricada de serie.

2.3 Descripcion y uso

El interruptor de seguridad que funciona sin contacto, ha sido disefiado para ser utilizado en circuitos eléctricos de
seguridad y sirve para la monitorizacién de la posicién de resguardos de seguridad méviles.

N2 Los interruptores de seguridad estan clasificados como dispositivos de blogueo de tipo 4 segin la norma EN I1SO 14119. Las
/@\ versiones con codificacién individual se consideran como altamente codificadas.

La primera de las dos funciones de seguridad es desconectar de forma segura ambas salidas de seguridad al
desbloquear o al abrir el resguardo de seguridad y mantener esa desconexién de forma segura mientras el
resguardo de seguridad esta abierto (funcién de enclavamiento). La segunda funcién de seguridad (funcién de
blogueo) es mantener cerrado el resguardo de seguridad una vez ha sido cerrado. Sélo estd permitido desconectar
el cierre del resguardo de seguridad en estado libre fallos y con sefial de desbloqueo viélida.

Con el resguardo de seguridad cerrado y una posterior sefial de control en dos canales valida, enviada por el
usuario o por el control, es posible hacer salir el perno de bloqueo del AZM400. En cuanto el perno de bloqueo ha
alcanzado una profundidad de penetracién suficiente en el orificio del actuador, se considerara que el resguardo de
seguridad esta bloqueado con seguridad.

El dispositivo de bloqueo por solenoide AZM400 es un sistema biestable, lo que significa que en caso de fallo de
suministro de corriente, el dispositivo mantendra el estado en el que se encuentra en ese momento.
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El usuario debera realizar la evaluacién y dimensionado de la cadena de seguridad siguiendo las indicaciones de las
normas y disposiciones relevantes y segun el nivel de seguridad necesario. Si en la misma funcién de seguridad hay
involucrados varios sensores de seguridad, deberan sumarse los valores PFH de los distintos componentes.

El concepto general del control en el que se incorpore el componente de seguridad debera validarse segun las normas
relevantes.

2.4 Datos técnicos

Aprobaciones - Normas

TOV
Certificados cULus
FCC
IC
UKCA
ANATEL
Propiedades Globales
Normas EN ISO 13849-1
EN ISO 14119
EN IEC 60947-5-3
EN IEC 61508
Informacién general Codificacién individual
Nivel de codificacién segun EN I1SO 14119 alta
Principio activo Campo magnético
RFID
Frequency band RFID 125 kHz
Transmitter output RFID, maximum -6 dB/m
Material de la caja Aleacion ligera inyectada
Tiempo de reaccién de las salidas de seguridad en caso de 100 ms
desconexién mediante actuador, maximo
Peso bruto 846 g
Datos generales - Caracteristicas
Monitorizacién del bloqueo Si
Dispositivo de desbloqueo de escape Si
Deteccidn de cortocircuito Si
Deteccidon de cortocircuitos entre hilos Si
Funciones de seguridad Si
Indicador integrado, estado Si
NuUmero de sefales de diagndstico 1
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Cantidad de contactos de seguridad

Certificacion de seguridad

Normas

EN I1SO 13849-1
EN IEC 61508

Certificacion de seguridad - Funcion de bloqueo

Nivel de prestaciones (PL) hasta

Categoria de control

Valor PHF

Valor de PFD

Safety Integrity Level (SIL), adecuado para aplicaciones en

Vida atil

e

4

1,00 x 10-°/h
9,00 x 10>

3

20 Afo(s)

Certificacion de seguridad - Funcion de enclavamiento

Nivel de prestaciones (PL) hasta

Categoria de control

Valor PHF

Valor de PFD

Safety Integrity Level (SIL), adecuado para aplicaciones en

Vida atil

Datos mecanicos

Principio de bloqueo

Vida mecénica, minima

Nota (vida mecanica)

Distancia admisible entre el bloqueo y el actuador, minima
Distancia admisible entre el bloqueo y el actuador, méxima

Angular misalignment between solenoid interlock and actuator,
maximum

Distancia minima entre dispositivos
Fuerza de bloqueo FZh segun EN ISO 14119
Fuerza de bloqueo Fmax’ maxima

Fuerza transversal en retroceso de perno, maximo (contra puerta
tensada)

Nota (fuerza transversal durante retroceso de perno)

Ejecucion de los tornillos de fijacion

e
4

1,80 x10~°/h
1,60 x 104

3

20 Afo(s)

bi-estable

1.000.000 Maniobras

De ello con fuerza transversal Ftrans = 100 N: 100.000 maniobras
1 mm

7 mm

2°

30 mm
10.000 N
13.000 N

300N

Esta informacién no es aplicable para el desbloqueo de escape,
cable Bowden y desbloqueo manual

2x M6
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Indicacién (Ejecucién de los tornillos de fijacion) Property class min. 10.9

Par de apriete del tornillo 8 Nm

Datos mecanicos - Conexionado

Conexién conector Conector M12, 8-polos, codificados A

Datos mecanicos - Dimensiones

Longitud del sensor 65,3 mm
Anchura del sensor 77,8 mm
Altura del sensor 156,7 mm

Condiciones ambientales

Proteccién IP66

IP67
Temperatura ambiente -20 ... 455 °C
Temperatura de almacén y de transporte -40 ... +85 °C
Humedad relativa, maxima 93 %
Nota (humedad relativa) sin condensacion

sin escarcha
Resistencia a vibraciones 10 ... 150 Hz, amplitud 0,35 mm
Resistencia al impacto 30g/11 ms
Grado de proteccién. 1}

Altura de montaje snm permitida, méaximo 2.000 m

Condiciones ambientales - Valores de aislamiento

Tensién de aislamiento nominal Ui 32 VDC
Resistencia al impulso de sobretensién Uimp 0,8 kV
Categoria de sobre-tensién 1}

Grado de polucién 3

Datos eléctricos

Tensién operativa 24 VDC -15 % / +10 %
No-load supply current IO' typical 100 mA

Consumo de corriente durante el movimiento del cerrojo, valor 600 mA /100 ms
maximo

Tensién nominal operativa 24 VDC

Corriente de cortocircuito 100 A
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External wire and device fuse rating

Retardo de disponibilidad, méxima

Frecuencia de conmutaciéon, maxima

Ciclo de cierre / apertura, minimo

Tiempo de ciclo minimo medio (en funcionamiento constante)
Categoria de utilizacién DC-12

Fusibles eléctricos, maximo

Datos eléctricos - Entradas de control

Denominacién, entradas de control

Niveles de conmutacién de las entradas de control

Clasificacién ZVEI CB24l, depresiéon

Clasificacién ZVEI CB24l, fuente

Corriente operativa a 24V, Minima

Corriente operativa a 24V, Mdxima

Tiempo de discrepancia permitido (sefial de entrada), maxima
Periodo de impulso de prueba, maxima

Duracién de impulso de prueba, maxima

Corriente residual permitida del control

Datos eléctricos - Salidas digitales seguras

Denominacién, salidas de seguridad
Versién

Caida de tensién Uy méaxima

Corriente residual I maxima

Tensién, categoria de utilizacién DC-12
Corriente, categoria de utilizacién DC-12
Tensién, categoria de utilizacién DC-13
Corriente, categoria de utilizacién DC-13
Test pulse interval, typical

Test pulse duration, maximum
Clasificacion ZVEI CB24l, fuente

Clasificacién ZVEI CB24l, depresién

Datos eléctricos - Salida de diagndstico

2 AgG
1.500 ms

0,3 Hz

3

20s
24VDC/0,05A

2A

E1 und E2 (p-schaltend), E3 (n-schaltend)

-3V..5V(Low)
15V ... 30 V (High)

Co

C1
Cc2
C3

5 mA
10 mA
10s
40 ms
5 ms

1,5 mA

YlyY2
protegidas contra cortocircuitos, tipo p
2V

0,5 mA

24 VDC

0,25 A

24 VDC

0,25 A

1000 ms

0,5 ms

Cc2

C1
C2
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Denominacién, salidas de diagnéstico ouT

Ejecucion de los elementos de conmutacién protegidas contra cortocircuitos, tipo p

Nota iLas salidas de diagndstico no son salidas relevantes para la
seguridad!

Caida de tensién Uy méxima 2V

Tensién, categoria de utilizacién DC-12 24 VDC

Corriente, categoria de utilizacién DC-12 0,05A

Tensién, categoria de utilizacién DC-13 24 VDC

Corriente, categoria de utilizacién DC-13 0,05 A

Indicacion de estado

Nota (Indicador de estado por LED) Estado operativo: LED amarillo
Error/fallo de funcionamiento: LED rojo
Tensién de alimentacién: LED verde

Asignacion de contactos

PIN 1 Al Tensién de alimentacién UB
PIN 2 X2 Entrada de seguridad 2

PIN 3 A2 GND

PIN 4 Y1 Salida de seguridad 1

PIN 5 OUT Salida de diagnéstico

PIN 6 E33

PIN 7 Y2 Salida de seguridad 2

PIN 8 E2 2

Nota sobre UL

Diseflado para su uso exclusivo en aplicaciones que cumplan los requisitos de la norma estadounidense NFPA
79.Utilice Unicamente fuentes de alimentacién de tensidn/corriente limitadas.El fabricante dispone de adaptadores
de cableado de campo. Tener en cuenta la informacién proporcionada por el fabricante. Este aparato sélo puede
utilizarse con un cable/conector homologado (CYJV) con al menos 24 V de corriente continua y 0,6 A.

FCC/IC - Nota

Este equipo cumple con la Parte 15 de las disposiciones FCC y contiene emisores/receptores libres de licencia que
son conformes con las normas RSS libres de licencia de ISED (Innovation, Science and Economic Development)
Canada.

La operacién esta sujeta a las siguientes dos condiciones:

(1) Este equipo no debe generar sefiales pardsitas dafinas, y

(2) Este equipo debe ser capaz de tolerar sefiales parasitas. Entre estas sefiales se encuentran también sefiales
parasitas que pueden tener como consecuencia un modo de funcién no deseado del equipo.

En funcionamiento con una distancia minima de 100 mm, este equipo cumple con los valores limite para la
estimulacién nerviosa (ISED SPR-002). Toda modificaciéon o adaptacién que no haya sido autorizada explicitamente
por K.A. Schmersal GmbH & Co. KG puede tener como consecuencia que el usuario pierda la autorizacién para el
uso del equipo.
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El emisor/receptor libre de licencia incluido en este equipo cumple con los requisitos aplicables a equipos de radio
sin licencia por la "Radio Standards Specifications" de la autoridad Innovation, Science and Economic Development
Canada (ISED). El servicio estd permitido si se cumplen las siguientes condiciones:

(1) El equipo no debe generar interferencias.

(2) El equipo debe ser resistente a las interferencias de radio, incluso si éstas pudiesen influir en su funcionamiento.
Este equipo cumple con los requisitos relativos a los valores limite de exposicién para la estimulacién nerviosa
(ISED CNR-102) en procesos con una distancia minima de 100 mm.

En el caso de modificaciones o transformaciones, no autorizadas expresamente por K.A. Schmersal GmbH & Co. KG,
la autorizacién para el uso por parte del usuario podria quedar sin efecto.

Este equipamento nao tem direito aprotecao contra interferéncia

prejudicial e nao pode causar interferencia em sistemas

AHATE'_ devidamente autorizados.

20941-22-14519 Para maiores informacores consultar: www.gov.br/anatel

3 Montaje

3.1 Instrucciones generales para el montaje

ﬁ Rogamos observar las instrucciones de las normas EN ISO 12100, EN ISO 14119 y EN ISO 14120.

La posicién de montaje es libre.

Debe evitarse la acumulacién de suciedad de grano fino en la zona de los pernos.
Para evitar esta posibilidad, no deberd montarse el dispositivo en posicién vertical, en la que el perno cierre de abajo hacia
arriba.

>

Para la fijacién del dispositivo de bloqueo se dispone de dos taladros de sujecién para tornillos M6.

Los tornillos M6 deben corresponder como minimo a la clase de resistencia 10.9. El par de apriete de los tornillos M6 es 8
Nm.

El actuador debe fijarse de manera definitiva al resguardo de seguridad (mediante tornillos de uso Unico, pegado,
taladrado de cabezas de tornillo, enclavijado) y de forma que no se pueda desplazar.

El uso con temperaturas negativas, solo es posible si el frio es seco. El cliente debera tener en cuenta esta condicién
durante el montaje del interruptor de seguridad.

> B B
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El AZM400 es capaz de funcionar dentro de los siguientes limites de tolerancia:

Eje X + 4 mm
Eje Y +4 mm
Eje Z Distancia entre actuador y dispositivo de bloqueo 1 ... 7 mm con

un desplazamiento angular méax. de 2°

\/ Las curvas de aproximacién indican el rango de registro tipico del actuador dependiendo de la direcciéon de aproximacidn.
I

"0 =10 0 "0 9% J .

+ bmm + b mm

\.I"ﬂ 1
O
GL |
7 mm
Nl

L m EROVERRNPRRVP LS -—I-

La direccién de aproximacién sélo puede ser desde la direccién X e Y.

blogueo indicada y la funcién de bloqueo seguro de SIL 3. El resguardo de seguridad debe estar disefiado de tal manera
gue no sea posible desplazar el resguardo de seguridad con el actuador en direccién del eje Z tanto que la distancia entre
el dispositivo de bloqueo y el actuador sea superior a 7 mm.

El disefio del dispositivo de seguridad debe ser tal que no exista riesgo de aplastamiento durante el desplazamiento del
perno.

c Es obligatorio respetar la distancia de max. 7 mm entre actuador y dispositivo de bloqueo, para poder alcanzar la fuerza de
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Montaje de los actuadores
Véase el manual de instrucciones del actuador correspondiente.

Para evitar cualquier variacién del sistema y la reduccién de las distancias de deteccién, se recomienda atender las
siguientes recomendaciones:

¢ La existencia de piezas de metal y campos magnéticos cerca del actuador y del dispositivo de bloqueo por
solenoide puede influir sobre la distancia de conmutacién y tener como consecuencia fallos de
funcionamiento

e Evitar todo tipo de virutas metalicas.

Distancia minima entre dos dispositivos de bloqueo
o respecto a otros sistemas con la misma frecuencia (125 kHz): 30 mm.

of Qe O -
S Je [ 5

30 mm_ __30 mm_

: _ E E

3.2 Desbloqueo manual

Para la colocacién de la maquina se puede desbloquear el dispositivo de blogueo estando libre de tensién. El

dispositivo de bloqueo se desbloquea girando el rearme manual a la posicién con ayuda de la llave triangular.

)
Sdélo después de girar nuevamente el rearme manual a su posicién inicial se vuelve a la funciéon normal.
La llave triangular TK-M5 (101100887) esté disponible como accesorio.

después de girar el rearme manual a su posicion inicial. Estos son reseteados a través de las entradas de control tras una
nueva activacion.

é No girar el rearme manual mas alla del tope.

El rearme manual se ha de asegurar después de la puesta en servicio con la tapa adjunta, precintandolo
posteriormente con el precinto correspondiente. El par de apriete max. de la tapa es de 0,55 Nm.

ﬁ En el disefio se puede incluir la indicacién mediate los LEDs (tres LEDs parpadeando) de un rearme manual adicional
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3.3 Desbloqueo manual eléctrico E (para ST 2)

El desbloqueo manual eléctrico se puede realizar a través de una alimentacién de tensién auxiliar adicional. Para
ello se dispone de la entrada de alimentacién auxiliar H1.

Para que el perno de blogueo regrese a su posicién inicial independientemente de las entradas de control es
necesario conectar el AZM400 solamente con la alimentacién auxiliar.

A continuacién no seran posibles mas acciones adicionales, ya que las salidas de seguridad y de diagndstico
permanecerdn desconectadas.

Estado del sistema (sdlo valido durante la fase de inicializacion):

oV ov Perno de bloqueo permanece en posicién
(salidas de seguridad desconectadas)

24V ov depende de las entradas de control

oV 24V Perno de bloqueo regresa automaticamente
a posicidn inicial (desbloquear)

24V 24V Perno de bloqueo permanece en posicién
(error)

El cableado y el control del desbloqueo manual eléctrico debe someterse a una validacién técnica de seguridad. La sefial
de la alimentacién auxiliar a través de SAI es procesada internamente de manera distinta, de forma que no se reconocen
cortocircuitos.

3.4 Desbloqueo de emergencia (anti-panico) -T

Desbloqueo de escape para el uso dentro de la zona de peligro

Para el desblogueo de emergencia (anti-pdnico), girar la palanca roja en direccién de la flecha hasta el tope. El
perno se desplaza con fuerza de resorte hacia la posicién de desbloqueo, por lo que es posible abrir el resguardo de
seguridad y las salidas de seguridad se desconectan. En posicidon desbloqueada, el resguardo de seguridad esta
protegido contra un bloqueo involuntario.
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é iNo girar mas allé del tope!

Para poder garantizar un funcionamiento correcto del desbloqueo anti-panico -T, el resguardo de seguridad no debe
encontrarse en un estado de tensién mecanica.

3.5 Montaje con grupo de montaje

Para perfiles de aluminio de 40 mm se puede utilizar el grupo de montaje opcional MS-AZM400. Este consta de dos
placas de montaje, cuatro tornillos y cuatro tuercas.
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3.6 Dimensiones

Todas las medidas en mm.
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Al Desbloqueo manual con tapa

A2 Dispositivo de desbloqueo de escape
B Perno de bloqueo (posicién salida)
Cl Conector M12, 8-polos

Cc2 Conector M12, 5-polos

D Sensor RFID

3.7 Actuadores y accesorios

Actuador AZM400-B1 (no incluido en el suministro)

63

o=
I

448

30

o
©
i

243

T4

63

178

Placa de montaje, pieza incluida en el grupo de montaje MS-AZM400
(disponible como accesorio)
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Pieza de bloqueo SZ400
(disponibles como accesorio)

Encontrard informacién detallada e instrucciones para el montaje en el manual de instrucciones del SZ400
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Desbloqueo por cable Bowden ACC-AZM400-BOW-.M-.M
(disponible como accesorio)

Deberan observarse las instrucciones adicionales que se encuentran en el manual de instrucciones para el
desbloqueo por cable Bowden.

4 Conexion eléctrica
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4.1 Instrucciones generales para la conexion eléctrica

c La conexién eléctrica sélo debe realizarse estando el dispositivo libre de tensidn y por personal experto autorizado.

Las entradas de tensién Al (y H1 en el AZM400Z-ST2), asi como las entradas de control E1, E2 y E3 deben estar
protegidas contra sobretensién Deben utilizarse fuentes de alimentaciéon PELV segln EN 60204-1.

Las salidas de seguridad se pueden conectar directamente a la parte relativa a la seguridad del circuito de control.

En la instalacién debe preverse la correspondiente proteccién de cables y fusible del equipo.

4.2 Posibilidades de control en modo operativo normal

Debido a las tres entradas de control E1, E2 y E3 para el control de la funcién de bloqueo, es posible utilizar
diversas opciones de control, para poder operar el AZM400 en distintos controles de seguridad. La funcién de las
entradas de control es la misma para ambas variantes ST y ST2. La activacién de las entradas de control segun la
siguiente tabla, durante el funcionamiento, tiene como consecuencia el desbloqueo del dispositivo de bloqueo.

El E2 E3 El=E2 E3
Bloquear abierto abierto GND abierto abierto
Desbloquear 24V 24V GND 24V GND
Uso de salidas de seguridad del tipo P/P:
control (PLC) de seguridad
24V
AZM400
P1 E1 (2)
24V
4 P? E2 (8)
i i
1?’;4 13-*"';4
N £3 (6) Inp 2 Inp 1
e
GND L ¥

Uso de PLCs de seguridad del tipo P/N:

control (PLC) de seguridad
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P E1 (2) ALM400
.
EZ I[BJ'
i J
H&% &&4
N £3 (6) i Inp 2 Inp 1

GND

Las salidas del PLC utilizadas deben cumplir con el nivel de prestaciones (PL) necesario en el resguardo de seguridad. Para
lograr el PL, el PLC debe disponer de salidas comprobadas, ya que el AZM400 no realiza pruebas propias.

Independientemente de la variante utilizada deberdn observarse las instrucciones del manual del PLC utilizado.
Estas pueden ser, por ejemplo:
- Cables colocados de forma protegida
- Intervalo de prueba minimo cada 24 horas
- etc.

Avance bloqueado

Cuando el perno de bloqueo no alcanza el estado "bloqueado" en el primer intento, el AZM400 realiza un segundo
intento de forma auténoma. Si el segundo intento también falla, el AZM400 informa de un fallo (ver Tabla 2).
Después de un fallo es necesario un cambio de estado en las entradas de control para que el perno de bloqueo
vuelva a salir.

Si el resguardo de seguridad es cerrado lentamente, puede ocurrir un avance bloqueado,si la apertura del actuador
aun no se encuentra delante del perno que estd saliendo (v. capitulo "Direcciones de accionamiento y distancias de
conmutacién").

Desbloqueo tras el encendido

Si el AZM400 ya se encuentra en posicidon de bloqueo después del encendido, el dispositivo debe primero
desbloquearse y bloguearse de nuevo para comprobar la causalidad de las sefiales de control y la correcta
profundidad de penetracién del perno de bloqueo. Después de un encendido en posicién bloqueada el LED amarillo
parpadea.

4.3 Requisitos para una evaluacion posterior
Entrada de seguridad de dos canales, adecuada para 2 salidas de semiconductor tipo p (OSSD)

Los dispositivos de bloqueo comprueban sus salidas de seguridad a través de desconexiones ciclicas. No es
necesario el reconocimiento de cortocircuitos entre hilos en el relé de seguridad. Los tiempos de impulsos de
prueba de = 0,4 ms deben ser tolerados por el relé de seguridad. Los tiempos de impulsos de prueba de los
dispositivos de bloqueo se incrementan adicionalmente dependiendo de la longitud y de la capacidad del cable
utilizado.
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Configuracion del PLC de seguridad

Al conectar el dispositivo de bloqueo de seguridad a relés de seguridad electrénicos recomendamos configurar un tiempo
de discrepancia de 100 ms. Las entradas de se. guridad del relé deben ser capaces de ocultar un impulso de prueba de
aprox. 1 ms.

oo
A

Encontrara informacion para la seleccién de los relés de seguridad adecuados en los catdlogos de Schmersal, asi como en
el catalogo online disponible en products.schmersal.com.

oo
A

4.4 Conexionado y conectores accesorios

Conexionado de la variante AZM400Z-ST-...

Cadigo de color de los = Posible codigo de

Funcion dispositivo de Asignacion de los

seguridad

conectores Schmersal
segun DIN 47100

PIN's del conector
empotrado M12. 8-
polos

colores de otros
conectores
disponibles en el
mercado

segun EN 60947-5-
2Local

Al Ug 1 WH (blanco) BN (marrén)
El Entrada de control 1 2 BN (marrén) WH (blanco)
A2 GND 3 GN (verde) BU (azul)
Y1l Salida de seguridad 1 4 YE (amarillo) BK (negro)
ouT Salida de diagnéstico 5 GY (gris) GY (gris)
E3 Entrada de control 3 6 PK (rosa) PK (rosa)
Y2 Salida de seguridad 2 7 BU (azul) VT (violeta)
E2 Entrada de control 2 8 RD (rojo) OR (naranja)

Conexionado de la variante AZM400Z-ST2-...
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Funcion dispositivo de
seguridad

Asignacion de los
PIN's del conector
empotrado M12, 8-
polos

Codigo de color de los
conectores Schmersal
segun DIN 47100

Posible cédigo de
colores de otros
conectores
disponibles en el
mercado

segun EN 60947-5-
2Local

OUT 2 Salida de diangéstico 2 1 WH (blanco) BN (marrén)
El Entrada de control 1 2 BN (marrén) WH (blanco)
- (no conectado) 3 GN (verde) BU (azul)
Y1l Salida de seguridad 1 4 YE (amarillo) BK (negro)

OouT 1 Salida de diangdstico 1 5 GY (gris) GY (gris)
E3 Entrada de control 3 6 PK (rosa) PK (rosa)
Y2 Salida de seguridad 2 7 BU (azul) VT (violeta)
E2 Entrada de control 2 8 RD (rojo) OR (naranja)

Funcion dispositivo de
seguridad

Asignacion de los
PIN's del conector
empotrado M12, 5-
polos

Codigo de color de los
conectores Schmersal
segun DIN 47100

Posible cédigo de
colores de otros
conectores
disponibles en el
mercado

segun EN 60947-5-
2Local

Al Ug 1 BN (marrén) WH (blanco)
H2 GND, . 2 WH (blanco) BN (marrén)
A2 GND 3 BU (azul) GN (verde)
H1 Uhe 4 BK (negro) YE (amarillo)
FE Tierra funcional 3 5 GY (gris) GY (gris)

Accesorios cables de conexidn

Cables de conexion con conector (hembra)

M12, 8-polos - 8 x 0,25 mm?, IP67 / IP69

Longitud del cable Ne articulo
2,5m 103011415
5,0 m 103007358
10,0 m 103007359
150 m 103011414
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Longitud del cable Ne articulo

50m 103010816

10,0 m 103010818

Bajo solicitud hay disponibles mas versiones en distintas longitudes y salida de cables acodada

4.5 Ejemplos de conexion

Los ejemplos de aplicacién mostrados son propuestas por lo que el usuario deberd comprobar que las conexiones
sean realmente adecuadas para cada caso individual.

Ejemplo de conexion 1: AZM400Z-ST

AZM400 [ Safety PLC AZMA400 I: Safety PLC
PIP type P/N type
:ﬂ F-DQ{P) 0.0 F-DQ(P) 0.1 :I] F-DQ(P) 0.0 F-DQ{N)0.1
52613748 526137438
REEERER Saladessal e |
o E2 o E1
out E1 ouT E3
I & B I &
E3 Y2 v2
ZA] 28
24 VDC 24 VDC
GND GND

Conector M12, 8-polos

Al UB

A2 GND

El Entrada de control 1
E2 Entrada de control 1
E3 Entrada de control 2
Y1l Salida de seguridad 1
Y2 Salida de seguridad 2
ouT Salida de diagnéstico

Ejemplo de conexién 2: AZM400Z-ST2
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Safety PLC AZM400 Safety PLC
PIP type PIN ty pe
F-DQ[F)00 F-DQIF)0A | ] F-DQ(P) 0.0 F-DQ(N) 0.1
52613748 13245
ks o AN ks A
—| | e O N =] e - o —|w
E2 émmléz}}u.l ¢IQIIL|_ E2
ouT1 E1 E1
ouTz2 E3
Y2 27 |FE oUT1 2A
4
1 [] ouT?2 [] FE
v2 e
24 28
EY Y1 E
s I 0|
T 24 VDC - 24VDC
24vDC 24 VDC
GND GND
Conector M12, 8-polos Conector M12, 5-polos
El Entrada de control 1 Al UB
E2 Entrada de control 2 A2 GND
E3 Entrada de control 3 H1 Uhe
Y1l Salida de seguridad 1 H2 GNDhe
Y2 Salida de seguridad 2 FE Tierra funcional
OouT 1 Salida de diangéstico 1
OouT 2 Salida de diangéstico 2

5 Aprendizaje de los actuadores / deteccion de actuador
Los dispositivos de bloqueo con codificacion estdndar estén listos para funcionar en el momento de su entrega.

Los dispositivos de bloqueo y actuadores con codificacién individual deben aprendizados entre ellos de la siguiente
manera:

1. Desconectar el dispositivo de bloqueo y aplicarle tensién nuevamente.

2. Llevar el actuador a la zona de deteccién. El procedimiento de aprendizaje se indica en el dispositivo de
bloqueo, el LED verde se apaga, el LED rojo se enciende y el LED amarillo parpadea (1 Hz).

3. Tras 10 segundos el equipo solicita mediante breves impulsos parpadeantes (3 Hz) la desconexién de la
tensién operativa del dispositivo de bloqueo. (Si no se desconecta en un plazo de 5 minutos, el dispositivo de
bloqueo interrumpe el proceso de aprendizaje y comunica la existencia de un actuador equivocado
parpadeando 5 veces en color rojo.)

4, Tras la siguiente conexion de la tensién operativa el actuador debe programarse nuevamente para activar el
cédigo de actuador que se ha aprendido/programado. De esta manera el cédigo activado se guarda
definitivamente.

En la opcién de pedido "I1" la asignacién de sensor de seguridad y actuador asi definida es irreversible.

En la opcién de pedido -12 el proceso de aprendizaje de un nuevo actuador se puede repetir ilimitadamente. Al
realizar el aprendizaje de un nuevo actuador, el cédigo utilizado hasta ese momento es invalidado. A continuacién,
una habilitacién del bloqueo durante 10 minutos garantiza una mayor proteccién contra la
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neutralizacién/manipulacién. El LED verde parpadea hasta que haya finalizado el tiempo de habilitacién y se haya
registrado el nuevo actuador. caso de interrupcién de la alimentacién de tensién durante el tiempo de habilitacién,
los 10 minutos de tiempo de proteccién contra la neutralizacién/manipulacién empezardn nuevamente en cuanto se
restablezca la tensioén.

Si se utiliza una variante con codificacién estandar, recomendamos tomar medidas organizativas contra una posible
neutralizacién/manipulacién con otros elementos actuadores.

6 Principio activo y Funciones de diagndstico

6.1 Funcionamiento de las salidas de seguridad

En el dispositivo de bloqueo de seguridad AZM400, la sefial de desbloqueo desconecta inmediatamente las salidas
de seguridad. El resguardo de seguridad desbloqueado puede volverse a bloguear mientras el actuadorse
encuentre dentro del rango de registro del dispositivo de bloqueo de seguridad. A continuacién las salidas de
seguridad vuelven a conectarse.

En salidas de seguridad que ya estan conectadas, los errores que no ponen en peligro inmediato el funcionamiento
seguro del dispositivo de bloqueo (p.ej. temperatura ambiente demasiado elevada, salida de seguridad en potencial
extrafo, corto circuito entre hilos) tienen como consecuencia un mensaje de advertencia, la desconexién de la
salida de diagnéstico OUT de la variante ST o resp. OUT 2 de la variante ST2, y el retardo de la desconexién de las
salidas de seguridad. Las salidas de seguridad se desconectan cuando la advertencia de error persiste durante 30
minutos. Esta combinacion de sefales, salida de diagnéstico OUT de la variante ST o OUT 2 de la variante ST2
desconectada y salidas de seguridad conectadas auln, puede utilizarse para llevar a la maquina a una posicién de
parada ordenada. Una vez eliminado el error, el mensaje de error se cancela abriendo y cerrando el resguardo de
seguridad correspondiente y/o desconectando y conectando nuevamente la tensién operativa.

6.2 LED's de diagndstico

El dispositivo de bloqueo sefializa el estado de operacidn, asi como posibles fallos, a través de tres LED's de
distintos colores.

verde (Power) Tensién de alimentacién disponible
amarillo (Estado) condicion operativa
rojo (fallo) Error (v. Tabla 2: Mensajes de error / Cédigos de parpadeo del LED

de diagndstico rojo)
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6.3 Salidas de diagndstico

La salida de diagnéstico OUT, o resp. OUT 1 y OUT 2 para la variante ST2, protegida contra cortocircuitos, puede ser
utilizada para indicaciones centralizadas o tareas de control, como por ejemplo en un PLC. Ella indica el estado de
conmutacién segun se indica en la tabla 1.

iLas salidas de diagndéstico OUT o resp. OUT 1 y OUT 2 no son salidas relevantes para la seguridad!

Error

Los errores que ya no garantizan el funcionamiento seguro del dispositivo de bloqueo (errores internos), tienen
como consecuencia la desconexién de las salidas de seguridad. Un error que no ponga en peligro inmediato el
funcionamiento seguro de un dispositivo de bloqueo (p.ej. temperatura ambiente demasiado alta, salida de
seguridad en potencial extrafio, cortocircuito entre hilos) tiene como consecuencia el retardo de la desconexién
(véase la tabla 2). Una vez eliminado el error, el mensaje de error se cancela abriendo el resguardo de seguridad
correspondiente.

Los errores en las entradas de control no tienen como consecuencia la desconexién de las salidas de seguridad.

Advertencia de error

Ha aparecido un error, que después de 30 minutos tiene como consecuencia la desconexién de las salidas de
seguridad (el LED rojo "error" parpadea, v. tabla 2). Las salidas de seguridad, de momento (méax. 30 minutos),
permanecen conectadas. Esto sirve para la desconexién controlada del proceso. La advertencia de error es retirada
al eliminar la causa del error.

6.4 Informacion de diagndstico
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Tabla 1: Informacion de diagnéstico del dispositivo de bloqueo por solenoide AZM 400

Estado del
sistema

Resguardo
abierto y
desbloquead
o

(perno
retirado)

Senales de
control

Funcion de
bloqueo

Desbloquear

LED

encendido

apagado

amarillo

apagado

Salidas de
seguridad

Y1, Y2

oV

Salidas de diagnéstico

Variante ST
ouT

oV

Variante
ST2
OuUT1

ov

Variante
ST2
ouT2

oV

Resguardo
cerrado y
desbloquead
o

(perno
retirado)

Desbloquear

encendido

apagado

parpadea

oV

24V

ov

oV

Resguardo
cerrado,
proceso de
bloqueo
activo
(perno en
movimiento
hacia
adelante)

Bloquear

encendido

apagado

parpadea

ov

ov

oV

24V

Resguardo
cerradoy
bloqueado
(perno
salido)

Bloquear

encendido

apagado

encendido

24V

24V

24V

24V

Resguardo
cerrado,
proceso de
desbloqueo
activo
(perno en
movimiento
de
retroceso)

Desbloquear

encendido

apagado

parpadea

oV

oV

24V

24V

Estados de error:

Advertencia
de error )

Sin
importancia

encendido

parpadea 2)

encendido

24V

oV

24V

oV

Error

Sin
importancia

encendido

parpadea 2)

apagado

oV

oV

24V

(A%

Desbloqueo
mecanico
auxiliar, de
emergencia
o por cable
de traccion
(Bowden)
activo

Sin
importancia

parpadea

parpadea

parpadea

oV

24V

ov

24V
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Desbloqueo Sin parpadea parpadea
manual importancia

electrénico

activo

Aprendizaje de los actuadores en la version 11/12:

Aprendizaje Desbloquear apagado encendido
del actuador
iniciado

El Desbloquear apagado encendido
aprendizaje

del actuador

puede

finalizar

Sélo 12: El Desbloquear parpadea apagado
actuador
esta
emparejado
(tiempo de
proteccién
contra
neutralizacié
n/manipulaci
on en
marcha)

1)
2)

después de 30 min: desconexién por error
v. cédigo de parpadeo

parpadea

parpadea
lentamente

parpadea
rapido

apagado
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oV

ov

ov

ov

ov

oV

24V

oV

oV

ov

oV

oV

ov

ov
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1 parpadeo

2 parpadeos

3 parpadeos

4 parpadeos

5 parpadeos

6 parpadeos

7 parpadeos

8 parpadeos

9 parpadeos

Rojo constante

Parpadeo répido amarillo (2 Hz)

(Advertencia de) error en la
salida Y1

(Advertencia de) error en la
salida Y2

(Advertencia de) error por
cortocircuito entre hilos

(Advertencia de) error por
sobretemperatura

Error actuador

Error entradas control /

desblogueo manual electrénico

Error en la deteccién del

actuador

Error avance bloqueado

Error sobre/subtensién

Error interno

Error entradas de control

30 min

30 min

30 min

30 min

0 min

0 min

0 min

0 min

0 min

0 min

7 Puesta en servicio y mantenimiento

7.1 Prueba de funcionamiento

Error en la comprobacién de
salida o tensién en la salida Y1,
a pesar de que la salida esta
desconectada

Error en la comprobacién de
salida o tensién en la salida Y2,
a pesar de que la salida esta
desconectada

Cortocircuito entre los cables de
salida o error en ambas salidas

La medicién de temperatura da
una temperatura interior
demasiado alta

Actuador erréneo o defectuoso

Estados no vélidos de las
entradas de control y/o del
desbloqueo manual electrénico

Distancia entre AZM400 y
actuador demasiado grande;
campos magnéticos externos
impiden la deteccién

Actuador no alineado
correctamente respecto al
dispositivo de bloqueo

Tensién de alimentacién fuera
de las especificaciones

Equipo defectuoso

Frecuencia demasiado alta (>
0,3 Hz) en las entradas de
control E1 y E2

Debe comprobarse el funcionamiento correcto del dispositivo de seguridad. Debe asegurarse lo siguiente:

1. Comprobar el desplazamiento lateral méx. de la unidad de actuador y el dispositivo de bloqueo.
2. Comprobar el desplazamiento angular max.
3. Asegurar que sea imposible elevar el actuador sentido del eje Z mas alld del perno extendido.
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4. Comprobar que el actuador y el dispositivo de bloqueo por solenoide de seguridad estén montados
correctamente.

Los cables de conexién deben estar en perfecto estado.

Comprobar que la caja del interruptor no esté dafiada

Eliminar suciedad

Para las variantes con desbloqueo de emergencia (anti-panico) debe tenerse en cuenta ademas:

Debe ser posible abrir el resguardo de seguridad desde dentro de la zona de peligro y no debe ser posible
bloquear el resguardo de seguridad desde dentro.

© N o w

7.2 Mantenimiento

Si estd correctamente instalado y se utiliza de la manera prevista, el interruptor no requiere de mantenimiento.
Recomendamos realizar regularmente una inspeccién visual y una prueba de funcionamiento, siguiendo los pasos
que se indican a continuacion:

1. Comprobar que el actuador y el dispositivo de bloqueo por solenoide de seguridad estén montados
correctamente.

Comprobar el desplazamiento lateral méx. de la unidad de actuador y el dispositivo de bloqueo.
Comprobar el desplazamiento angular max.

Asegurar que sea imposible elevar el actuador sentido del eje Z mas alld del perno extendido.

Los cables de conexién deben estar en perfecto estado.

Comprobar que la caja del interruptor no esté dafiada

Eliminar suciedad

2.
3.
4.
5.
6.
7.

En todas las fases de vida de funcionamiento del dispositivo de seguridad deberdn tomarse las medidas constructivas y
organizativas necesarias para la proteccion contra la neutralizacién/manipulacién o evasion del dispositivo, como por
ejemplo mediante la instalacién de un actuador de reserva.

c Los equipos dafiados o defectuosos se deberan sustituir.

8 Desmontaje y retirada

8.1 Retirada

El dispositivo de seguridad sélo debe desmontarse estando libre de tensién.

8.2 Retirada

E El interruptor de seguridad se debe retirar de forma adecuada cumpliendo las normas y leyes nacionales.
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