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1 Zu diesem Dokument

1.1 Funktion

Das vorliegende Dokument liefert die erforderlichen Informationen fiir die Montage, die Inbetriebnahme, den
sicheren Betrieb sowie die Demontage des Sicherheitsschaltgerates. Die dem Gerat beiliegende Betriebsanleitung
ist stets in einem leserlichen Zustand und zuganglich aufzubewahren.

1.2 Zielgruppe der Betriebsanleitung: autorisiertes Fachpersonal

Samtliche in der Betriebsanleitung beschriebenen Handhabungen dirfen nur durch ausgebildetes und vom
Anlagenbetreiber autorisiertes Fachpersonal durchgefihrt werden.

Installieren und nehmen Sie das Gerat nur dann in Betrieb, wenn Sie die Betriebsanleitung gelesen und verstanden
haben und Sie mit den geltenden Vorschriften Uber Arbeitssicherheit und Unfallverhitung vertraut sind.

Auswahl und Einbau der Gerate sowie ihre steuerungstechnische Einbindung sind an eine qualifizierte Kenntnis der
einschlagigen Gesetze und normativen Anforderungen durch den Maschinenhersteller geknupft.

1.3 Verwendete Symbolik

A Information, Tipp, Hinweis: Dieses Symbol kennzeichnet hilfreiche Zusatzinformationen.

Vorsicht: Bei Nichtbeachten dieses Warnhinweises kénnen Stérungen oder Fehlfunktionen die Folge sein.
Warnung: Bei Nichtbeachten dieses Warnhinweises kann ein Personenschaden und/oder ein Schaden an der Maschine die

Folge sein.

1.4 BestimmungsgemalBer Gebrauch
Das Schmersal-Lieferprogramm ist nicht far den privaten Verbraucher bestimmt.

Die hier beschriebenen Produkte wurden entwickelt, um als Teil einer Gesamtanlage oder Maschine
sicherheitsgerichtete Funktionen zu GUbernehmen. Es liegt im Verantwortungsbereich des Herstellers einer Anlage
oder Maschine, die korrekte Gesamtfunktion sicherzustellen.

Das Sicherheitsschaltgerat darf ausschlieflich entsprechend der folgenden Ausfihrungen oder fir durch den
Hersteller zugelassene Anwendungen eingesetzt werden. Detaillierte Angaben zum Einsatzbereich finden Sie im
Kapitel ,,Produktbeschreibung".

1.5 Allgemeine Sicherheitshinweise

Die Sicherheitshinweise der Betriebsanleitung sowie landesspezifische Installations-, Sicherheits- und
Unfallverhutungsvorschriften sind zu beachten.
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N2 Weitere technische Informationen entnehmen Sie bitte den Schmersal Katalogen bzw. dem Online-Katalog im Internet
/@\ unter products.schmersal.com.

Alle Angaben ohne Gewéahr. Anderungen, die dem technischen Fortschritt dienen, vorbehalten.

Restrisiken sind bei Beachtung der Hinweise zur Sicherheit sowie der Anweisungen bezlglich Montage,
Inbetriebnahme, Betrieb und Wartung nicht bekannt.

1.6 Warnung vor Fehlgebrauch

Bei nicht sachgerechter oder nicht bestimmungsgemafBer Verwendung oder Manipulationen kdnnen durch den Einsatz des
Schaltgerates Gefahren fir Personen oder Schaden an Maschinen- bzw. Anlagenteilen nicht ausgeschlossen werden.

1.7 Haftungsausschluss
Far Schaden und Betriebsstérungen, die durch Montagefehler oder Nichtbeachtung der Betriebsanleitung
entstehen, wird keine Haftung Gbernommen. Flr Schaden, die aus der Verwendung von nicht durch den Hersteller

freigegebenen Ersatz- oder Zubehdrteilen resultieren, ist jede weitere Haftung des Herstellers ausgeschlossen.

Jegliche eigenmachtige Reparaturen, Umbauten und Veranderungen sind aus Sicherheitsgrinden nicht gestattet
und schlieBen eine Haftung des Herstellers fir daraus resultierende Schaden aus.

2 Produktbeschreibung

2.1 Typenschlussel

Produkt-Typbezeichnung:
AZM4002Z-(1)-(2)-(3)-(4)-(5)

(1)

ST 1 Einbaustecker M12, 8-polig

ST2 2 Einbaustecker M12, 8-polig / 5-polig

(2)

ohne Standard Codierung

11 Individuelle Codierung

12 Individuelle Codierung, mehrfach anlernbar

(3)

1P2P 1 Diagnoseausgang und 2 Sicherheitsausgange, p-schaltend (nur

far ST)
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2P2P 2 Diagnoseausgange und 2 Sicherheitsausgange, p-schaltend (nur

far ST2)
(4)
ohne Hilfsentriegelung
T Fluchtentriegelung
BOW Mit Befestigungsbohrungen flir Bowdenzug-Montage
(5)
ohne ohne elektronische Hilfsentriegelung (nur fur ST)
E mit elektronischer Hilfsentriegelung (nur fur ST2)
Betatiger AZM400-B1

Die Ausfihrungen AZM400Z-...-BOW durfen nur in Verbindung mit der als Zubehér erhaltlichen Bowdenzugentriegelung
ACC-AZM400-BOW-.M-.M eingesetzt werden. Ein Einsatz ohne montierte Bowdenzugentriegelung ist nicht zulassig. Die
zusatzlichen Hinweise der Betriebsanleitung fur die Bowdenzugentriegelung sind zu beachten.

2.2 Sonderausfuhrungen

Far Sonderausfuhrungen, die nicht im Typenschlissel aufgeflihrt sind, gelten die vor- und nachgenannten Angaben
sinngemaf, soweit diese mit der serienmaBigen Ausfihrung Ubereinstimmen.

2.3 Bestimmung und Gebrauch

Das beruhrungslos wirkende, elektronische Sicherheitsschaltgerat ist fur den Einsatz in Sicherheitsstromkreisen
ausgelegt und dient zur Stellungsiberwachung und Sperrung beweglicher Schutzeinrichtungen.

A Die Sicherheitsschaltgerate sind gemal EN ISO 14119 als Bauart 4-Verriegelungseinrichtungen klassifiziert. Ausfiuhrungen
/\ mit individueller Codierung sind als hoch codiert eingestuft.

Die erste der beiden Sicherheitsfunktionen besteht im sicheren Abschalten der beiden Sicherheitsausgange beim
Entsperren oder Offnen der Schutzeinrichtung und dem sicheren Abgeschaltetbleiben bei gedffneter oder
entsperrter Schutzeinrichtung (Verriegelungsfunktion). Die zweite Sicherheitsfunktion (Zuhaltefunktion) besteht im
sicheren Zuhalten einer einmal gesperrten Schutzeinrichtung. Die Sperrung der Schutzeinrichtung darf nur im
fehlerfreien Zustand, mit gultigem Signal zum Entsperren, abgeschaltet werden.

Bei geschlossener Schutzeinrichtung und einem anschlieBend angelegten gultigen zweikanaligen Ansteuersignal
durch den Anwender bzw. durch die Steuerung kann der Sperrbolzen des AZM400 ausgefahren werden. Sobald der
Sperrbolzen eine ausreichende Eintauchtiefe im Arretierungsloch des Betatigers erreicht hat, gilt die
Schutzeinrichtung als sicher zugehalten.

Bei der Sicherheitszuhaltung AZM400 handelt es sich um ein bistabiles System, das bedeutet, die Zuhaltung behalt
im Falle eines Stromausfalles den zuletzt vorhandenen Zustand bei.
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Die Bewertung und Auslegung der Sicherheitskette ist vom Anwender entsprechend der relevanten Normen und
Vorschriften und in Abhangigkeit vom erforderlichen Sicherheitsniveau vorzunehmen. Sind an derselben
Sicherheitsfunktion mehrere Sicherheits-Sensoren beteiligt, miissen die PFH-Werte der Einzelkomponenten addiert werden.

Das Gesamtkonzept der Steuerung, in welche die Sicherheitskomponente eingebunden wird, ist nach den relevanten
Normen zu validieren.

2.4 Technische Daten

Homologacoes - Instrucoes

TOV
Certificados cULus
FCC
IC
UKCA
ANATEL
Propriedades globais
Instrucdes EN I1SO 13849-1
EN ISO 14119
EN IEC 60947-5-3
EN IEC 61508
informacao gerais Codificacdo universal
Nivel de codificacdo conforme EN ISO 14119 baixa
Principio ativo Campo magnético
RFID
Banda de frequéncia RFID 125 kHz
Poténcia de envio RFID, méximo -6 dB/m
Material do invélucro Metal leve fundido sob pressao

Tempo de reacao das saidas de seguranca em caso de desconexdao 100 ms
por atuador, maximo tempo de reacao das saidas de seguranca em
caso de desconexao pelas entradas de seguranga, maximo

Peso bruto 764 g

Propriedades globais - Caracteristicas

Supervisdo de fechamento Sim
Desbloqueio auxiliar Sim
Detegao de curto-circuito Sim
Reconhecimento de curto-circuito Sim
Funcdes de seguranca Sim
Indicagao integrada, estado Sim
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Quantidade de sinais de diagnéstico 1

NuUmero de contactos de segurancga 2

Classificacao

Certificados EN ISO 13849-1
EN IEC 61508

Classificacao - funcao de solendide adicional

Performance Level, até e

Categoria de comando 4

Valor PFH 1,00 x 10-°/h
Valor PFD 9,00 x 10-3
Safety Integrity Level (SIL), apropriado para aplicagdes em 3

Vida atil 20 Jahr(e)

Classificacao - funcao de bloqueio

Performance Level, até e

Categoria de comando 4

Valor PFH 1,80 x 10~° /h
Valor PFD 1,60 x 10—
Safety Integrity Level (SIL), apropriado para aplicagdes em 3

Vida atil 20 Jahr(e)

Dados mecanicos

Principio de bloqueio biestavel

Resisténcia mecanica, Minimo 1 000 000 Schaltspiele

Orientacao (resisténcia mecanica) Dos quais, com forga transversal Ftransv = 100 N:100.000 ciclos de
comutacdo

Distancia admissivel do bloqueio ao atuador, minimo 1 mm

Distancia admissivel do bloqueio ao atuador, maximo 7 mm

Desalinhamento angular entre solenoide e atuador, maximo 2°

Distancia minima entre dispositivos 30 mm

Forga de engate FZh segundo a EN I1SO 14119 10 000 N

Forca de engate Fmax, maximo 13 000N

Forca transversal no retorno do pino, maxima (contra porta 300 N

tensionada)

Orientacao (forca transversal maxima no retorno do pino) Nao aplicavel para desbloqueio-, Cabo Bowden- e desbloqueio
auxiliar
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Versdo dos parafusos de fixacao
Nota (versao dos parafusos de fixagao)
Binario de aperto do parafuso

Orientacao

Dados mecanicos - Tecnologia conectiva

Tipo de conexao

Dados mecanicos - dimensoes

Comprimento de sensor
Largura de sensor

Altura do sensor

Ambiente

Tipo de protecao

Temperatura ambiente
Temperatura para armazenar e transportar
Humidade relativa, maximo

Orientacao (humidade relativa)

Resisténcia a vibracao
Resisténcia a impactos
Classe de protegao

Altura de instalacdo permitida sobre NN, maximo

Ambiente - Parametros de isolamento

Tensdo calculada de isolamento Ui
Medicéo da rigidez dielétrica da tensdo maxima Uimp
Categoria de sobre-tensao

Grau de contaminagdo por sujeira

Dados elétricos

Tensdo de operagao

Corrente de circuito aberto IO, tipico

Consumo de corrente durante o movimento do perno, valor de pico

2x M6
Classe de resisténcia min. 10.9
8 Nm

O binario de aperto méximo do parafuso da tampa (tampa
triangular) é de 0,55 Nm.

Conector M12, 8-polos, codificacao-A

46,7 mm
77,8 mm

156,7 mm

IP66
IP67

-20 ... +55 °C
-40 ... +85 °C
93 %

ndo condensado
sem gelo

10 ... 150 Hz, amplitude 0,35 mm
30g/11ms
1]

2000 m

32 VvDC
0,8 kV

24 VDC -15 % / +10 %
100 mA

600 mA /100 ms
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Medicao da tensdo de operacdo 24 VDC

Corrente de curto-circuito 100 A

Isolagdo externa de cabos e equipamento 2A gG

Atraso na operagdo, maximo 1500 ms
Frequéncia de comutacao, maximo 0,3 Hz

Ciclo de fecho/abertura, minimo 3

Tempo de ciclo médio minimo (com operacao continua) 20's

Categoria de aplicacdo DC-12 24VDC/ 0,05 A
Dados elétricos, maximo 2A

Dados elétricos - Entradas de comando Funcao de bloqueio

Designacao, entradas de comando E1l e E2 (comutacgao p), E3 (comutagao n)

Limiares de comutacao das entradas de comando —-3V..5V (Low)
15V ... 30 V (High)

Classificagdo ZVEI CB24l, descida Cco
Classificacdo ZVEI CB24l, fonte Cl

C2

C3
Consumo de corrente a 24 V, minimo 5 mA
Consumo de corrente a 24 V, maximo 10 mA
Tempo de discrepancia admissivel do sinal de entrada, maximo 10s
Intervalo do impulso de teste, maximo 40 ms
Duracao do impulso de teste, maximo 5 ms
Corrente residual admissivel do comando 1,5 mA

Dados elétricos - Saidas digitais seguras

Designacao, saidas de seguranca YleY2
Versdo de elementos de comutacao A prova de curto-circuito, tipo p
Queda de tensao U, maximo 2V
Corrente residual Ir’ maximo 0,5 mA
Voltagem, categoria de aplicagao DC-12 24 VDC
Poténcia, categoria de aplicacdo DC-12 0,25 A
Voltagem, categoria de aplicagao DC-13 24 VDC
Poténcia, categoria de aplicacdo DC-13 0,25 A
Intervalo do impulso de teste, tipico 1000 ms
Duracao do impulso de teste, maximo 0,5 ms
Classificagdao ZVEI CB24l, fonte C2
Classificagdo ZVEI CB24l, descida C1l

Cc2
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Dados elétricos - saida diagndstico

Designacao, saidas de diagndstico ouT

Versdo de elementos de comutacao A prova de curto-circuito, tipo p

Queda de tensao Uy maximo 2V

Voltagem, categoria de aplicagao DC-12 24 VDC

Poténcia, categoria de aplicacdo DC-12 0,05 A

Voltagem, categoria de aplicacao DC-13 24 VDC

Poténcia, categoria de aplicagdo DC-13 0,05 A

Orientagao As saidas de diagndstico nao sao saidas relevantes para a
segurancal!

Indicacao de estado

Orientagao (LED indicador do estado) Estado operacional : LED amarelo
Falha avaria funcional: LED vermelho
Tensao de alimentagao UB: LED verde indica

Descricao dos pinos

PIN 1 Al Tensao de alimentagdo UB
PIN 2 E1l1

PIN 3 A2 GND

PIN 4 Y1 Saida de seguranca 1

PIN 5 OUT Saida para diagndstico
PIN 6 E3 3

PIN 7 Y2 Saida de seguranca 2

PIN 8 E2 2

UL-Hinweis

Nur fur die Verwendung in Anwendungen bestimmt, die die Anforderungen der US-Norm NFPA 79 erfillen.
Verwenden Sie nur Stromversorgungen mit begrenzter Spannung/Stromstarke. Adapter fir die Feldverdrahtung
sind beim Hersteller erhaltlich. Informationen des Herstellers beachten. Dieses Gerat darf nur mit einem gelisteten
(CYJV) Kabel/Steckverbinder mit mindestens 24 V Gleichstrom und 0,6 A betrieben werden.

FCC/IC - Hinweis

Dieses Gerat ist konform zu Teil 15 der FCC-Bestimmungen und enthalt lizenzbefreite Sender/Empfanger, die
konform sind zu den lizenzbefreiten RSS-Standard(s) der ISED (Innovation, Science and Economic Development)
Canada.

Der Betrieb unterliegt den folgenden zwei Bedingungen:

(1) Dieses Gerat darf keine schadlichen Stérsignale verursachen, und

(2) Dieses Gerat muss Storsignale tolerieren kdnnen. Hierzu gehéren auch Storsignale, die zu einer nicht
gewulnschten Funktionsweise des Gerats fuhren kénnen.

Dieses Gerat halt beim Betrieb in einem Mindestabstand von 100 mm die Grenzwerte flr die Nervenstimulation
(ISED SPR-002) ein. Anderungen oder Anpassungen, die von der K.A. Schmersal GmbH & Co. KG nicht ausdriicklich
genehmigt wurden, kénnen dazu fihren, dass die Berechtigung des Benutzers zum Betrieb des Gerats erlischt.
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Der in diesem Gerat enthaltene lizenzfreie Sender/Empfanger erfullt die fur lizenzfreie Funkgerate geltenden
Anforderungen der ,,Radio Standards Specification" der Behérde Innovation, Science and Economic Development
Canada (ISED). Der Betrieb ist unter den beiden folgenden Voraussetzungen zulassig:

(1) Das Gerat darf keine Stérungen erzeugen.

(2) Das Gerat muss empfangenen Funkstérungen standhalten, auch wenn diese seine Funktionsweise
beeintrachtigen kénnten.

Dieses Gerat erflllt die Anforderungen an die Expositionsgrenzwerte fur die Nervenstimulation (ISED CNR-102) bei
Vorgangen mit einem Mindestabstand von 100 mm.

Bei Anderungen oder Umbauten, die von K.A. Schmersal GmbH & Co. KG nicht ausdriicklich genehmigt wurden,
kdnnte die Berechtigung des Verwenders zur Verwendung des Gerats unwirksam werden.

Este equipamento nao tem direito aprotecao contra interferéncia

prejudicial e nao pode causar interferencia em sistemas

ANATEL devidamente autorizados.

20941-22-14519 Para maiores informacores consultar: www.gov.br/anatel

3 Montage

3.1 Allgemeine Montagehinweise

ﬁ Bitte beachten Sie die Hinweise der Normen EN ISO 12100, EN ISO 14119 und EN ISO 14120.

Die Gebrauchslage ist beliebig.

Die Ansammlung von feinkérniger Verschmutzung im Bolzenbereich ist zu vermeiden.
Daher ist in einem solchen Fall von einer senkrechten Montage abzusehen, bei der der Bolzen von unten nach oben
ausfahrt.

>

Zur Befestigung der Sicherheitszuhaltung sind zwei Befestigungsbohrungen fir M6-Schrauben vorhanden.

Die M6-Schrauben muissen mindestens der Festigkeitsklasse 10.9 entsprechen. Das Anzugsdrehmoment der M6-Schrauben
betragt 8 Nm.

Der Betatiger ist durch geeignete MaBnahmen (Verwendung von Einwegschrauben, Verkleben, Aufbohren von
Schraubenkdpfen, Verstiften) an der Schutzeinrichtung unlésbar zu befestigen und gegen Verschieben zu sichern.

Der Einsatz bei Minustemperaturen ist nur bei trockener Kalte erlaubt. Dies ist kundenseitig bei der Montage des
Sicherheitsschalters zu berticksichtigen.

> B B
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Der AZM400 ist funktionsfahig innerhalb folgender Toleranzgrenzen:

X-Achse +4 mm
Y-Achse +4 mm
Z-Achse Abstand zwischen Betéatiger und Sicherheitszuhaltung 1 ... 7 mm

bei max.Winkelversatz von 2°

\/ Die Anfahrkurven zeigen den typischen Erfassungsbereich des Betatigers in Abhangigkeit von der Anfahrrichtung.
E

"0 =10 0 "0 9% J .

+ bmm + b mm

\.I"ﬂ 1
O
GL |
7 mm
Nl

L m EROVERRNPRRVP LS -—I-

Die Anfahrtsrichtung ist nur aus X- und Y-Richtung zulassig.

angegebene Zuhaltekraft und die sichere Zuhaltefunktion gemaf SIL 3 erreicht wird. Die Konstruktion der Schutztir muss
so ausgelegt sein, dass es nicht moglich ist, die Schutzeinrichtung mit dem Betatiger in der Z-Achse soweit zu verschieben,
dass der Abstand zwischen Zuhaltung und Betatiger groBer als 7 mm wird.

Die Sicherheitseinrichtung muss konstruktiv so ausgelegt sein, dass eine Quetschgefahr, die durch das Verfahren des
Bolzens ausgehen kdnnte, ausgeschlossen wird.

c Der Abstand von max. 7 mm zwischen Betatiger und Sicherheitszuhaltung muss eingehalten werden, damit die
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Montage der Betatigereinheiten
Siehe Betriebsanleitung der entsprechenden Betatigereinheit.

Um eine systembedingte Beeinflussung und eine Reduzierung der Schaltabstande zu vermeiden, bitte folgende
Hinweise beachten:

e Metallteile und Magnetfelder in der Nahe des Betatigers und der Sicherheitszuhaltung kénnen den
Schaltabstand beeinflussen oder zu Funktionsstérungen flihren
e Metallspane fernhalten.

Mindestabstand zwischen zwei Sicherheitszuhaltungen
bzw. zu anderen Systemen mit gleicher Frequenz (125 kHz): 30 mm

30mm_ _30mm__

| _

3.2 Mechanische Hilfsentriegelung

e

Zur Aufstellung der Maschine kann die Sicherheitszuhaltung spannungslos entsperrt werden. Durch Drehen des

Dreikants der Hilfsentriegelung mit Hilfe des DreikantschlUssels in die Stellung wird die Sicherheitszuhaltung

()
entsperrt. Erst nach Zurtickdrehen der Hilfsentriegelung in die Ausgangslage ist die normale Funktion wieder

gegeben.

Der Dreikantschlissel TK-M5 (101100887) ist als Zubehor erhaltlich.

Konstruktiv kann nach dem Zuriickdrehen der Hilfsentriegelung eine weiterhin aktive Hilfsentriegelung uber die LEDs
angezeigt werden (alle drei LEDs blinken). Diese werden nach einem erneuten Ansteuern Uber die Steuereingange
zuriickgesetzt.

ﬁ Hilfsentriegelung nicht Gber den Anschlag hinaus drehen.

Die Hilfsentriegelung ist nach erfolgter Inbetriebnahme mit beiliegendem Deckel zu verschrauben und anschlieBend
mit dem dazugehdrigen Siegel zu sichern. Das maximale Anzugsdrehmoment der Deckelschraube betragt 0,55 Nm.
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3.3 Elektrische Hilfsentriegelung-E (fur -ST2)

Die elektrische Hilfsentriegelung kann durch eine zusatzliche Hilfsversorgung realisiert werden. Hierfur steht der
Hilfsversorgungseingang H1 zur Verfigung.

Der AZM400 muss ausschlieBlich mit der Hilfsversorgung eingeschaltet werden, damit der Sperrbolzen unabhangig
von den Steuereingangen zurlckfahrt.

Danach sind keine weiteren Aktionen mdglich, die Sicherheits- und Diagnoseausgange bleiben abgeschaltet.

Systemzustand (nur wahrend Initialisierungsphase giiltig):

oV ov Sperrbolzen bleibt in Position
(Sicherheitsausgange abgeschaltet)

24V oV abhangig von Steuereingangen

ov 24V Sperrbolzen fahrt automatisch zurick
(Entsperren)

24V 24V Sperrbolzen bleibt in Position (Fehler)

Die Verdrahtung und Ansteuerung der elektrischen Hilfsentriegelung ist einer sicherheitstechnischen Validierung zu
unterziehen. Das Signal der Hilfsversorgung tUber USV wird intern anders verarbeitet, sodass Querschlisse nicht erkannt
werden.

3.4 Fluchtentriegelung -T

Fluchtentriegelung fir den Einsatz innerhalb des Gefahrenbereiches.

Zur Fluchtentriegelung den roten Hebel in Pfeilrichtung bis zum Anschlag drehen. Der Bolzen bewegt sich durch
Federkraft in die entriegelte Position, sodass sich die Schutzeinrichtung in dieser Stellung 6ffnen Iasst und die

Sicherheitsausgange abschalten. In entriegelter Stellung ist die Schutzeinrichtung gegen ungewolltes Sperren
gesichert.

CE Nicht Gber den Anschlag hinaus drehen.
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Um eine korrekte Funktion der Fluchtentriegelung -T gewahrleisten zu kénnen, darf sich die Schutztlr nicht in einem
mechanisch verspannten Zustand befinden.

3.5 Montage mit Montagesatz

Far 40 mm Aluminium-Profile kann der optionale Montagesatz MS-AZM400 verwendet werden. Dieser besteht aus
zwei Montageplatten inklusive vier Schrauben und vier Muttern.

J o | =9
Mo — =)
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3.6 Abmessungen

Alle MaRe in mm.
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Al Hilfsentriegelung mit Deckel

A2 Fluchtentriegelung

B Sperrbolzen (ausgefahren)
Cl Einbaustecker M12, 8-polig
Cc2 Einbaustecker M12, 5-polig
D RFID-Sensor

3.7 Betatiger und Zubehor

Betatiger AZM400-B1 (nicht im Lieferumfang enthalten)

63

o=
I

448

30

o
©
i

243

T4

63

178

Montageplatte, Bestandteil des Montagesatzes MS-AZM400
(als Zubehor erhaltlich)
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Sperrzange SZ400
(als Zubehor erhaltlich)

Detailinfo und Montagehinweise siehe Betriebsanleitung SZ400
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Bowdenzugentriegelung ACC-AZM400-BOW-.M-.M
(als Zubehor erhaltlich)

Die zusatzlichen Hinweise der Betriebsanleitung fur die Bowdenzugentriegelung sind zu beachten.

4 Elektrischer Anschluss

20-32



4.1 Allgemeine Hinweise zum elektrischen Anschluss

CE Der elektrische Anschluss darf nur im spannungslosen Zustand und von autorisiertem Fachpersonal durchgefuhrt werden.

Die Spannungseingange Al (und H1 bei AZM400Z-ST2..) sowie die Steuereingange E1, E2 und E3 mussen vor
permanenter Uberspannung geschiitzt werden. Es miissen PELV-Versorgungsnetzgerate gemaR EN 60204-1
eingesetzt werden.

Die Sicherheitsausgange kénnen direkt zur Verschaltung im sicherheitsrelevanten Teil der Anwendersteuerung
genutzt werden.

Die erforderliche elektrische Leitungsabsicherung muss in der Installation vorgesehen werden.

4.2 Ansteuerungsmoglichkeiten im normalen Betriebsmodus

Aufgrund der drei Steuereingange E1, E2 und E3 zur Steuerung der Zuhaltefunktion ist es méglich, verschiedene
Ansteuerungsoptionen zu nutzen, um den AZM400 an unterschiedlichen Sicherheitssteuerungen betreiben zu
konnen. Die Funktion der Steuereingange ist flr beide Varianten ST und ST2 gleich. Das betriebsmafBige Setzen der
Steuereingange gemafR folgender Tabelle fihrt zum Entsperren der Zuhaltung.

El E2 E3 El =E2 E3
Sperren offen offen GND offen offen
Entsperren 24V 24V GND 24V GND

Verwendung von Sicherheitsausgangen des Typs P/P:
Sicherheits-Steuerung

£ AZM400
P1 E1 (2)

24V
4 P2 E2 (8)

N E3 (6)
GND L ¥

4
o
=
¥
\\.
-

Inp 2 Inp 1

Verwendung von Sicherheitssteuerungen des Typs P/N:
Sicherheits-Steuerung
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24V
P E1 (2) ALM400
.
EZ '[B]..
i J
H&% i&{
N £3 (6) i Inp 2 Inp 1

GND

Die verwendeten Ausgange der Steuerung mussen dem an der Schutzeinrichtung benétigten Performance Level (PL)
entsprechen. Zur Erreichung von PL e muss die Steuerung Uber getestete Ausgange verfligen, da der AZM400 diese nicht
selbst testet.

Unabhangig von der verwendeten Variante sind die Hinweise der Betriebsanleitung der verwendeten Steuerung zu
beachten.
Diese kénnten z.B. sein:
- Geschutzt verlegte Leitungen
- Mindesttestintervall alle 24 Stunden
- USW.

Blockfahrt

Wenn der Sperrbolzen im ersten Versuch nicht den Zustand ,,gesperrt” erreicht, unternimmt der AZM400 einen
weiteren selbststandigen Versuch. Scheitert der zweite Versuch ebenfalls, meldet der AZM400 eine Stérung (vgl.
Tabelle 2).

Nach einer Storung ist ein Zustandswechsel der Steuereingange flur ein erneutes Ausfahren des Sperrbolzens
notwendig.

Bei langsamen Schliefen der Schutzeinrichtung kann es zu einer Blockfahrt kommen, wenn sich die
Betatigertffnung noch nicht vor dem ausfahrenden Bolzen befindet (siehe Kapitel "Betatigungsrichtungen und
Schaltabstande").

Entsperren nach Power-On

Befindet sich der AZM400 nach Einschalten bereits in Sperrposition, muss das Gerat in jedem Fall zunachst
entsperrt und neu gesperrt werden, um die Kausalitat der Ansteuersignale und die korrekte Eintauchtiefe des
Sperrbolzens zu Uberprifen. Nach einem Power-On in Sperrposition blinkt die gelbe LED.

4.3 Anforderungen an eine nachgeschaltete Auswertung
Zweikanaliger Sicherheitseingang, geeignet fur 2 p-schaltende Halbleiter-Ausgange (OSSD)

Die Sicherheitszuhaltungen testen ihre Sicherheitsausgange durch zyklische Abschaltung. Eine Querschlusskennung
in der Auswertung ist daher nicht notwendig. Die Testimpulszeiten von = 0,4 ms mussen von der Auswertung
toleriert werden. Die Testimpulszeit der Sicherheitszuhaltungen verlangert sich zusatzlich in Abhangigkeit von der
Leitungslange und der Kapazitat der eingesetzten Leitung.
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Nl Konfiguration Sicherheitssteuerung
/@\ Beim Anschluss der Sicherheitszuhaltung an elektronische Sicherheitsauswertungen empfehlen wir eine Diskrepanzzeit von
100 ms einzustellen. Die Sicherheitseingange der Auswertung missen einen Testimpuls von < 1 ms ausblenden kénnen.

S Information zur Auswahl geeigneter Sicherheitsauswertungen entnehmen Sie bitte den Schmersal-Katalogen bzw. dem
@\ Online-Katalog im Internet unter products.schmersal.com.

4.4 Anschlussbelegung und Zubehor Steckverbinder

Anschlussbelegung der Variante AZM400Z-ST-...

Funktion Pinbelegung des Farbcodes der Moglicher Farbcode
Sicherheitsschaltgerat Einbausteckers M12. Schmersal- weiterer
8-polig Steckverbinder handelsiiblicher
-~ | gemaB DIN 47100 Steckverbinder

gemaR EN 60947-5-2

Al UB 1 WH BN
El Steuereingang 1 2 BN WH
A2 GND 3 GN BU
Y1l Sicherheitsausgang 1 4 YE BK
ouT Diagnoseausgang 5 GY GY
E3 Steuereingang 3 6 PK PK
Y2 Sicherheitsausgang 2 7 BU VT
E2 Steuereingang 2 8 RD OR

Anschlussbelegung der Variante AZM400Z-ST2-...
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Funktion Pinbelegung des Farbcodes der Moglicher Farbcode
Sicherheitsschaltgerat Einbausteckers M12, Schmersal- weiterer
8-polig Steckverbinder handelsiiblicher
gemaR DIN 47100 Steckverbinder
gemaB EN 60947-5-2

ouT2 Diagnoseausgang 2 1 WH BN
E1l Steuereingang 1 2 BN WH
- (Nicht angeschlossen) 3 GN BU
Y1l Sicherheitsausgang 1 4 YE BK
OuT1 Diagnoseausgang 1 5 GY GY
E3 Steuereingang 3 6 PK PK
Y2 Sicherheitsausgang 2 7 BU VT
E2 Steuereingang 2 8 RD OR

Funktion Pinbelegung des Farbcodes der Moglicher Farbcode
Sicherheitsschaltgerat Einbausteckers M12, Schmersal- weiterer
5-polig Steckverbinder handelsublicher
gemal DIN 47100 Steckverbinder
gemaR EN 60947-5-2

Al UB 1 BN WH
H2 GNDhe 2 WH BN
A2 GND 3 BU GN
H1 Uhe 4 BK YE
FE Funktionserde 3 5 GY GY

Zubehor Anschlussleitungen

Anschlussleitungen mit Buchse (female) M12, 8-polig - 8 x 0,25 mm?, IP67 / IP69

Leitungslange Bestellnummer
2,5m 103011415
50m 103007358
10,0 m 103007359
150 m 103011414
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Leitungsléange Bestellnummer
50m 103010816

10,0 m 103010818

Weitere Ausfihrungen in anderen Langen und mit gewinkeltem Leitungsabgang auf Anfrage erhaltlich.

4.5 Anschlussbeispiele

Die abgebildeten Applikationsbeispiele sind Vorschlage, die den Anwender nicht davon entbinden, die Schaltung
sorgfaltig im Hinblick auf ihre jeweilige Eignung im individuellen Einzelfall zu Uberprifen.

Anschlussbeispiel 1: AZM400Z-ST

AZM400 [ Safety PLC AZM400 I: Safety PLC
PIP type P/N type
:ﬂ F-DQ{P) 0.0 F-DQ(P) 0.1 :I] F-DQ(P) 0.0 F-DQ{N)0.1
52613748 52613748
REEERER Salaldyelslal e |
o E2 o E1
ouT E1 ouT E3
Y1 Y1
- Y2 Y2
ZA] 28
24 VDC 24 VDG
GND GND

Einbaustecker M12, 8-polig

Al UB

A2 GND

El Steuereingang 1

E2 Steuereingang 1

E3 Steuereingang 2

Y1l Sicherheitsausgang 1
Y2 Sicherheitsausgang 2
ouT Diagnoseausgang

Anschlussbeispiel 2: AZM400Z-ST2
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Safety PLC AZM400 Safety PLC
PIP type PIN ty pe
F-DQ(P) 0.0 F-DQP)0.1 |1 F-DQ(P) 0.0 F-DQ(N) 0.1
52613748 13245
N o N i N
—| | e O N =] e - o —|w
E2 émmléz}}u.l ¢IQIIL|_ E2
ouT1 E1 E1
ouTz2 E3
Y2 27 |FE OUT1 2A
4
Y1 (0 ouT2 [ FE
v2 3
2A E\ 1 Py E\
E3 [I] [
T 24 VDC - 24VDC
24VvDC 24VDC
GND GMND
Einbaustecker M12, 8-polig Einbaustecker M12, 5-polig
El Steuereingang 1 Al UB
E2 Steuereingang 2 A2 GND
E3 Steuereingang 3 H1 Uhe
Y1l Sicherheitsausgang 1 H2 GNDhe
Y2 Sicherheitsausgang 2 FE Funktionserde
OuT1 Diagnoseausgang 1
ouT2 Diagnoseausgang 2

5 Anlernen der Betatiger / Betatigererkennung

Standardcodierte Sicherheitszuhaltungen sind im Auslieferungszustand betriebsbereit.

Individuell codierte Sicherheitszuhaltungen und Betatiger werden nach folgendem Ablauf aneinander angelernt:

Sicherheitszuhaltung ausschalten und erneut mit Spannung versorgen.
2. Betatiger in den Erfassungsbereich bringen. Lernvorgang wird an der Sicherheitszuhaltung signalisiert, griine
LED ausgeschaltet, rote LED leuchtet, gelbe LED blinkt (1 Hz).

. Nach 10 Sekunden fordern kurzer taktende gelbe Blinkimpulse (3 Hz) das Abschalten der Betriebsspannung

der Sicherheitszuhaltung. (Erfolgt innerhalb von 5 Minuten keine Abschaltung, bricht die Sicherheitszuhaltung
den Lernvorgang ab und meldet durch 5-maliges rotes Blinken einen falschen Betatiger.)

angelernten Betatigercode zu aktivieren. Der aktivierte Code wird damit endglltig gespeichert.

Bei Bestelloption -11 ist die so getroffene Zuordnung von Sicherheitsschaltgerat und Betatiger irreversibel.
Bei Bestelloption -12 kann der Vorgang zum Anlernen eines neuen Betatigers unbegrenzt haufig wiederholt werden.
Beim Anlernen eines neuen Betatigers wird der bisherige Code unglltig. Im Anschluss daran gewahrleistet eine

zehnminUtige Freigabesperre einen erhdéhten Manipulationsschutz. Die griine LED blinkt bis die Zeit der
Freigabesperre abgelaufen ist und der neue Betatiger erfasst wurde. Bei Spannungsunterbrechung wahrend des

Zeitablaufs startet die 10 Minuten Manipulationsschutzzeit anschlieBend wieder neu.
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Treffen Sie organisatorische MaBnahmen gegen moégliche Manipulation mit weiteren Betatigerelementen, wenn eine
Variante mit Standardcodierung verwendet wird.

6 Wirkprinzip und Diagnosefunktionen

6.1 Arbeitsweise der Sicherheitsausgange

Bei der Sicherheitszuhaltung AZM400 werden durch das Entsperrsignal unmittelbar die Sicherheitsausgange
abgeschaltet. Die entsperrte Schutzeinrichtung kann, solange sich der Betatiger im Erfassungsbereich der
Sicherheitszuhaltung befindet, wieder gesperrt werden. Die Sicherheitsausgange werden dann erneut
eingeschaltet.

Bei bereits eingeschalteten Sicherheitsausgangen fliihren Fehler, die die sichere Funktion der Sicherheitszuhaltung
nicht augenblicklich gefahrden (z.B. zu hohe Umgebungstemperatur, Sicherheitsausgang an Fremdpotential,
Querschluss) zu einer Warnmeldung, dem Abschalten des Diagnoseausgangs OUT der ST-Variante bzw. OUT2 der
ST2-Variante und der verzégerten Abschaltung der Sicherheitsausgange. Die Sicherheitsausgange schalten ab,
wenn die Fehlerwarnung 30 Minuten ansteht. Die Signalkombination Diagnoseausgang OUT der ST-Variante bzw.
OUT2 der ST2-Variante abgeschaltet und Sicherheitsausgange noch eingeschaltet kann eingesetzt werden, um die
Maschine in eine geordnete Halteposition zu fahren. Nach der Behebung des Fehlers wird die Fehlermeldung durch
das Offnen und SchlieBen der dazugehdérigen Schutztiir bzw. durch Ab- und wieder Einschalten der
Betriebsspannung quittiert.

6.2 Diagnose-LEDs

Die Sicherheitszuhaltung signalisiert den Betriebszustand, aber auch Stérungen, Uber drei verschiedenfarbige LEDs.

grun (Power) Versorgungsspannung vorhanden

gelb (Status) Betriebszustand

rot (Fault) Fehler (s. Tabelle 2: Fehlermeldungen / Blinkcodes rote Diagnose-
LED)

o
)

6.3 Diagnoseausgange
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Der kurzschlussfeste Diagnoseausgang OUT bzw. OUT1 und OUT2 der ST2-Variante kann fur zentrale Anzeigen oder
Steuerungsaufgaben, z.B. in einer SPS herangezogen werden. Er gibt den Schaltzustand entsprechend der Tabelle 1
wieder.

Die Diagnoseausgange OUT bzw. OUT1 und OUT2 sind keine sicherheitsrelevanten Ausgange.

Fehler

Fehler, die die sichere Funktion der Sicherheitszuhaltung nicht mehr gewahrleisten (interne Fehler), fihren zur
sofortigen Abschaltung der Sicherheitsausgange. Ein Fehler, der die sichere Funktion der Sicherheitszuhaltung nicht
augenblicklich gefahrdet (z.B. zu hohe Umgebungstemperatur, Sicherheitsausgang an Fremdpotential, Querschluss)
fuhrt zur verzégerten Abschaltung (siehe Tabelle 2). Nach der Behebung des Fehlers wird die Fehlermeldung durch
das Offnen der zugehérigen Schutztiir quittiert.

Fehler an den Steuereingangen flihren nicht zum Abschalten der Sicherheitsausgange.

Fehlerwarnung

Es ist ein Fehler aufgetreten, der nach Ablauf der 30 Minuten zu einem Abschalten der Sicherheitsausgange fuhrt
(LED ,Fault” blinkt, s. Tabelle 2). Die Sicherheitsausgange bleiben zunachst (max. 30 Minuten) eingeschaltet. Dies
dient zur gesteuerten Abschaltung des Prozesses. Eine Fehlerwarnung wird bei Wegfall der Ursache wieder
zurickgenommen.

6.4 Diagnoseinformationen
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Tabelle 1: Diagnoseinformationen der Sicherheitszuhaltung AZM400

Systemzust
and

Tar gedffnet
und
entsperrt
(Bolzen ist
eingefahren)

Steuersign
ale

Zuhaltefun
ktion

Entsperren

an

aus

aus

Sicherheits

ausgange

(A%

Diagnose-
ausgange

ST-
Variante
ouT

oV

ST2-
Variante
OouUT1

ov

ST2-
Variante
ouT2

oV

Tar
geschlossen
und
entsperrt
(Bolzen ist
eingefahren)

Entsperren

an

aus

blinkt

oV

24V

ov

oV

Tar
geschlossen,
Sperrvorgan
g aktiv
(Bolzen in
Vorwartsbew
egung)

Sperren

an

aus

blinkt

ov

ov

oV

24V

Tar
geschlossen
und gesperrt
(Bolzen ist
ausgefahren

)

Sperren

an

aus

an

24V

24V

24V

24V

Tar
geschlossen,
Entsperrvorg
ang aktiv
(Bolzen in
Rickwartsbe
wegung)

Entsperren

an

aus

blinkt

ov

oV

24V

24V

Fehlerzustande:

Fehlerwarnu
ng b

Ohne
Bedeutung

an

blinkt 2)

an

24V

oV

24V

oV

Fehler

Ohne
Bedeutung

an

blinkt 2)

aus

oV

oV

24V

oV

Mechanische
Hilfs-,
Flucht- oder
Bowdenzuge
ntriegelung
aktiv

Ohne
Bedeutung

blinkt

blinkt

blinkt

ov

24V

ov

24V

Elektronisch
e
Hilfsentriege
lung aktiv

Ohne
Bedeutung

blinkt

blinkt

blinkt

ov

ov

ov

Anlernen der Betatiger bei Ausfiihrung 11/12:
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Betatiger
Anlernen
gestartet

Betatiger
Anlernen
kann
abgeschloss
en werden

Nur 12:
Betatiger ist
angelernt
(Manipulatio
nsschutzzeit
lauft)

1)
2)

1 Blinkpuls

2 Blinkpulse

3 Blinkpulse

4 Blinkpulse

5 Blinkpulse

6 Blinkpulse

7 Blinkpulse

8 Blinkpulse

9 Blinkpulse

Dauerrot

Entsperren

Entsperren

Entsperren

aus an blinkt
langsam

aus an blinkt
schnell

blinkt aus aus

nach 30 min: Abschaltung wegen Fehler
s. Blinkcode

Fehler(-warnung) an Ausgang
Y1l

Fehler(-warnung) an Ausgang
Y2

Fehler(-warnung) Querschluss

Fehler(-warnung)
Ubertemperatur

Fehler Betatiger
Fehler Steuereingange /

elektronische Hilfsentriegelung

Fehler bei Betatigererkennung

Fehler Blockfahrt

Fehler Uber-/Unterspannung

Interner Fehler

7 Inbetriebnahme und Wartung

30-32

oV

ov

ov

30 min

30 min

30 min

30 min

0 min

0 min

0 min

0 min

0 min

ov

oV

24V

oV oV
oV ov
oV 24V

Fehler im Ausgangstest oder
Spannung am Ausgang Y1,
obwohl der Ausgang
abgeschaltet ist

Fehler im Ausgangstest oder
Spannung am Ausgang Y2,
obwohl der Ausgang
abgeschaltet ist

Querschluss zwischen den
Ausgangsleitungen oder Fehler
an beiden Ausgangen

Temperaturmessung ergibt eine
zu hohe Innentemperatur

Falscher oder defekter Betatiger

Unglltige Eingangszustande der
Steuereingange und/oder der
elektronischen Hilfsentriegelung

Abstand zwischen AZM400 und
Betatiger zu groR; magnetische
Fremdfelder verhindern
Erkennung

Betatiger nicht korrekt zur
Sicherheitszuhaltung
ausgerichtet

Versorgungsspannung
auBerhalb der Spezifikationen

Gerat defekt



7.1 Funktionsprufung

Das Sicherheitsschaltgerat ist hinsichtlich seiner Sicherheitsfunktion zu testen. Hierbei ist vorab Folgendes zu
gewabhrleisten:

1. Max.seitlichen Versatz von Betatigereinheit und Sicherheitszuhaltung prufen.

2. Max. Winkelversatz pruifen.

3. Sicherstellen, dass es nicht méglich ist, den Betatiger in der Z-Achse Uber den ausgefahrenen Bolzen zu
heben.

Sicherheitszuhaltung und Betatiger auf festen Sitz prifen.

Unversehrtheit der Leitungsanschlisse prufen.

Schaltergehause auf Beschadigungen uUberprifen.

Entfernen von Schmutz.

Flr die Varianten mit Fluchtentriegelung ist dartber hinaus folgendes zu beachten:

Die Schutzeinrichtung muss innerhalb des Gefahrenbereiches zu 6ffnen sein; es darf nicht méglich sein, die

© No v A

Schutzeinrichtung von Innen zu sperren.

7.2 Wartung

Bei ordnungsgemaRer Installation und bestimmungsgemaBer Verwendung arbeitet das Sicherheitschaltgerat
wartungsfrei.
In regelmaRigen Abstanden empfehlen wir eine Sicht- und Funktionsprifung mit folgenden Schritten:

Sicherheitszuhaltung und Betatiger auf festen Sitz prufen.

Max. seitlichen Versatz von Betatigereinheit und Sicherheitszuhaltung prifen.

Max. Winkelversatz prifen.

Sicherstellen, dass es nicht moglich ist, den Betatiger in der Z-Achse Uber den ausgefahrenen Bolzen zu
heben.

. Unversehrtheit der Leitungsanschlisse prifen.

Schaltergehause auf Beschadigungen uUberprifen.

7. Entfernen von Schmutz.

P wNE

o U

In allen betriebsmaBigen Lebensphasen des Sicherheitsschaltgerates sind konstruktiv und organisatorisch geeignete
MaBnahmen zum Manipulationsschutz beziehungsweise gegen das Umgehen der Sicherheitseinrichtung, beispielsweise
durch Einsatz eines Ersatzbetatigers, zu treffen.

ﬁ Beschadigte oder defekte Gerate sind auszutauschen.

8 Demontage und Entsorgung

8.1 Demontage

Das Sicherheitsschaltgerat ist nur in spannungslosem Zustand zu demontieren.

8.2 Entsorgung
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Das Sicherheitsschaltgerat ist entsprechend der nationalen Vorschriften und Gesetze fachgerecht zu entsorgen.
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