Sistema de Posicionamento de Elevadores USP 30/ 100

Instruccoes de Montagem
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Introducao

Informacgoes Gerais

O sistema de posicionamento de elevadores USP foi construido conforme os padrdes
tecnologicos e as regras e normas de seguranca actualmente conhecidas. Este manual de
instalacdo deve ser seguido por todas as pessoas que trabalham na instalagdo e na manutencéo
das unidades USP

E muito importante que este manual de montagem esteja sempre disponivel para os instaladores
e pessoal de manutencéo.

O requisito basico para a utilizacdo com seguranca e sem preocupacdes deste sistema é o
conhecimento das regras e normas basicas e especiais da tecnologia de sistemas de transporte,
especialmente no ramo de elevadores.

O sistema USP sé deve ser utilizado dentro das suas especificagces, observando-se em
especial, que nenhuma alteragdo ou acréscimo interno do USP ou em qualquer dos seus
componentes deve ser feito pelo utilizador, instalador, ou cliente.

Exclusao de Responsabilidade

O fabricante nao se responsabiliza ao comprador deste produto, ou terceiros, por danos, perdas,
custos, ou outros gastos, causados por motivo de acidente, ma utilizagdo, montagem errada,
alteracdes ndo permitidas, reparacdes ou inovagdes. Em todos estes casos também a garantia
do produto fica sem efeito.

Os dados técnicos sdo os mais actuais. O fabricante ndo se responsabiliza por erros de
impressédo, ma interpretagéo e alteragoes.

O Fabricante

K.A.Schmersal GmbH

Industrielle Sicherheitsschaltsysteme
Mdéddinghofe 30

D-42279 Wuppertal

Telefone +49-(0)202-6474-0
Telefax +49-(0)202-6474-100
E-mail info@schmersal.de
Internet www.schmersal.com

Manuais de instalagdo adicionais podem ser adquiridos nesta morada.



Para a sua seguranca pessoal

Este manual de instalacao contém muitas indicacées de seguranca e informacgoes, que
sao necessarias para uma instalacdao do USP adequada.

Leia este manual por inteiro e com atencéao.

¢ Tenha em atengdo as normas vigentes.

¢ O instalador deve conhecer as normas de segurancga e prevencao de acidentes bem como o
manuseamento de equipamentos de sistemas de elevagéo.

¢ Antes da instalagdo do USP, deve-se proteger o sistema de transporte contra o acesso néo
permitido a terceiros. Colocar placas em cada andar indicando:

“Atencéo! Elevador fora de servico. Em Manutencgao!”

¢ Perigo de queda! As portas de todos os andares devem estar fechadas durante a montagem,
bem como todas as areas de risco protegidas.

¢ Proteja a sua saude. Utilize roupas de trabalho, sapatos de proteccao, capacete, e luvas.

¢ Os cabos de sinal contém niquel. Pessoas com alergias ao niquel podem sofrer de irritacdes
na pele. A ponta do cabo é afiada. Utilize luvas de proteccgao.

e O forte campo magnético dos imans pode influenciar o funcionamento dos pacemakers.
Nunca transporte os imans perto de pacemakers.

¢ O cabo de sinal pode estar tensionado, pelo que na sua montagem ha a possibilidade de
acidente. Proteja a sua saude. Utilize 6culos de proteccéo.

e Durante a instalagdo e a manutencgao, utilize somente ferramentas em perfeitas condigdes.
¢ A instalacdo deve ser efectuada totalmente no modo “Inspecgao”.

e Verifique que durante os trajectos de inspecg¢do ndo ha ninguém no poco do elevador.



Componentes do sistema

A Atenuador E Transmissor

B Receptor F Cabo de Sinal

C Perfil-C G Protector de oscilacéao
D Suporte

Componentes adicionais, sem ilustragéao:

1 dispositivo de montagem para o cabo de sinal

4 esquadros de montagem com parafusos M8, porcas e anilhas
para perfil C

4 parafusos M6, porcas e anilhas para montagem do receptor e
protectores de oscilagédo

2 parafusos M4, porcas e parafusos para montagem do
transmissor

1 sensor de correccao (apenas no modelo USP 100)

5 imans de accionamento (apenas no modelo USP 100).

Funcionamento do Sistema

O sistema de posicionamento de elevadores USP é um sistema de
posicionamento da cabine do elevador sem contacto para uma
altura de até 30 metros (USP 30) e até 130 metros (USP 100).

Por meio de um impulso trigger enviado pelo receptor o
transmissor sem contacto emite um impulso de ultrasom no
cabo de sinal. Este impulso propaga-se através do cabo na
direccéo da base e do topo do poco.

O receptor montado no topo, ou alternativamente na base do
poco, transforma este sinal mecénico num valor de
posicionamento electrénico. Este valor de posicionamento
pode ser lido como um dado de informacao série pelo
controlador a qualquer momento.

O sinal mecénico depois de avaliado é neutralizado pelos
atenuadores. Os componentes adicionais, como os sensores
de correccado no modelo USP 100 transmitem, em alturas
maiores, valores adicionais para determinar um posicionamento
mais exacto. O sistema USP permite, com este principio de
funcionamento, a visualizagcdo exacta do posicionamento da
cabine a qualquer momento.

Determinacao de utilizacao apropriada

O sistema de posicionamento de elevadores USP funciona
exclusivamente na determinacao de posicéo em sistemas de
transporte verticais. Qualquer outra utilizagdo ou uma utilizagao
diferente desta ¢ interpretada como uma utilizagdo néo apropriada.

O fabricante néo se responsabiliza por danos resultantes de uma
utilizacdo néo apropriada. Para uma utilizagéo apropriada também
€ necessaria a observacéo de todas as indicagdes do manual de
montagem.
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Uma Vista Geral da Montagem

O sistema de posicionamento USP € montado no pog¢o, na guia
da cabine do elevador. O sistema é composto por: 2
atenuadores, receptor, transmissor, cabo de sinal, proteccdes
de oscilagédo, e os componentes adicionais (sensor de
correcgao e imans de accionamento) para o sistema USP 100.

Os perfis necessarios sao instalados na guia de movimentacgéo
mas fora do curso de deslocamento da cabine. O suporte de
fixagdo do transmissor € montado na cabine do elevador.

Conforme a localizacao da sala de maquinas do sistema de
elevacgdo, o receptor deve ser montado no topo ou na base do
poco. No exemplo o receptor esta montado no topo do poco,
pelo que a sala das maquinas também devera estar no topo do
poc¢o. Se a sala das maquinas estiver na base do pogo o
receptor também devera ser montado na base. Nesse caso o
protector de oscilagdo, montado no topo do poco, tem a
funcdo de suporte para o atenuador.

A razdo para este pormenor de montagem tem a ver com a
ligagdo do cabo do receptor. Se ndo for montado desta forma
podera ter de se passar o cabo do receptor ao longo de todo o
poco do elevador.

O cabo que passa verticalmente pela totalidade do sistema serve
como meio de transmissdo do sinal. Nas duas extremidades do
cabo é instalado um atenuador. Para facilitar a instalacdo o cabo
de sinal é fornecido enrolado num dispositivo de instalagéo.
Devem ser evitadas dobras e riscos no cabo de sinal. Aplicar o
cabo de sinal apenas de forma correcta

O sensor de correcgéo do sistema USP 100 ¢ instalado no
chanfro da cabine, os imans de accionamento séo montados
por baixo das portas, do lado interno do poco.

O USP 30 ¢ indicado para uma altura util até 30 metros e o
USP 100 para uma altura util até 130 metros.
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Perigo de destruicao!

Nunca instale os elementos
superiores e inferiores do sistema
USP dentro do percurso do
elevador, do contra peso ou do
cilindro hidraulico! Os componentes
do sistema USP, quando instalados
incorrectamente, podem ser
destruidos pelo movimento da
cabine.

Compatibilidade Electromagnética (EMC)

Queremos salientar que o receptor do sistema USP é um
equipamento electronico que pode ser influenciado por campos
magnéticos externos. Deve ser evitada a proximidade de
unidade que possam influenciar a compatibilidade
electromagnética do receptor. Estas unidades podem ser
inversores, motores ou outros. Se tiver duvidas por favor
contacte.

A compatilidade electromagnética do USP esta de acordo com
IEC 61000-6-2 e EN 12016.

Instalacao do USP

Ferramentas necessarias para a instalacao

e Alicate de corte
e Chave tipo estrela ou "Philips"
¢ Chave de boca 10mm e 13mm

Localizacao

A localizagao do receptor do USP deve ser escolhida tal como
ja foi referido, ou seja, perto da casa de maquinas ou
controlador do elevador.

Exemplos:

e Se for um elevador hidraulico, com a casa de maquinas
normalmente na base do poco, entdo o receptor deve ser
instalado na base do poco.

e Se for um elevador suspenso por cabos, com a casa de
maquinas normalmente no topo do poco, entao o receptor
deve ser instalado no topo do pogo.

e Se for um elevador sem casa de maquinas o receptor deve
ser instalado de forma a que outros componentes como
motores ou inversores nao influenciem a compatibilidade
electromagnética.

Como existem muitas formas de construir um elevador ndo nos
é possivel definir a posigao ideal para a instalagcdo em cada
caso. Condicbes especiais de construccdo podem requerer
posicoes de instalacdo diferentes. Para mais informacdes por
favor contactem-nos.



min.
45 cm

Preparacao para a instalacao

Faca uma verificacdo do local de instalacéo. Verifique, como e
com que meios se vai fixar o suporte do receptor na cabine do
elevador. Verifique a localizacdo da sala de maquinas. Uma
instalacdo 6ptima dos componentes facilita a instalacdo dos
cabos.

Todos os componentes necessarios (cabos com conectores
sdo disponiveis como acessérios) estdo dentro da embalagem
USP. Leve consigo a caixa e as ferramentas até ao tecto da
cabine do elevador.

O funcionamento do sistema USP nao ¢é influenciado por uma
instalacdo no topo ou na base do poco. Deve ser escolhida a
localizacao de acordo com o que ja foi descrito antes. Neste
manual serdo demonstrados os dois tipos de instalacéo.

Montagem do receptor no topo do
poco

Desloque o elevador no modo “Inspeccédo” ao topo do
E poco.

Monte o perfil C com os esquadros de montagem na guia do

elevador. O perfil C tem que ficar fora do percurso maximo do

elevador ou de outras pecas de movimento.

@ Por favor verifique que ndo existem elementos que
possam causar problemas na compatibilidade
electromagnética (inversores, motores) montados na
proximidade do receptor.

Confirme que entre o tecto do poco e o perfil C ha uma
distancia de no minimo 45cm. No perfil C tem que
sobrar espaco suficiente para a instalacdo do receptor
ou protector de oscilagéo e atenuador.

Perpendicularmente ao centro do perfil C ndo poderao
existir outras pecas, porque mais tarde o cabo de sinal
vai passar por aqui.

Retire a unidade receptor / transmissor, fornecido montado, da
caixa do USP. Instale o receptor / transmissor ao perfil C com
os parafusos fornecidos.

Alinhe o sistema de forma a que o cabo de sinal a ser montado
posteriormente possa ser esticado perpendicularmente para
baixo.



Erros de fungcao por causa de
vincos nos cabos!

Vincos no cabo de sinal suspenso
livremente podem causar erros de
funcao na transmissao dos sinais.
Manuseie o cabo com extremo
cuidado. So6 vincar o cabo de sinal
quando o estiver a instalar nos
atenuadores.

Retire o aparelho de montagem do cabo de sinal da caixa do
USP. Remova as tiras de fita adesiva nas entradas do aparelho.
Tenha em atencao que a ponta do cabo de sinal é afiada. Puxe
ligeiramente o cabo de sinal para fora da bobina. Com cuidado
solte o travdo da bobina.

Retire mais um pouco de fio e passe o cabo de sinal, por baixo,
primeiro pelo transmissor e depois pelo receptor. Passe cabo
suficiente pelos dois componentes para que se possa fazer a
instalagcao do atenuador com facilidade.

Retire mais um pouco de fio e passe o cabo de sinal, por baixo,
primeiro pelo transmissor e depois pelo receptor. Passe cabo
suficiente pelos dois componentes para que se possa fazer a
instalacdo do atenuador com facilidade. Feche os travdes e
coloque o aparelho de instalagdo no tecto da cabine do
elevador sem vincar o cabo de sinal.

Retire um dos atenuadores da caixa.

Passe o cabo de sinal, como ilustrado, pelo furo
aproximadamente 10cm de dentro para fora de um dos lados
do atenuador. Dobre um pedaco do cabo de sinal no lado de
fora do atenuador com um angulo superior a 90° e coloque na
guia do lado externo e exactamente ao centro do atenuador.

O cabo de sinal pode estar sobre tenséo (esticado) pelo

A que pode causar acidentes durante a instalacdo. Tome
precaucdes adequadas. Utilize éculos de proteccao e
luvas



Alinhe o cabo de sinal exactamente ao centro do lado interno
do atenuador. Verifique que o cabo sai do atenuador em linha
recta. Depois coloque a segunda metade do atenuador,
conforme ilustrado. Segure os dois lados com a méao.

Siga este passo da instalagdo com muito cuidado. O
cabo de sinal e o invélucro do atenuador ndo se podem
tocar, pois isto resulta numa reflexdo do sinal ultrasénico
que influencia o funcionamento do USP.

Passe o cabo de sinal pelo receptor / transmissor e coloque o
atenuador dentro do receptor.

Montar os dois lados do atenuador com os parafusos
fornecidos.

Montagem do cabo de sinal

Pegue novamente no aparelho de montagem e segure-o de
maneira que o cabo de sinal se desenrole livremente. Verifique
se os travoes do dispositivo estdo puxados para fora e se o
cabo de sinal pode ser puxado a direito pelo pogo do elevador.

Desca a cabina no modo “Inspeccéo” até ao fundo do
¥ ) pogo.

Verifique se o cabo de sinal sai recto, livremente e sem fazer
vincos, do aparelho de instalagdo. Deve estar sempre sobre
uma ligeira tensdo. Se o controlador requerir uma operacao a
duas méos para a viagem de inspeccao entdo uma segunda
pessoa deve seguir no tecto da cabina para operar esse botao.



Perigo de acidente ao cortar o
cabo de sinal

O cabo de sinal pode saltar para
cima ao ser cortado, e os cantos
afiados podem ferir. Utilize éculos
de proteccéo!

Cortando o cabo de sinal

Pare a cabine no fundo do poc¢o. Solte o cabo de sinal
manualmente para que este seja suficiente para atingir o

chéo depois de cortado. Corte o cabo de sinal junto ao
aparelho de instalagao, e deixe-o cair no chao entre a
cabine do elevador e o poco.

Suba a cabine no modo “inspeccéo” até que seja
possivel entrar no poco.

Saia do tecto da cabine e entre no pogo

Instale o segundo perfil C na guia do elevador com os suportes
de montagem. O perfil C deve ser montado fora do curso
maximo da cabine do elevador ou qualquer outra peca em
movimento.

Verifique que tem no minimo 80cm entre o chdo do pogo e o
perfil C. Isto é necessario para garantir que o atenuador possa
ser pendurado livremente.



Retire o protector de oscilagdo da embalagem e monte-o no
perfil C com os parafusos incluidos. Alinhe o protector de
oscilacado para que o cabo de sinal passe verticalmente pelo
sistema depois da instalagdo do atenuador.

Instale o atenuador no final do cabo de sinal. Siga as
instrucbes de instalagdo conforme os passos 4 e

Observe que na instalacédo deve ter no minimo 15 cm
entre o atenuador e a proteccéo de oscilagéo.

Alinhe o cabo de sinal exactamente ao centro do lado interno
do atenuador. Verifique que o cabo sai do atenuador em linha
recta. Depois coloque a segunda metade do atenuador,
conforme ilustrado. Segure os dois lados com a mao.

Siga este passo da instalagdo com muito cuidado. O
cabo de sinal e o invélucro do atenuador ndo se podem
tocar, pois isto resulta numa reflexdo do sinal ultrasénico
que influencia o funcionamento do USP.

Montar os dois lados do atenuador com os parafusos
fornecidos.
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min.
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Os atenuadors devem balangar livremente!

Os atenuadors ndo podem tocar no chio. Verifique que ha no
minimo uma distancia de 15 cm entre o chao e a parte inferior
do atenuador. Isto é necessario por motivos de expansao e
contraccao do prédio e do cabo de sinal.

Volte para o tecto da cabine.

= Suba a cabine no modo “Inspeccao” até ao topo do

Instale o suporte na cabine do elevador. O suporte deve ser

fixado de tal maneira que quando o transmissor ¢ instalado no
suporte, o cabo de sinal passa pelo centro dele.

Retire o transmissor do receptor.
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Monte o transmissor abaixo ou acima do suporte. Alinhe o
transmissor para que o cabo de sinal passe pelo seu centro.

Conecte a ficha tipo sub-D de 15 pinos ao receptor, e a ficha
redonda M12 ao transmissor e aplique os terminais ao cabo de
manobra.

Os dados técnicos tém as caracteristicas das saidas
(pinos) de cada ficha.



Viagem de teste

. Leve o elevador no modo “Inspeccao” até a base do poco. Verifique se o cabo de sinal esta
¥ ) bem centrado no transmissor. O cabo de sinal ndo pode estar em contacto com

transmissor.

@ Depois verifique e ajuste, se necessario, os sistemas nos perfis C e no suporte. Finalmente
verifique se todas as unidades estdo bem seguras. As unidades ndo podem entrar em

contacto com pecas em movimento.

O sistema USP 30 esta completamente instalado, mas para o sistema USP 100
devem ser instalados um sensor de correccao e 5 imans de actuacao.

Por favor continuar para a pagina 25!

Manutencao

O sistema de posicionamento USP é livre de manutencao. No entanto recomenda-se o

seguinte:

e Executar um “test drive” como parte de uma manutencao geral. Verifique se o cabo de sinal esta
a passar no centro do transmissor e ajuste-o quando necessario.

e \erifique que todos os fios e cabos estdo ligados firmemente.

e \erifique que o cabo de sinal ndo esté vincado ou com sujidade.



Desloque o elevador no modo “Inspecg¢éo” ao topo do
E poco.

min.
45 cm

Monte o perfil C com os esquadros de montagem na guia do
elevador. O perfil C tem que ficar fora do percurso maximo do

@ elevador ou de outras pecas de movimento.
@ Confirme que entre o tecto do poco e o perfil C ha uma
distancia de no minimo 45cm. No perfil C tem que
sobrar espaco suficiente para a instalacdo do receptor

ou protector de oscilacdo e atenuador.

Perpendicularmente ao centro do perfil C ndo poderao
existir outras pecgas, porque mais tarde o cabo de sinal
vai passar por aqui.

Retire a unidade receptor / transmissor, fornecido montado, da
caixa do USP. Desmonte o transmissor do receptor . Coloque o
receptor de volta na caixa e pegue no protector de oscilagéo.

Monte o protector de oscilagdo no transmissor.

Monte o protector de oscilagao / transmissor ao perfil C com
os parafusos fornecidos. Alinhe o sistema de forma a que o
cabo de sinal a ser montado posteriormente possa ser esticado
perpendicularmente para baixo.

Neste caso o protector de oscilagéo sera utilizado como
suporte para o atenuador.




Erros de funcédo por causa de
vincos nos cabos!

Vincos no cabo de sinal suspenso
livremente podem causar erros de
funcéo na transmisséo dos sinais.
Manuseie o cabo com extremo
cuidado. So6 vincar o cabo de sinal
quando o estiver a instalar nos
atenuadores.

Retire o aparelho de montagem do cabo de sinal da caixa do
USP. Remova as tiras de fita adesiva nas entradas do aparelho.
Tenha em atencao que a ponta do cabo de sinal é afiada. Puxe
ligeiramente o cabo de sinal para fora da bobina. Com cuidado
solte o travdo da bobina.

Retire mais um pouco de fio e passe o cabo de sinal, por baixo,
primeiro pelo transmissor e depois pelo receptor. Passe cabo
suficiente pelos dois componentes para que se possa fazer a
instalacdo do atenuador com facilidade.

Feche os travdes e coloque o aparelho de instalagcédo no tecto
da cabine do elevador sem vincar o cabo de sinal.

Retire um dos atenuadores da caixa. Passe o cabo de sinal,
como ilustrado, pelo furo aproximadamente 10cm de dentro
para fora de um dos lados do atenuador. Dobre um pedacgo do
cabo de sinal no lado de fora do atenuador com um angulo
superior a 90° e coloque na guia do lado externo e
exactamente ao centro do atenuador.

O cabo de sinal pode estar sobre tenséo (esticado) pelo
que pode causar acidentes durante a instalagdo. Tome
precaucdes adequadas. Utilize 6éculos de proteccao e
luvas.



Alinhe o cabo de sinal exactamente ao centro do lado interno
do atenuador. Verifique que o cabo sai do atenuador em linha
recta. Depois coloque a segunda metade do atenuador,
conforme ilustrado. Segure os dois lados com a méo.

Siga este passo da instalagdo com muito cuidado. O
cabo de sinal e o invélucro do atenuador ndo se podem
tocar, pois isto resulta numa reflexdo do sinal ultrasénico
que influencia o funcionamento do USP.

Inserir o atenuador no protector de oscilacéo.

Montar os dois lados do atenuador com os parafusos
fornecidos.

Montagem do cabo de sinal

Pegue novamente no aparelho de montagem e segure-o de
maneira que o cabo de sinal se desenrole livremente. Verifique
se os travoes do dispositivo estdo puxados para fora e se o
cabo de sinal pode ser puxado a direito pelo pogo do elevador.

Desca a cabina no modo “Inspeccéo” até ao fundo do
~—  poco.

Verifique se o cabo de sinal sai recto, livremente e sem fazer

vincos, do aparelho de instalagcdo. Deve estar sempre sobre

uma ligeira tensé@o. Se o controlador requerir uma operagao a

duas méos para a viagem de inspecc¢do entdo uma segunda

pessoa deve seguir no tecto da cabina para operar esse botéo.



Cortando o cabo de sinal

Pare a cabine no fundo do pogo. Solte o cabo de sinal
manualmente para que este seja suficiente para atingir o

chéo depois de cortado. Corte o cabo de sinal junto ao
aparelho de instalagéo, e deixe-o cair no chéo entre a
cabine do elevador e o poco.

Suba a cabine no modo “inspeccao” até que seja
possivel entrar no poco.

Perigo de acidente ao cortar o
cabo de sinal

O cabo de sinal pode saltar para
cima ao ser cortado, e os cantos
afiados podem ferir. Utilize éculos
de proteccéo!

Saia do tecto da cabine e entre no pogo

Instale o segundo perfil C na guia do elevador com os suportes
de montagem. O perfil C deve ser montado fora do curso
maximo da cabine do elevador ou qualquer outra peca em
movimento.

Verifique que tem no minimo 80cm entre o chdo do poco e o
perfil C. Isto é necessario para garantir que o atenuador possa

ser pendurado livremente.




Retire o receptor da embalagem e monte-o no perfil C com os
parafusos incluidos. Alinhe o receptor para que o cabo de sinal
passe verticalmente pelo sistema depois da instalacdo do
atenuador.

De forma a melhor se identificar os LED’s pode-se
instalar i receptor invertido.

Passe o cabo de sinal por cima pelo receptor.
Neste caso é aconselhavel utilizar o cabo com
proteccédo IP 65 para garantir uma vedacéo eficaz da

ficha Sub-D incluida.

Ligue a ficha de 15 pinos Sub-D ao receptor.
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Instale o atenuador no final do cabo de sinal. Siga as
instrucdes de instalagdo conforme os passos 5 e

@ Observe que na instalagéo deve ter no minimo 15 cm
entre o atenuador e a proteccéo de oscilagéo.

Alinhe o cabo de sinal exactamente ao centro do lado interno
do atenuador. Verifique que o cabo sai do atenuador em linha
recta. Depois coloque a segunda metade do atenuador,
conforme ilustrado. Segure os dois lados com a méo.

Siga este passo da instalagdo com muito cuidado. O

A cabo de sinal e o invélucro do atenuador ndo se podem
tocar, pois isto resulta numa reflexdo do sinal ultrasénico
que influencia o funcionamento do USP.

Montar os dois lados do atenuador com os parafusos
fornecidos.

Os atenuadors devem balangar livremente!

Os atenuadors ndo podem tocar no chio. Verifique que ha no
minimo uma distancia de 15 cm entre o chao e a parte inferior
do atenuador. Isto é necessario por motivos de expansao e
contraccao do prédio e do cabo de sinal.

Volte para o tecto da cabine.

Suba a cabine no modo “Inspecc¢ao” até ao topo do
poco.

Instale o suporte na cabine do elevador. O suporte deve ser

fixado de tal maneira que quando o transmissor € instalado no

suporte, o cabo de sinal passa pelo centro dele.

Retire o transmissor do receptor.



Monte o transmissor abaixo ou acima do suporte. Alinhe o
transmissor para que o cabo de sinal passe pelo seu centro.

Conecte a ficha redonda M12 ao transmissor e aplique os
terminais ao cabo de manobra.

Os dados técnicos tém as caracteristicas das saidas
(pinos) de cada ficha.




Viagem de teste

. Leve o elevador no modo “Inspeccéo” até a base do pocgo. Verifique se o cabo de sinal esta
~ ) bem centrado no transmissor. O cabo de sinal ndo pode estar em contacto com

transmissor.

@ Depois verifique e ajuste, se necessario, os sistemas nos perfis C e no suporte. Finalmente
verifique se todas as unidades estdo bem seguras. As unidades ndo podem entrar em

contacto com pecas em movimento.

O sistema USP 30 esta completamente instalado, mas para o sistema USP 100
devem ser instalados um sensor de correccao e 5 imans de actuacao.

Por favor continuar para a pagina 25!

Manutencao

O sistema de posicionamento USP é livre de manutencao. No entanto recomenda-se o

seguinte:

e Executar um “test drive” como parte de uma manutencao geral. Verifique se o cabo de sinal esta
a passar no centro do transmissor e ajuste-o quando necessario

e Verifique que todos os fios e cabos estédo ligados firmemente.

e Verifique que o cabo de sinal ndo estd vincado ou com sujidade.
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Instalacao do sensor de correccao
e dos imans de accionamento para
o sistema USP 100

Instalacao do sensor de correccao
O sensor de correccgao foi desenvolvido como um sensor
@ do tipo Hall e garante uma preciséo elevada e uma altura
maior de deslocamento no caso do USP 100.
Adicionalmente permite ajustar diferencas no
comprimento do poco causadas por diferencas de
temperatura ou assentamento do prédio.

Suba no modo “Inspecgédo” um piso para cima para que possa
descer no tecto da cabine até ao piso, pelas portas do
elevador.

Faca dois furos (no maximo M4) num dos lados da cabine do
elevador, de preferéncia por cima do mecanismo da porta num
componente fixo, ou por baixo da soleira da cabine do
elevador, e fixe o sensor de correcgao com parafusos como
ilustrado.

Verifique, durante a instalagdo, que o sensor de correc¢do ndo
€ montado num componente mével do mecanismo das portas,
e que ndao ha nenhum que entre em contacto com ele.

Coloque o cabo por cima da cabine do elevador e ligue-o aos
terminais do cabo de manobra (ver diagrama de conexdes na
pagina 28).



Erros funcionais causados por
componentes instalados
incorrectamente!

Verifique que os imans de actuacao
estdo instalados correctamente para
que nem o sensor de correccao nem
qualquer outra peca possa entrar em
contacto com o iman de actuagédo. O
sensor de correcgao so recebera
pulsos se os imans estiverem
instalados e alinhados com o sensor
e as distancias maximas forem
respeitadas.

Vista desde
cima max.
20 mm
Ve
max.
10 mm

Instalacao dos imans de actuacao

Para se obterem os melhores valores de correcgéo, os 5
@ imans devem ser instalados em distancias iguais no
poco, por exemplo, se um pocgo tem 10 andares entédo
um iman deve ser instalado a cada 2 andares. Se forem
utilizados menos de 5 imans a precisdo do sistema baixa.

Suba no tecto da cabine com os 5 imans de actuagao, no

modo “inspecc¢ao”, até ao topo do poco.

E aconselhavel fixar os imans de actuagcdo em elementos que
estéo fixos nas portas do pocgo (batente ou soleira do piso).
Verifique se o iman de actuacao nao esté localizado num
componente com movimentagéo e ¢ instalado de tal maneira
que fique alinhado com o sensor de correcgédo.

Deve-se ter atencdo para que o sensor de correc¢ao
passe pelos imans de actuacdo a uma velocidade de no
minimo 0,17m/s. O sensor de correcg¢ao e os imans de
actuacao ndo devem estar alinhados quando a cabine
estiver alinhada ao piso. Entre os imans de actuacéo e
outros tipos de interruptores magnéticos deve haver
uma distancia minima de 0,5m.

Cada iman de actuagéo deve ser instalado de tal maneira que
0 vao horizontal entre o sensor de correc¢éo e o iman de
actuacgéo tenha no maximo 20mm. Este valor ndo pode ser
ultrapassado. O desvio lateral tem de ser menor de 10mm.

Desca no modo “inspec¢ado” e instale os outros imans
~ ) de actuagdo da mesma maneira que foi instalado o

primeiro, descrito acima.



Sistema de posicionamento de elevadores USP 30 / 100

Viagem de inicializacao com o sistema USP 100

A viagem de inicializagdo com o USP 100 é necessaria para determinar os valores de nivelagdo de cada piso. Os
valores de nivelagédo adquiridos desta forma sé&o transferidos para a unidade de controle do elevador.

@ A viagem de inicializagcéo € executada conforme descrito no diagrama abaixo.

ol
=

-------------------- LED no receptor pisca amarelo

LED no receptor apaga. O transmissor
-------------------- desliga-se e ndao sao guardados mais dados

de posicionamento.
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USP 30
USP 100

Diagramas de circuitos

Receptor USP X1 ols 15 CAN alto
14 14 Reloj_SSI
QY L. SE——
01 3 13 Datos_SSI
o 12 12 Reservado
C1 1 11 Sensor de correccion
| o0 10 Selector SSI / RS 485
o 9 9 +24V
15 ﬁ o8 8 CAN bajo
D U o 7 7 Reloj_SSI
[_J o 6 6 Datos_SSI
Sub-D Sub-D 5 5 Tierra
15 pines 15 pines O
o 4 4 Reservado
o 3 3 Reservado
. 2 2 Disparador_Tierra
o 1 1 Disparador
Transmisor USP
2(4)
1/2Di ) BN 1
<2 wH i |
__>—
3/4 Disparador_Tierra <3 BU 2
—a—
Z
S CR |
BU 5
Sensor de | 2 v ow
correccion \

Variacoes disponiveis

e USP 30 - M24BS
e USP 30 - M25GD
e USP 30 - M24BS/8
e USP 30 - CanOpen

e USP 100 - M24BS
e USP 100 - M25GD
e USP 100 - M24BS/8
e USP 100 - CanOpen

M = direcgado de transmissao: MSB primeiro;

24 = comprimento do pacote de dados: 24 Bits;

25 = comprimento do pacote de dados: 25 Bits;

B = codigo: binario;

G = codigo: Gray;

S = numero de pacotes de dados lidos: simples (1x);
D = numero de pacotes de dados lidos: duplo (2x);

/8 = tamanho dos dados no protocolo assincrono 8 Bits.

As diferencas entre estas variagdes sdo os formatos SSI que séo transmitidos pela interface. (ver dados
técnicos). Outras interfaces de protocolo estédo disponiveis a pedido.

LED’s de indicacao de estados

LED 1 LED 2 Referéncia| Significado / modo de operacao
Receptor | desligado| desligado A Falha de energia
verde verde B Operacéo normal, o aparelho transmite dados de posicionamento
verde amarelo D Sincronizag¢&o no sinal do transmissor
verde vermelho E Sinal de falha, sem dados de posicionamento, o LED fica vermelho
até ao préximo sinal correcto
verde amarelo a C Viagem de inicializacéo activa (apenas USP 100)
piscar
verde desligado C Viagem de inicializacdo terminada, desligar e voltar a ligar (apenas
USP 100)
Transmisor | amarelo | — - Operacéo normal, o aparelho transmite impulsos ultrasénicos




Dados técnicos USP 30 USP 100
Preciséo de repeticao em

condigdes normais do pogo: +/- 3 mm +/-1 mm
Precisé@o de repeticéo na

temperatura de calibragao: +/-1 mm +/-1 mm
Temperatura ambiente: -10 °C...+50 °C —-20°C...+60°C
Altura maxima de deslocamento: 30 m 130 m
Velocidade méaxima: 2m/s 8 m/s
Tensdo de operagao: 24 VDC +15 % / -10 %

Corrente de operacéo: 180 mA

Grau de proteccao: IP 54

Emissdo EMC: EN50081-2, EN 12015

Imunidade EMC: IEC 61000-6-2, EN 12016

Certificados: Wy

Protocolos de interface das
variacoes USP 30/100 - M24BS / M25GD / M24BS/8

Protocolo Pino 10 = OV Pino 10 = 24V

(Interface serie sincronizado) RS 422 (Interface serie assincronizado) RS 422
Tamanho dos dados: = 8 Bit 9 Bit
Comprimento do pacote de dados: 24 Bit / 25 Bit 32 Bit

(8 byte dados de posicionamento + 1 byte dados
de diagnostico)

Posicionamento dos dados: alinhados a direita alinhados a direita
Seguranga de dados: - sem paridade
Velocidade de repeticao: > 0,2 ms >4 ms >3 ms
Velocidade de transferéncia: max. 250 kBaud 19,2 kBaud 38,4 kBaud
Direccao de dados: MSB primeiro LSB primeiro
. L (bk) 3 (b
Conexao do transmissor com f\
conector M12 1 bn) \J whl
Pino descricao tipo sinal
1/2 trigger entrada sinal do trigger / alimentacao do transmissor
3/4 trigger terra - terra do sinal do trigger
1 8
~ 00000000
Conexao do receptor com o 0000000
. 9 5
conector sub-D 15 pinos
Pino descricao tipo sinal
1 trigger saida sinal do trigger / alimentagéo do transmissor
2 trigger-terra - terra do sinal do trigger
3 reservado
4 reservado
5 terra - terra da alimentacéao
. terra do sensor de correccao *
6 Data (B) / T, saida sinal de dados assincrono / sinal de dados SSI
7 CLK(B)/R, entrada sinal SSI-CLK
8 CanOpen - Can low
9 Up entrada alimentacéo 24V
10 Seleccione entrada oV: protocolo serie sincronizado (SSI)
24 V: protocolo serie assincronizado
11 sensor de correcgao entrada sensor de correcgao do sinal *
12 reservado
13 Data (A) / T, saida saida de sinal de dados assincronos / de sinal de dados SSI
14 CLK(A)/ R, entrada sinal SSI-CLK
15 CanOpen - Can high

* apenas USP 100



Manual de resolucao de problemas
durante o funcionamento

Introducao

O receptor do USP tem dois LED’s no seu invélucro. Um destes LED’s pode mostra uma cor
verde, amarela ou vermelha (LED multicor). Estas cores sao codigos para diferentes problemas.
Com este manual queremos ajuda-lo a utilizar a nossa experiéncia e a experiéncia dos nossos
clientes. As referéncias (A a E) estdo relacionadas com a tabela dos LED’s de indicagéo de
estados, da pagina 28.

LED de controlo da tensao (LED 1) (pagina 28 - Referéncia A)
O LED de controlo da tensé@o deve estar sempre verde. Caso isso ndo aconteca deve-se
verificar a alimentacéo de 24V ao receptor do USP.

Neste capitulo vamo-nos concentrar no LED (2).

LED multicor(LED 2)

Este LED pode estar

¢ verde, amarelo rapido e amarelo a piscar = modo de operacédo normal
e amarelo e vermelho = indicador de problemas

Modo de operacao normal

Verde (pagina 28 - Referéncia B)
O receptor do USP recebe um sinal ultrasonico limpo. O receptor pode ler este sinal e
converté-lo num valor de posicionamento absoluto. Este € o modo de operagdo normal.

Amarelo a piscar (apenas USP 100) (pagina 28 - Referéncia C)

A viagem de inicializagao do receptor do USP 100 comegou. N&o existe erro e esta é uma
condig¢do normal. O receptor esta em funcionamento a receber os multiplos impulses do sensor
de correccdo. Apos a viagem estar completa o LED apaga-se. Para se ter de novo um modo de
operacdo normal deve-se desligar e voltar a ligar a unidade.

Amarelo rapido (pagina 28 - Referéncia D)
Quando se liga a alimentacao o receptor vai determinar a posi¢cao do transmissor. Durante este
pequeno intervalo de tempo o LED mostra uma luz amarela. Assim que o primeiro sinal
ultrasénico for recebido sem interferéncias, o LED muda para verde. Como este intervalo é
muito pequeno € possivel que ndo seja muito perceptivel.



Indicacao de problemas

Amarelo (pagina 28 - Referéncia D)
Uma luz amarela permanente indica um sinal ultrasénico fraco ou a auséncia total de sinal. O
receptor pode néo identificar nenhuma posicéo ou pode nao conseguir gerar um valor absoluto.

Causas possiveis

e Dobras no cabo de sinal (cerca de 90% de todas as causas)

¢ Riscos no cabo de sinal

¢ Reflexées no atenuador

Todos os tipos de falhas acima vao reduzir, contaminar ou reflectir o sinal ultrasénico.

Accao e execucao

a) Inspeccéo do cabo de sinal para dobras ou riscos

Viajar pelo pog¢o no topo da cabina ao ritmo de inspecc¢éo e inspecionar o cabo de sinal
visualmente e manualmente para encontrar dobras ou riscos. Corrigir pequenas dobras
manualmente; apenas em alguns casos de dobras profundas ou vincos é necessario substituir
0 cabo de sinal.

b) Inspeccéo do atenuador

Pode-se dar o caso de o cabo de sinal estar mal montado no atenuador (fora das borrachas,
em contacto com o invélucro). Neste caso o sinal ndo absorvido (atenuado) sera reflectido de
volta ao cabo de sinal e o receptor ndo recebra um sinal claro. Depoi de se ter feito a
verificagdo do cabo de sinal como descrito acima, deve-se abrir 0 atenuador e verificar a
posicédo do cabo de sinal no seu interior e ajustar se necessario.

Dica
O cabo de sinal deixa marcas na borracha, pelo que assim se pode identificar a sua
posicao anterior.



Indicacao de problemas

vermelho (pagina 28 - Referéncia E)
O receptor pode nao conseguir identificar a posicdo do trasmissor, ndo pode gerar um valor
absoluto, ou pode nao estar a receber nenhum sinal.

Causas possiveis

e Dobras no cabo de sinal (cerca de 90% de todas as causas)
¢ Riscos no cabo de sinal

e Nao existe sinal trigger no transmissor

e Avaria no transmissor

e Avaria no receptor

Accao e execucao

¢ Inspeccéo do cabo de sinal para dobras ou riscos

¢ |[nspeccao do atenuador

Seguir o procedimento para resolucao de problemas anterior.

e \erificar se o LED amarelo do transmissor esta ligado.
Se o LED amarelo do transmissor estiver desligado, deve-se inspecionar as ligagdes dos fios.
Possiveis causas para estas falhas sao:
e A passagem do sinal trigger para o cabo de manobra na caixa de ligacdes.
e O proprio cabo de manobra
¢ A ligacdo do sinal trigger pelo cabo de manobra

@ Dica:
Pela nossa experiéncia a avaria num dos components do USP raramente é a causa da
avaria. Contudo, se nao for encontrado nenhum motivo deve-se primeiro trocar o
receptor e depois o transmissor.



Outros possiveis problemas

a) Distancia transmissor-receptor (pagina 28 - Referéncia E)
Se o receptor estiver instalado no topo do poco é possivel ver um LED vermelho apos o
arranque inicial se a cabina estiver no topo.

Descricao

Quando se liga o USP o receptor vai tentar identificar a posicdo do transmissor. O transmissor
vai activar um sinal ultrasénico que sera recebido pelo receptor. Se houver uma distancia curta
entre o trasnmissor e o receptor o sinal ultrasénico vai ser transmitido pelo cabo de sinal e pelo
ar. Neste caso o transmissor e o receptor ndo se conseguem sincronizar. Este efeito pode ser
influenciado pelo ambiente.

Solucao
Para se estar seguro recomendamos uma distancia minima de 80 cm entre o receptor e 0
transmissor. Ver conselho dado na pagina 7.

Dica:
@ Isto é valido também para instalagdes no fundo do poco.

b) Compatibilidade Electromagnetica (EMC) (pagina 28 - Referéncia B,E)
Desde que a cabine ndo se mova ambos os LED’s estdo verdes. Assim que se comecgar a
mover um deles fica vermelho.

Descricao

O receptor USP é fornecido com um invélucro plastico totalmente protegido. Contudo é um
complexo equipamento electrénico que pode ser influenciado por fortes campos magnéticos.
Se qualquer outro equipamento que possa gerar fortes campos magnéticos estiver instalado
proximo ao sistema USP o seu funcionamento pode ser afectado. Estes equipamentos podem
ser inversores ou motores.

Solucao

Deve existir uma distancia suficiente entre os componentes do elevador, motor, inversor, € 0
receptor do USP. Em alguns casos uma folha de metal com ligacao a terra entre os
componentes ajuda.

Dica:
Se for mantida uma distancia entre os componentes durante a instalacao este problema
nédo ocorre. Apos a instalacao a folha de metal ajuda.



Ultimas notas para a
resolucao de problemas

Dados estatisticos de avarias mostram claramente que as falhas raramente sdo provocadas
pelo trasnmissor ou receptor USP.

Normalmente a soma de varias dobras no cabo de sinal resulta em que 0s sinais ndo podem
ser lidos correctamente no receptor. Mesmo a mais cuidada instalagdo do cabo de sinal podera
eventualmente provocar problemas no mesmo. Contudo, normalmente néo € necessario trocar
o cabo de sinal porque as dobras podem ser removidas a mao.

Falhas que ndo podem ser reproduzidas sdo normalmente causadas por factores externos que
influenciam a compatibilidade electromagnética.
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