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1. Sobre este documento

1.1 Fungao

O presente manual de instrugbes fornece as informagdes necessarias
para a montagem, a coloca¢do em funcionamento, a operagéo segura
e a desmontagem do dispositivo de seguranga. O manual de instrugdes
deve ser mantido sempre em estado legivel e guardado em local
acessivel.

1.2 A quem é dirigido: pessoal técnico especializado
Todos os procedimentos descritos neste manual devem ser executados
apenas por pessoal formado e autorizado pelo utilizador do equipamento.

Instale e coloque o dispositivo em funcionamento apenas depois de ter
lido e entendido o manual de instrugdes, bem como de se ter familiarizado
com as normas de seguranga no trabalho e prevengao de acidentes.

A selecdo e montagem dos dispositivos, bem como a sua integragédo na
técnica de comando, sao vinculados a um conhecimento qualificado da
legislagao pertinente e requisitos normativos do fabricante da maquina.
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1.3 Simbolos utilizados

Informacao, dica, nota:
Este simbolo identifica informagdes adicionais Uteis.

Cuidado: A ndo observagao deste aviso de adverténcia pode
causar avarias ou funcionamento incorreto.

Adverténcia: A ndo observagao deste aviso de adverténcia
pode causar danos pessoais e/ou danos na maquina.

1.4 Utilizagao correcta conforme a finalidade
A gama de produtos Schmersal ndo se destina a consumidores
particulares.

Os produtos aqui descritos foram desenvolvidos para assumir fungoes
voltadas para a seguranga, como parte integrante de um equipamento
completo ou maquina. Esta na responsabilidade do fabricante do
equipamento ou maquina assegurar o funcionamento correto do
equipamento completo.

O dispositivo interruptor de seguranca pode ser utilizado
exclusivamente conforme as consideragdes a seguir ou para as
finalidades homologadas pelo fabricante. Informagdes detalhadas
sobre a area de aplicagdo podem ser consultadas no capitulo
"Descrigao do produto”.

1.5 Indicagées gerais de seguranga

Devem ser observadas as indicagdes de seguranga do manual de
instrugdes bem como as normas nacionais especificas de instalagao,
segurancga e prevencao de acidentes.

Outras informagdes técnicas podem ser consultadas nos
catalogos da Schmersal ou nos catalogos online na Internet
em products.schmersal.com.

As informacgdes séo fornecidas sem garantia. Reservado o direito de
alteragcdes conforme o desenvolvimento tecnolégico.

Observando-se as indicagdes de seguranga, bem como as instrugdes
de montagem, colocagé@o em funcionamento, operagdo e manutengao,
nao sao conhecidos riscos residuais.

Podem ser necessarias medidas adicionais para assegurar que o
sistema n&o falhe originando perigos, caso outras formas de radiagao
luminosa estejam presentes numa aplicagao especial (p. ex, unidades
de comando sem fios em gruas, radiacéo de faiscas de soldadura ou
efeitos de luzes estroboscopicas).

1.6 Adverténcia contra utilizagao incorreta

A utilizacdo tecnicamente incorreta ou quaisquer
manipulagdes no interruptor de seguranga podem ocasionar
a ocorréncia de perigos para pessoas e danos em partes da
maquina ou equipamento.

1.7 Isencgéo de responsabilidade

N&o assumimos nenhuma responsabilidade por danos e falhas
operacionais causadas por erros de montagem ou devido a ndo
observacéo deste manual de instrugées. Também ndo assumimos
nenhuma responsabilidade adicional por danos causados pela
utilizagéo de pecas sobressalentes ou acessorios ndo homologados
pelo fabricante.

Por motivo de seguranca nédo séo permitidas quaisquer reparagoes,
alteracdes ou modificacdes efetuadas por conta propria, nestes casos
o fabricante exime-se da responsabilidade pelos danos resultantes.
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2. Descrigao do produto

Apenas com a execucao correta das modificagdes
descritas neste manual de instrugdes esta assegurada a
funcdo de seguranca e portanto é mantida a conformidade
relativamente a Diretiva de Maquinas.

2.1 Descrigao e utilizagao

A SLC/SLG445 é um dispositivo de seguranga de atuagdo sem
contacto com autoteste (AOPD), utilizada para a protegao de pontos de
perigo, zonas de perigo e acessos de maquinas. A interrupcéo de um
ou mais feixes deve provocar a paralisagdo do movimento gerador de
perigo.

A avaliagéo e o dimensionamento da cadeia de seguranca
devem ser efetuados pelo utilizador em conformidade com as
normas e regulamentos relevantes, de acordo com o nivel de
seguranga requerido.

O conceito global do controlo, no qual o componente de
seguranga sera integrado, deve ser validado segundo as
normas relevantes.

2.2 Codigo para encomenda
Este manual de instrugdes é valido para os seguintes modelos:

SLC445-ER-D-2-01

N° | Opgao Descricao
XXXX Altura do campo de protegdo em mm, compri-
mentos disponiveis:
0170, 0250, 0330, 0410, 0490, 0570, 0650,
0730, 0810, 0890, 0970, 1050, 1130, 1210,
1290, 1370, 1450, 1530*, 1610, 1690*, 1770*
) 14 Resolugdo 14 mm, Faixa0,3m ... 7m
30 Resolugdo 30 mm, Faixa 0,3m ... 10 m

* apenas para resolugao 30 mm

SLG445-ER-®-@

N° | Opcéao Descrigao
@ AN : )
Distancia dos feixes externos:
0500-02 | 500 mm, 2 feixes
0800-03 | 800 mm, 3 feixes
0900-04 | 900 mm, 4 feixes
@ o1 Luz de estado integrada, faixa 0,3 ... 12 m
HA1 Luz de estado integrada, faixa 3 ... 20 m

2.3 Versoes especiais

Para as versdes especiais que néo estéo listadas no codigo de modelo,
as especificagdes anteriores e seguintes aplicam-se de forma analoga,
desde que sejam coincidentes com a versao de série.

2.4 Escopo do fornecimento

» Sensores E, R (recetor com luz de estado integrada)

« Kit de montagem MS-1100

» Manual de instrugdes DE/EN

2.5 Dados técnicos
Instrugdes:

Material do invélucro:
Alturas do campo de prote¢ao:

EN 61496-1, EN 61496-2, EN ISO 13849-1
aluminio

- SLC445: Resolugdo 14 mm: 170 ... 1450 mm
Resolugdo 30 mm: 170 ... 1770 mm

- SLG445: 500 mm, 800 mm, 900 mm

Capacidade de detecéo dos corpos de prova:

- SLC445: 14 mm, 30 mm

- SLG445: 2 feixes com resolugdo 500 mm

3 feixes com resolugdo 400 mm
4 feixes com resolugdo 300 mm

® SCHMERSAL
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Cortina / grade ética de segurancga Série SLG445
Alcance do campo de protegao: 2.6 Tempo de resposta (tempo de reacao)
- SLC445: 14mm:0,3...7m O tempo de reagéo depende da altura do campo de protegéo, da
30mm: 0,3...10m resolugdo, do nimero de feixes e da codificagdo dos feixes.
- SLG445: -01:0,3...12m
-H1:3...20m
Tempo de reagao:
- Codificagéo de feixe (standard) 1-48 feixes = 10 ms
49 - 144 feixes = 20 ms
- Com codificagéo de feixe alternativa 1-48 feixes = 15 ms
49 - 144 feixes = 27 ms
Medigao da tenséo de operagao: 24 VDC +10% (PELV) fonte de 170 16 10 15 0.4
alimentacio 250 24 10 15 0,5
lmax 2.0 A, conforme 330 32 10 15 0,6
EN 60204 (falha de rede < 20 ms) 410 40 10 15 0,8
Corrente de operacao calculada: max. 250 mA + 2 x 0,25 A cada OSSD 490 48 10 15 0,9
Comprimento de onda da radiagéo IR: 880 nm 570 56 20 27 1,0
Emissor, radiagao IR emitida 650 64 20 27 1.1
- segundo DIN EN 12198-1: categoria 0
- segundo DIN EN 62471: grupo livre 730 2 20 2 1.2
Saidas de seguranga 810 80 20 27 1.4
0SSD1, 0SSD2: 2 x saidas de semicondutor PNP, a prova de 890 88 20 27 1,5
curto-circuito 970 96 20 27 1,6
Ciclo de pulso de teste OSSD: 750 ms 1050 104 20 27 1,7
Comprimento do pulso de teste: 100 ps 1130 112 20 27 1,8
Tens&o de comutagdo HIGH ": 15...26,4V 1210 120 20 27 20
Tens&o de comutagdo LOW 0..2V '
Corrente de comutagéo em cada OSSD: 0...250 mA 1290 128 20 27 2.1
Corrente de fuga ?: 1mA 1370 136 20 27 2.2
Capacitancia de carga: 0...2,2pF 1450 144 20 27 2,3
Induténcia de carga 0..2H
Resisténcia admissivel do condutor entre OSSD e a carga: 250
Resisténcia do condutor admissivel no cabo de alimentagao: 1,5Q
Saida de lampada de Muting
Tenséo de entrada: 24 VDC
Corrente de comutagéo: max. 250 mA
Entradas de habilitagdo S1/S2, D_IN, MSG 1, MSG 2 170 8 10 15 0,4
Tensao de entrada HIGH (inativa): 11...30V 250 12 10 15 05
Tenséo de entrada LOW (ativa): 0..20V 330 16 10 15 0.6
Corrente de entrada HIGH: 3...10mA
Corrente de entrada LOW: 0...2mA 410 20 10 15 08
Fungoes: operacao automatica, bloqueio contra rearranque, 490 24 10 15 0,9
confirmagao dupla, controlo de contactor, 570 28 10 15 1,0
supressao de objetos (fixos e 650 32 10 15 1,1
moveis), codificagao de feixe alternativa, 730 36 10 15 1,2
Muting, ciclo, varrimento mdltiplo 810 40 10 15 1,4
Controllo de contactor: mailx. 500.ms 890 44 10 15 15
Bloqueiode rearranque: 50 ms ... 1,5 s, recegéo de sinal 970 48 10 15 16
com flanco descendente
Indicagdes LED emissor: Enviar, estado 1050 52 20 27 1.7
Indicagdes LED recetor: OSSD LIGA, OSSD DESL, rearranque, 1130 56 20 27 1.8
recegao de sinal, supressao, informagao 1210 60 20 27 2,0
Ligagéo: M12 conector incorporado com rosca metalica, 1290 64 20 27 21
recetor 12 polos, 1370 68 20 27 2,2
emissor 4 polos 1450 72 20 27 23
Temperatura ambiente: ) -25° C ... +50°C; 1530 76 20 27 24
com -25° C: redugéo da faixa em -10%
Temperatura de armazenagem: -25°C...+70°C 1610 80 20 2 2,6
Indicagéo de estado: Diagnostico e ajuste de fungéo 1690 84 20 27 2,7
Tipo de protegéo: IP67 (EN 60529) 1770 88 20 27 2,8
Resisténcia a vibragao: 10 ... 55 Hz conforme EN 60068-2-6
Resisténcia a impactos: 10 g, 16 ms, conforme EN 60028-2-29
Ano de fabrico: a partir de 2014 verséo 1.0

" Conforme EN 61131-2
2 Em caso de erro, flui no maximo a corrente de fuga no cabo OSSD.
O elemento de comando subsequente deve identificar este estado 2 500 10 15 08
como LOW. Um PLC seguro deve identificar este estado. 400 10 15 13
% Indutancia de carga quando do desligamento gera uma tensdo '
. . S . 4 300 10 15 1,4
induzida que prejudica elementos construtivos subsequentes
(elemento supressor de faisca).

w

Com a ativagéo da fungdo de varrimento multiplo duplica-se
o tempo de reacgé@o do AOPD. Realize um célculo novo da
distancia de segurancga de acordo com o seu calculo!
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2.7 Classificagao

Instrucdes: EN ISO 13849-1
PL: até e
Categoria: até 4
Valor PFH: 5,14 x10°/ h
SIL: até 3
Vida util: 20 anos
2.8 Fungoes

O sistema é formado por emissor e recetor. Ndo sdo necessarias
quaisquer outras unidades de avaliagdo em relagao as fungdes
descritas. O diagnoéstico e a sele¢édo de fungéo é realizada com uma
unidade de comando, (bot&o habilitagéo), ver capitulo Parametrizagéo.

O sistema oferece as seguintes fungdes:
» Operagao protegida automatica
(inicializagdo automatica ap6s habilitagdo do campo de protegéo)
* Bloqueio de rearme
* Dupla confirmagéo
« Controlo de contactor (EDM)
» Codificagao de feixe alternativa
* Supresséo dos objetos fixos
« Supressao dos objetos fixos com area de margem movel
* Supresséao de objetos moéveis
* Varrimento multiplo
* Muting
« Ciclo

Estado de fabrica

O sistema oferece, sem unidades de avaliagdo, uma variedade de
funcdes. A seguinte tabela contém uma sinopse das possiveis fungdes
e a configuragdo no estado de fabrica.

Operagao protegida, nao ativo Cablagem externa
automatica

Blogueio de rearme nao ativo Cablagem externa

Dupla confirmagao nao ativo com unidade de comando
Supressao de objetos nao ativo com unidade de comando
(fixos e moveis)

Controlo de contactor (EDM) | néo ativo com unidade de comando
Cadificagao de feixe nao ativo com unidade de comando
alternativa

Varrimento multiplo nao ativo com unidade de comando
Muting nao ativo com unidade de comando
Ciclo nao ativo com unidade de comando

No estado de fornecimento n&o se encontra nenhum

modo de operagao ativo. O modo de operagao pretendido
deve ser ajustado, na colocagéo em funcionamento do
AOPD, colocando uma ponte de fio ou através de uma
parametrizagdo. Se nado estiver configurado nenhum modo
de operacéo, ndo ocorre qualquer autorizagao das saidas de
comutacgado de seguranca (OSSD), é emitido o estado E1 e

o sinalizador do estado LED OSSD DESLIGADO (vermelho)
estd ativo.

Série SLC445
Série SLG445

2.8.1 Operagao protegida / automatica

No modo de operagéo automatico, as saidas de comutagao de
seguranga (OSSD) com campo de protegdo sem autorizagdo externa de
uma unidade de comando, sdo comutadas para um estado LIGADO.
Conexao Recetor Conexao MCU-02
Cabo, 12 polos

Ponte pino 3 com pino 5 Ponte pino 1 com pino 6

Pin 3 Pin5 Pin1 Pin 6

Este modo de operagéo providencia um rearranque automatico da
maquina quando o campo de protegéo néo esta interrompido.

O AOPD muda para o modo de operagao, se, ao gerar
tenséo de operagao, existir um sinal HI (+24VDC) na
entrada pino 3 durante, no minimo, 2 segundos, ver capitulo
Modo de operagao de ajuste.

Para mais informagées sobre MCU-02 ver capitulo
Acessorio opcional.

Este modo de operagéo pode ser selecionado apenas em
combinagao com o bloqueio de rearme da maquina.

Este modo de operagao nao pode ser selecionado quando o
campo de prote¢do permite o acesso por tras.

2.8.2 Bloqueio de rearme

No modo de operagédo bloqueio de rearranque, as saidas de
comutagdo (OSSD), mantém-se, apds criar tensdo operacional ou apds
uma interrupgdo do campo de protecéo, no estado DESLIGADO.

O AOPD comuta as OSSDs primeiro para o estado LIGADO, se com
uma unidade de comando (botdo chave) for criado um sinal na entrada
"habilitar".
Conexao Recetor Conexao MCU-02

Cabo, 12 polos

Ponte pino 8 com pino 5 Ponte pino 5 com pino 6

Unidade de comando (botéo chave Unidade de comando (botéo chave

Liberacéo) Liberacéo)
no pino 3 no pino 1
Pin3 Pin 8 Pin 5 Pin1 Pin 5 Pin6
S1 S1
+24VDC +24VDC

O AOPD muda para o modo de operagao, se, ao gerar
tensé@o de operagao, existir um sinal HI (+24VDC) na entrada
pino 3 durante, no minimo, 2 segundos, ver capitulo Modo de
operacao de ajuste.

A unidade de comando (botao chave Liberagao) deve ser
colocada fora da area de perigo. A area de perigo deve ser
visivel para o utilizador.

Para mais informagdes sobre MCU-02 ver capitulo Acessério
opcional.
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2.8.3 Bloqueio de rearranque com dupla confirmagao

Em aplicagbes com monitorizagao de acesso, muitas areas de perigos
nao podem ser vistas de forma abrangente, mesmo assim é possivel
que terceiros fora da area de perigo efetuem a qualquer momento a
confirmagao na unidade de comando para o bloqueio de rearranque,
apesar de pessoas/operadores eventualmente ainda estarem
presentes numa area nao visivel. Este perigo pode ser bloqueado com
o0 modo de operagdo bloqueio de rearranque com dupla confirmacgéao.
Sendo colocada uma unidade de comando dentro da area de perigo
uma segunda fora da area de perigo.

Pin3 Pin1 Pin 8

Conexao Recetor
Unidade de comando S1 para pino 3
Unidade de comando S2 para pino 8

Pino 5, sem sinal (entrada aberta) s 2

+24VDC

Especificacao
O modo de operagéo "Blogueio de rearranque com dupla confirmagao"
€ ativado com o parametro P5. Ver capitulo Parametrizacéo.

Liberagao apos seguinte sequéncia

1) Acionar unidade de comando dentro da area de perigo (S2)

2) Passar pelo campo de protec&o, interrompendo, no minimo, um
feixe e de seguida voltar a habilitar

3) Acionar a unidade de comando fora da zona de perigo (S1)

A confirmagé@o com S1 é possivel dentro de uma janela de tempo de 2
a 60 s apos acionar S2. Caso a sequéncia ou o requisito de tempo nao
seja cumprido, o procedimento deve ser repetido.

Sinalizagdo LED rearranque (amarelo)

LIGA AOPD espera habilitagdo no S2
A piscar AOPD espera habilitagdo no S1

O bloqueio de rearranque com dupla confirmagao nédo esta
disponivel durante o Muting e a operagéo por ciclos!

2.8.4 Supressao de objetos fixos (apenas SLC445)
O AOPD pode suprimir objetos fixos no campo de protecgéo.
Podem ser suprimidos varios objetos fixos no campo de protecéo.

% SCHMERSAL
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Zona de supressao

E1 R1
jup o

Legenda
[ 1 Objeto no campo de protegéo
Cobertura mecanica

A supressao de objetos pode ser selecionada livremente no campo
de protegao.

A primeira linha de feixe, que esta imediatamente junto a janela de
diagnostico, ndo pode ser suprimida.

A area suprimida é monitorizada apds o processo de aprendizagem/
Teach-IN (P1) e ndo pode alterar-se. Se a area suprimida se alterar ou
se for removido um objeto do campo de protecdo, o BWS bloqueioa no
estado DESLIGADO. O bloqueio pode ser anulado, devido a um novo
procedimento Teach-IN.

A funcéo é ativada com a configuragdo de parametros (P1).
Uma supresséao ativa do feixe é apresentada pelo LED
(supressao / azul) na janela de diagnéstico.

Ver capitulo Parametrizagéo.

* As areas laterais remanescentes devem ser protegidas
contra intervengao por coberturas mecanicas.

* As coberturas laterais devem ser fixadas no objeto.

» Nao séo permitidas coberturas parciais.

» O campo de protecao deve ser verificado, com o bastéo de
teste, apos a alteragao.

* A funcéo de bloqueio de rearranque do AOPD ou da
maquina deve ser ativada.

2.8.5 Supressao de objetos fixos com area de margem mével
(apenas SLC445)

Esta fungéo pode compensar as alteragdes de posigao de um objeto

fixo com uma tolerancia de um feixe. Esta alteragao de posigao

corresponde a uma deslocacgéo de aprox. 10 mm (com 14 mm de

resolugao) e aprox. 20 mm (com 30 mm de resolugéo) para cima e

para baixo no campo de protegéo.

Exemplo deslocagéo do objeto no campo de protecao

Supresséo de feixe 4, 5, 6 0O e e e o Teach-IN, 4-6
Deslocamento de 1 feixe para baixo o o ok
Deslocamento de 1 feixe paracima o | o ok
Objeto cobre apenas 2 feixes oo o ok
Objeto cobre apenas 2 feixes e} o ook
Objeto com deslocamento marginal o ok
para baixo

Objeto com deslocamento marginal o ok
para cima

Deslocamento do objeto maior o o|o e e|Falhas
1 feixe

Tamanho do objeto alterado (1 feixe) o | o Falhas
Tamanho do objeto alterado (5 feixes) o | @ e | @ Falhas

Esta fungao é ativada com o parametro P2. Ver capitulo
Parametrizagdo. Uma combinagéo com supressao de objeto fixo (P1)
ou supressao de objeto mével (P3) ndo é possivel.
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A resolugédo eficaz do AOPD altera-se na area da margem do objeto
suprimido. A resolucéo eficaz consta no capitulo Supressao de objetos
fixos (1 feixe).

Execute um novo calculo da distancia de seguranga
conforme a resolugéo efetiva. Adapte a distancia de
seguranga conforme os seus calculos.

2.8.6 Supressao e objetos moéveis (apenas SLC445)
O AOPD pode suprimir objetos méveis no campo de protegéo.

Podem ser suprimidos até 2 feixes (mdveis) no campo de protecéo,
ver parametrizagéo (P3). Uma combinagdo com P1 é possivel, uma
combinagédo com P2 n&o é possivel.

Exemplo
Supressao de objetos fixos e méveis

Cilindro de ejegdo de material

u®

Legenda
1 = Area supressao de objetos fixos
2 = Area de supressao de objetos méveis

A supressao de objetos moveis nao esta ligada a uma posi¢do no
campo de protegao. O primeiro feixe imediatamente junto a janela de
diagnéstico ndo pode ser suprimido.

Esta fungéo permite uma interrupcdo no campo de protecéo sem
desligar as saidas de seguranga (p.ex. em caso de movimenta¢éo no
campo de protegao, ejecao de material ou movimentagao de material
comandada pelo processo). A supresséo de objeto mével leva a uma
reducéo da capacidade eficaz de resolugédo. De acordo com o nimero
de feixes suprimidos, a resolucéo agora eficaz deve ser aplicada para
a determinacéo da distancia de seguranca.

Num sistema com resolugéo fisica de 14 mm, com supresséo de objeto
movel de 2 feixes, a resolugao efetiva reduz para 34 mm. A resolugéo
efetiva deve ser afixada de forma permanente e bem visivel numa
placa de aviso no recetor.

Resolugao efetiva
A resolugéo efetiva pode ser consultada na tabela a seguir.

1 14 24
2 14 34
1 30 48
2 30 68

Série SLC445
Série SLG445

Esta fungéo é ativada, com a parametrizagéo, no parametro
P3. A funcéo ativada é apresentada pelo LED (supresséo /
azul) na janela de diagnéstico.

ver Capitulo Configuragdo de parametros

Execute um novo calculo da distancia de seguranga
conforme a resolugao efetiva. Adapte a distancia de
seguranga conforme os seus calculos!

A norma IEC/TS 62046 descreve medidas, que podem ser
necessarias, para proteger pessoas do perigo, devido a
areas suprimidas.

2.8.7 Supressao de objetos méveis (apenas SLG445)
O AOPD pode suprimir objetos méveis no campo de protegéo.

=]

- N W

Il

E1 R1

A supressao de objetos méveis nédo esta ligada a uma posigéo no
campo de protegdo. O primeiro feixe imediatamente junto a janela de
diagndstico ndo pode ser suprimido.

Esta fungéo permite uma interrupgdo no campo de protegdo sem
desligar as saidas de seguranga (p.ex. em caso de movimentag&o no
campo de protegdo, ejecdo de material ou movimentagéo de material
comandada pelo processo).

Esta fungdo é ativada, com a parametrizagéo, no parametro P3. A
funcgéo ativada é apresentada pelo LED (supresséo / azul) na janela de
diagnostico. ver Capitulo Configuragédo de parametros

* A supressao de objetos mdveis nao € possivel num SLG445
com 2 feixes.

* A supressdo maxima de um feixe é possivel na versao
SLG445 de 3 feixes ou SLG445 de 4 feixes, tendo em
consideragao a fungdo de protecéo.

* A fungao de blogueio de rearranque do AOPD ou da
maquina deve ser ativada.

» O campo de prote¢ao deve ser verificado apos a
configuragéo, o objetivo de protecéo (detegdo de uma
pessoa) deve ser garantido.

* Anorma IEC/TS 62046 descreve medidas, que podem ser
necessarias, para proteger pessoas do perigo, devido a
areas suprimidas.

2.8.8 Controlo de contactor, EDM (Parametro P4)

A fungao da supervisao dos atuadores serve para monitorizagao dos
elementos de comutagao externamente conectados com contactos de
retorno de guia positivo (relé, disjuntores, valvulas).

Para detegao de falhas funcionais dos elementos de comutagéo como,
por exemplo, desgaste dos contactos ou rutura das molas de contacto,
a mudanga de sinal € monitorizada, apds cada mudanga de estado
das saidas de comutagé@o de seguranga, com um retardamento de, no
maximo, 500 ms.

Em caso de falhas funcionais, as saidas de comutacéo s&o bloqueadas
no estado DESLIGADO. Apds eliminagéo da falha deve ser realizada
uma rearme.

O controlo de contactor ndo esta ativado no estado de
fabrica. Esta fungéo é ativada com a parametrizagao P4.

A entrada do sinal D_IN também é utilizada em combinagao
com as fungdes Muting e de ciclo para a monitorizagéo dos
sinais da maquina.

® SCHMERSAL
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Ligagdo EDM
Conexao Recetor Pin 9
Kn1, Kn2 = Contactos auxi-
liares circuito de retorno
---Kn1

---Kn2

+24VDC

Os contactos auxiliares podem ser ligados somente quando
esta funcéo foi ativada.

2.8.9 Varrimento multiplo (Parametro P8)
Em caso de avarias breves do campo de protecéo, pode ser alcangado
um aumento da disponibilidade, devido a ativagédo desta fungao.

Exemplos, para tal, so:

* Avarias 6ticas devido a impulsos de luz

* Através de aparas e sobras projetadas através do campo de protecédo
* Gotas que caiem do AOPD

Com a ativagéo da fungdo de varrimento mdltiplo duplica-se
o tempo de reagao do AOPD.

Realize um calculo novo da distancia de seguranca de
acordo com o seu calculo!

Esta funcéo €é ativada no modo de parametrizagéo com a
opgao P 8.

2.8.10 Rodar a o visor em 180 graus (parametro P7)

O alinhamento do visor de 7 segmentos pode ser rodado através
da opgéo de software em 180 graus. Desta forma o visor também
permanece legivel na posicdo de montagem rodada do AOPD.

M

O O O O

O O O O

L]
ParametroP 7 A
Visor rodado

Parametro P 7 -
Visor alinhado normalmente

2.8.11 Codificagao de feixe alternativa

Se existir a possibilidade de um recetor receber os sinais de luz de
dois transmissores, entdo um dos sistemas deve ser operado com
codificagdo de feixe alternativa. Desta forma, pode ser excluida uma
influéncia matua.

Quando sao operados sistemas préximos sem codificagdo de feixe
alternativa, existe perigo para o utilizador.

E R R E E R E R

AA A 4

VvYVY
AAAA

YVYYVYY

v

Influéncia: codificagao de feixe
alternativa é necessaria!

Nenhuma influéncia
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* A codificagdo de feixe alternativa evita a influéncia muatua de sistemas
localizados préximos um do outro. Um de ambos os sistemas devera
ser mudado de local.

* A codificagéo de feixe alternativa no emissor e recetor € indicada
permanentemente por LED's a piscar (ver informacéo de estado LED).

* A codificagao de feixe alternativa deve ser ajustada separadamente
em cada sensor (recetor e emissor).

* A funcdo ¢ ativada no recetor no modo de parametrizacéo (P6).

Parametrizagdo do emissor
Ligagao do transmissor
Ponte pino 1 e pino 2

Ponte pino 3 e pino 4

Pin1 Pin2  Pin3 Pin &

+24V/DC 0v/DC

O tempo de reagao do sistema com codificagao de feixe
alternativa aumenta. Para isso, deve ser adaptada a distancia
de seguranca. Para tal, ver capitulo Tempo de reagéo.

2.9 Auto-teste

O AOPD executa um auto-teste, apos ligar a tensdo operacional,
dentro de 2 segundos. Em caso de erro, 0 AOPD bloqueia no estado
operacional seguro e emite um estado (ver capitulo Diagnostico de
erros). Apds um auto-teste bem, sucedido, o AOPD comuta, com o
campo de protegao livre, para o estado LIGADO (modo de operagéo
Automatico).

Um auto-teste é executado ciclicamente durante a operagéo. Erros
relevantes para a seguranca séo identificados durante o tempo de
reagdo e causam o bloqueio, no estado DESLIGADO, e a indicagdo de
uma mensagem de estado.

2.10 Parametrizagao
A parametrizagdo permite uma adaptagao individual do AOPD aos
requisitos da aplicagéo presente.

Com ativagdo do modo de operagao podem ser realizadas todas as
configuragdes com ajuda do visor de 7 segmentos e um bot&o chave.

Procedimento

Para a mudanga do modo de operagéo, o recetor deve ser separado
da tensao de operagao. No estado sem tensao devem ser conectados
um bot&o chave e uma ponte de cabo da seguinte forma:

Conexao Recetor

Liberagao D_OuT D_IN
Pin3 Pin5 Pin9
S1
+ 24 VDC

*» Eventuais pontes de cabo existentes do pino 3, pino 5, pino 9 ou
pino 8 devem ser removidas. Caso a fungdo EDM tenha sido ativada,
devem ser removido os contactos auxiliares do pino 9.

* Ponde de cabo D_OUT (pino 5) para D_IN (pino 9)

* Ligagao da unidade de comando botao chave S1 (+24 V) para pino 3

* Apds a configuragao deve ser restabelecida primeira a cablagem.
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Com a religagéo da tensdo de operagao, o recetor inicia 0 modo de Repor para configuracao de fabrica
operagao Parametrizagao. ) )

P Indicagdo P apds arranque na parametrizagdo do
Sinalizag3o do estado operacional modo de operag&o

‘- Premindo breve e repetidamente o botdo (max. 1,5
P Indicador de 7 segmentos ‘-. s) muda para o ponto do menu C.

Voltar a premir o botdo e manté-lo premido (aprox.

° LED OSSD DESLIGA (vermelho) ativa r 2,55s)
) H — C. pisca
LED OSSD LIGA (verde) ativa - —» Soltar botzo, logo que C. seja apresentado
permanentemente.
Operagao do sistema de menu O AOPD repde agora a configuragéo para a
Acbes dos botdes ﬁ configuragéo de fabrica e efetua uma rearme. O
‘-‘ processo € apresentado por uma circulagéo na
T Premindo brevemente o bgtéo 0,1...1,55s) indicagdo de 7 segmentos.
para mudanga para o proximo ponto do menu.
Premindo longamente (2,5 ...6's ) Alterar parametro
T2 para a sele¢io de um ponto do menu ou a selegéo do préximo Neste exemplo deve ser alterada a fungdo Muting de F1=1 para F2=1.
valor de parametro. N . o
Indicagao P apds arranque na parametrizagao do
P modo de operagao

Premindo brevemente o botédo (max. 1,5 s) muda-se
para o ponto do menu F.

T2
P1=A}~ a[PI=-

Voltar a premir o botdo e manté-lo premido (aprox.
2,55s)
F intermitente.
Soltar botéo, logo que F seja
apresentado permanentemente.
O menu muda para a sele¢do dos parametros no
Os parametros do AOPD estéo divididas nos trés grupos de menu. grupo F.
« P: fungbes gerais do AOPD Indicagéo da configuragao atual F1=1.
« F: fungdes Muting e de ciclo Sendo que a indicagdo muda sequencialmente na
« L: parametros Muting e de ciclo sequéncia dos caracteres F 1 1
Premindo brevemente o botéo para o parametro F2.
Indicagao: F2 néo esta ativa, F 2 -

M

M

"M
n ..
L EY

Voltar a premir o bot&o e manté-lo premido (aprox.
2,55s)
— intermitente
Soltar o botéo, logo que 1 seja
apresentado permanentemente.
Premindo breve e repetidamente o botdo (max. 1,5
‘- s) muda para o ponto do menu r. Depois abandonar
° o grupo do menu, premindo longamente.
E apresentado o ponto do menu Gravar S..
Voltar a premir o botdo e manté-lo premido (aprox.

2,5s)
X — S. intermitente

Soltar o botao, logo que S. seja
apresentado permanentemente.

"
(g ¥

Indicacao de parametros ﬁ O AOPD grava agora a configuragéo e efetua
‘-‘ uma rearme. O processo é apresentado por uma
A Parametro esta ativo circulagdo na indicacédo de 7 segmentos.

- Parametro ndo esta ativo
Apresentar toda a configuragao

n Parametro néo esta disponivel, bloqueado L . L
P Indicagéo P apds arranque na parametrizacéo do

modo de operagado Mantenha o botdo premido durante

1,2... | Parametro tem a configuragdo 1, 2 ...
mais de 10 segundos. O decorrer dos 10 segundos é

s. Gravar a configuragao atual apresentado na janela de diagnostico, através de um
sinal breve do LED amarelo. Agora solte o boté&o.
C. Repor a configuragao atual para configuragdo de fabrica F (] (]
|
d. Modo de diagnoéstico/operagao de ajuste ¢ ' Agora o AOPD apresenta sequencialmente todos
‘- H 3 os parametros, que foram alterados e que néo
r. Abandonar grupo de parametros P P correspondem a configuragdo padréo.
‘.‘ c
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Funcgdes gerais do AOPD (parametro P)

P1 Supressao de objetos fixos
— =nao ativo A posicéo Ativo guarda todos os feixes
A = ativo interrompidos via Teach-In.
n = bloqueado
P2 Supressao de objetos fixos com area de
- =n&o ativo margem mével
A = ativo Tolerancia na area marginal + 1 feixe -

n = bloqueado adequar distancia de seguranga.

P3 Supressao de objetos moveis

— =nao ativo Supresséo max. de 2 feixes - adequar
1 =1 feixe distancia de seguranga!
2 = 2 feixes
n = bloqueado
P4 Funcéao da entrada D_IN
— =n&o ativo ver descri¢do nos capitulos Supervisdo dos
1/A=EDM atuadores Muting e operagéao por ciclos.
2 = Paragem do
transportador
3 = Muting-Enable
P5 Modo de operagao Bloqueio de
— =nao ativo rearranque
A = ativo com dupla confirmagao com dispositivo de
n = bloqueado comando S2
P6 Codificagao de feixe alternativa
— =nao ativo Ativar em caso de influéncia muatua de
A = ativo sistemas iguais.

P7 Rotagao da indicagao

— = nao ativo em 180 graus
A = ativo
P8 Varrimento multiplo
— =n&o ativo Respeitar a duplicagéo do tempo de
A = ativo reagdo, adaptar a distancia de seguranga.

As fungdes para a supresséao de objetos (P1, P2 e P3) estéo
bloqueadas, se a funcdo de muting estiver ativada.

As fungdes paragem da correia ou Muting-Enable séo
parametrizaveis, se uma fungdo de muting estiver ativada.

Adaptador KA-0976 para parametrizagao
Se a configuragéo de ligagéo para a parametrizagao do recetor nao estiver
disponivel, pode ser utilizado alternativamente o adaptador KA-0976.
O adaptador esta conectado entre o cabo de ligagéo e o conector do
cabo do recetor. A parametrizagao ocorre com o dispositivo de comando
(botdo chave), como descrito na configuragéo de parametros. Apos a
parametrizagao, o adaptador é removido e conectado o cabo de ligagdo
no recetor.

Legenda
— % 1 1 = Cabo de ligagao recetor

o 2 = KA-0976 com botdo chave do dispositi-

% vo de comando

I o
e
N

3. Fungao de ponte / Muting

Se tiverem de ser transportados objetos através do campo de protecgéo,
a fungéo de protecdo do AOPD pode ser ligada, temporariamente,

em ponte através do Muting. Os OSSDs permanecem, apesar da
interrupgéo, no estado LIGADO.

% SCHMERSAL
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Aligagdo em ponte é induzida automaticamente por, no minimo, duas
fontes de sinais independentes (sensores Muting) e termina com a
finalizagdo da condigdo Muting ou apos a finalizagéo do tempo de ciclo
Muting ajustado.

A fungdo de ponte pode ser utilizada no modo de operagao Automatico
ou no Bloqueio de rearranque.

O modo de operagao do Bloqueio de rearranque com dupla
confirmagao nao é disponibilizado com a fungéo de muting.

O estado da fungao de ponte é apresentado através da luz
de estado integrada. Opcionalmente pode ser ligada uma
luz de muting externa. A fungédo de uma luz de muting ligada
externa é monitorizada pelo AOPD.

Indicagdes de seguranga em relagado a fungao de ponte

Afuncéo de ponte apenas pode ser utilizada corretamente
para o transporte automaAtico do material.

Os sensores de muting estéo dispostos de forma que o
material transportado seja detetado de forma segura e ndo
o0 meio de transporte como, por exemplo, uma palete. A
fungéo de ponte ndo pode ser ativada por uma pessoa (p.ex.
movimento do pé, perna, mao, brago).

Os parametros de operagao, especialmente o tempo de ciclo
de muting devem ser adaptados ao processo de transporte
da aplicagédo. Muting apenas pode permanecer ativo,
enquanto o material transportado bloquear o acesso a area
de perigo.

O acesso a area de perigo deve ser preparado de forma que,
as pessoas nao a possam aceder, enquanto a fungao de
ponte estiver ativa. Perigos de recolha e de esmagamento
devem ser respeitados.

A funcéo de ponte € induzida, se nas entradas MSG1 e
MSG2 surgir um sinal de ativagdo na sequéncia definida ou
no intervalo definido.

S&o necessarios dois sensores de sinais de muting
independentemente conectados um do outro nas entradas
MSG1 e MSG2. Os flancos de comutag@o ndo podem surgir
simultaneamente nas MSG1 e MSG2. Se os flancos de
comutagao forem visiveis simultaneamente nas entradas,
pressupde-se um curto-circuito dos sensores de muting.

Os sinais de muting devem ocorrer automaticamente e ndo
podem ser controlados completamente pelas fungbes de
software (p.ex. SPS).

A fungao de ponte termina o mais tardar com a finalizagdo do
tempo de ciclo de muting ajustado. O fim da fungéo de ponte
¢é induzida, se, no estado ligado em ponte, a primeira entrada
do sensor(MSG1 ou MSG2) for novamente habilitada/
inativada. Utilizando a opgéo "Finalizagdo de muting através
do AOPD", o tempo de ligacdo em ponte pode continuar a
ser encurtado. Para tal, respeite as indicagdes na descricao
da respetiva configuragdo de muting.

O dispositivo de comando para habilitagéo ou ativagéo da
funcédo de ponte manual (Override)deve encontrar-se fora da
area de perigo e ndo pode ser alcancgado a partir da area de
perigo.

O dispositivo de comando deve estar disposto de forma que
o operador possa ver toda a area de perigo.
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3.1 Configuracado de Muting
O AOPD disponibiliza as seguintes configuracdes de muting através da
selegdo de parametros.

F1 - =n&o ativo | Muting com dois sensores numa disposi¢cao
n = bloqueado | paralela
1,2,3 = Kit N°

F2 - =nao ativo | Muting com dois sensores numa disposigao
n = bloqueado | em cruz
1,2,3 = Kit N°

F3 - =nao ativo | Muting com quatro sensores numa
n = bloqueado | disposigao paralela
1,2,3 = Kit N°

F4 | - =n&o ativo | Aplicagbes de muting especiais, p.ex. lacos
n = bloqueado | de indugao, processo de carregamento/
1,2,3 = Kit N° descarregamento

F5 | 1 = HI-Ativo Sensor de muting com comutag&do para escuro
2 = LO-Ativo Sensor de muting com alternancia de luz

No grupo de parametros F, séo oferecidos diferentes conjuntos de
configuragao, que disponibilizam frequentemente combinagbes de
parametros utilizadas.

No grupo de parametros L todos os parametros de muting podem ser
ajustados individualmente.

O procedimento em relagdo a parametrizagao encontra-se
descrito no paragrafo Parametrizacgéo.

Se, apos a selecdo de um conjunto de configuracéo de
muting, forem modificados outros parametros isto sera
indicado na indicagao do conjunto de configuragédo atual
através de um U na sequéncia de indicagao, p.ex. "F 1 1 U".

3.1.1 Muting com dois sensores numa disposicao paralela
Durante o muting com dois sensores numa disposicao paralela, a sequéncia
de comutagdo dos sensores de muting € monitorizada na sua sequéncia. A
fungao de ponte inicia, logo que ambas as entradas de muting MSG1 e
MSG2 estejam ativas. Sendo que MSG2 e MSG1 so ativadas.

A fungao de ponte permanece, enquanto ambas as entradas (MSG1 e
MSG2) estéo ativas e o tempo de ciclo de muting ndo tenha terminado.
O proximo ciclo de muting apenas pode iniciar, se anteriormente toda a
area de muting, com todos os sensores, estava livre.

Nesta configuragéo, o transporte apenas é permitido para

fora da area de perigos. Os sensores de muting devem ser
instalados na area de perigos.

Transporte multiplo para fora da area de perigos (F1=1, F1=3)

/III\IHII i i

MS1 MS2

Material transportado com distancia pequena

Se as distancias entre os objetos a serem transportados forem, de tal
forma, pequenas que nem todos os sensores possam ficar livres, entdo o
ciclo de muting devera ser renovado de outra forma. Para esta finalidade,
na configuragéo F1=1 ou F1=3, é monitorizado o movimento das lacunas
de transporte e reiniciado o ciclo de muting. A lacuna de transporte deve
ser detetada por todos os sensores na sequéncia correta, caso contrario o
ciclo de muting nao é renovado (pacotes consecutivos).
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Transporte individual para fora da area de perigos (F1=2)

Ms1 MS2

Transporte de objetos individuais

A condigdo de muting termina de forma, que ambas as entradas de muting
(MSG1 ou MSG2) fiqguem inativaslivres.

Com a finalizagédo da condi¢do de muting, a ligagcdo em ponte é mantida
durante o tempo do prolongamento de finalizagdo de Muting ajustado. Desta
forma, o transporte pode ser terminado através do campo de protegéo.

Consoante o primeiro evento que aparegca, a ligagdo em ponte é

terminada, se:

+ O tempo de ciclo de muting tiver decorrido,

* Uma das entradas de muting voltar a ficar livre e. com isso, o
prolongamento do fim iniciado terminar,

» O material transportado ser detetado pelo AOPD e o campo de
protecéo voltar a ficar livre (opgéo fim de muting através do AOPD).

O préximo ciclo de muting apenas pode iniciar, se anteriormente todos
0s sensores estavam inativos.

Com "Fim de muting através do AOPD" (L4) o tempo

de ligagcéo em ponte pode ser encurtado. O material
transportado é detetado através do AOPD, a ligagdo em
ponte termina, logo que o campo de protecdo nao esteja
mais interrompido.

Com "ligagao em ponte de lacunas de objetos" (L5) é
melhorada a disponibilidade do sistema em caso de carga
irregular e intercalada com lacunas.

Kit de parametros F1

Tempo de ciclo de muting 10s | 30s 8horas L1
Sequéncia do sensor (tempo) - - - L2
Sequéncia do sensor (sequéncia) 4 4 4 L3
Fim de muting através do AOPD v M v L4
Ligagdo em ponte de lacunas de objeto | O 300ms, O L5
Retardamento: fim de muting -- O - L6
Retardamento: inicio de muting -- -- -- L7
Muting parcial O O O L8
Pacotes consecutivos v - v

Controlo de contactor (EDM) O O O P4
Paragem do transportador O O O P4
Habilitacdo de muting através O O O P4

do sinal da maquina

v Funcao esta ativa e nado é alteravel.

-- Fungao ndo esta ativa e ndo ¢ alteravel.
O Fungao é opcional e ndo ativada.

M Funcéo é opcional e ja esta ativada.

T Funcéo esta ativa e pode ser alterada.

3.1.2 Muting com dois sensores numa disposi¢gao em cruz (F2)
Nesta configuragé@o os sensores de muting séo dispostos de forma que
os- feixes luminosos dos sensores de muting se cruzam.
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O ponto de cruz encontra-se no nivel do campo de protegdo AOPD ou
na area de perigo. Os sensores de muting devem estar dispostos de
forma que sao ativados sequencialmente e ndo em simultaneo pelo
material transportado. A distancia de comutagéo néo dever descer
abaixo dose 50 ms.

O transporte do material € possivel em ambas as diregdes.

A fungéo de ponte inicia, logo que ambas as entradas de muting
(MSG1 e MSG2) estejam ativas. Sendo a sequéncia de comutagao
opcional, no entanto a segunda entrada deve ser ativada dentro do

intervalo determinado (parametro L2), ap6s a primeira entrada de sinal.

A fungao de ponte mantém-se ativa, enquanto uma de ambas as
entradas de muting (MSG1 ou MSG2) volte a ficar inativa ou o tempo
de ciclo de muting tenha terminado.

Com "Fim de muting através do AOPD" (L4) o tempo de
ligacdo em ponte pode ser encurtado. O material transportado
é detetado através do AOPD, a ligagdo em ponte termina, logo
que o campo de protecao nao esteja mais interrompido.

Com "ligagéo em ponte de lacunas de objetos" (L5) é
melhorada a disponibilidade do sistema em caso de carga
irregular e intercalada com lacunas.

Nesta configuragéo (F2), a utilizagdo dos sensores
de muting com alternancia de luz (contacto NF) néo é
permitida.

Kit de parametros F2

Tempo de ciclo de muting 10s  10min  8horas L1
Sequéncia do sensor (tempo) 5s 30s  10min | L2
Sequéncia do sensor (sequéncia) O O O L3
Fim de muting através do AOPD O O O L4
Ligacao em ponte de lacunas de objeto 100ms 300ms, 5s L5
Retardamento: fim de muting O O O L6
Retardamento: inicio de muting -- -- -- L7
Muting parcial O O | L8
Controlo de contactor (EDM) O O O P4
Paragem do transportador O O O P4
Habilitagdo de muting através O O O P4

do sinal da maquina

v Fungao esta ativa e ndo ¢é alteravel.

- Funcéo néo esta ativa e néo é alteravel.
O Fungéo é opcional e ndo ativada.

M Fungéo é opcional e ja esta ativada.

T Funcao esta ativa e pode ser alterada.

3.1.3 Muting com quatro sensores numa disposigao paralela (F3)
Nesta variante sdo comutados respetivamente dois sensores de muting
numa entrada do sensor (MSG1, MSG2). Consoante o circuito, o transporte
é possivel em ambas as diregdes ou apenas limitado numa diregéo.
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Transporte em ambas as diregées

Ms1 T MsGt
Ms2 | MSG2

MS3
MS4 —I

j MS1 MS2 MS3 , MS4

MSG1 MSG2

Transporte numa diregao

Ms1 MSG1
Ms2 MSG2
MSS—I

MS4

MSG1 MSG2

A fungao de ponte inicia, logo que ambas as entradas dos sensores
obtiverem um sinal ativo. Sendo monitorizada a sequéncia, de forma
que MSG1 deve ser ativa antes de MSG2.

A fungdo de ponte permanece, enquanto ambas as entradas estiverem
ativas e o tempo de ciclo de muting ndo tenha terminado. Se uma das
entradas ficar ativa, o ciclo de muting termina.

Com "Fim de muting através do AOPD" (L4) o tempo de
ligagcdo em ponte pode ser encurtado. O material transportado
¢é detetado através do AOPD, a ligagcdo em ponte termina, logo
que o campo de protegao nao esteja mais interrompido.

Com "ligagéo em ponte de lacunas de objetos" (L5) é
melhorada a disponibilidade do sistema em caso de carga
irregular e intercalada com lacunas.

Kit de parametros F3

Tempo de ciclo de muting 10s | 10min 8horas L1
Sequéncia do sensor (tempo) O O O L2
Sequéncia do sensor (sequéncia) M M M L3
Fim de muting através do AOPD O [} [} L4
L|gagao em ponte de lacunas de 100ms 300ms  10s L5
objeto

Retardamento: fim de muting O O O L6
Retardamento: inicio de muting -- -- -- L7
Muting parcial O O O L8
Controlo de contactor (EDM) O [} [} P4
Paragem do transportador O O O P4
Habilitagdo de muting através O O O P4

do sinal da maquina

v Fungéo esta ativa e nao ¢é alteravel.

- Fungéo néo esta ativa e ndo é alteravel.
O Fungéo é opcional e ndo ativada.

M Fungao é opcional e ja esta ativada.

T Fungéo esta ativa e pode ser alterada.
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3.1.4 Aplicagdes de muting especiais
Com o conjunto de parametros F4 é possivel adaptar a fungéo de
muting as aplicacdes especiais.

Como exemplo, o empilhador deve servir para realizar o carregamento
e descarregamento:

mt
a_ o

Aqui sao utilizados dois lagos de indugdo como sensores de muting. Os
sinais dos lagos de indugdo sao avaliados por um sistema eletrénico
separado e adicionados as entradas de muting MSG1 e MSG2.

Com a configuragao F4=1 pode ser configurado o seguinte processo:

* A sequéncia de muting inicia, logo que ambas as entradas de muting
sejam ativadas e permanecerem juntamente, no minimo, 3 segundos
ativadas (inicio de muting retardamento, parametro L7).

+» O tempo de ciclo de muting (L1) deve ser selecionado de acordo com
a duragéo do processo de carregamento e descarregamento.

« A sequéncia temporal de comutagédo € monitorizada, isto quer dizer,
que ambas as entradas do sensor ficam ativas dentro do tempo
configurado (L2).

» O muting mantém-se ativo, até que o primeiro sensor de muting fique
livre ou o tempo de ciclo de muting tenha terminado.

« Para colmatar interrupgdes breves, durante os processos de manobra,
encontra-se ajustado um tempo de ligagdo em ponte de 3 segundos (L5).

O proprietario deve providenciar outras medidas, para

evitar um arranque de um ciclo de muting através do

trafego transversal. Por exemplo, o ciclo de muting pode ser
bloqueado/habilitado pelo comando da maquina (opgéo P4=3).

Kit de parametros F4

Tempo de ciclo de muting 30s  30s | 30s L1
Sequéncia do sensor (tempo) 5s O 5s L2
Sequéncia do sensor (sequéncia) O M | L3
Fim de muting através do AOPD O O ] L4
Ligacao em ponte de lacunas de objeto 3s 3s 3s L5
Retardamento: fim de muting O O O L6
Retardamento: inicio de muting 3s 3s 3s L7
Muting parcial O O O L8

Sinal de sensor apds habilitaggdo do AOPD| v

Controlo de contactor (EDM)
Paragem do transportador

Habilitagdo de muting através
do sinal da maquina

O | P4
O O P4
O

O ood

P4

v Funcgéo esta ativa e néo é alteravel.

- Fungao ndo esta ativa e ndo é alteravel.
O Fungéo é opcional e ndo ativada.

[} Fungao é opcional e ja esta ativada.

T Fungao esta ativa e pode ser alterada.
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3.2 Parametros de Muting
Vista geral dos parametros de muting

L1 | —=n&o ativo Tempo de ciclo
1= 56s » Tempo de ciclo de muting (até 80 horas)
2=10s » Tempo de ciclo de relogio (até 30
3=20s segundos)
4=30s
5=10 min
6= 1hora
7= 8hora
8 = 80 horas
L2 | —=nao ativo Monitorizagdo temporal dos sinais de
1= 1s comutagdo dos sensores de muting.
2= 3s
3= 5s
4=30s
5=10 min
6= 1hora
L3 | —=nao ativo Monitorizagédo da sequéncia de comutagao
A = ativo dos sensores de muting.
L4 | —=nao ativo Fim de muting através do AOPD.
A = ativo
L5 | —=ndo ativo Ligacdo em ponte de lacunas de objeto.
1=100 ms Retardamento na desativagdo dos sensores
2 =300 ms de muting e campo de protegédo, se um ciclo
3 =500 ms e muting estiver ativo.
4= 1s
5= 3s
6= 5s
7=10s
8=30s
L6 | —=n&o ativo Retardamento do fim de muting
1= 1s
2= 3s
3= 5s
4=10s
L7 | —=nao ativo Retardamento do arranque de muting
1= 1s
2= 3s
3= 5s
4=10s
L8 | —=n&o ativo Limitagéo da zona do campo de protegao
1 =1 feixe ligada em ponte, (muting parcial)
2 =2 feixes
A = Teach-IN
P4 ' —=nao ativo Funcéo da entrada D_IN
1=EDM Supervisdo dos actuadores

2 =Paragem do | Sinal do transportador
transportador | Habilitagdo de muting através do sinal da

3=ME maquina
F5 | 1 =HI-Ativo Sensor de muting com comutagéo para escuro
2 = LO-Ativo Sensor de muting com alternancia de luz

3.2.1 Ciclo de tempo de muting (parametro L1)
O tempo de ciclo de muting (Tz) é a duragdo maxima ajustada do inicio
da ligagcéo em ponte até a interrupgéo pelo temporizador.

O ciclo de muting inicia com o surgimento da condigdo de arranque de
muting através de sinais dos sensores de muting (ambas as entradas
do sensor MSG1 e MSG2 ficam ativas) e termina, na sequéncia
correta, com o alcangar da condig¢éo fim de muting (a primeira entrada
do sensor fica inativa).

Se a condigdo de fim de muting ndo for alcangada antes do tempo de
ciclo ajustado tiver terminado, o muting é terminado pelo temporizador.
Se neste momento se encontrar um objeto no campo de protegao (SF),
0 AOPD comuta para o estado DESLIGADO.
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Se 0 campo de prote¢édo, nesse momento, estiver livre, entdo o AOPD
mantém-se no estado LIGADO e é apresentado o aviso de muting U5.
O proximo ciclo de muting s6 sera possivel, se anteriormente todos os
sensores estavam livres (inativo).

mset 1 L | L

sz —1 L L

SF [ 1 1

Muting 1 r— >
Tz

O tempo de ciclo deve ser ajustado de acordo com a duragéo
do transporte.

3.2.2 Monitorizagao temporal dos sinais de comutacao dos
sensores de muting (parametro L2)

Caso nao seja possivel uma monitorizagdo da sequéncia de comutagéo

dos sensores de muting, devido a sua disposicao, sera, em vez disso,

monitorizada a distancia temporal entre o sinal de comutagéo do primeiro

sensor em relagéo ao sinal de comutagéo do segundo sensor.

Se ambos os sinais de comutagao se encontrarem na janela de tempo
ajustada(Ts), a fungéo de ponte € iniciada. Se o segundo sinal de
comutagdo ndo se encontrar na janela de tempo (Ts), a fungédo de
ponte nao fica ativa é é apresentado o aviso de muting U4.

mset [ L |

mse2 [ 1
Ts o1 e ]
Muting 1

Se a distancia temporal dos sinais de comutagao for
superior a 4 segundos, entao devera ser selecionada uma
configuragdo de muting com monitorizagao da sequéncia
de comutacéao.

Esta configuragdo ndo pode ser utilizada com sensores de
muting com alternancia de luz.

3.2.3 Monitorizagao da sequéncia de comutagao dos
sensores de muting (parametro L3)

Se a monitorizagado da sequéncia de comutagéo estiver ativada,

entdo o tempo entre a comutagao da primeira entrada de muting

e a comutagdo da segunda entrada nao é relevante. Neste caso é

monitorizada a sequéncia da sequéncia de comutagao.

O sinal de comutagéo deve ocorrer primeiro na entrada MSG1 e depois
na entrada MSG2. Se MSG2 ficar ativa antes do MSG1, entao a fungéo
de ponte ndo pode ser iniciada e é apresentado um aviso de muting U3.

MSG1

1—2 92—
Mse2 [ 1
Muting

No caso de muting com dois sensores, a duragao para a
comutagado do MSG1 para MSG2 ¢ limitada para 8 horas. No
caso de muting com quatro sensores a duragao € de 80 horas.
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3.2.4 Redugao do tempo de ligagdo em ponte com fim de muting
através do AOPD (parametro L4)

Com a opgéo fim de muting através do AOPD, o ciclo de muting pode

depois ser reduzido, se o material transportado, com a fungéo de ponte

ativa, for detetado pelo campo de protecéo (SF)do AOPD. Se o material

transportado sair do campo de protegao, a fungédo de ponte é terminada.

MSGH1 _I—I/_I—I—

mse2 — [ L— I 1
SF 1

L [

Muting

O préximo ciclo de muting apenas pode iniciar, se
anteriormente todos os sensores estavam inativos (livre).

Esta fungédo pode ser combinada com o "retardamento do fim
de muting". Com ativagéo do "fim de muting através do AOPD",
a funcao "retardamento do fim de muting" é bloqueada.

A fungao de fim de muting através do AOPD no tem
qualquer influéncia nas medidas bloqueaveis e nos
dispositivos de protegao.

3.2.5 Ligagao em ponte de lacunas de objetos (parametro L5)

Caso se esperem lacunas no material transportado, pode ser ativada a
fungéo para supressao das lacunas do sensor. Aqui pode ser ajustada
uma direcgéo de ligagdo em ponte (T;) maxima da avaliagéo do sensor.

T, T

Aligagdo em ponte das lacunas de objetos atua como um
retardamento na desativagao dos sinais do sensor. Deve
garantir-se, que o tempo de ligagdo em ponte ajustado ndo
leve a que uma pessoa possa seguir o material transportado
para a area de perigo.

Deve ter-se em atencao, que o fim de muting seja retardado
no tempo de ligacdo em ponte ajustado (Tg).

A altura do campo de protecéo ligada em ponte pode ser
ajustada com o parametro L8 de forma que o material
transportado possa passar, mas as pessoas nao.

3.2.6 Retardamento do fim de muting (parametro L6)

O retardamento do fim de muting é especialmente necessario para
muting com dois sensores numa disposi¢cao paralela, para dar tempo
suficiente ao primeiro sensor, apds a libertagdo do primeiro sensor, de
abandonar a area de muting.

Também noutras aplicagdes pode ser vantajoso prolongar o tempo de
ligagao em ponte, se por exemplo o fim do material transportado n&o for
detetado, eficazmente, pelos sensores de muting (pelicula caida).
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O acesso a area de perigo deve ser preparado de forma que,
as pessoas nao a possam aceder, enquanto a fungao de
ponte estiver ativa.

Esta fungao nao pode ser combinada com a opgéo "fim de
muting através do AOPD". Com ativagao desta fungao, ja
€ desativada uma opgéao ativa "fim de muting através do
AOPD".

3.2.7 Retardamento do arranque de muting (pardmetro L7)

Em aplicagbes especiais podera ser necessario retardar a fungéo de
ponte, apesar de existir uma condigdo de arranque valida. Com esta
opgao pode ser ajustado um retardamento de arranque temporal.

O retardamento inicia com 0 momento, em que ambas as entradas do
sensor (MSG1 e MSG2) ficam ativas. Durante o intervalo de tempo do
arranque do retardamento até a ativagédo da fungdo de ponte, ambas
as entradas do sensor permanecem ativas.

Esta opgéo apenas pode ser selecionada em combinagéo
com o grupo de parametros F4.

3.2.8 Limitagdo da zona de protegao

ligada em ponte (parametro L8)
Com esta fungdo , a zona do campo de protegao ligado em ponte
pode ser limitada. Desta forma, o material transportado pode passar
com uma altura definida do campo de protecéo ligado em ponte,
enquanto o AOPD comuta para o estado DESLIGADO, no caso de uma
interrupgéo da zona do campo de protegéo néo ligado em ponte.

Com o parametro L8 pode ser ajustado o nimero de feixes bloqueados
(um ou dois) ou uma area através do processo Teach.

Nesta fungéo, o primeiro feixe ndo pode ser interrompido
apos a janela de diagnostico, por isso, o AOPD deve ser
montado, com o conector, para cima. Rode a indicagao de 7
segmentos, selecionando o parametro P7=A.
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Processo Teach

* No modo de operacédo Parametrizagdo, muda para o parametro L8.

+ Coloque o material transportado para o campo de protegdo do AOPD.

* Realize o processo Teach (aprendizagem) com a selegéo da opgao A.

» O AOPD memoriza agora a altura do material transportado. Se
o processo Teach foi bem-sucedido, isso sera confirmado com a
sequéncia da indicagdo "L 8 A". Caso nao tenha sido possivel realizar
o processo Teach, isto sera confirmado com a indicagdo da sequéncia
"L8-".

Alimitacdo da zona do campo de protegao ligado em ponte nao
€ possivel com um SLG445 com 2 feixes, com um SLG445 com
3 ou 4 feixes limitada para a configuragéo de um feixe.

3.2.9 Sinal de paragem da correia (parametro P4=2)

Com a fungéo "sinal de paragem da correia" pode ser paragem
provisoriamente uma ligagdo em ponte iniciada, criando um nivel HI
na entrada D_IN. Para tal, sdo parados todos os temporizadores, até
a anulagao do sinal de paragem da correia. Se o sinal voltar a cair
na entrada D_IN para o nivel LO, prossegue-se com a sequéncia da
fungdo de ponte.

O sinal de paragem da correia do comando da maquina é conectado
na entrada D_IN (pino 9). No estado de repouso, espera-se um nivel
LO (0V) na entrada. Alternando a tensao do sinal para o nivel HI
(+24V), o comando da maquina sinaliza uma paragem da correia.

MSG1 _ L L
MsG2 T L ] 7 I
D_IN 1
Muting 1 | L

A duragéo maxima do sinal de paragem da correia € limitada
para 10 horas. AO terminar o tempo da paragem da correia,
0 AOPD muda para o estado DESLIGADO e emite o aviso de
muting U7.

Em caso de um sinal de paragem da correia ativo, as
entradas do sensor e 0 campo de protegao continuam a ser
monitorizados. Durante a paragem da correia, apenas pode
haver no maximo a alteragdo de um sinal do sensor (MSG1,
MSG2 ou campo de prote¢éo). Se houverem varios sensores
a alterarem o seu estado de sinal, entdo a fungdo de ponte é
terminada, se nesse momento o campo de prote¢cdo do AOPD
estiver interrompido, 0 AOPD muda para o estado DESLIGDO.

3.2.10 Habilitagao de muting através do sinal da maquina
(parametro P4=3)

Com esta fungao, a ligagdo em ponte pode ser habilitada ou bloqueada

através de um sinal externo.

Se na entrada D_IN (pino 9) existir um sinal HI (+24V), entdo de
seguida uma sequéncia valida do sensor pode ativar a fungéo de
ponte. Se no momento de uma ativagéo do sensor existir um sinal LO
(0V) na entrada D_IN, entéo a fungéo de ponte nZo é permitida.

A habilitagdo de muting pode existir, no maximo, 10 horas
sem interrupgao. Depois a habilitagdo é automaticamente
bloqueada, até que seja detetado novamente uma mudanga
de sinal LO-HI.

O sinal de habilitagdo de muting pode voltar a mudar para o
nivel LO, logo que a fungdo de ponte esteja ativa.

Apos o arranque do sistema do AOPD, deve existir o sinal
externo de habilitagdo durante, no minimo, 50 ms no nivel
LO, antes de ser aceite um sinal HI como habilitagéo.
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+24V _

MSG1 1 L 1
MSG2 S I I L - L
D_IN L L I
Muting 1

3.3 Funcéao de ponte manual (Override)

A sequéncia de muting pode ser interrompida por razbes operacionais,
enquanto o material transportado passa a area de muting (p.ex. falha
da tensao de alimentagéo).

Para ser possivel remover o material transportado sem perigo da area
de muting, o AOPD oferece uma fungéo de Restart para desbloquear
manualmente a area de muting.

A fungéo de ponte é ativada, se:

+ Na entrada for detetada uma sequéncia de sinal definida (premir o
bot&o longamente (3 a 6 s) pausa (max. 1 s) premir botdo novamente
e manté-lo premido).

* No minimo estiver ativo um sensor (sensor de muting, campo de
protecéo (SF) do AOPD).

Liberagdo JLIJ L Li L
MSG1 L
MSG2 L
SF e

ossb — [ 5

Aligagdo em ponte mantém-se ativa, até que todos os sensores
voltem a estar livres (inativos), tiver sido solto o botdo de habilitagao
ou se tiver terminado o periodo de tempo determinado para a ligagéo
em ponte (10 segundos).

Se ap0s ter decorrido o intervalo de tempo da area de muting ndo
estiver livre, o processo pode ser repetido.

Aligacao de ponte é apresentada através de um sinal
(amarelo) na luz de estado.

No modo de operagéo Bloqueio de rearranque, o AOPD
muda, apds a libertagdo dos sensores e do campo de
protecéo, para o estado DESLIGADO.

No modo de operagao Automatico, o AOPD permanece, apds
libertagdo dos sensores e do campo de protegéo, no estado
LIGADO, a lus de estado muda de amarelo para verde.

3.4 Sensores de muting (parametro F5)
Como sensor de muting séo adequados todos os sensores, que
emitem um nivel de sinal de 0V para +24.

Isto séo, por exemplo:

* Sensores optoeletrénicos

* Interruptores de posi¢cdo mecanicos

* Sensores capacitivos e indutivos com eletrénica de avaliagao
* Sinais de um sistema de comando

Ajuste a polaridade dos sinais dos sensores com o parametro F5:

F5=1 | Sinal Hl-ativo, contacto NA, sensores com comutagdo para
escuro

F5=2 | Sinal LO-ativo, contacto NF, sensores com alternancia de luz
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Nas configuragdes com monitorizagdo da sequéncia da frequéncia dos
sensores, 0s sensores devem ser dispostos de forma que exista o sinal
de comutagdo na entrada MSG1 antes de MSG2.

Nas configuragbes com monitorizagao temporal da sequéncia de
comutagado do sensor, os sensores devem ser dispostos, de forma que
ambos os sensores comutem dentro do intervalo de tempo configurado
(parametro L2). Uma comutagao simultadnea dos sensores deve ser
evitada.

A distancia do sensor de muting em relagdo ao AOPD deve ser
selecionada de forma que o sinal de comutagéo do sensor ocorra, no
minimo, 50 ms antes da entrada do material no campo de protegao do
AOPD (min. 100 mm com uma velocidade da correia de 2 m/s).

No entanto, a distancia ndo devera exceder os 200 mm.

O tipo de sensor selecionado deve ser adequado para a
aplicagao e colocado a prova de manipulagao.

Os sensores de muting devem ser dispostos de forma que

a fungao de ponte ndo possa ser ativada por uma pessoa
(p.ex. movimento do pé, perna, mao, brago), no entanto, que
o material transportado possa ser detetado de forma segura.

Na utilizagao das barreiras 6ticas refletoras devera ser
selecionada uma sequéncia alternada do sensor/refletor,
para que nao surja uma influéncia muatua.

3.5 Sinais de muting e mensagem do estado

O estado atual do AOPD ¢ apresentado pela luz de estado.
Opcionalmente pode ser conectada uma luz de muting extrana, para
sinalizar o estado de ponte do AOPD.

Sinais de estado

OSSD LIGA Luz de estado integrada VERDE
Lampada de Muting DESLIGA

Luz de estado integrada VERMELHO
Lampada de Muting DESLIGA

Luz de estado integrada AMARELO
Lampada de Muting LIGA

Luz de estado integrada AMARELO
pisca duas vezes por minuto

OSSD DESLIGA

Muting / Override

Estado muting

Estado muting
A seguinte tabela descreve as mensagens de estado de muting

uo Sinal de paragem da correia esta ativo.

U1 Verificar curto-circuito nas entradas de sinal MSG1 e MSG2.

u2 Verificar sinal nas entradas MSG1 e MSG2.

u3 Sequéncia de comutagéo dos sensores néo foi cumprida.

U4 Excedimento do tempo durante a monitorizagao da
sequéncia de comutagao dos sensores.

us Excedimento do tempo do tempo de ciclo de muting.

U6 Nenhuma habilitagdo muting através do sinal da maquina.

u7 Excedimento do tempo do sinal de paragem da correia.

us Interrupgéo dos feixes com ligagdo em ponte limitada da

zona do campo de protegéo.

4. Operacao por ciclos

4.1 Modos de operacao

O modo de operagéo Modo por ciclos € aplicavel, se os objetos sao
colocados ou removidos ciclicamente de forma manual. O ciclo da
maquina é reiniciado automaticamente apos libertagdo do campo de
protegéo apds interrupgéo Unica ou dupla.
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Ciclo de trabalho

No arranque da maquina, o bloqueio de arranque deve ser anulado,
antes do primeiro ciclo de trabalho, através da habilitagdo com o
dispositivo de comando (botdo chave habilitagédo) e a intervencéo do
campo de protegdo. A habilitagdo apenas pode ocorrer, se o sinal da
maquina existir nas entradas MK1 e MK2.

O bloqueio de rearranque fica ativo

* Apés ligar a tensédo de funcionamento,

* Se o campo de protegdo (SF) do AOPD for interrompido dentro de um
movimento perigoso,

* Apos terminar o tempo de ciclo (max. 30 s) isto quer dizer, se até o
momento o ciclo da maquina néo estiver concluido ou o préximo ciclo
da maquina nao tiver sido ativado.

Para monitorizagéo do ciclo da maquina é necessario um sinal da
maquina nas entradas MK1 e MK2 do APOD. O final do movimento
perigoso é sinalizado através do comando da maquina com um impulso
HI-LO com duragdo minima de impulso de 50 ms e maxima de 1000 ms.

Se existir apenas um sinal da maquina a disposigao, entéao

o sinal deve ser colocado por uma ponte de MK1 para MK2
em ambas as entradas.

Operagao de ciclo unico

MK1 ]

MK2 ] L

Liberagao __[1]

SF [1 I
ossp __ - L L

Operagao de dois ciclos

MK1 ] U

MK2 J L

Liberagdo __]

SF M1 N I O

0SSD - 0 L

Ativagao da fungao e do parametro
A operacéo por ciclos é ativada na parametrizacdo com o parametro
F6.
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e«  Operagao por ciclos nao ativa

oo
..

Operacéo de ciclo unico

Operacéo de dois ciclos

TN

O ciclo pode ser ajustado com o parametro L1 na area de
5 segundos até 30 segundos.

Sinais de estado
O estado atual do AOPD ¢é apresentado pela luz de estado.

Nenhum sinal da
maquina

* Luz de estado integrada VERMELHO

* LED de rearranque (amarelo) impulsos
de luz na distancia de 3 segundos

* Luz de estado integrada VERMELHO

* LED rearranque (amarelo) acende

* Luz de estado integrada VERMELHO

* LED rearranque (amarelo) 2 impulsos de
luz por segundo.

Bloqueio de rearme

Expetativa da
intervencéo do
operador para
habilitagdo do
movimento da maquina
Movimento da
maquina

* Luz de estado integrada VERDE
+ LED rearranque (amarelo) nenhum impulso
de luz.

O modo de operagéo Operagéo por ciclos é sinalizado
ciclicamente por 3 impulsos de luz no LED de informagéo
(amarelo-verde).

Ver capitulo Diagnostico, Informagdes de estado LED.

5. Montagem

5.1 Condigoes gerais

Os regulamentos a seguir servem como indicagdes preventivas de
alerta, com o objetivo de assegurar um manuseamento seguro e
tecnicamente correto. Estes regulamentos séo parte integrante essencial
das medidas de seguranga e por isso devem sempre ser observados.

» O AOPD nao pode ser utilizado em maquinas, que em caso de
emergéncia ndo possam ser paralisadas eletricamente.

« A distancia de seguranca entre 0 AOPD e o local de perigo deve
ser sempre cumprida.

« Dispositivos de prote¢gdo mecanicos adicionais devem ser
instalados de tal modo que, para aceder as partes perigosas da
maquina, seja preciso atravessar o campo de protecao.

» O AOPD deve ser instalado de tal modo que o pessoal, quando
da operagao da maquina, esteja sempre dentro da zona de
detecao do dispositivo de seguranca. Instalacdes incorretas
podem causar ferimentos graves.

* Nunca conectar ambas as saidas com +24 VDC. Caso as saidas
sejam ligadas em +24 VDC, elas passam ao estado LIGA e ndo
podem parar uma situagéo perigosa na aplicagdo / maquina.

* As inspecOes de seguranga devem ser realizadas regularmente.

» O AOPD néo pode ser exposto a gases inflamaveis ou
explosivos.

* Os cabos de ligagdo devem ser ligados conforme as instrugdes
de instalagéo. A ligagao elétrica deve ser protegida contra
alteracdes néo autorizadas.

* Os parafusos de fixagao dos tampdes e das cantoneiras de
fixagdo devem ser apertados firmemente.

5.2 Campo de protecao e aproximagao

O campo de protegdo do AOPD ¢é formado por toda a area entre as
marcagdes de campo de protegdo do emissor e do recetor. Dispositivos
adicionais de protegdo devem assegurar, que até alcangar o local de
perigo, o campo de protecao seja atravessado.
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O AOPD deve ser instalado de tal modo que o pessoal, quando da
operagao de partes perigosas da maquina a ser protegida, esteja
sempre dentro da zona de detegéo do dispositivo de segurancga.

Instalagao correta

As partes perigosas da maquina podem ser
alcangadas apenas atravessando o campo de
protecéo.

O pessoal ndo pode permanecer entre 0 campo
de protegéo e as partes perigosas da maquina
(protegéo contra acesso por tras).

Instalagéo inadmissivel

As partes perigosas da maquina podem ser
¢ o alcangadas sem ter que atravessar o campo
¢ ‘@
= a

de protecao.

5.3 Alinhamento dos sensores

Procedimento

1. As unidades emissora e recetora devem ser montadas uma
paralelamente a outra, na mesma altura de fixagao.

2. Selecionar o modo de operagéo e ligar a alimentagado de tenséo.

3. Aindicagéo de 7 segmentos no recetor apresenta a qualidade atual
do sinal/ ajuste fino (sinalizag&o ver cap. operagéo de ajuste) num
periodo de 30 segundos.

Rode primeiro o emissor e de seguida o recetor um para o outro até
que seja alcangada a melhor qualidade de sinal possivel de 3 un.
barras transversais (indicagéo de 7 segmentos) (nota 2 un. de barras
transversais sao suficientes). Fixe a posicdo com ambos os
parafusos nos angulos de fixagéo.

Se o ajuste néo for possivel dentro de 30 segundos, mude para a
operacgao de ajuste (ver cap. operagéo de ajuste). O tipo de
operacao leva através do ajuste basico (posigdo do segundo e ultimo
feixe) e a otimizag@o com o ajuste (soma de sinais) para um melhor
posicionamento dos sensores.

Sinalizador de estado dos LED's OSSD ON (verde) esta ativo
(LIGADO), qualidade do sinal (cor de laranja) néo ativo.

O pessoal pode permanecer entre o campo de
protecdo e as partes perigosas da maquina.

5.4 Operagao de ajuste

Assistente de ajuste com a indicagao de 7 segmentos

A fungdo suporta um alinhamento melhor possivel entre o emissor

e recetor. A indicagédo forma a intensidade do sinal nos recetores
individuais, enquanto as saidas de seguranca estéo desligadas. Para
a apresentacgao o6tica da intensidade do sinal existem disponiveis
duas areas, a intensidade do sinal do segundo (no SLG445 primeiro)
e Ultimo feixe no campo de protecéo (ajuste basico), bem como o
alinhamento melhor possivel de todos os feixes (ajuste fino).

Ativagao da operagao de ajuste

Durante o arranque do sistema deve ser enviado um impulso de sinal
(sinal HI 24 VDC) para a entrada do bloqueio de rearranque (pino 3) do
recetor durante, no minimo, 2 s (botao/habilitagdo).

% SCHMERSAL
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Aindicagéo de 7 segmentos inicia com o ajuste basico (barras
verticais). Os sensores est&o alinhados paralelamente e @ mesma
altura em relagdo um ao outro, até que ambos os segmentos alcancem
uma intensidade do sinal de 50% a 100%.

Através de um impulso de sinal na entrada Habilitagéo (pino 3) pode
alternar-se entre ajuste basico e ajuste fino, enquanto a intensidade de
sinal indicar 50 % do ajuste basico (barras verticais).

Depois de realizado o ajuste dos sensores, pode ser encerrada a
operagao de ajuste com um sinal H para o pino 3 durante no minimo
2,5's (méax. 6 s) e premindo o botéo de habilitagéo, ou através de um
reset da tenséo no recetor (+UB).

Orientagao / Alinhamento

Recetor nédo esta paralelo Ambos os sensores paralelos

o | b =—p o

Feixe (a) = sinal recebido ok
Feixe (b) = nenhum sinal recebido

Feixe (a) e feixe (b)
= sinais recebidos ok

Indicagao do ajuste basico
Aintensidade de sinal é apresentada, por cada feixe, com dois
segmentos para o segundo (a) e ultimo (b) feixe.

Estado do segundo feixe (a)

rEstado do ultimo feixe (b)
2 segmentos a esquerda = intensidade do sinal do segundo
feixe (a)
2 segmentos a direita =
(b)
Intensidade de sinal (a) 25% ... 50%

intensidade de sinal do ultimo feixe

(] Intensidade de sinal (b) 0%

( Intensidade de sinal (a) 50% ... 100%

(] Intensidade de sinal (b) 0%

( Intensidade de sinal (a) 50% ... 100%
ntensidade de sina o ... o
Intensidade de sinal (b) 25% 50%

(M Intensidade de sinal (a) 50% ... 100%

(N Intensidade de sinal (b) 50% ... 100%
Alinhamento dos sensores insuficiente

-

(desnivel de altura, ndo paralelo)
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ATENGAO! A intensidade de sinal da SLG445 ¢ apresentada
com o primeiro (a) e o ultimo (b) feixe.

Indicagéo ajuste fino
O ajuste fino é indicado com até 3 segmentos (barras transversais)
para a melhor intensidade de sinal possivel de todos os feixes.

tunt Melhor intensidade de sinal possivel
-
-
Intensidade de sinal boa para operagéo normal
-
-
- Intensidade de sinal suficiente, se um ou varios feixes se
- encontram cobertos no campo de protegao (supressdo do

objeto)
- Intensidade de sinal n&o é suficiente quando nenhum feixe
esta coberto

A disponibilidade do sistema também é garantida, se devido,
a sujidade ou funcionamento com faixa de alcance, nédo for
alcancada a melhor intensidade de sinal possivel (3 segmentos).

5.5 Distancia de seguranca

A distancia de segurancga € a distancia minima entre o campo de
protecdo do AOPD e o local de perigo. A distancia de seguranca deve
ser cumprida para garantir que o local de perigo possa ser alcangado
antes da paralisagdo do movimento perigoso.

Determinagao da distancia de seguranga conforme EN ISO 13855
e EN ISO 13857

A distancia de seguranca depende dos seguintes fatores:

» Tempo de marcha por inércia da maquina (determinagao através de
medic¢éo do tempo de marcha por inércia)

» Tempo de reacéo da maquina, da cortina 6tica de seguranga e avaliacéo
de seguranga subsequente (dispositivo de seguranga completo)

* Velocidade de aproximagéo

» Capacidade de resolugao do AOPD

Cortinas é6ticas de seguranga SLC445
A distancia de seguranga para a resolugéo 14 mm até 40 mm é
determinada conforme a seguinte formula:

(1) S =2000 mm/s * T + 8 (d - 14) [mm]

S = Distancia de seguranga [mm]

T = Tempo de reagéo total (tempo de marcha por inércia da maquina,
tempo de reagao do dispositivo de seguranga, dos relés, etc.)

d = Resolugdo do AOPD em mm

A velocidade de aproximagao esta incluida com um valor de 2000 mm/s.
Se ap6s a determinagao da distancia de seguranga o valor S < 500
mm, entdo utilize este valor.

Se o valor S 2 500 mm, entédo determine este valor novamente:

(2) S = 1600 mm/s * T + 8 (d - 14) [mm]

Se o novo valor S > 500 mm, entdo utilize este valor como distancia
de seguranca.

Se o novo valor S < 500 mm, entdo utilize 500 mm como distancia
de seguranca.

Exemplo

Tempo de reagédo do BAOPD = 10 ms

Resolugdo do AOPD = 14 mm

Tempo de marcha por inércia da maquina = 330 ms

S =2000 mm/s * (330 ms + 10 ms) + 8(14 mm - 14 mm)

S =680 mm

S => 500 mm, por isso é feito um novo calculo com V = 1600 mm/s
S =544 mm
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Distancia de seguranga até ao ponto de perigo
S
Distancia de |

seguranca (S) Limite do ponto de perigo

Parte superior da ferramenta

i

| Sinal de paralisagéo do

; ‘ <=t movimento perigoso
Marcag&o do campo i - ‘{ ~-—-! 4= t; Movimento perigoso
de protegé [ parado

; th=t-ta

i

i

i W Parte inferior da ferramenta

4

I

i

i

i

i

-

< 75 mm = max. disténcia para protecao contra acesso por tras
Esta medida deve ser obrigatoriamente cumprida para se evitar o acesso por tras do campo
de protegao.

Calculo da distancia de segurancga para a grade 6tica de feixe
multiplo SLG445

S =(1600 mm/s * T) + 850 mm

S = Distancia de seguranga [mm]

T = tempo de reagéo total (tempo de marcha por inércia da maquina,
tempo de reagédo do dispositivo de seguranga , dos relés, etc.)

K = velocidade de aproximagao 1600 mm/s

C = acréscimo de seguranga 850 mm

Exemplo
Tempo de reagdo da SLG445 = 10 ms
Tempo de marcha por inércia da maquina = 170 ms

S =1600 mm/s * (170 ms + 10 ms) + 850 mm
S =1138 mm

Aqui devem ser observadas as seguintes alturas de montagem:

2 400, 900
3 300, 700, 1100
4 300, 600, 900, 1200

Distancia de seguranga até ao ponto de perigo

% Transmissor

Diregéo de acesso a zona

de perigo
% Recetor

As formulas e exemplos de célculo referem-se a disposigao vertical
(ver desenho) da grade de luz em relagéo ao ponto de perigo. Observe
as normas em vigor e as normas nacionais, se for o caso normas
nacional.

Ponto de perigo

Botbe de
comando
Liberagao

Protecdo mecanica
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A distancia de seguranga entre o BWS e o local de perigo
deve ser sempre cumprida. Se uma pessoa alcanga o local
de perigo antes da paralisagédo do movimento perigoso, isso
pode levar a ferimentos graves.

Para o calculo das distancias minimas do dispositivo de
protecéo em relacéo ao local de perigo, deve ser respeitada
anorma EN ISO 13855 e EN ISO 13857.

Se uma intervengédo no campo de protegao for possivel,
respeite a determinacéo da distancia de seguranga quanto
ao acréscimo Cgo segundo a tabela A1 conforme a norma
EN ISO 13855.

5.5.1 Distancia minima relativamente a superficies refletoras

Na instalagdo devem ser considerados os efeitos de superficies
refletoras. Uma instalagéo incorreta pode causar a ndo detegao de
interrupgdes do campo de protegéo e portanto pode levar a ferimentos
graves. Por isso, observe obrigatoriamente as distancias de seguranca
listadas a seguir em relagéo a superficies refletoras (paredes, pisos,
tetos ou pegas metdlicas).

Direcao de acesso

Transmissor e e Recetor

corpo reflector
(p.ex. deposito de
material)

Limite do ponto de perigo

Distancia de seguranga a
a [mm]
A

—— > D [m]
0 35 10 5 20

Calcule a distancia minima em relagdo a superficies refletoras em
funcéo do angulo de abertura de + 2,5° graus ou consulte o valor na
tabela abaixo:

0,2...3,0 130
4 175
5 220
7 310
10 440
12 530

Férmula a = tan 2,5° x L [mm]

a = distancia minima relativamente a superficies refletoras
L = distancia entre emissor e recetor
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5.6 Dimensodes

5.6.1 Dimensdes emissor e recetor SLC445
Todas as medidas em mm.

o
33 <|m|u
278
B -
i
ol
v :

SLC445-ER-0170-XX-01 170 264 283
SLC445-ER-0250-XX-01 250 344 363
SLC445-ER-0330-XX-01 330 424 443
SLC445-ER-0410-XX-01 410 504 523
SLC445-ER-0490-XX-01 490 584 603
SLC445-ER-0570-XX-01 570 664 683
SLC445-ER-0650-XX-01 650 744 763
SLC445-ER-0730-XX-01 730 824 843
SLC445-ER-0810-XX-01 810 904 923
SLC445-ER-0890-XX-01 890 984 1003
SLC445-ER-0970-XX-01 970 1064 1083
SLC445-ER-1050-XX-01 1050 1144 1163
SLC445-ER-1130-XX-01 1130 1224 1243
SLC445-ER-1210-XX-01 1210 1304 1323
SLC445-ER-1290-XX-01 1290 1384 1403
SLC445-ER-1370-XX-01 1370 1464 1483
SLC445-ER-1450-XX-01 1450 1544 1563
SLC445-ER-1530-XX-01 1530 1624 1643
SLC445-ER-1610-XX-01 1610 1704 1723
SLC445-ER-1690-XX-01 1690 1784 1803
SLC445-ER-1770-XX-01 1770 1864 1883
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O comprimento total Ls (medida tampa em relagéo a ligagao do cabo até
a ligacéo do conector M12) dos sensores é determinada como segue:

Recetor
Ls = medida B - 3 mm

Transmissor
Ls = medida B - 13 mm

Exemplo SLC445-E-0970
Ls =1064 - 13 mm
Ls =1051 mm

Exemplo SLC445-R-0970-01
Ls =1064 - 3 mm
Ls =1061 mm

5.6.2 Dimensoes emissor e recetor SLG445
Todas as medidas em mm.

[— |
j Wer)
] 1 N
f::l] 1= ~N
3
33
<< om|u
ze ||
O]
BooE) L
= I
il
e
‘ 1
[—— |
SLG445-ER-0500-02-XX 500 624 643 358,5 3175
SLG445-ER-0800-03-XX 400 924 943 2585 2175
SLG445-ER-0900-04-XX 300 1024 1043

L1 = Distancia de montagem (mm) entre o piso e o centro do furo
oblongo (tampéo curto)

L2 = Distancia de montagem (mm) entre o piso e o centro do furo
oblongo (janela de diagndstico)

2

2585 2175

Série SLC445

Série SLG445
SLG445-ER-0500-02-XX 611 621
SLG445-ER-0800-03-XX 911 921
SLG445-ER-0900-04-XX 1011 1021

Ls = Medida tampa na extremidade em relagao a ligacéo do cabo até
ligagéo do conector M12

5.7 Técnica de fixagao

5.7.1 Incluida no fornecimento

Kit de fixagao MS-1100

O kit de fixagéo é formado por 4 cantoneiras de ago e 8 parafusos de
fixagdo (tipo Torx plus 10IP).

il

Y
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2
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Luz de estado integrada
A luz de estado no recetor sinaliza o estado de comutagao das saidas
0OSSD1 e OSSD2.

Cor verde = saidas sinal H 24V
Cor vermelha = saidas sinal L 0V
Cor amarelo = Estado Muting, Rearranque

5.7.2 Acessorio opcional
Kit de fixagdo MS-1110

Kit de fixagdo formado por 2 unid. cantoneiras de ago e 4 unid.
espacgadores para fixagdo centralizada.

38

69

I
T
T

55
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Distanciador MSD5

O kit é formado por 2 unid. distanciadores. Disponibilizagéo a partir
de uma altura do campo de protecdo de 1050 mm. Montagem
recomendada em caso de vibragao.

© D#
(=4

| Mk
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Cabo de ligagdo para emissor

101207741 | KA-0804 Acoplamento M12, 5m
4 polos

101207742 | KA-0805 Acoplamento M12, 10m
4 polos

101207743 | KA-0808 Acoplamento M12, 20 m
4 polos

Cabo de ligagao para recetor (sem utilizagao de MCU-02)

101213352 | KA-0980 Acoplamento M12, 5m
12 polos

101213353 | KA-0981 Acoplamento M12, 10m
12 polos

Cabo de ligagao para recetor (com utilizagdo de MCU-02)

101207728 A KA-0904
101207729 A KA-0905
101207730 A KA-0908

Acoplamento M12, 8 polos | 5m
Acoplamento M12, 8 polos 10 m
Acoplamento M12, 8 polos | 20 m

Cabo adaptador para parametrizagao

103005575 | KA-0976 Bot&o chave com dispositivo, 1 m
de comando
2x Acoplamento M12,

12 pélos

Mutingsets

Encontra uma vista geral de todas as versdes para Muting em L,
Muting em T e Muting em X, bem como opgbes de montagem no perfil
do sensor, involucro de protegdo SG ou pedestal de montagem MST na
Internet, em products.schmersal.com.

bastao de teste PLS
O bastéo de teste serve para a verificagdo do campo de protecéo.

MSD4 Atenuador de vibragao

O kit de amortecedor de vibragdo MSD4 deve ser utilizado para o
amortecimento de vibragées no BWS.

O kit é formado por: 8 unid. de amortecedores de vibragdo 15 x 20 mm,
8 unid. de parafusos de cabega cilindrica M5 com sextavado interno 8
unid. de anilhas elasticas. Montagem ocorre com o conjunto de fixagao
MS-1100.
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Unidade de ligagao Muting MCU-02

Série SLC445
Série SLG445

Unidade de ligagdo Muting com cabo de ligacéo no recetor M12, 12 pdlos, comprimento 1,5 m

+24 VDC
0VDC
OSSD 1
0OSSsD 2
D_OuT
Libertagédo S1
Libertagao S2
D_IN

MSG 1

MSG 2

ML

NC

7 x Tomada M12, 4 pélos MS1

1 x Tomada M12, 8 pdlos MS2
MS3
MS4
Emitter
ML
Cabinet
Reiniciar/
Restaurar

Emitter MS 1 MS 4 MS 2 MS 3 ML Reset Cabinet
1234 1234 1234 1234 1234 1234 1234 123456738
(CAVAY) (VA VUOUUL ) VOUUVUVY UuUU (PR AN

L T [ {]]

2

4

6

5

3

8

9

12

10

7

11

Sensor de Muting 1
Sensor de Muting 2
Sensor de Muting 3
Sensor de Muting 4
Transmissor

Lampada de muting
Armario de distribuicao
Botao chave habilitagdo

Na utilizacdo do MCU-02 deve ser utilizado um acoplamento
M12 de 8 pdlos para a ligagao ao armario de distribuigao.

Mais acessorios, consulte products.schmersal.com.
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6. Ligacao elétrica

6.1 Esquema de ligagoes operagao de Muting

VVVVYYVYY

T T T B |
| I
! |
| I
! |
| I
1 2 A |
| - I
1 > |
| N '
! — =z — = = = |
! I 2| 3| & ¢ ¥ g 35| 5 ¢ |
| s g 8 o § ¢ o 8 ¢ Z |
| ~ o e o S = a ~ ~ o~ |
X o a Q > = 3 = 8 ) @ |
o) o) > N ) SO>S @ 1)
! o o o ¢ £l ol I ¥ o] o o |
| N |
| Ponte 1 // |
(@]
I Ponte 2 1 & i
| K1 | K2 !
! |
| I
! |
| I
i +24 VDC ® !
! |
| I
! |
| 0 vDC ° Py ® 7S |
! |
| I
L - - - - e e e e e e - -
Bloqueio de rearranque ativo (ponte 1) K1, K2 Relé para o processamento das saidas de comutagéo
O bloqueio de rearranque € ativado por meio de uma ponte de WA 2 0OSSD 1,0SSD 2
(pino 8) e D_OUT (pino 5). Ligar S1 no pino 3. S1 Unidade de comando botao de libertagéo rearranque/
Override
Operagao protegida / automatica ativa (ponte 2) MS1-MS4  Sensores Muting
A operagao protegida é ativada por meio de uma ponte de D_OUT ML Lampada de muting
(pino 5) e habilitagao/Override (pino 3). Conectar a unidade de MSG1 Grupo de sensor Muting 1
comando S1 ao utilizar a fungao Muting com Override. MSG2 Grupo de sensor Muting 2
*1 Possibilidade de ligagéo supervisdo dos atuadores, Muting

Enable, paragem de correia
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6.2 Esquema de ligacoes da fungao de ciclos
>
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| o o > N T T ¢l 3| 5| ol ¥ 3 o o |
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| ponte 4 o o o !
! ) st M2\ MCT 3 I |
! K1 K2 i
! Kn 2 i
| !
i *24 VDC ® ® ® ® !
! |
| !
! |
| 0 VDC ® ® ® !
! |
| !
L e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e —  —  —  ——  — — - Jd
Bloqueio de rearranque ativo (ponte) K1, K2 Relé para o processamento das saidas de comutagéo
O bloqueio de rearranque é ativado por meio de uma ponte de WA 2 OSSD 1,0SSD 2
(pino 8) e D_OUT (pino 5). Ligar S1 no pino 3. S1 Unidade de comando Libertagéo rearme
Kn1, Kn2  Contactos auxiliares do ultimo relé a comutar (opcional)
Ligar os sinais na entrada EDM apenas se a fungéo
estiver ativada.
MC1 Contacto da maquina 1
MC2 Contacto da maquina 2
n.b. N&o comutado
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6.3 Pinagem dos conectores recetor, emissor e cabo

6.3.1 Operagao de Muting

RECETOR
Cabo Sinal
Conector M12 / 12 pélos Designacdo Descrigao
6 BN +24 VDC alimentagao
BU 0VvDC alimentacéo

WH Libertagdo S1 Entrada de habilitagdo S1

GN OSSD 1 Saida de seguranca 1
PK D_OuUT Modo de funcionamento
YE OSSD 2 Saida de seguranga 2
BK ML Léampada de Muting

GY Libertagdo S2 Entrada de habilitagdo S2
RD D_IN Entrada EDM, paragem de
correia, Muting Enable
Entrada de comutagao
grupo de sensor Muting
MSG 2

11 GY/PK Nao utilizado N&o utilizado

12RD/BU MSG 1 Entrada de comutagéo
grupo de sensor Muting
MSG 1

=]
N
© N O WN =

10VT MSG 2

Cabos de acessorios
Tomada M12 /12 pélos

210 1

EMISSOR
Cabo Sinal
Conector M12 / 4 pélos Designacdo Descrigdo

L 3 1 BN 24 VDC alimentagao
2 WH COD1 Codificagao 1

@ 3 BU 0vDC alimentagao

1 2 4 BK COD2 Codificag&o 2

Cabos de acessorios
Tomada M12/ 4 pélos

L
o O
o O

Ligagdo MCU-02 ao armario de distribui¢cao

w

N
—_

SLC: Conector Sinal

M12/ 8 pélos Designacdo Descricao
WH Libertagdo S1 Entrada de habilitagdo S1
BN +24 VDC alimentagao
GN OSSD 1 Saida de seguranga 1
YE OSSD 2 Saida de seguranga 2

GY Libertagdo S2 Entrada de habilitacdo S2

O ~NO O WN =

PK D_OUT Modo de funcionamento
BU 0VvDC alimentagao
RD D_IN Entrada EDM, paragem de

correia, Muting Enable

Cabo: tomada M12 / 8 polos

% SCHMERSAL
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6.3.2 Operagao por ciclos

RECETOR
Cabo Sinal
Conector M12 /12 polos Designacdo  Descricdo
6 BN +24 VDC alimentagao
BU 0VvDC alimentagao

WH Libertagcdo S1 Entrada de habilitagéo S1

GN OSSD 1 Saida de seguranca 1
PK D_OuT Modo de funcionamento
YE OSSD 2 Saida de segurancga 2
BK N&o utilizado  N&o utilizado

3
N
0N O WN =

GY Libertagdo S2 Entrada de habilitagdo S2
9 RD D_IN Entrada EDM

10VT MK2 Contacto da maquina 2
11 GY/PK Nao utilizado  N&o utilizado

12RD/BU MK1 Contacto da maquina 1

Cabos de acessorios
Tomada M12 /12 pélos

EMISSOR
Cabo Sinal
Conector M12 / 4 pdlos Designacao  Descricao
L 3 1 BN 24VDC alimentagao
2 WH COD1 Codificagao 1
@ 3 BU 0vVDC alimentagao
1 2 4 BK COD2 Codificagéo 2

Cabos de acessorios
Tomada M12 / 4 pélos

Ligar as entradas COD 1/ COD 2 apenas com
codificagdo de feixe alternada!

As designacdes de cor sdo validas apenas para os tipos de
cabo em "Acessorios opcionais”!

Para produtos listados UL recomendamos cabos estilo UL,
tipo 20549.
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6.4 Exemplo de ligagdo com médulos de seguranga
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Legenda Médulo de seguranca

« Controlo de contactor KA e KB para X1/X2

+ Unidade de comando ® rearme bloqueio de rearranque para X1/X2
» Saidas OSSD's para S12 e S22

« Interruptor QS = nQS, desativar monitorizagao de curto-circuito

7. Colocagao em funcionamento e manutengao

7.1 Verificagao antes da colocagdao em funcionamento
Antes da colocagao em funcionamento, a pessoa responsavel deve
verificar os itens a seguir.

Verificagao da cablagem antes da colocagao em funcionamento:

1. Aalimentagéo de tensdo € uma rede de corrente continua de
24V (ver dados técnicos)em conformidade com as diretivas CEE,
diretivas de baixa tensao. Deve ser transposto um tempo de queda
de rede de 20 ms..

2. A alimentagéo de tensao esta presente na BWS com a polaridade
correta.

3. Cabo de ligagdo do emissor esta ligado corretamente ao emissor, o cabo
de ligag&o do recetor esta ligado corretamente ao recetor.

4. O duplo isolamento entre as saidas de seguranga do AOPD e do
potencial externos esta assegurado.

5. As saidas OSSD1 e OSSD2 néo estéo ligadas em +24 VDC.

6. Os elementos de comutagao interligados (carga) nao estao ligados
em +24 VDC.

7. Caso duas ou mais BWS sejam utilizadas num espaco préximo,
deve-se ter em atengdo a disposi¢ao entre uma e outra na
instalacé@o. Deve ser excluida uma influéncia entre os sistemas.

Ligue o APOD e verifique o principio operacional.

2
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7.2 Manutengao

Nao utilize o AOPD, antes da conclusao da inspegao
subsequente. Inspecgdes incorretas podem ocasionar
ferimentos graves ou fatais.

Pré-requisitos

Os resultados da inspegao deverdo ser documentados e guardados por
motivos de seguranga. Para poder realizar uma inspegao, o principio
operacional da maquina e do AOPD deve ser conhecido. A verificagao
e manutengao apenas devem ser efetuadas por pessoas autorizadas.

7.3 Verificagao regular

Execute uma verificagéo visual e funcional em intervalos regulares,

com o0s seguintes passos:

1. O aparelho nao apresenta danos visiveis.

2. A cobertura da parte 6tica ndo esta danificada nem suja.

3. Uma aproximacao até as partes perigosas da maquina s6 é possivel
através do campo de protegdo da BWS.

4. Quando esta a trabalhar junto a partes perigosas da maquina, o
pessoal permanece dentro da zona de detegéo.

5. Adistancia de seguranga em relagdo ao local de perigos € maior que
a determinada por calculo.

Opere a maquina e verifique se o movimento perigoso é

paralisado sob as condi¢6es citadas a seguir.

1. As partes perigosas da maquina ndo se movimentam com o campo
de protecéo interrompido.

2. O movimento perigoso da maquina é imediatamente parado,
guando o campo de protecao € interrompido com o bastao de teste
diretamente em frente ao emissor, em frente ao recetor e no meio,
entre emissor e recetor.

3. Nao ocorre nenhum movimento perigoso enquanto o bastéo de teste
se encontra no campo de protegao

4. O movimento perigoso é paralisado quando a alimentagao de tensao
do AOPD ¢é separada.

7.4 Inspegao semestral

Verifique os itens a seguir a cada seis meses ou quando um ajuste da

magquina foi alterado.

1. A méaquina néo paralisa ou impede nenhuma fungéo de seguranga.

2. Nao ocorreu nenhuma modificagdo na maquina ou alteragéo de
ligagbes que tenha efeito sobre o sistema de seguranca.

3. As saidas do AOPD encontram-se corretamente ligadas a maquina.

4. O tempo de resposta total da maquina n&o se prolongou desde a
colocagao em funcionamento.

5. Cabos, conectores, tampdes e cantoneiras de fixacdo estdo em
perfeito estado.

7.5 Limpeza

Caso a cobertura da parte ética dos sensores esteja extremamente
suja, pode ocorrer o desligamento das saidas OSSD. Limpe a
superficie com um pano limpo e macio. Nao exerga pressao. Nao
utilize nenhuns produtos de limpeza agressivos, abrasivos ou que
possam provocar riscos.
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8. Diagnostico

8.1 Informagao de estado LED

Campo de protegdo
A

OSSD LIGA
OSSD DESLIGA
Rearme

Rececéo de

sinal
Supressao
Informagéo

Campo de protegédo
A

Informagéo

OSSD LIGA
OSSD DESLIGA

Rearme
Rececao de sinal

Supresséo

Informagéo

Enviar

Informagao

% SCHMERSAL

Enviar

LIGA
LIGA
LIGA
LIGA
LIGA/a piscar

AUS

Pisca 1x
Pisca 2x
Pisca 3x
Pisca 4x
Pisca 5x
Pisca 6x
Pisca 1x
Pisca 2x
Pisca 3x
Pisca 4x
Pisca 5x
AUS

LIGA
A piscar
A piscar

OSSD LIGA
OSSD DESLIGA
Rearme
Rececao de sinal
Supressao

Informacgao

Informacgéo
Enviar

verde
vermelho
Amarelo
laranja
Azul

amarelo-
verde

Verde
laranja

Campo de protegao livre
Campo de protegao interrompido, erro de sistema ou de configuragao

Emissao de erros ver tabela diagnostico de erros

Bloqueio de rearranque ativo, é esperado um sinal na entrada Habilitagao

Rececao de sinal muito fraca, verificar alinhamento e altura de instalagdo entre emissor e recetor
Limpeza da coberta preta do perfil
Alinhamento entre emissor e recetor esta ok quando OSSD's estdo habilitadas
Area supress&o de objetos fixos de area(s) do campo de protegéo

Area de supress&o de objetos méveis, 1 feixe

Area de supress&o de objetos méveis, 2 feixes

Area supresséo de objetos fixos com feixe adicional

Area supresséo de objetos fixos com 2 feixes adicionais

Area supress&o de objetos fixos com area de margem mével

Caodificagao de feixe alternativa esta ativa

Fungdo Muting esta ativa
Operagéo por ciclos esta ativa
Fungao de muting com codificagdo de feixe alternativa
Operagéo por ciclos com codificagédo de feixe alternativa
Codificagao de feixe (standard) esta ativa

Fung&o normal, emissor ativo

Erro de configuragéo

Série SLC445
Série SLG445

Saidas de seguranga estado do sinal LIGA

Saidas de seguranga estado do sinal DESLIGA

AOPD agurada sinal de habilitagdo

Intensidade de sinal demasiado baixa

Area(s) do campo de protegao esta(a0) inativa(s) (supressao de
objeto)

Codificagéo de feixe alternativa, Muting, operagéo por ciclos

Indicagéo de fungéo codificagao de feixe alternativa
Emissor ativo

Codificagao de feixe alternativa esta ativa
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8.2 Diagnédstico de erros

Série SLC445
Série SLG445

O AOPD executa um auto-teste, ap6s ligar a tenséo operacional. Ao reconhecer um erro, o AOPD muda para o estado DESLIGADO e emite,

repetidamente, um nimero de erro (p.ex. E1).

N Erro de fiagéo,
SR | modo de operagdo nédo definido (automatico ou
o operagao Rearranque)

Tenséo de alimentagao

Erro na saida (e), OSSD1 ou OSSD2

Do o
L

Controlo de contactor (EDM)

\Eﬁ\

Supresséo de feixe

N

Erro na configuragdo de parametros
1)

c

o

J

Erro de sistema

Verificar todas as ligagdes no recetor,
Ponte 1 ou ponte 2 estao presentes?

UB = 24V/DC+/- 10%, verificar fonte de tensdo e tensao primaria, nota:
apos trés indicagdes de erro E 2 é realizado um Reset.

Verificar as ligagbes das duas saidas, curto-circuito nas duas OSSD's,
ligagé@o para o nivel OV ou 24V, ativar monitorizagéo de curto-circuito
externa (relé).

EDM ativo: verificar ligagdes nos dois contactos NF, EDM néo ativo:
verificar nivel no pino 9 entrada n&o se encontra comutada.

Verificar as zona(s) de supresséao de objetos fixos ou méveis com a
parametrizagéo selecionada, eliminagéo de erros - repetir a configuragéo
de parametros, se necessario adequarP 1,P 2, P 3

Verificar configuragdo de parametros e assumir guardar com "S." ou com
"C." eliminar repor.

Executar a rearme do sistema, trocar componente em caso de uma
indicagdo continua de E 7.

Aindicagdo de erro é reposta apds a eliminagédo da causa do erro e a religagao do recetor.
Aindicagao de erro emite um codigo de erro de sistema de trés digitos a cada décima indicagao.

9. Desmontagem e eliminagao

9.1 Desmontagem
O dispositivo interruptor de seguranca deve ser desmontado apenas
em estado desenergizado.

9.2 Eliminagao
O dispositivo interruptor de seguranga deve ser eliminado de modo
tecnicamente correto, conforme a legislagdo e normas nacionais.

10. Anexo

10.1 Contacto

K.A. Schmersal GmbH & Co. KG
Maéddinghofe 30

42279 Wuppertal

Tel.: +49 (0) 202 64 74 -0

Fax +49 (0) 202 64 74- 100

Informagdes pormenorizadas sobre a nossa gama de produtos também
estdo disponiveis na Internet em products.schmersal.com.

Devolugao apenas ap6s contacto com o Suporte Técnico.

Devolugao para fins de reparagao a:
Safety Control GmbH

Am Industriepark 2a

84453 Muhldorf / Inn

Alemanha

11. Declaragao de conformidade

Pelo presente declaramos que, devido a sua concegéo e tipo
construtivo, os componentes listados a seguir correspondem aos
requisitos das diretivas europeias abaixo citadas.

Diretivas pertinentes: Normas aplicadas:
2006/42/CE EN 61496-1:2013
2014/30/UE EN 61496-2:2013
2011/65/UE EN ISO 13849-1:2015

Organismo notificado de Certificagdo da inspecao
c € exame CE de tipo: da amostra do produto:

TUV NORD CERT GmbH 44 205 13144604

Langemarckstr. 20

45141 Essen

N° de identificacéo: 0044

A declaracao de conformidade vigente esta disponivel para
download na Internet em products.schmersal.com.

K.A. Schmersal GmbH & Co. KG
Maoddinghofe 30, 42279 Wuppertal
Alemanha

Telefone: +49 202 6474-0
Telefax: +49 202 6474-100

E-Mail:  info@schmersal.com E C €
Internet: www.schmersal.com
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