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1. Sobre este documento

1.1 Fungéo

O presente manual de instrugdes fornece as informagdes necessarias
para a montagem, a colocagdo em funcionamento, a operagédo segura
e a desmontagem do dispositivo de seguranga. O manual de instrugdes
deve ser mantido sempre em estado legivel e guardado em local
acessivel.

1.2 A quem é dirigido: pessoal técnico especializado

Todos os procedimentos descritos neste manual devem ser
executados apenas por pessoal formado e autorizado pelo utilizador do
equipamento.

Instale e coloque o dispositivo em funcionamento apenas depois

de ter lido e entendido o manual de instrugdes, bem como de se ter
familiarizado com as normas de seguranga no trabalho e prevengéo de
acidentes.

A selecdo e montagem dos dispositivos, bem como a sua integracdo na
técnica de comando, sao vinculados a um conhecimento qualificado da
legislagéo pertinente e requisitos normativos do fabricante da maquina.

1.3 Simbolos utilizados

@ Informagéo, dica, nota:
Este simbolo identifica informagdes adicionais Uteis.

A Cuidado: A ndo observagao deste aviso de adverténcia pode
causar avarias ou funcionamento incorreto.
Adverténcia: A ndo observagao deste aviso de adverténcia
pode causar danos pessoais e/ou danos na maquina.

1.4 Utilizagao correcta conforme a finalidade

Os produtos aqui descritos foram desenvolvidos para assumir fungdes
voltadas para a seguranga, como parte integrante de um equipamento
completo ou maquina. Esta na responsabilidade do fabricante do
equipamento ou maquina assegurar o funcionamento correto do
equipamento completo.

O dispositivo interruptor de seguranga pode ser utilizado
exclusivamente conforme as consideragdes a seguir ou para as
finalidades homologadas pelo fabricante. Informagées detalhadas
sobre a area de aplicagdo podem ser consultadas no capitulo
"Descrigao do produto”.

1.5 Indicagdes gerais de seguranca

Devem ser observadas as indicagdes de seguranca do manual de
instrugbes bem como as normas nacionais especificas de instalagéo,
seguranga e prevencgao de acidentes.

@ Outras informagdes técnicas podem ser consultadas nos
catalogos da Schmersal ou nos catalogos online na Internet
em www.schmersal.net.

Todas as informagdes sao fornecidas sem garantia. Reservado o direito
de alteragdes conforme o desenvolvimento tecnolégico. Observando-se
as indicacdes de seguranga, bem como as instrugdes de montagem,
colocagao em funcionamento, operagdo e manutengéo, ndo séo
conhecidos riscos residuais.
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1.6 Adverténcia contra utilizagédo incorrecta

A utilizacdo tecnicamente incorrecta ou quaisquer
manipulagdes no interruptor de seguranca podem ocasionar
a ocorréncia de perigos para pessoas e danos em partes da
maquina ou equipamento.

1.7 Isengao de responsabilidade

Nao assumimos nenhuma responsabilidade por danos e falhas
operacionais causadas por erros de montagem ou devido a néo
observacao deste manual de instrugées. Também nao é assumida
qualquer responsabilidade adicional por danos causados pela
utilizagéo de pecas sobressalentes ou acessorios ndo homologados
pelo fabricante.

Por motivo de seguranga nédo séo permitidas quaisquer reparagoes,

alteragdes ou modificacdes efetuadas por conta propria, nestes casos
o fabricante se exime da responsabilidade pelos danos resultantes.

2. Descrigao do produto

2.1 Cédigo do modelo
Este manual de instrugdes € valido para os seguintes modelos:

GD-0-0@BIR®G!...Y-®

N° | Opgao Descrigao
® |50 Tradugao < 1:50
150 Tradugéo < 1:50
Relagao de transmisséo, consulte os Dados
@ Técnicos
® M Acéo rapida M
Z Comutagéo de agao rapida Z ©
T Comutag&o de agdo lenta T ©
@ |1até4 Numero de contactos NA (max. 4)
® | 1até4 Numero de contactos NF (max. 4)
® | FL1 com flange de ligagéo FL1
1600-1 com came de ponta regulavel
1368-2 com acoplamento Bowex
1368-3 com eixo com ranhura e chaveta
2047 para palcos e estudios

Os componentes de seguranca conforme a Directiva de
maquinas sao identificados na placa de caracteristicas com a
inscricdo "safety component.

Apenas com a execugao correcta das modificagdes
descritas neste manual de instrugdes esta assegurada a
funcéo de seguranca e portanto € mantida a conformidade
relativamente a Directiva de Maquinas.

2.2 Versoes especiais

Para as versdes especiais que nao estéo listadas no coédigo de modelo
no item 2.1 as especificagdes anteriores e seguintes aplicam-se de
forma analoga, desde que sejam coincidentes com a versao de série.

2.3 Descrigdo e utilizagao

As areas de aplicagao de interruptores de fim de curso de engrenagens
sdo a tecnologia de elevacgao e transporte, portdes rolantes, etc.
Conforme a configuragao, destinam-se ao desligamento final ou
posicionamento de sequéncias de movimentos. O acionamento é
realizado por meio de um eixo. A transmissdo do movimento de rotagéo
do acionamento é realizada por meio de uma engrenagem helicoidal

e, conforme necessario, através de outras rodas dentadas. Os discos
de cames regulaveis transmitem o movimento de acionamento para os
elementos de comutagéo.

O Unico interruptor de seguranga de engrenagens homologado € o tipo
G50.

2

Para tarefas de posicionamento, podem ser utilizados os micro-
interruptores da série M697-11-1. Estes possuem uma histerese

de comutagéo. Os micro-interruptores sdo necessarios quando é
necessario parar uma sequéncia de movimentos imediatamente apés
o ponto de comutagéo e ndo pode ocorrer uma comutagao errada
através de vibragdes ou, por exemplo, oscilagdo do brago.

Para desconexdes de emergéncia estdo disponiveis micro-
interruptores da série Z 6881-11-1 com contacto de rutura positiva

do contacto normalmente fechado. Este elemento é especialmente
resistente a vibragdes, gracas a forga de contacto constante, também
imediatamente antes do ponto de comutagao. Para garantir uma
comutacdo segura destes elementos também em caso de erro, o
instante de comutagao efectivo deve ser o mais afastado possivel para
alcancar uma extensao da abertura de contacto segura.

Os comutadores de agdo lenta das séries T 6881-11-1 e T 697-01-1,
também com contacto normalmente fechado com contacto de rutura
positiva, também s&o utilizados sempre que nédo é necessaria uma
histerese. O ponto de ativagado e desativagao situam-se no mesmo
local. Para garantir uma comutagao segura destes elementos, o
instante de comutagao efetivo deve ser o mais afastado possivel

para alcangar uma extenséo da abertura de contacto segura.
Contrariamente aos comutadores de agao rapida, nos comutadores de
acao lenta a velocidade de atuacgéo deve ser relativamente elevada,
consoante a carga elétrica. O elemento de comutagao T 6881-11-

1 deve ser equipado com um contacto normalmente fechado e um
contacto normalmente aberto, enquanto o elemento de comutagéo

T 697-01 apresenta apenas um contacto normalmente fechado. A
atuacéo dos elementos de comutagéo ocorre por meio de cames de
ponta. O equipamento maximo &, consoante a verséo, possivel com 4
ou 8 elementos de comutacao.

A atuacdo ideal ocorre através de um acoplamento elastico resistente
a torgéo (por ex. indice de encomenda 1368-2) com forgas de
restabelecimento axiais e radiais. Neste processo, os desvios € a
deslocacéao axial sdo compensados. No caso de uma atuagéo por meio
de corrente, correia dentada, etc., a forga transversal maxima de 25 N
ndo deve ser ultrapassada.

2.4 Dados técnicos

Instrugdes: IEC 60947-5-1, DGUV V 17/18
Invélucro: Metal leve fundido sob pressédo
Cobertura: poliéster termoplastico

Tipo de protecao:
Posicéao de uso:
Definicdes gerais do instante de comutacéo:
- Padréo: de 4° a 4° em 360° nos discos de cames
- Ajuste frontal: com a chave de parafusos fornecida de 3,4° a 3,4°
Ajuste preciso do instante de comutacao: nos parafusos de fixagdo dos
elementos de comutagao, no max. 0,5 voltas
Relacdes de transmisséo:
- G50: 1:50, 1:35, 1:25, 1:17;
- G150: 1:150, 1:75, 1:100, 1:220, 1:300, 1:450
Quantidade de elementos de comutagao: no max. 8: M 697/T 697
No méx. 4: com um didmetro de disco de cames de 36 mm
G50-050 e G150-150: Z6881/T 6881
(caso contrario, necessaria adicionalmente uma transmusséo de 1:1)

IP65 segundo IEC 60529
opcional

Material dos contactos: Prata
Tipo de conexao: Ligagéo por parafuso
Resisténcia calculada contra picos de tenséo U, 4 kV
Tensao calculada de isolamento U;: 250V
Categoria de aplicacéo: AC-15
Corrente/tensao de operagao calculada 1/U,:

- M/T 697: 4 A/230 VAC;
- ZIT 6881: 2,5 A/230 VAC
Resisténcia a curto-circuito:

- M/T 697: 10 A retardado, 16 A rapido;
- ZIT 6881: 20 A retardado, 25 A rapido
Resisténcia mecanica:

- M/T 697: 3 x 108 ciclos de comutagao;
-ZIT 6881: 6 x 108 ciclos de comutagao
Temperatura ambiente: -30°C ... +80 °C
Peso: dependendo da versao 1,5 até 2 kg
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2.5 Certificagdo de seguranga

Normas: ISO 13849-1
B,os (Contacto NF): 2.000.000
Vida util: 20 anos
MTTFy = —210 noy — -dop X hop x 3600 sth

0,1 X Nop t cycle

(As especificagdes podem variar em fungédo dos parametros
especificos da aplicagéo h,, d,, € t,,. bem como da carga.)

3. Montagem

3.1 Instrugdes gerais de montagem

O interruptor de fim de curso de engrenagens pode ser fixo no
piso a varios orificios oblongos, no lado do flange e no lado frontal,
diretamente a dois orificios roscados M8. Adicionalmente, estdo
disponiveis outros flanges redondos para a fixagéo frontal.

Tenha em atengao as indicagdes das normas ISO 12100 e
DIN 56950-1.

3.2 Dimensodes
Todas as medidas em mm.

Fim de curso de engrenagens
200 120

i
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O

20 118
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62 40 M20x15

Flange de ligagao 1

s 112
285
( »
L
I
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Flange de ligagao 2
2

iy

364

2160
8145

s

3.3 Ajuste dos pontos de comutagao

No ajuste dos pontos de comutagéo dos contactos, existe
perigo de contacto com pegas condutoras de tenséo. Efetuar
0 ajuste apenas quando a haste do comutador n&o estiver
encostada a curva do comutador, caso contrario ocorre

uma reducédo significativa da vida util. Ajustar sempre os
interruptores de paragem de emergéncia primeiro.

Versao Standard

Na versao padréo, o parafuso central do disco de cames ¢é ligeiramente
solto. A cada contacto esta atribuido um disco de cames, regulavel em
distancias de 4 . Os discos de cames est&o interligados por estruturas
dentadas e ligados por unido positiva com a roda helicoidal. Apés a
concluséo do ajuste, o parafuso central deve voltar a ser apertado.

Ajuste dos pontos de comutagao padrao
K

min. 4" o\ W g\’

max. 360"

3.4 Cames e configuragoes

Discos de cames ajustaveis na parte frontal

Nos discos de cames ajustaveis na parte frontal (indice de encomenda
-1600), o pino de ajuste correspondente ao disco é pressionado com a

chave de fendas existente no aparelho e o ajuste é efetuado (consulte

a figura). Apos a concluséo do processo, o pino deve retornar de forma
auténoma para a posic¢éo de bloqueio, a unido positiva esta novamente
estabelecida. O parafuso central ndo pode ser solto para tal.

Discos de cames ajustaveis na parte frontal
min. 34°
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Ajuste de precisao Formatos de cames de @ 36 mm
Um ajuste de precisdo pode ser efetuado através dos parafusos de (no max. 4 elementos de comutagao)

fixagdo dos elementos de comutagéo. Para evitar uma desmontagem,

ter em atencdo que ambos os parafusos apenas podem ser

desenroscados em meia volta. Depois da conclus&o do ajuste

dos pontos de comutagao através da aproximagao dos pontos de

comutacgao, verificar especialmente os interruptores de fim de curso @ @ @
de emergéncia para ver se 0 ajuste corresponde ao valor nominal. De " \J ‘i
seguida, voltar a montar a cobertura do interruptor de fim de curso de

engrenagens para que o tipo de protecéo IP65 seja obtido.
Caso exista um suporte especial para a incorporagao de um

potencidometro de precisdo, a montagem do eixo do potenciémetro é Came de ponta Came de 60° Came de 180°
realizada com a ajuda de um anel de tolerancia ou de um parafuso de
ajuste. O potenciometro ndo esta incluido no fornecimento. Dados mecanicos

O trajeto de marcha util a e o trajeto de marcha em inércia 3 séo
Acessorios especiais indicados em rotagdes Uteis ou rotagdes por inércia na tabela 1 e 2,
Os acessoérios especiais incluem varios formatos de cames, bem como consoante a versado dos cames.
ajustaveis na parte frontal (indice de encomenda -1600), discos de
cames com ponta, de 90 , 180 e de 360 . Na figura em baixo estdo Trajeto de marcha util e em inércia

B

representados varios formatos de cames.

Formatos de cames de @ 24 mm
(também com ajuste na parte frontal)

‘ ‘ ‘ Legenda
a  Trajeto de marcha util dos cames

B  Trajeto de marcha em inércia do came

Came de 90° Came de 180° Came completo de
360°

Tabela 1: Dados mecanicos para came de ponta

Elementode |\t | 249 | 111 | To1 [ m11 | z11 | 111 | T01 | M1 | z11 min. | max.
Q_Qm.ulagap

G50 1:17 | 164 | 154 | 159 | 16,1 | 0.9 | 16 | 11 | 0.9 | 014 | 02 21.20° 17° 06 | 600
G50 125 | 236 | 228 | 234 | 236 | 14 | 22 | 16 | 1.4 | 02 | 03 14,40° 25° 0,9 | 600
G50  [1:35 | 331 | 31,7 | 32,8 | 334 | 1,9 | 33 | 22 | 19 | 03 | 05 10,30° 35° 1,2 | 600
G50  [1:50 | 47,3 | 453 | 46,8 | 47,3 | 27 | 47 | 32 | 27 | 03 | 07 7.20° 50° 0,7 | 600
G150 [1:75 | 71,0 | 68,0 | 702 | 71,0 | 40 | 7.0 | 48 | 40 | 06 | 1.0 4.80° 75° 25 | 600
G150 [1:100] 945 | 90,6 | 93,6 | 945 | 55 | 94 | 64 | 55 | 0.8 | 1.3 3,60° 100° 34 | 600
G150 [1:150| 1417 |136,0|140,4|141,7| 8.3 | 140 | 96 | 83 | 12 | 2.0 2.40° 150° 50 | 600
G150 [1:220] 208,0 | 199,4 | 206,0|208,0| 12,0 | 20,6 | 14,0 | 120 | 1.8 | 3.0 1,64° 220° 7.3 | 600
G150 [1:300| 2835 |272,0|280,8|283,5| 16,5 | 28,0 | 19.2 | 16,5 | 2.4 | 4.0 1,20° 300° 10,0 | 600
G150 [1:450| 4252 |407,9 (4212|4152 | 24.8 | 42,1 | 28.8 | 24.8| 36 | 6.0 0,80° 450° 150 | 600

Tabela 2: Dados mecéanicos para o came de 90

Elementode | o | 240 | 711 | To1 M1 | z11 | T11 | To1 | M1t | zn1 min. | max.
comutagao

G50 117 | 132 | 1255 | 132 | 131 | 38 | 46 | 40 | 3.9 | 014 | 02 21,20° 17° 0.6 | 600
G50 125 | 194 | 184 | 192 | 194 | 56 | 6,7 | 59 | 58 | 02 | 03 14,40° 25° 0,9 | 600
G50  [1:35 | 27,2 | 258 | 26,9 | 27,2 | 7.9 | 94 | 82 | 80 | 03 | 05 10,30° 35° 12 | 600
G50 11550 | 389 | 36,9 | 384 | 389 | 11,3 | 134 | 11,7 | 11,6 | 04 | 07 7.20° 50° 1.7 | 600
G150 11:75 | 583 | 553 | 57,6 | 58.3 | 16,9 | 20,0 | 17.6 | 17,4 | 06 | 1.0 4,80° 75° 25 | 600
G150 [1:100] 77,7 | 738 | 76,8 | 77,7 | 226 | 26,8 | 23,5 | 232 | 08 | 13 3,60° 100° 34 | 600
G150 [1:150| 116,6 | 110,7 | 115,2 | 116,6 | 34,0 | 40,0 | 35,0 | 34,0 | 1,2 | 3,0 2,40° 150° 50 | 600
G150 11:220] 171,0 |162,3|169,0|171,0| 50,0 | 59,0 | 52,0 | 51,0 | 1,8 | 1,8 1,64° 220° 73 | 600
G150 [1:300 233,0 |121,3 | 230,4 | 233,0| 68,0 | 80,0 | 71,0 | 70,0 | 2,4 | 3,6 1,20° 300° 10,0 | 600
G150 [1:450| 3497 |332,0|345,6|349,7 |102,0(121,0(106,0/105,0] 3.6 | 6.0 0,80° 450° 150 | 600
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4. Ligacao elétrica

4.1 Indicagdes gerais sobre a ligagéo elétrica

A ligagao elétrica pode ser efetuada apenas em estado
desenergizado por pessoal técnico autorizado.

Para a entrada do condutor devem ser utilizados bucins adequados
com o respetivo tipo de protecéo. Os tampdes de plasticos aplicados
de fabrica servem apenas como protegao de transporte e contra a
poeira. As aberturas de entrada néo utilizadas devem ser fechadas
com bujdes roscados. Depois de efetuar a cablagem, é imprescindivel
limpar o interior dos comutadores (por exemplo, remogao dos residuos
de condutores), pois 0s elementos estranhos podem prejudicar o
comportamento de comutagao.

Apertar demasiado os parafusos da tampa pode reduzir o efeito de
vedacgéao, o que deve ser evitado.

5. do interrutptor de fim de curso de engrenagens G50-2047

As secgbes anteriores podem ser utilizadas de forma idéntica para os
comutadores de seguranga G50-2047 para palcos e estudios ou em
locais de eventos, isto é, o ajuste corresponde ao mesmo principio, no
entanto, com os dados mecanicos respetivos. Os dados mecanicos
para este tipo de interruptor (G50) estdo mencionados na tabela 2.

Os interruptores de fim de curso de emergéncia devem

ser colocados de modo a que o dispositivo da maquina

seja imobilizado de forma segura antes da entrada em
pecas de construgéo sélidas (sistemas de cabos de palcos,
extremidades de fusos), a uma velocidade maxima e no
tempo de atraso esperado. No caso de uma desconexao de
emergéncia, a categoria de paragem 0 deve ser aplicada.

A versao das fungdes de controlo deve ser selecionada tal
como na norma |IEC 60204-32.

O interruptor de fim de curso de engrenagens é fabricado como a
versdo G50-2047-1 com ranhura e chaveta conforme a DIN 6885 f.

1 ou como versdo G50-2047-2 com eixo encurtado e orificio 4 H11.

O eixo e o parafuso sem fim estao ligados por unido positiva. O
interruptor é fornecido com discos de cames de 90° ajustaveis na parte
frontal. Apenas os interruptores internos, isto &, os interruptores que
se encontram na posigao 4, podem ser utilizados como interruptores
de fim de curso de emergéncia. S6 pode ser instalado 1 interruptor Z
6881-11-1 por cada lado na posigdo 4 (consulte a figura "Posigdo dos
interruptores de fim de curso de emergéncia").

5.1 Selegao e instrugao de ajuste

Para garantir o funcionamento seguro de uma instalagéo, as distancias
de seguranca entre pecas fixas do ambiente e pegas moveis devem
ser sempre cumpridas. Estas distancias de seguranga sdo garantidas
através dos pontos de comutagéo dos contactos de emergéncia e
dos contactos de funcionamento precedentes do interruptor de fim de
curso de engrenagens. Os deslocamentos possiveis dos pontos de
comutagao foram determinados numa série de testes no exame de
tipo. Relativamente ao trajeto de deslocagao util (Lmax) do interruptor
de fim de curso de engrenagens, resultam as seguintes deslocagoes
possiveis:

Contactos de funcionamento:
Contactos de emergéncia (tipo Z):

y1=0,56% do Lmax
y2 = 0,68 % do Lmax

Para operar corretamente o interruptor de fim de curso de engrenagens
conforme as condigbes da BGV C1, bem como o exame de tipo, as

distancias y1 e y2 devem ser impreterivelmente cumpridas.

As instrugbes de ajuste e as respetivas dimensodes estéo
representadas na figura na pagina 6.
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Para a selegao do interruptor de fim de curso de engrenagens e para o

calculo dos ajustes de pontos de comutagéao, aplica-se o seguinte:

L: Trajeto de funcionamento necessario

L.s: Distancia entre as pecas fixas nas posi¢des finais

Loax Trajeto de deslocagdo maximo do interruptor de fim de curso de
engrenagens

U,e.: Rotagdes necessarias para o trajeto de deslocagéo de um dispositivo

Uwe: Rotagdes uteis do interruptor de engrenagens conforme a tabela 2

Nag: Trajeto de marcha em inércia do acionamento apds a desati-
vagao em velocidade maxima dependendo do sentido de deslo-
cagéo e do estado de carga

D: Diametro da ultima pega em rotacéo do dispositivo (por ex. tam-
bor para cabos, roda dentada) antes da ativagéo do interruptor
de fim de curso de engrenagens

i Transmissé&o, por ex., entre o tambor para cabos e o interruptor
de fim de curso de engrenagens

Rotac¢des necessarias para o trajeto de funcionamento necessario
L

- (Gl. 1)
LI D - iE

U,en tem de ser inferior as rotagdes uteis U, em
Tabela 2 para o tipo G50 coluna Z.

Posigao dos interruptores de fim de curso de emergéncia
4

-

Legenda
1 Apenas os interruptores internos podem ser utilizados como
interruptores de fim de curso de emergéncia.

Lfest
|
i
L
Lmax

g KRR A | 8
= \ -
: [
2
Legenda

1 Peca fixa

2  Peca fixa, por ex., palco

3 Posigao do contacto de funcionamento

4 Posicéo do contacto de emergéncia

L  Trajeto de funcionamento

Ln.x Trajeto util do interruptor de fim de curso de engrenagens
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Trajeto de deslocagdao maximo possivel do interruptor de fim de curso
de engrenagens

L ’ Unutz

Linax= (Gl. 2)
Uben
Deslocagdo maxima possivel dos pontos de comutagao
Contactos de funcionamento: y1=0,0056 - L., (Gl. 3.1)

Contactos de emergéncia (tipo Z): y2=0,0068 - L., (Gl 3.2)

Trajeto minimo entre as pegas fixas do ambiente:

Lea=L+2[y1 +y2+2 (NA+NB)] (Gl. 4)

Os trajetos de marcha em inércia possiveis NA e NB devem ser
determinados, conforme o risco por sentido de rotagao e estado
de carga (carga total ou parcial), a velocidade maxima; também
dependem do acionamento utilizado e da sua disposigao.

Lmax > Lfes(

(Gl. 5)

Exemplo:
Trajeto de funcionamento necessario: L=20m
Diametro da ultima pega em rotagao: D=0,8m

Transmiss&o entre o tambor lateral

e o interruptor de fim de curso de engrenagens: ic = 0,25

Rotacéo util conforme a tabela 2: U, = 38,9 (TO1)
Unutz = 36,9 (z)

Exemplo de calculo:

20
de Gl. 1 Upen= W = 31,8 aprox. 32 rotagdes
de Gl. 2 fConFactos de Contactos de emergéncia
uncionamento
L = 20m - 38,9 L 20m - 36,9
max 32 max 32
Lmax= 24,3 Lmax= 23,06 m
de Gl. 3.1 Y= 010056 . Lmax Y2 = 010068 ) Lmax
e Gl. 3.2: y,= 0,0056 - 24,3 y, = 0,0068 - 23,06
y:= 0,13 m y,=0,15m

de GI. 2 Lew= 20m+2[0,13m+0,15m + 2 (N, + N)]

Lfest= 20:58 m+ (NA+ NB)

A este valor Lfest calculado deve ainda ser adicionado um trajeto de
marcha em inércia possivel, determinado conforme o risco e de acordo
com o sentido de rotagéo e o estado de carga (carga total ou parcial).
Também depende do acionamento do dispositivo e da sua instalagao.

O calculo da deslocagéo em graus é realizado da seguinte forma:

Y12[GRAD] = U, * Y12 * ¥12(GRAD) = U,,, - ¥4, - 360°

6. Colocacao em funcionamento e manutencao

6.1 Teste de funcionamento

O interruptor de fim de curso de engrenagens deve ter a sua fungao
testada. Neste procedimento deve-se assegurar previamente o
seguinte:

1. Fixacéo segura do interruptor de fim de curso de engrenagens

2. Verificar a integridade da entrada de condutor e das ligagdes

3. Verificar se o invélucro do interruptor esta danificado

6.2 Manutengao

Os trabalhos de manutengao ou de inspecgao do interruptor de

fim de curso de engrenagens néo sé@o geralmente necessarios.

Recomendamos realizar em intervalos regulares um teste visual e

funcional através dos seguintes passos:

1. Verificar o interruptor de fim de curso de engrenagens quanto a
uma fixagéo segura

2. Remogéao dos residuos de sujidade

3. Verificar a entrada de condutor e as ligagoes

4. Uma lubrificagéo adicional dos discos de cames (de fabrica é
utilizado ISOFLEX TOPAS NB 52) pode aumentar a vida Util. Para
tal, ndo pode ser utilizado um lubrificante a base de silicone.

Os equipamentos danificados ou defeituosos devem ser
substituidos.

7. Desmontagem e eliminacao

7.1 Desmontagem
O interruptor de fim de curso de engrenagens s6 pode ser desmontado
num estado isento de tensé&o.

7.2 Eliminagao

O interruptor de fim de curso de engrenagens deve ser eliminado
conforme as disposicdes e legislagio nacionais.

SCHMERSAL
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8. Declaracao de conformidade EU

G50_150-C-PT

Declaragao de conformidade EU

SCHMERSAL

Original K.A. Schmersal GmbH & Co. KG

Maoddinghofe 30

42279 Wuppertal

Germany

Internet: www.schmersal.com

Pelo presente declaramos que, devido a sua concepgao e tipo construtivo, os componentes listados a seguir

correspondem aos requisitos das directivas europeias abaixo citadas.

Denominagédo do componente: G50, G150,
G50-2047
Tipo: ver cédigo de modelo

Descrigao do componente: Fim de curso de engrenagens

Directivas pertinentes:

Directiva de maquinas "
Directiva de baixa tens&o ?
Directiva RoHS

Valido até Valido a partir de
19. Abril 2016  20. Abril 2016
2006/42/CE ~ 2006/42/CE
2006/95/CE ~ 2014/35/EU
2011/65/EU  2011/65/EU

Colocagédo da marca "CE" :

Normas aplicadas:

Responsavel pela organizagio da
documentagéo técnica:

Local e data da emissao:

" para componentes de seguranga que s&o identifi-
cados na placa de caracteristicas com a inscricéo
"safety component"

2 para interruptores de fim de curso de engrenagens
sem funcéo de seguranca

DIN EN 60947-5-1: 2010,
DIN 56950-1: 2012 "

Oliver Wacker
Méddinghofe 30
42279 Wuppertal

Wuppertal, 10. de Fevereiro de 2016

sl

Assinatura legalmente vinculativa
Philip Schmersal
Director

(i)

SCHMERSAL

A declaragéo de conformidade vigente esta disponivel para E c €
download na Internet em www.schmersal.net.

G50/150



K.A. Schmersal GmbH & Co. KG
Maéddinghofe 30, D - 42279 Wuppertal
Postfach 24 02 63, D - 42232 Wuppertal

Telefone +49-(0)202-6474-0
Telefax +49-(0)202-6474-100
E-Mail:  info@schmersal.com
Internet:  http://www.schmersal.com
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