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1. Sobre este documento

1.1 Fungao

O presente manual de instru¢des fornece as informagdes necessarias
para a montagem, a colocagdo em funcionamento, a operagédo segura
e a desmontagem do dispositivo de seguranga. O manual de instrugdes
deve ser mantido sempre em estado legivel e guardado em local
acessivel.

1.2 A quem é dirigido: pessoal técnico especializado

Todos os procedimentos descritos neste manual devem ser
executados apenas por pessoal formado e autorizado pelo utilizador do
equipamento.

Instale e coloque o dispositivo em funcionamento apenas depois

de ter lido e entendido o manual de instrugdes, bem como de se ter
familiarizado com as normas de seguranga no trabalho e prevengao de
acidentes.

A selecdo e montagem dos dispositivos, bem como a sua integragéo
na técnica de comando, séo vinculados a um conhecimento
qualificado da legislagao pertinente e requisitos normativos do
fabricante da maquina.

1.3 Simbolos utilizados

Informacao, dica, nota:
Este simbolo identifica informagdes adicionais Uteis.

Cuidado: A ndo observagao deste aviso de adverténcia pode
causar avarias ou funcionamento incorreto.

Adverténcia: A nao observagao deste aviso de adverténcia
pode causar danos pessoais e/ou danos na maquina.

® SCHMERSAL 1



Manual de instrugoes
Cortina / grade ética de seguranga

1.4 Utilizagao correcta conforme a finalidade
As séries de produtos Schmersal ndo se destinam a utilizagdo por
consumidores particulares.

Os produtos aqui descritos foram desenvolvidos para assumir fungoes
voltadas para a seguranga, como parte integrante de um equipamento
completo ou maquina. Esta na responsabilidade do fabricante do
equipamento ou maquina assegurar o funcionamento correto do
equipamento completo.

O dispositivo interruptor de seguranca pode ser utilizado
exclusivamente conforme as consideragdes a seguir ou para as
finalidades homologadas pelo fabricante. Informagdes detalhadas
sobre a area de aplicagéo podem ser consultadas no capitulo
"Descrigao do produto”.

1.5 Indicagoes gerais de seguranga

Devem ser observadas as indicagdes de seguranca do manual de
instrugcbes bem como as normas nacionais especificas de instalagao,
seguranga e prevengao de acidentes.

Outras informagdes técnicas podem ser consultadas nos
catalogos da Schmersal ou nos catalogos online na Internet
em products.schmersal.com.

Todas as informagdes sao fornecidas sem garantia. Reservado o direito
de alteragdes conforme o desenvolvimento tecnolégico.

Observando-se as indicagdes de seguranga, bem como as instru¢des
de montagem, colocagao em funcionamento, operagao e manutengao,
n&o sao conhecidos riscos residuais.

Podem ser necessarias medidas adicionais para assegurar que o sistema
nao falhe originando perigos, caso outras formas de radiagdo luminosa
estejam presentes numa aplicagdo especial (p. ex, unidades de comando
sem fios em gruas, radiagao de faiscas de soldadura ou efeitos de luzes
estroboscdpicas).

1.6 Adverténcia contra utilizagao incorreta

A utilizagdo tecnicamente incorrecta ou quaisquer
manipulagées no interruptor de seguranca podem ocasionar

a ocorréncia de perigos para pessoas e danos em partes

da maquina ou equipamento. Favor observar também as
respetivas indicagdes relacionadas nas normas EN ISO 13855
e EN ISO 13857.

Apenas com a execugao correta das modificagdes descritas
neste manual de instrucdes esta assegurada a fungéo de
seguranga e portanto € mantida a conformidade relativamente
a Diretiva de Maquinas.

1.7 Isencéo de responsabilidade

Nao assumimos nenhuma responsabilidade por danos e falhas
operacionais causadas por erros de montagem ou devido a néo
observagao deste manual de instrugées. Também néo é assumida
qualquer responsabilidade adicional por danos causados pela
utilizagao de pegas sobressalentes ou acessorios ndo homologados
pelo fabricante.

Por motivo de seguranga nédo s&o permitidas quaisquer reparagoes,
alteragdes ou modificagdes efetuadas por conta propria, nestes casos
o fabricante exime-se da responsabilidade pelos danos resultantes.

Série SLC440COM
Série SLG440COM

2. Descrigao do produto

2.1 Descrigao e utilizagao

A SLC/SLG440COM ¢ um dispositivo de seguranca de atuagdo sem
contacto com autoteste, utilizada para a protecéo de pontos de perigo,
zonas de perigo e acessos de maquinas. A interrupgao de um ou mais
feixes deve provocar a paralisacdo do movimento gerador de perigo.

A avaliagao e o dimensionamento da cadeia de seguranca
devem ser efetuados pelo utilizador em conformidade com as
normas e regulamentos relevantes, de acordo com o nivel de
seguranga requerido.

O conceito global do controlo, no qual o componente de
seguranga sera integrado, deve ser validado segundo as
normas relevantes.

2.2 Interface Bluetooth

A série 440 COM regra geral, esta equipada com a interface Bluetooth
(BLE) Esta esta integrada no recetor. Com esta tecnologia, e utilizando
a aplicagdo Schmersal "SLC Assist" estao disponiveis todas as
informagdes relevantes no BWS.

Pode encontrar a app tanto para dispositivos Android como dispositivos
iOS na respetiva App-Store.

2.3 Codigo para encomenda
Este manual de instrugdes é valido para os seguintes modelos:

SLC440COM-ER-O-@

N° | Opgao Descricao
® | xxxx Altura do campo de protegdo em mm, compri-
mentos disponiveis:
0330, 0410, 0490, 0570, 0650, 0730, 0810,
0890, 0970, 1050, 1130, 1210, 1290, 1370,
1450, 1530%, 1610, 1690%, 1770*, 1850*, 1930*
@) 14 Resolugdo 14 mm, Faixa 0,3 m ... 7m
30 Resolugdo 30 mm, Faixa0,3m ... 10 m
35 Resolugdo 35 mm, Faixa0,3m ... 7m

* Resolugdo 14 mm
Altura do campo de protecao 1530 até 1930 mm com faixa de alcance
de0,3m...6m

* Resolugdo 35 mm
Altura do campo de protegao 1850 e 1930 mm com faixa de alcance
de0,3m...6m

SLG440COM-ER-®

N° | Opgao Descrigao

® Distancia dos feixes externos:
0500-02 | 500 mm, 2 feixes
0800-03 | 800 mm, 3 feixes
0900-04 | 900 mm, 4 feixes

2.4 Versoes especiais

Para as versdes especiais que néo estao listadas no codigo de modelo,
as especificagdes anteriores e seguintes aplicam-se de forma analoga,
desde que sejam coincidentes com a verséo de série.

2.5 Escopo do fornecimento

+ Emissor (E), tampa de conexao azul

* Recetor (R), tampa de conexao preta

» Kit de montagem MS-1100

» Manual de instrugdes DE/EN

+ Distanciador MSD5, a partir de uma altura do campo de protegéo de
1050 mm
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2.6 Dados técnicos 2.7 Tempo de resposta (tempo de reacao)
Instrucdes: EN 61496-1, EN 61496-2, O tempo de resposta depende da altura do campo de protegéo, da
EN ISO 13849-1, EN 62061 resolugdo e do nimero de feixes.
Material do invélucro: aluminio
Alturas do campo de protecao:
- SLC440COM: 330 ... 1930 mm
- SLG440COM: 500 mm, 800 mm, 900 mm
Capacidade de detegao de corpos de prova:
- SLC440COM: 14 mm, 30 mm, 35 mm; 330 32 10 0,5
- SLG440COM: 2 feixes com resolugdo 500 mm " 410 40 10 0,7
3 feixes com resolugdo 400 mm " 490 48 10 0,8
4 feixes com resolugdo 300 mm " 570 56 20 0,9
Faixa do campo de protegao: 650 64 20 1,0
- SLC440COM:
- Resolugao 14 mm:  Altura do campo de prote¢édo 330 até 1450 mm: 730 2 20 1.1
03..70m 810 80 20 1,3
Altura do campo de protegéo 1530 até 1930 mm: 890 88 20 1.4
0,3...6,0m 970 96 20 1,5
- Resolugao 35 mm:  Altura do campo de prote¢édo 330 até 1770 mm: 1050 104 20 1,6
03..70m 1130 112 20 1,7
Altura do campo de protegao 1850 e 1930 mm: 1210 120 20 19
) 0,3..60m 1290 128 20 20
- Resolugéo 30 mm: 0,3...10,0m
- SLG440COM: 0,3..120m 1370 136 20 2.1
Tempo de reagao: 1-48 feixes = 10 ms 1450 144 20 2,2
49 - 144 feixes = 20 ms 1530 152 28 2,3
145 - 192 feixes = 28 ms 1610 160 28 2,5
Medicéo da tenséo de operacao: 24 VDC £20% (PELV) fonte de alimentagéo 1690 168 28 2,6
Inax 1.0 A, conforme 1770 176 28 27

EN 60204 (falha de rede < 20 ms)

Corrente operacional nominal: 1850 184 28 28
- Emissor: max. 200 mA 1930 192 28 2.9
- Recetor: max. 700 mA
Comprimento de onda: 850 nm
Bluetooth LE
Frequéncia de envio: 2,4 .. 2483 GHz
Poténcia de envio: max. 2 yW
Emissor, radiagéo IR emitida 330 16 10 0,5
- segundo DIN EN 12198-1: categoria 0 410 20 10 0,7
- segundo DIN EN 62471: grupo livre 490 24 10 0,8
Saidas de seguranga
0OSSD1, OSSD2: 2 x saidas de semicondutor PNP, 570 28 10 0.9
a prova de curto-circuito 650 32 10 1,0
Ciclo de pulso de teste OSSD: 750 ms 730 36 10 1.1
Comprimento do pulso de teste: 150 us 810 40 10 1,3
Tens&o de comutagao HIGH ?: 15...26,4V 890 44 10 1,4
Tens&o de comutagdo LOW 2 0..2V 970 48 10 15
Corrente de comutagdo em cada OSSD: 0...250 mA 1050 52 20 1,6
Corrente de fuga *: 1 mA 1130 56 20 17
Capacitancia de carga: 0...50nF ’
Indutancia de carga *: 0..2H 1210 60 20 19
Funcao: Operagéo protegida / automatica, Bloco de rearme, 1290 64 20 2,0
Dispositivo de alinhamento 1370 68 20 2,1
Ligagéo: 1450 72 20 2,2
- Emissor: conector M12, 4 polos 1530 76 20 2,3
- Recetor: conector M12, 5 polos 1610 80 20 2,5
Temperatura ambiente: -10°C ... +50°C 1690 84 20 2.6
Temperatura de armazenagem: -25°C...+70°C
Tipo de protego: IP67 (EN 60529) 1770 88 20 27
Resisténcia a vibragao: 10 ... 55 Hz conforme EN 60068-2-6 1850 92 20 28
Resisténcia a impactos: 10 g, 16 ms, conforme EN 60028-2-29 1930 96 20 2,9
Verséo: 3.0 a partir do ano de construgéo 2020

" Resolugdo = distancia do feixe + didmetro do feixe 10 mm

2 conforme EN 61131-2

¥ Em caso de erro, flui no maximo a corrente de fuga no cabo OSSD.
O elemento de comando subsequente deve identificar este estado
como LOW. Um PLC seguro deve identificar este estado.

4 Indutancia de carga quando do desligamento gera uma tensdo
induzida que prejudica elementos construtivos subsequentes
(elemento supressor de faisca).
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330 11 10 0,5
410 14 10 0,7
490 16 10 0,8
570 19 10 0,9
650 22 10 1,0
730 25 10 1,1
810 27 10 1,3
890 30 10 1,4
970 33 10 1,5
1050 36 10 1,6
1130 38 10 1,7
1210 41 10 1,9
1290 44 10 2,0
1370 47 10 21
1450 49 20 2,2
1530 52 20 2,3
1610 55 20 2,5
1690 58 20 2,6
1770 60 20 2,7
1850 63 20 2,8
1930 66 20 2,9
2 500 10 0,8

3 400 10 1,3

4 300 10 1,4

2.8 Certificagdo de seguranga

Normas: EN ISO 13849-1, EN 62061
PL: até e
Categoria: 4
Valor PFH: 7,77x10°/h
SIL: apropriado para aplicagdes em SIL 3
Vida util: 20 anos
2.9 Fungoes

O sistema é formado por emissor e recetor. Nao sdo necessarios outros
elementos de comutagao para as fungdes descritas.

O sistema oferece os seguintes modos de operagéo:

» Operagao protegida automatica (estado de fornecimento)
(inicializagdo automatica apds habilitagdo do campo de protegéo)

* Blogueio de rearme

*» Operagéo de ajuste

2.9.1 Operacgao protegida / automatica

No modo de operagao automatico, as saidas de comutagédo de seguranga
(OSSD) com campo de protecao sem autorizagdo externa de uma unidade
de comando, sdo comutadas para um estado LIGADO. Este modo de
operacgao providencia um rearranque automatico da maquina quando
um campo de protegao previamente interrompido fica livre.

Este modo de operagao pode ser selecionado apenas
em combinagdo com o bloqueio de rearme da maquina.
Este modo de operagéo nao pode ser selecionado quando o
campo de protegao permite o acesso por tras.

Série SLC440COM
Série SLG440COM
Indicagao
vermelho Estado DESLIGADO
(Campo de protegao interrompido, OSSD- sinal baixo)
verde Estado LIGADO

(Campo de protegao livre, OSSD- sinal alto)

2.9.2 Bloqueio de rearme (modo de rearme)

No modo de operagdo bloqueio de rearranque, as saidas de
comutacgdo (OSSD), mantém-se, apds criar tensao operacional ou apos
uma interrupgdo do campo de protegéo, no estado DESLIGADO.

O AOPD comuta as OSSD's primeiro para o estado LIGADO, se com
uma unidade de comando (botdo de habilitagao) for criado um sinal de
impulso com uma duragéo de 100 ms até, no maximo, 1500 ms.

O recetor exibe a operacionalidade para liberagéo através de uma luz de
sinalizagdo amarela. Se o campo de protegao néo estiver livre, a luz de
sinalizagado permanece vermelha.

O modo de operagéo bloqueio de rearranque é selecionado
com a configuragao de parametros (P1). Se o bloqueio de
arranque nao estiver selecionado, o0 modo de operagao
protegida/automatico esta ativo. Ver o capitulo Configuragao
de parametros.

O AOPD comuta para o modo de operagéo Dispositivo de
alinhamento, se, ao criar a tensdo de operacao, o aparelho de
comando (botédo de habilitagao) for pressionado durante pelo
menos 2 segundos, ver capitulo Dispositivo de alinhamento.

2.10 Auto-teste

Depois de se ligar a tenséo operacional, dentro de 2 seg. o sistema
executa um autoteste e teste de seguranca completo. Se o campo de
protegéo ndo estiver interrompido, o sistema comuta para o estado
ligado (modo automatico). Se o campo de protegao nao estiver
interrompido, o sistema comuta para o estado LIGA.

Um auto-teste é executado ciclicamente durante a operagao. Erros
relevantes para a segurancga sao identificados durante o tempo de
reagdo e causam o desligamento das saidas.

2.11 Bluetooth Low Energy (BLE)

Descarregue a aplicagdo Schmersal "SLC Assist" da Appstore para o
smartphone / tablet. A app esta disponivel tanto para dispositivos Android
como para dispositivos iOS. Ative no smartphone / tablet o bluetooth e a
sua localizagéo.

Com o parametro P2 é possivel desativar a fungéo bluetooth (ver
capitulo parametrizagdo). Se a fungéo BLE estiver activa, um pulso em
azul é emitido quando o sistema arranca.

A interface BLE encontra-se no indicador de estado do
recetor.
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3. Parametrizagao

Com o modo de operagéo Configuragdo de parametros, pode ser
efetuada uma adaptagéo individual dos parametros de operagéo ao
receptor.

P1 ativo / ndo ativo ativo = bloqueio de rearranque
(rearme manual)
nao ativo = modo de operagao
protegida/automatico
P2 ativo / ndo ativo Interface Bluetooth

Ajuste de fabrica: ativo

Configuragao de parametros com cabo adaptador KA-0896

* Desligue a tenséo de alimentacao.

+ Conecte o cabo adaptador ao dispositivo.

» Mantenha o bot&o integrado pressionado e ligue a tenséo de
alimentagado. Pode soltar o botdo assim que a indicagao do recetor
mudar de vermelho para magenta ou ciano.

+ Agora ¢ exibido o estado do parametro 1. Com isso, a luz de
sinalizag&o pulsa uma vez na cor magenta (o parametro néo esta
ativo) ou na cor ciano (o paradmetro esta ativo).

» Com uma breve pressao do botéo, comuta-se para o préoximo
parametro. O nimero de impulsos indica 0 numero do parametro, a
cor indica o estado do parametro (magenta = nao ativo, ciano = ativo).

+ Com uma presséo longa do botdo (2,5 segundos < T < 6 segundos)
o estado do parametro atual é alterado de ativo para nédo ativo e
guardado. Durante a presséo do botao, a indicagdo muda apés 1,5
segundos para a cor do estado atual, ao alcancar a presséao longa do
botdo com T > 2,5 segundos, é exibida a cor do novo estado. Pode
agora soltar o botdo para gravar. Se o botdo permanecer pressionado
mais do que 6 segundos, a indicagédo apaga-se e a alteragdo nao &
assumida.

» Para concluir o modo de operagéo Configuragdo de parametros,
desligue a tensdo de alimentacéo e estabelega novamente a
configuragéo original da ligagéo.

Configuragao de parametros com cabo de ligagao de 5 pinos

sem cabo adaptador KA-0896

Em alternativa ao cabo adaptador, a configuragéo de parémetros pode
ser realizada com um aparelho de comando (botéo) da seguinte forma:

+24 VDC
0 vbC

* Desligue a tenséo de alimentagao.

* Ligue 0 OSSD 1 e 0 OSSD 2.

* Ligue um botéo a entrada "Liberagéo" com +24V.

» Mantenha o botéo premido e ligue a tensdo de alimentagéo. Pode
soltar o botédo assim que a indicagéo do recetor mudar de vermelho
para magenta ou ciano.

« Para a configuragao de parametros, siga as instrugdes conforme
descritas no capitulo "Configuragcdo de parametros com cabo
adaptador KA-0896".
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4. Montagem

4.1 Condigoes gerais

Os regulamentos a seguir servem como indicacdes preventivas de alerta,
com o objetivo de assegurar um manuseamento seguro e tecnicamente
correto. Estes regulamentos sdo parte integrante essencial das
medidas de seguranca e por isso devem sempre ser observados.

* ASLC/SLG néo pode ser utilizada em maquinas que nao
podem ser paralisadas eletricamente em caso de emergéncia.

« A distancia de seguranca entre a SLC/SLG e um movimento
perigoso da maquina deve ser sempre cumprida.

« Dispositivos de protegdo mecanicos adicionais devem ser
instalados de tal modo que, para aceder as partes perigosas
da maquina, seja preciso atravessar o campo de protegao.

* ASLC/SLG deve ser instalada de tal modo que o pessoal,
quando da operagédo da maquina, esteja sempre dentro da
zona de detegado do dispositivo de segurancga. Instalagbes
incorretas podem causar ferimentos graves.

» Nunca conectar ambas as saidas com +24 VDC. Caso as
saidas sejam ligadas em +24 VDC, elas passam ao estado
LIGA e ndo podem parar uma situagéo perigosa na
aplicagédo / maquina.

* As inspegOes de seguranga devem ser realizadas regularmente.

» A SLC/SLG néo pode ser exposta a gases inflamaveis ou
explosivos.

* Os cabos de ligagdo devem ser ligados conforme as
instrugcdes de instalagao.

« Os parafusos de fixagdo dos tampdes e das cantoneiras de
fixacdo devem ser apertados firmemente.

4.2 Campo de protecao e aproximagao

O campo de protecédo da SLC/SLG é formado por toda a area entre as
marcagdes de campo de protegéo do emisor e do recetor. Dispositivos
de protegao adicionais devem assegurar que para aceder as partes
perigosas da maquina é preciso atravessar o campo de protegao.

A SLC/SLG deve ser instalada de tal modo que o pessoal, quando

da operacéo de partes perigosas da maquina a ser protegida, esteja
sempre dentro da zona de detegéo do dispositivo de seguranga.

Instalagdo correta

As partes perigosas da maquina podem ser
alcancadas apenas atravessando o campo de
protegéao.

O pessoal ndo pode permanecer entre o0 campo
de protecéo e as partes perigosas da maquina
(protecdo contra acesso por tras).

Instalagﬁo inadmissivel
As partes perigosas da maquina podem ser

alcancadas sem ter que atravessar o campo de
protegao.

¢¢¢¢

O pessoal pode permanecer entre o campo de
protecao e as partes perigosas da maquina.
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4.3 Alinhamento dos sensores

Procedimento:

1. O emissor e o recetor devem ser montados um paralelamente ao
outro, na mesma altura de fixagao.

2. Gire primeiramente o transmissor, de seguida o recetor, de modo
que os painéis frontais estejam a frente uns dos outros, até a luz
de sinalizag&o integrada acender a verde (modo de operagéo
Automatico) ou amarelo (modo de operagéo Blogueio de rearranque
(rearme manual)).

3. Alinhe o transmissor e o recetor de forma a que estes se situem no
centro da faixa do angulo para uma indicagéo verde ou amarela. Fixe
a posigao com ambos os parafusos por angulo de fixag&o.

4.4 Dispositivo de alinhamento

Neste modo de operagao, a forga do sinal é exibida através de

impulsos de luz no sinalizador de cor azul, as saidas de comutagao

de seguranga OSSD permanecem sempre desligadas. Quanto melhor
for o alinhamento, mais elevada é a frequéncia do impulso de luz. O
alinhamento é o ideal quando o sinal de impulso se transformar numa luz
constante. Se néo existir uma sincronizagao ética entre o transmissor e
o recetor, a cada trés segundos é emitido um impulso de luz.

4.4.1 Ajuda automatica ao alinhamento

Para activar o auxilio de alinhamento, o feixe mais baixo do AOPD (visto
do lado do cabo de ligagéo) deve ser interrompido por um periodo de 10
segundos quando o sistema € iniciado.

Assim que a ajuda de alinhamento € iniciada, isto é indicado por
impulsos de luz no sinalizador azul.

Se o alinhamento for suficientemente bom durante um periodo de 20
segundos, a ajuda ao alinhamento é automaticamente terminada e o
AOPD executa um rearme com reset e subsequente auto-teste.

4.4.2 Ativagao do dispositivo de alinhamento com ligagdo de cabo
de 5 pinos

No arranque do sistema, coloque +24 V na entrada "Liberagao" durante,
pelo menos, 2 segundos (por ex. acionando o botéo de liberagéo).

A unidade recetora € iniciada no modo de operagao Dispositivo de
alinhamento. Pode soltar o botéo assim que a indicagdo mudar de
vermelho para azul.

Indicagao

sempre LIGADO melhor possivel

intermitente com 20 Hz bom

intermitente com 10 Hz suficiente

1Hz Intensidade de sinal demasiado baixa
(reserva de sinal, sujidade)

1 impulso a cada trés sem sinal

segundos

4.5 Distancia de seguranga

A distancia de segurancga € a distancia minima entre o campo de
protecéo da cortina ética de seguranga e a zona de perigo. A distancia
de seguranca deve ser cumprida para assegurar que a zona de perigo
nao possa ser alcangada antes da paralisagdo do movimento gerador
de perigo.

A distancia de seguranga entre a cortina 6tica de seguranca/
grade de luz e o ponto perigoso deve ser sempre cumprida.
Podem ocorrer ferimentos graves se uma pessoa alcangar
0 ponto perigoso antes de o movimento perigoso ser
paralisado.

Para o calculo das distancias minimas dos dispositivos
de protecé@o, em relagéo ao ponto de perigo, devem ser
observadas as normas ISO 13855 e ISO 13857.

°
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Determinagao da distancia de seguranga conforme EN ISO 13855
e EN ISO 13857

A distancia de seguranga depende dos seguintes fatores:

» Tempo de marcha por inércia da maquina (determinagéo através de
medig¢éo do tempo de marcha por inércia)

» Tempo de reagdo da maquina, da cortina 6tica de seguranga e
avaliagdo de seguranga subsequente (dispositivo de seguranca
completo)

* Velocidade de aproximagao

+ Capacidade de resolugao da cortina ética de seguranga

Calculo da distancia de segurancga para as cortinas éticas de
seguranga SLC440COM

A distancia de seguranga para a resolugéo 14 mm até 40 mm é
determinada conforme a seguinte férmula:

(1) $=2000 mm/s * T + 8 (d - 14) [mm]

S = Distancia de seguranga [mm]

K = Velocidade de aproximacéo

T = Tempo de reagéo total (tempo de marcha por inércia da maquina,
tempo de reagéao do dispositivo de seguranca, dos relés, etc.)

d = resolugédo da cortina ética de seguranga

A velocidade de aproximacao esta incluida com um valor de 2000 mm/s.
Se apo6s a determinagao da distancia de seguranga o valor S < 500 mm,
entdo utilize este valor.

Se o valor S 2 500 mm, entdo determine este valor novamente:
(2) $=1600 mm/s * T + 8 (d - 14) [mm]

Se o0 novo valor S > 500 mm, entdo utilize este valor como distancia de
seguranga.

Se o novo valor S < 500 mm, entdo utilize 500 mm como distancia de
seguranga.

Exemplo:

Tempo de reacgado da cortina 6tica de seguranca = 10 ms
Resolucao da cortina 6tica de seguranca = 14 mm
Tempo de marcha por inércia da maquina = 330 ms

$ =2000 mm/s * (330 ms + 10 ms) + 8(14 mm - 14 mm)

S =680 mm

S 2 500 mm, por isso é feito um novo calculo com K =1600 mm/s
S =544 mm

Distancia de seguranca até ao ponto de perigo

<i>
Distancia de |/ - .
seguranga (S) Limite do ponto de perigo

Parte superior da ferramenta

i

-

| Sinal de paralisagéo do

! <= % movimento perigoso

I i

Marcagao do campo i o \{ —._-! 4= t; Movimento perigoso
de protecao i parado

! t=tg-t,

i

1 Parte inferior da

! ferramenta

O

I

i

i

i

i

—»1;«

< 75 mm = distancia max. da prote¢&do contra acesso por tras
Esta medida deve ser obrigatoriamente cumprida para se evitar o acesso por tras do campo
de protegao.
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Calculo da distancia de seguranga para a grade é6tica de feixe
multiplo SLG440COM

S =(1600 mm/s * T) + 850mm

S = Distancia de seguranga [mm]

T = Tempo de reagao total (tempo de marcha por inércia da maquina,
tempo de reagdo do dispositivo de seguranca, dos relés, etc.)

K = velocidade de aproximagao 1600 mm/s

C = acréscimo de seguranga 850 mm

Exemplo
Tempo de reagdo da SLG440COM = 10 ms
Tempo de marcha por inércia da maquina = 170 ms

S =1600 mm/s * (170 ms + 10 ms) + 850 mm
S =1138 mm

Aqui devem ser observadas as seguintes alturas de montagem:

2 400, 900
3 300, 700, 1100
4 300, 600, 900, 1200

Distancia de seguranga até ao ponto de perigo

% Transmissor

Direcao de acesso a
zona de perigo

—)

Unidade de
comando

Ponto de perigo

% Recetor

As formulas e exemplos de célculo referem-se a disposigao vertical
(ver desenho) da grade de luz em relagéo ao ponto de perigo. Observe
as normas harmonizadas EN em vigor e as normas nacionais, se for o
caso normas nacional.

Liberagao

Proteg&o mecanica

A distancia de seguranga entre a cortina 6tica de seguranca/
grade de luz e o ponto perigoso deve ser sempre cumprida.
Podem ocorrer ferimentos graves se uma pessoa alcangar
0 ponto perigoso antes de o movimento perigoso ser
paralisado.

Para o calculo das distancias minimas dos dispositivos

de protecdo, em relagéo ao ponto de perigo, devem ser
observadas as normas EN ISO 13855 e EN ISO 13857.

Se uma intervengdo no campo de protegao for possivel,
observar a determinagéo da distancia de seguranga quanto
ao acréscimo CRO segundo a tabela A1 conforme a norma
EN ISO 13855.

% SCHMERSAL
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4.6 Aumento da distancia de seguranca em caso de risco em
caso de intervengao do campo de protegao

Se uma intervengéo no campo de protegao for possivel,
observar a determinagéo da distancia de seguranga quanto
ao acréscimo Cg, segundo a tabela A1 conforme a norma
EN ISO 13855.

A norma EN ISO 13855 define dois tipos de distancias de seguranga,

- Acesso através do campo de protegdo com distancia adicional C,
conforme a resolugao

- Acesso através do campo de protegdo com distancia adicional
CRO conforme a tabela 1

Caso seja possivel alcangar o ponto de perigo através de uma

intervengao (colocagao vertical), ambos os valores C e CRO devem

ser determinados. O valor maior deve ser utilizado para o calculo da

distancia de segurancga. Calculo da distancia de seguranga com CRO

Scro =K xT+Cpyo

K = Velocidade de aproximagéo

T = Tempo de reagéo total (tempo de marcha por inércia da
maquina, tempo de reagéo do dispositivo de seguranca, dos
relés, etc.)

Cro = distancia de seguranga adicional através de intervengao do

campo de protegdo com parte do corpo na zona de perigo.

1 Sensor de seguranga

2 Ponto de perigo

3 Piso

a Altura do ponto de perigo

b Altura da aresta superior do campo de protegao do (AOPD)
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Intervencao do campo de protecao de um dispositivo de seguranga de atuagcao sem contacto (excerto da EN ISO 13855)

2600
2500
2400
2200
2000
1800
1600
1400
1200
1000
800

600

400

200

400
550
800
950
1100
1150
1200
1200
1200
1150
1050
900
600

0 0
400 350
550 550
750 750
950 850
1100 950
1150 1100
1200 1100
1200 1100
1150 1050
1050 950
950 750
700 0

0 0

0 0

300
500
700
850
950
1000
1000
1000
950
800
550

300
450
650
800
850
900
900
85

750
500

o o |o o

Determinagao da distancia adicional Cy, a partir da tabela:

1) Localizar a altura da zona de perigo a conhecida (coluna esquerda

da tabela)

2) Localizar a altura da aresta superior do campo de protecao b (fila
superior da tabela)
3) O valor Cg, deve ser consultado no cruzamento de ambos os eixos

Se os valores conhecidos para a e b se encontrarem entre os valores

da tabela, deve ser utilizado o valor mais alto seguinte.

4.6.1 Distancia minima relativamente a superficies refletoras
Na instalagdo devem ser considerados os efeitos de superficies
refletoras. Uma instalagéo incorreta pode causar a ndo detegdo de

interrupgdes do campo de protegéo e portanto pode levar a ferimentos

0 0 0 0 0
300 300 300 250 150
450 400 400 300 250
650 600 550 400 250
750 700 550 400 0
800 750 550 0 0
850 750 450 0 0
850 650 0 0 0
800 0 0 0 0
700 0 0 0 0
450 0 0 0 0
0 0 0 0 0
0 0 0 0 0
0 0 0 0 0
0 0 0 0 0

Distancia de seguranga a

a [mm]

1000

900

800

700

600

500

400

300

200

100

it > D [m
0 35 10 15 20

0
100
100

o o o o o o o o o o o o o o o

o o o o o o o o o o o

Calcule a distancia minima em relacéo a superficies refletoras em
fungéo do angulo de abertura de + 2,5° graus ou consulte o valor na

tabela abaixo:

graves. Por isso, observe obrigatoriamente as distancias de seguranca
listadas a seguir em relagéo a superficies refletoras (paredes, pisos,

tetos ou pecas metalicas).

Transmissor

Limite do ponto de perigo

Diregao de acesso

Corpo refletor
(p.ex. depdsito de
material)

Recetor

0,2...

4
5
7
10
12

3,0

Férmula: a =tan 2,5° x L [mm]

130
175
220
310
440
530

a = distancia minima relativamente a superficies refletoras

L = distancia entre emissor e recetor
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4.7 Montagem

O SLC/SLG440COM tem de ser montado de forma a que seja excluida
uma influéncia através da cortina 6tica de seguranca/grade de luz do
mesmo tipo (SLC/SLG440COM) nos aparelhos vizinhos.

Se duas ou mais aplicagdes estiverem colocadas para permitirem uma
influéncia oposta, esta deve ser ligada a uma parede separadora.

Maquina A Maquina B

Maquina A Maquina B

A influéncia mutua dos sensores deve ser evitada com
uma montagem correta. Se isto ndo for garantido, entre em
contacto com o comerciante.

% SCHMERSAL g
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4.8 Dimensoées
Todas as medidas em mm.

4.8.1 Dimensodes emissor e recetor SLC440COM

_J 4 020
g 1 N

3 218

() [T

EINLINA] !

L] i

i 2
SLC440COM-ER-0330-XX 330
SLC440COM-ER-0410-XX 410
SLC440COM-ER-0490-XX 490
SLC440COM-ER-0570-XX 570
SLC440COM-ER-0650-XX 650
SLC440COM-ER-0730-XX 730
SLC440COM-ER-0810-XX 810
SLC440COM-ER-0890-XX 890
SLC440COM-ER-0970-XX 970
SLC440COM-ER-1050-XX 1050
SLC440COM-ER-1130-XX 1130
SLC440COM-ER-1210-XX 1210
SLC440COM-ER-1290-XX 1290
SLC440COM-ER-1370-XX 1370
SLC440COM-ER-1450-XX 1450
SLC440COM-ER-1530-XX 1530
SLC440COM-ER-1610-XX 1610
SLC440COM-ER-1690-XX 1690
SLC440COM-ER-1770-XX 1770
SLC440COM-ER-1850-XX 1850
SLC440COM-ER-1930-XX 1930

10

384
464
544
624
704
784
864
944
1024
1104
1184
1264
1344
1424
1504
1584
1664
1744
1824
1904
1984

403
483
563
643
723
803
883
963
1043
1123
1203
1283
1363
1443
1523
1603
1683
1763
1843
1923
2003

Série SLC440COM
Série SLG440COM

4.8.2 Dimensodes emissor e recetor SLG440COM

-
j tﬁ'{}Q@ #N
o | o~
BT E ~
i \n
e
,@,
< |m|u
33
; 278
-
wn
- g

SLG440COM-ER-0500-02 | 500 584 603 | 358,5 3575
SLG440COM-ER-0800-03 | 400 884 903 | 258,5  257,5
SLG440COM-ER-0900-04 | 300 984 1003 | 258,5  257,5

L1 = Disténcia de montagem (mm) entre o piso e o centro do furo
oblongo (tampéo curto)

L2 = Distancia de montagem (mm) entre o piso e o centro do furo
oblongo (janela de diagndstico)

O comprimento total Ls (medida tampa em relagéo a ligagao do cabo
até a ligacédo do conector M12) dos sensores é determinada como
segue:

Ls = medida B - 13 mm

Exemplo: SLC440COM-ER-0970-xx
Ls =1024 - 13 =1011 mm
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4.9 Acessorios, incluidos no volume de fornecimento 4.10 Acessorio opcional
Kit de fixagdo MS-1100 Suporte central MS-1110
O kit de fixagéo é formado por 4 cantoneiras de ac¢o e 8 parafusos de Kit de fixagéo formado por 2 unid. cantoneiras de ago e 4 unid.
fixag&o (tipo Torx plus 10IP). espagadores para fixagado centralizada.
A
17
N A !
A < R
_ N N ~
B l=eme et -
55 A
28 69
54,3
0 A agia)
3
® @f \D H
jk_/f/ _lftl’; ullnj
- T
Distanciador MSD5 -
O kit é formado por 2 unid. distanciadores. Disponibilizagéo a partir & =
de uma altura do campo de protegédo de 1050 mm. Os distanciadores Yf
devem ser montados em caso de vibragdes. I 55
Cabo de ligagao para emissor / recetor (4 polos)
- = J
B
| 101207741 KA-0804 (Acoplamento M12, 4 pélos) | 5 m
A Mk i 101207742 KA-0805 (Acoplamento M12, 4 pdlos) | 10 m
101207743 KA-0808 (Acoplamento M12, 4 pdlos) | 20 m
3 Cabo de ligagéo para recetor (5 polos)
‘ 103010816 A-K5P-M12-S-G-5M-BK-2-X-A-4-69 |5 m
‘ (Acoplamento M12, 5 pélos)
13 103010818 A-K5P-M12-S-G-10M-BK-2-X-A-4-69 | 10 m
(Acoplamento M12, 5 poélos)
| ‘ o 103010820 A-K5P-M12-S-G-15M-BK-2-X-A-4-69 15 m
i (Acoplamento M12, 5 pdlos)
*Na utilizagdo do modo de operagéo bloqueio de rearme
‘ Cabo adaptador para dispositivo de alinhamento
103034548 KA-0827 (Cabo para operagéo de 0,3m
i alinhamento. Acoplamento M12
(fémea/macho), 4 polos)
17
H : [H Cabo adaptador para parametrizagéao

103016100 KA-0896 (Botdo chave com 25m
dispositivo de comando)

bastao de teste PLS
O bastéo de teste serve para a verificagdo do campo de protecéo.

MSD4 Atenuador de vibragao

Kit formado por: 8 unid. amortecedores de vibragdo 15 x 20 mm, 8 unid.
parafusos de cabecga cilindrica M5 com sextavado interno, 8 unid. anilhas
elasticas. Montagem decorre com MS-1100.

O kit de amortecedor de vibragdo MSD4 deve ser utilizado para o
amortecimento de vibragdes no SLC/SLG440COM. Para aplicagdes
com cargas mecanicas elevadas, p. ex. prensagem e estampagem,
recomendamos o kit MSD4. Dessa forma, a disponibilidade do SLC/
SLG440 COM é aumentada.
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5. Ligacao elétrica

5.1 Diagrama de ligagoes

Transmissor

Recetor

Operagao protegida / automatica ativa:
Estado de fornecimento (n&o ligar aparelho de comando botdo S1)

Bloqueio de rearme ativo:
ver capitulo Ativar modo de operagéo blogueio de rearme (ligar
aparelho de comando botdo S1)

K1, K2: Relé para o processamento das saidas de comutagao
OSSD 1,0SSD 2

S1: Unidade de comando botao de habilitagdo de rearranque
(opcional)

5.2 Exemplo de ligagdo com médulos de seguranga SRB-E-301MC

] 2]

— L1

p— ® ~—

— ®R KAC
[

w©

A1l [ TsiMs2a] T[s22fs12] [x1] [x2] T[13T23[33[41]
' Lo ] | a>
I
I l l

[ T T T T T

[A2] ]

0V /GND

Médulo de relé de seguranga SRB-E-301MC

« Controlo de contactor KA e KB para X1/X2

+ Unidade de comando ® rearme bloqueio de rearranque para X1/X2
« Saidas OSSD's para S12 e S22

« Interruptor QS = nQS, desativar monitorizagao de curto-circuito

12

! 1
| \.J2 V ll' V 3 V 1 \KS \.J1 J 3 V 2 kJL |
| —_
I > | i
1 ’:E — 9/‘ |
< — < ~ —
g g 3 ¢ g, o 8 2 &
& 8 o 8 s gl ol ol o
g 2 g S g 5| gl g gl
| S 8 2 g 2 A > » 1%} |
i zZ z o * J, o+ o @] @) I
|
1 | 1
I |
I d |
| [ S L LA |
! K1 K2 !
I |
! 1
! |
|
| +24VDC
. ° |
! 0VDC ® ° ® |
|

5.3 Pinagem dos conectores do recetor, emissor & cabos

RECETOR
M12, 5-pélos
Designagdo  Descrigao
1 BN 24VDC alimentagao
2 WH OSSD 1 Saida de segurancga 1
3 BU 0vVDC alimentagéo
4 BK OSSD2 Saida de segurancga 2
5 GY Habilitagao/ Confirmagao Rearranque
Rearranque

Uma operagédo com um cabo de 4 polos (sem pino 5 WA) é
possivel no modo automatico.

EMISSOR
M12, 4-pélos

Designacao Descrigao
4 3 1 BN 24VDC alimentagao

Nao colocar sinal
(ndo ligar fiagéo)
alimentagao

N&o colocar sinal
(nao ligar fiagéo)

@ 2 WH N3o utilizado
1 2 3 BU 0VDC

4 BK Nao utilizado

As designagdes de cor sdo validas apenas para os tipos de
cabo em "Acessorios opcionais"!
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6. Colocagao em funcionamento e manutencao

6.1 Verificagao antes da colocagdo em funcionamento
Antes da colocagéo em funcionamento, a pessoa responsavel deve
verificar os itens a seguir.

Verificagao da ligagdo do cabo antes da colocagdo em

funcionamento

1. Para a alimentagéo de tens&o deve ser usada uma fonte de
alimentacéo 24 V (ver dados técnicos). Deve ser transposto um
tempo de queda de rede de 20 ms.

2. A alimentagao de tenséo esta presente na SLC/SLG com a
polaridade correta .

3. O cabo de ligagédo do emissor esta ligado corretamente ao emissor,
o0 cabo de ligagao do recetor esta ligado corretamente ao recetor.

4. A dupla isolagéo entre a saida da cortina ética de seguranga e um
potencial externo esta assegurada.

5. As saidas OSSD1 e OSSD2 n&o estéo ligadas em +24 VDC.

6. Os elementos de comutagao interligados (carga) néo estéo ligados
em +24 VDC.

7. Caso duas ou mais SLC/SLG sejam utilizadas num espago proximo,
deve-se ter em atengao a disposigcao entre uma e outra na instalagéo.
Exclui-se uma influéncia mutua dos sistemas.

Ligue a SLC/SLG e verifique o funcionamento como segue:
Depois de se ligar a tenséo de operagao, o aparelho executa um teste
do sistema durante aprox. 2 segundos. D e seguida s&o libertadas

as saidas (com o campo de protecédo ndo interrompido). As luzes de
estado no recetor acendem a verde.

Em caso de funcionamento incorreto siga as instru¢des do
capitulo Diagnéstico de erros.

6.2 Manutengéao

Nao utilize a SLC/SLG, antes da conclusdo da inspegao
subsequente. Inspecgdes incorretas podem ocasionar
ferimentos graves ou fatais.

Pré-requisitos

Por motivos de seguranca todos os resultados de inspecdo devem ser
guardados. O modo de funcionamento do SLC/SLG e da maquina tém
de ser conhecidos para se poder realizar uma inspegdo. Caso o técnico
de montagem, de planeamento e o operador sejam pessoas diferentes,
entdo certifique-se que o utilizador dispde de informagdes suficientes
para poder executar a manutengao.

% SCHMERSAL
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6.3 Verificagdo regular

Execute uma verificagéo visual e funcional em intervalos regulares,

com os seguintes passos:

1. O aparelho ndo apresenta danos visiveis.

2. Acobertura da parte ética ndo esta arranhada nem suja.

3. Uma aproximagéao até as partes da maquina perigosas sé é possivel
através do campo de protegédo da SLC/SLG.

4. Quando esta a trabalhar junto a partes perigosas da maquina, o
pessoal permanece dentro da zona de detegao.

5. A distancia de segurancga da aplicagéo é maior do que a distancia
calculada.

Opere a maquina e verifique se o movimento perigoso é

paralisado sob as condigoes citadas a seguir.

1. As partes perigosas da maquina ndo se movimentam com o campo
de protegao interrompido.

2. O movimento perigoso da maquina é imediatamente parado,
quando o campo de protecéo é interrompido com o bastéo de teste
diretamente em frente ao emissor, em frente ao recetor e no meio,
entre emissor e recetor.

3. Nao ocorre nenhum movimento perigoso enquanto o bastéo de teste
se encontra no campo de protecao

4. O movimento perigoso é paralisado quando a alimentagao de tenséo
da SLC/SLG é desligada.

6.4 Inspegao semestral

Verifique os itens a seguir a cada seis meses ou quando um ajuste da

maquina foi alterado.

1. Amaquina ndo paralisa ou impede nenhuma fungdo de seguranga.

2. Nao ocorreu nenhuma modificagdo na maquina ou alteragéo de
ligagdes que tenha efeito sobre o sistema de seguranga.

3. As saidas da SLC/SLG estéo ligadas corretamente a maquina.

4. O tempo de reagao total da maquina n&o € maior do que o tempo
determinado na primeira colocagdo em funcionamento.

5. Cabos, conectores, tampdes e cantoneiras de fixagdo estdo em
perfeito estado.

6.5 Limpeza

Caso a cobertura da parte ética dos sensores esteja extremamente
suja, pode ocorrer o desligamento das saidas OSSD. A limpeza é
realizada com um pano limpo macio, sem pressionar.

Nao é permitida a utilizagéo de produtos de limpeza agressivos e
abrasivos, que podem danificar a superficie.
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7. Diagndstico

7.1 Informagao de estado
A sinalizagéo dos estados ocorre na tampa do recetor.

Sinalizador de status — Recetor

OSSD LIGA Verde, As saidas de seguranga OSSD
estatico estéo no estado LIGADO, o campo
de protecéo esta livre.
OSSD Vermelho, As saidas de segurangca OSSD
DESLIGA estatico estéo desligadas, o campo de
protecéo esta interrompido.
Bloqueio de Amarelo, O bloqueio de arranque esta ativo,
rearranque estatico 0 campo de protegao esta livre,
a aguardar pelo sinal de habilitagéo.
Falhas Vermelho, Estado do erro,
impulsos ver secgao Indicagéo de erro.
Configuragéo Ciano, Ver o capitulo Configuragéo de
de parametros | impulsos parametros.
Magenta,
impulsos
Dispositivo de | Azul, Ver o capitulo Dispositivo de
alinhamento, impulsos alinhamento.
indicagao da
qualidade do
sinal
Indicagdo da Verde, Indicador de contaminagéo,
qualidade do um impulso qualidade do sinal insuficiente
sinal acadab
segundos

Sinalizador de status — Transmissor
A sinalizagéo das condigdes gerais de estado é feita na tampa final do
transmissor.

estatico
Impulsos

Enviar Fungado normal, emissor ativo

Estado de erro

7.2 Diagnostico de erros
Aluz de estado do recetor esta permanentemente vermelha e emite o
numero de erro a cada segundo com impulsos DESLI: breves:

1 Pulso Erro de fiagdo

2 Pulsos Verificar erro de tensdo na tensdo de alimentacgao
3 Pulsos Erro na saida, OSSD1 ou OSSD2

4 Pulsos Erro interno diagnostico

6 Pulsos Dados de configuragdo com erro

7 Pulsos Outros erros internos
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8. Desmontagem e eliminacao

8.1 Desmontagem
O dispositivo interruptor de seguranga deve ser desmontado apenas
em estado desenergizado.

8.2 Eliminagao
O dispositivo interruptor de seguranga deve ser eliminado de modo
tecnicamente correto, conforme a legislagdo e normas nacionais.

9.1 Contacto

Consultoria / Vendas:

K.A. Schmersal GmbH & Co. KG
Méddinghofe 30

D-42279 Wuppertal

Tel.: +49 (0)202-6474-0

Fax: +49 (0)2 02 - 64 74 - 100

Informag6es pormenorizadas sobre a nossa gama de produtos também
estéo disponiveis na Internet em products.schmersal.com.

Reparagao / envio:

Safety Control GmbH

Am Industriepark 2a

D-84453 Muhldorf / Inn

Tel.: +49 (0) 86 31-18796 -0
Fax: +49 (0) 86 31 -1 87 96 - 1

® SCHMERSAL



Manual de instrugoes

9.2 Indicagées sobre a interface de radio

Série SLC440COM
Cortina / grade ética de segurancga Série SLG440COM
Informacgao sobre a interface wireless $ SCHMERSAL

q
e

IC

Contém madulo
transmissor
IC: 12246A-BM71S2

ANATEL

02120-22-12662

€

Diretiva RED 2014/53/UE

Este dispositivo esta em conformidade com a parte 15 das Regras e
Industria da FCC. O funcionamento esta sujeito as duas condigdes
seguintes:

(1) Este dispositivo ndo pode causar interferéncias

(2) Este dispositivo pode receber qualquer interferéncia, incluindo
interferéncia que possa causar operacgao indesejada.

Este equipamento foi testado e considerado em conformidade com os
limites para um dispositivo digital de Classe B, de acordo com a Parte 15
das Regras da FCC. Estes limites sdo concebidos para proporcion=ar uma
protecéo razoavel contra interferéncias nocivas numa instalagéo residencial.
Este equipamento gera, utiliza e pode irradiar energia de radiofrequéncia e,
se nao for instalado e utilizado de acordo com as instrugées, pode causar
interferéncias prejudiciais as comunicagdes por radio. No entanto, ndo ha
garantias de que ndo ocorram interferéncias numa determinada instalagéo.

Este aparelho digital de Classe B esta em conformidade com a norma
canadiana ICES-003.

Este dispositivo cumpre a(s) norma(s) RSS isenta(s) de licenga da Industria
do Canada. A operagéo esta sujeita as duas condigdes a seguir:

(1) This device may not cause interference, and

(2) This device must accept any interference, including interference that may
cause undesired operation of the device.

Cet appareil numérique de la classe B est conforme a la norme NBM-003
du Canada. O presente dispositivo € conforme a CNR da industria do
Canada, aplicavel a dispositivos de radio isentos de licenga. A exploragéo é
autorizada para as seguintes condigbes:

(1) I'appareil ne doit pas produire de brouillage, et

(2) o usuario do dispositivo deve aceitar qualquer interferéncia de radio
recebida, mesmo que a interferéncia possa comprometer sua operagao.

Este equipamento ndo tem direito a protegéo contra interferéncia prejudicial
e ndo pode causar interferéncia em sistemas devidamente autorizados.
Para maiores informacgdes, consulte o site da ANATEL — www.anatel.gov.br.

KCC (Korean Communications Commission) marca de certificagdo CEM.
Includes adjacent KCC certification number: MSIP-CRM-mcp-BM71BLES1FC2

March 22, 2022

% SCHMERSAL

15



Manual de instrugoes
Cortina / grade ética de seguranga

10. Declaracao de conformidade

Declaramos, a nossa exclusiva responsabilidade, que os produtos
mencionados cumprem todas as disposigdes pertinentes das diretivas
e regulamentos referidos em seguida e estdo em conformidade com
normas seguintes.

Diretivas pertinentes:

2006/42/CE S12008/1597
2014/53/UE S12017/1206
2014/30/UE S12016/1091
2011/65/UE S12012/3032

Normas aplicadas:

EN 61496-1:2013

EN 61496-2:2013

EN 300 328 v2.2.2:2019

EN ISO 13849-1:2015

EN 62061:2005 + Cor.:2010 + A1:2013 + A2:2015

Organismo notificado de  Certificacao da
exame CE de tipo: inspecado da amostra
do produto:

UK TUV NORD CERT GmbH 44 205 13144609
C n Langemarckstr. 20

45141 Essen

N° de identificagdo: 0044

A declaracgéo de conformidade vigente esta disponivel para
download na Internet em products.schmersal.com.

K.A. Schmersal GmbH & Co. KG
Maoddinghofe 30, 42279 Wuppertal
Alemanha

Telefon: +49 202 6474-0
Telefax: +49 202 6474-100
E-Mail:  info@schmersal.com
Internet: www.schmersal.com
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