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1. Informacje o tym dokumencie

1.1 Funkcja

Niniejsza instrukcja obstugi dostarcza niezbednych informacji dotyczacych
montazu, uruchomienia, niezawodnej eksploatacji i demontazu urzadzenia.
Instrukcja obstugi powinna by¢ zawsze czytelna i dostepna.

1.2 Grupa docelowa: autoryzowany, wykwalifikowany personel
Wszystkie czynnos$ci opisane w niniejszej instrukcji obstugi powinny
by¢ wykonywane wytgcznie przez przeszkolony i wykwalifikowany personel
autoryzowany przez uzytkownika instalacji.

Urzadzenie mozna zainstalowac i uruchomic¢ tylko po przeczytaniu
i zrozumieniu instrukcji obstugi oraz po zapoznaniu si¢ z obowigzujgcymi
przepisami w zakresie bezpieczenstwa pracy i zapobiegania wypadkom.

Dobdr i montaz urzadzen oraz ich integracja z systemem sterowania
wymaga bardzo dobrej znajomosci przez producenta maszyny odnosnych
przepis6w i wymagan normatywnych.

1.3 Stosowane symbole

Informacje, porady, wskazowki:
Symbol ten oznacza pomocne informacje dodatkowe.

Uwaga: Nieprzestrzeganie wskazdwki ostrzegawczej moze
spowodowac usterki lub nieprawidtowe dziatanie.
Ostrzezenie: Nieprzestrzeganie wskazowki ostrzegawczej
moze spowodowac zagrozenie zdrowia / zycia i / lub
uszkodzenie maszyny.

1.4 Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem
Asortyment produktéw Schmersal nie jest przeznaczony dla
konsumentéw prywatnych.

Urzadzenie moze by¢ uzywane wytgcznie zgodnie z ponizszymi opisami
lub w zastosowaniach dopuszczonych przez producenta. Szczegoétowe
informacje dotyczace zakresu stosowania sg zawarte w rozdziale ,Opis
produktu”.

1.5 Ogé6lne zasady bezpieczenstwa

Nalezy przestrzega¢ zasad bezpieczehstwa zawartych w niniejszej
instrukcji obstugi oraz krajowych przepiséw dotyczgcych instalacji,
bezpieczenstwa i zapobiegania wypadkom.

Dalsze informacje techniczne znajdujg sie w katalogach
firmy Schmersal i w katalogu online w Internecie pod adresem
products.schmersal.com.

Wszystkie informacje bez odpowiedzialnosci. Zastrzega sie mozliwosé
wprowadzania zmian, ktére stuzg postepowi technicznemu.

W przypadku przestrzegania wskazowek dotyczgcych bezpieczenstwa,
montazu, uruchomienia, eksploatacji i konserwacji nie wystepujg
zagrozenia resztkowe.
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1.6 Ostrzezenie przed niewtasciwym uzytkowaniem

W przypadku nieprawidtowego lub niezgodnego

z przeznaczeniem stosowania urzadzenia lub dokonywania
manipulacji nie mozna wykluczy¢ zagrozenia zdrowia lub
zycia lub uszkodzenia elementéw maszyny badz instalacji.

1.7 Wylaczenie odpowiedzialnosci

Producent nie ponosi odpowiedzialnos$ci za szkody i zaki6cenia

w pracy urzgdzenia, ktoére powstaty w wyniku btedu montazowego lub
nieprzestrzegania niniejszej instrukcji obstugi. Wykluczona jest
odpowiedzialno$¢ producenta za szkody, ktore wynikajg z zastosowania
czesci zamiennych lub akcesoriow niedopuszczonych przez producenta.

Samodzielne naprawy, przebudowy i modyfikacje nie sg dozwolone ze
wzgledéw bezpieczenstwa i wykluczajg odpowiedzialno$¢ producenta
za wynikajgce z nich szkody.

2. Opis produktu

2.1 Klucz zaméwieniowy
Niniejsza instrukcja obstugi dotyczy nastepujacych typow:

SSB-1-2-3-0-S-V01

Nr Opcja Opis
R Technologia kontaktronowa
RH Technologia kontaktronowa i technologia Halla
NG Wiacza sie podczas przejezdzania bieguna
potnocnego (zielonego) w kierunku jazdy
SR Wiacza sie podczas przejezdzania bieguna

potudniowego (czerwonego) w kierunku jazdy

® 1 Konektor M12, 8-polowy
2 Konektor i gniazdo M12, 8-pol.
Aktywator

Magnes staty BP15 / BP15/2

2.2 Wersje specjalne

Dla wersji specjalnych, ktére nie sg wymienione w kluczu
zamowieniowym w punkcie 2.1, obowigzujg odpowiednio powyzsze
i ponizsze informacje, o ile sg one zgodne z wersjg standardowa.

2.3 Przeznaczenie i zastosowanie

Magnetyczne systemy przetgczajgce sg zazwyczaj stosowane tam,
gdzie mechanicznie aktywowane wytgczniki krancowe nie dziatajg
w sposéb zadowalajgcy z uwagi na niekorzystne warunki pracy.

W elektrycznych podwieszanych przenosnikach i windach wytgczniki
magnetyczne sg stosowane przede wszystkim do pozycjonowania

i sterowania.

Sensorbox SSB dziatajgcy w oparciu o zasade bezkontaktowa rejestruje
pole odpowiednich magneséw aktywatora na czterech niezaleznych
$ciezkach i podczas przejezdzania zmienia stan sygnatu wyj$ciowego
w zaleznosci od biegunowosci i kierunku jazdy. Zmiana sygnatu
wytworzona podczas szybkiego przejezdzania pozostaje zachowana
do nastgpnego magnetycznego sterowania, rowniez w sposoéb
zabezpieczony przed zerowym napieciem. Podtgczone sterowanie
okres$la na podstawie sygnatdéw pozycje i odcinek sensorboxa i reguluje
np. predkos$c¢ lub pozycje zatrzymania silnika napedowego. Dzieki
matemu odstepowi $ciezek wynoszacemu 30 mm sensorbox nadaje
sig szczegolnie do zastosowan w elektrycznych podwieszanych
przenos$nikach i windach.

SSB-R
SSB-RH

2.4 Dane techniczne
Przepisy: EN 61000
Zasada dziatania: Pole magnetyczne
Magnes aktywujacy: BP15/BP15/2
Zalecana odlegto$¢ zadziatania: 7 mm
Obszar przetagczania: 2...15mm
Doktadnos¢ powtarzania: <0,5mm

Materiat obudowy: Tworzywo termoplastyczne

wzmochione wtoknem szklanym

Materiat pokrywy: Poliweglan
Dane mechaniczne:
Przytgcze: Konektor/gniazdo M12, 8-pol., kodowanie typu A

Moment dokrecania nakretek mocujgcych 2 Nm, maks. 4 Nm
Warunki otoczenia:
Temperatura otoczenia: -25°C ...+70°C
Temperatura magazynowania i transportu: —40°C...+85°C
Wilgotnos$¢ wzgledna: maks. 95%, bez kondensacji, bez oblodzenia
Odpornosc na uderzenia: 30 g/ 11 ms, 100 uderzen na os / kierunek
60 g/ 11 ms, 100 uderzen na os$ / kierunek
100 g / 6 ms, 3 uderzen na o$ / kierunek
Odporno$¢ na wibracje: 10 ... 55 Hz, amplituda 1 mm
Stopien ochrony: IP54, IP65 zgodnie z EN 60529
Klasa ochrony: 11l

Wysokos$¢ / wysokos$¢ instalacji n.p.m.: maks. 2.000 m
Predkos¢ przetgczania kontaktronu: maks. 500 m/min
Predkos¢ przetgczania Halla: 0 ... 10 m/min
Punkt przetgczania Halla: ok. 1,5 mm
Dokfadno$¢ powtarzania: +0,1 mm

Parametry elektryczne:
Znamionowe napigcie robocze U,:

24 VDC -15% / +10%

Zabezpieczenie urzgdzen i przewodow: 2A
Znamionowy prad roboczy |,: maks. 1,5A
Prad jatowy |:

- SSB-R <20 mA
- SSB-RH <40 mA

Parametry izolacji wg IEC/EN 60664-1:

Znamionowe napigcie izolacji U;: 32VDC
Znamionowe napigcie udarowe U, 1 kV
Kategoria przepieciowa: 1]
Stopien zanieczyszczenia: 3
Wyijscia: odporne na zwarcie / ograniczone nadprgdowo
Wyjscia kontaktronu:

Liczba: 4
Napiecie przetgczania: 24VDC
Znamionowy prad roboczy |,: maks. 1,5A

Prad przetgczenia:
Kategoria uzytkowania, U//I.:

maks. 300 mA na wyjscie
DC-12/DC-13:24 VDC/0,3A

Moc przetaczania: maks. 7,2 VA, W
Czas przetgczania ,Zamykanie”: maks. 1 ms
Czas przetgczania ,Otwieranie™: maks. 0,06 ms
Czas drgania zestykow: maks. 0,3 ms
Trwato$¢ mechaniczna: 10° operacji
Trwatos¢ elektryczna: 108 ... 10° operacji zaleznie od obcigzenia
Wyjscia Halla (opcja):

Liczba: 2

24 VDC

maks. 300 mA na wyjscie
DC-12/DC-13:24VDC/1,5A
<1ms

<1ms

Napiecie przetgczania:

Prad przefagczenia:

Kategoria uzytkowania, U/I,:
Czas przetgczania ,Zamykanie”:
Czas przetgczania ,Otwieranie”:
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Wszystkie wymiary w mm.

3.1 Ogolne wskazéwki montazowe

Konektor M12, 8-polowy

Montaz jest dopuszczalny wytgcznie po odtgczeniu napiecia. 30 23
e 0)
* Pozycja montazowa jest dowolna.
* Nie naraza¢ sensorboxa na oddziatywanie silnych wibracji i uderzen Y_(
Aby unikna¢ oddzialywan systemowych | zmnigjszenia odlegtosci =g ¢
zadziatania, nalezy przestrzega¢ nastepujacych zalecen: |

» Mocowac sensorbox wytgcznie na ptaskich powierzchniach

* Nie umieszczac sensorboxa w silnych polach magnetycznych.

* Opitki metalu powinny znajdowac sie z dala od czujnika O
» Minimalna odlegto$¢ migdzy dwoma systemami: 50 mm

Do mocowania sensorboxa stuzg dwa sworznie mocujgce o dtugosci
ok. 9 mm z gwintem M4 na dolnej stronie urzadzenia.

Montaz magnesow aktywatora
Magnesy aktywatora mozna montowac¢ na dowolnych powierzchniach

lub elementach montazowych, przy czym montaz na powierzchniach

W przypadku BP15 w obudowie z tworzywa sztucznego biegun potudniony
jest zabarwiony na czerwono, a biegun pétnocny na zielono.

ferromagnetycznych moze zmieni¢ odlegto$¢ zadziatania i tolerancje. E%

O

O
_Y—o [
I
O

Zalecana odlegtos¢ montazowa magnesow od pokrywy sensorboxa
SSB wynosi ok. 7 mm.
Odchylenie magnesow od $ciezki moze wynosi¢ maks. + 5 mm. Dlatego 0

maks. tolerancja montazowa magnesow nie powinna przekraczac + 2
mm. Odchylenie montazowe magneséw ma wptyw na maks. odlegto$¢
zadziatania i na wzajemne oddziatywanie z sgsiednig $ciezka.

Kat przechylenia magnesoéw aktywatora réowniez ma wptyw na maks.
odlegtos¢ zadziatania i nie powinien przekraczac¢ 3°.

2..15mm
(Zalecana maksymalna odlegto$¢ 7 mm)

-3° +3°
Kat przechylenia

W przypadku odlegtosci dwoch magneséw na sasiednich Sciezkach
mniejszej od 100 mm odlegto$¢ zadziatania i tolerancja przesuniecia
bocznego moze sie zwigkszy¢ lub zmniejszy¢ zaleznie od biegunowosci.
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Konektor i gniazdo M12, 8-pol.
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4. Podtaczenie elektryczne

Podtgczenie elektryczne moze wykonac wytgcznie autoryzowany
wykwalifikowany personel po odtgczeniu napigcia zasilania.

Podtgczenie odbywa sig¢ za pomocg 8-pol. konektora M12 i opcjonalnego
gniazda taczacego M12, z kodowaniem typu A. Konfiguracja konektoréw
jest okreslona nastepujaco:

Konfiguracja stykow konektora M12

STYK Oznaczenie
A1

A2

A3

Ad

Us

A6

GND

A8

0N O WN -~

SSB-R

Kontaktron, $ciezka 1
Kontaktror, $ciezka 2
Kontaktron, sciezka 3
Kontaktron, $ciezka 4
24V

n.c.

Wejscie masy

n.c.

SSB-RH

Kontaktron, $ciezka 1
Kontaktror, $ciezka 2
Kontaktron, sciezka 3
Kontaktron, Sciezka 4
24V

Hall, Sciezka 1
Wejscie masy

Hall, Sciezka 4

Konfiguracja stykow opcjonalnego gniazda taczacego M12

STYK Oznaczenie

1 B1
2 B2
3 B3
4 B4
5 B5
6 B6
7 GND
8 B8

SSB-R
Kontaktron, $ciezka 1
(zmostkowana z A1)

Kontaktron, $ciezka 2
(zmostkowana z A2)

Kontaktron, $ciezka 3
(zmostkowana z A3)

Kontaktron, Sciezka 4
(zmostkowana z A5)

n.c.
n.c.
Polaczenie z masg
n.c.

SSB-RH
Kontaktron, $ciezka 1
(zmostkowana z A1)

Kontaktron, $ciezka 2
(zmostkowana z A2)

Kontaktron, $ciezka 3
(zmostkowana z A3)

Kontaktron, Sciezka 4
(zmostkowana z A5)

Gotowos¢ do pracy
n.c.
Polaczenie z masag
n.c.

Konektor i gniazdo sg chronione za pomoca kotpakéw. Nalezy je usunaé
dopiero podczas podtgczania w celu zachowania stopnia ochrony.

W przypadku stosowania dostepnych w handlu konektoréw kagtowych
lub gniazd przewody sg wyprowadzone ukosnie do podtoza w kierunku

Sciezki 4.

Ustawienie konektora / gniazda
na pionowo zamontowanym sensorboxie

SSB-R
4.1 Plan konfiguracji przytaczy
Moduly Halla Moduly kontaktronowe Kontakiron, écieska 1
—~ Koneklor A, PIN 1
Vo — ‘-' U — % Gmazdu B, PIN 1
| Kontakiron, $ciezka 2,
1 _E Konektor A, PIN 2
" _’%_. Gniazdo B, PIN 2
s »
Konlakiron Scietka 3| IPsmmpmmperemeps
' L
¥ Uklad elektroniczny Gl DBIRINS
Us —-@—» Kontakiron, $ciezka 4
Konekor A, PIN 4
i
| -
— Griazdo B, PIN 4
Us = v =51 Griazdo B, PIN 6
NC
Griazdo B, PIN 8
GND
Griazdo B, PIN 7
cPU Ukdad logiczn
Py LED [UEEZAE " onektor A, PIN 5
= T
Koneklor A, PIN 7
Diagnostyka l Hall, $ciezka 1 I I Hall, Sciezka 4 onexor

* Standardowa orientacja NG, SR
Orientacja na zamowienie

Konektor A, PIN 6 il Konektor A, PIN 8

5. Funkcje i konfiguracja

5.1 Sposoéb dziatania wyjsé
Podswietlone logo Schmersal na skrzynce czujnikéw SSG wskazuje
na gotowos¢ do pracy.

Kazda z czterech $ciezek skrzynki czujnikdw jest wyposazona

w zatrzaskowy zestyk kontaktronowy. Wigczajg one napigcie zasilajace
24 VDC w zaleznosci od potozenia zestyku na STYKU 1-4 wtyku lub
gniazda przytgczeniowego.

Potozenie zestyku okresla sie przez przejechanie magnesu aktywatora
BP15 danej Sciezki i wersji czujnika. Jezeli w przypadku wariantu NG
skrzynka przemieszcza si¢ do przodu w kierunku fuku przedstawionego
na pokrywie lub niebieskiej powierzchni na biegunie pdtnocnym magnesu,
wigcza sie zestyk za pionowg linig graniczng kontaktronu w niebieskim
polu sensorboxa i przekazuje sygnat 24V do wyjscia kontaktronu danej
Sciezki. Jest to sygnalizowane przez z6ttg diode LED danej Sciezki.
Potozenie zestyku pozostaje zachowane do momentu przemieszczenia
skrzynki wstecz przez biegun pétnocny lub do przodu przez biegun
potudniowy, co powoduje ponowne otwarcie zestyku. Dzigki temu na
podstawie biegunowos$ci magneséw aktywatora mozna okresli¢ zgdany
sposob przetgczania.

Zdolnos¢ przetaczania lub zmiana potozenia zestyku odbywa sie
dzigki polu magnetycznemu i jest niezalezna od napigcia zasilajgcego.
Dzieki temu stan przetgczenia przy wytagczonym napieciu zasilajgcym
pozostaje zachowany w sposob nieograniczony. Jezeli z drugiej strony
sensorbox przemieszcza sie obok magnesu bez napigcia, zmienia
sie réwniez stan przetgczenia, dzieki czemu sterowanie zostanie
poinformowane o zmianie pozycji w momencie powrotu napiecia.

Przedstawione na rysunku krzyze nitkowe na Sciezce 1i4 dla
doktadnego pozycjonowania Halla i gérnego gniazda wyjsciowego
sg opcjonalne.

Potozenie zestykow, wariant NG

<E°E> Sciezka 1

Sciezka 2

@0@ Scierka 3

Sciezka 4

=
(o
un
o
w
E
I
u
]

Kierunek jazdy
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W przypadku wariantéw z czujnikami Halla na $ciezkach 1i 4 po
osiggnieciu pionowej linii granicznej Halla na krzyzu nitkowym jest
wyprowadzany sygnat 24V do momentu opuszczenia pola magnetycznego,
jednak co najmniej przez 100 ms. Zbocze wigczania sygnatu jest
powtarzalne nawet w przypadku zmiennej odlegtosci zadziatania w strefie
zadziatania i stuzy do doktadnego pozycjonowania sensorboxa.
Przetaczanie poprzedzajgcego zestyku kontaktronowego mozna
wykorzystac¢ jako sygnat do wprowadzenia predko$ci doktadnego
pozycjonowania. Kolejng pomocg podczas regulacji w przypadku zblizania
sie do punktu przetgczania Halla od odlegtosci ok. 20 mm jest sygnat
migania LED.

Ze wzgledu na czuto$¢ magnetyczng czujnikédw Halla magnesy na
sgsiedniej Sciezce przy bardzo matej odlegtosci montazowej od skrzynki
moga wygenerowaé sygnat Halla. W tym przypadku jest zalecany montaz
w obszarze znamionowej odlegtosci zadziatania lub poza albo analiza
sygnatu tylko podczas doktadnego pozycjonowania.

** Granica Dolna granica Goérna granica ** Granica

ostrzezenia okna tolerancji okna tolerancji ostrzezenia

wstepnego LED <|-1,5mm| <|+1,5mm| wstepnego LED
High *

a
Sygnat do PLC histereza A| nistereza
Low  e——tl— - - - -
-+ --+F t+—ttttHt—F 1+t -l-F +—>
~ 20 2 1 +1 42 +4 +20 osx/
mm

LED wi.

************** @ ------- -

Kierunek jazdy do przodu

* Poziom High wystepuje przez co najmniej Choragiewka
100 ms do momgntu opu§zczenia strefy magnesu ** Granica ostrzezenia wstepnego
wptywu lub przejechania $rodka do tytu. (od tytu) LED jest zalezna od natezenia

pola magnetycznego, a takze od
odlegtosci miedzy chorggiewkg
magnesu i WKB

5.2 Przyktady zastosowan SSB-RH
Przyklad zastosowania, pozycjonowanie

Sygnat Opuszczenie  Sygnat Osiggnieto
strefy zatrzymania strefe zatrzymania

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, e -
1 Sygnat | Sygnat
Halla ! Halla
0 T
1
1
1

Sygnat start
hamowanie

=
T
un
o
w
E
I
o
n
®

1
1 1
RStrefa zatrzymania, ! '

Uruchomienie proceséw pozycjonowania:

Aby uruchomié¢ pozycjonowanie napedu, sg analizowane sygnaty
Halla poruszajgcego sie SSB-RH.

Do tego mozna wykorzystac sciezki | i Illl.

Kierunek jazdy

@ W stacjonarnym magnesie jest generowany sygnat High
na sciezce |, gdy magnes przechodzi przez krzyz nitkowy.
PLC uruchamia hamowanie.

@ Hamowanie jest realizowane przez sterownik napedu w taki
sposob, aby naped zatrzymat sie w strefie zatrzymania.
Do sygnalizacji osiggniecia strefy zatrzymania stuzy sygnat
Halla na sciezce IllI.

® Gdy sterownik napedu zasygnalizuje zatrzymanie napedu,
strefa zatrzymania jest osiggnieta. Sygnat Halla na Sciezce
| nie powinien zadziata¢ drugi raz, poniewaz spowoduje to
opuszczenie strefy zatrzymania. Szerokosc¢ strefy zatrzymania
mozna zdefiniowac przez odlegto$¢ obu magnesow (zielonych).

% SCHMERSAL
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Przyktad zastosowania, automatyzacja

Start proces
redundantny

Start proces
zautomatyzowany

- - .
1 Sygnat
! Halla
r
1
1
1

Start proces
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Uruchomienie proceséw automatyzacji:

Analiza sygnatéw Halla poruszajacego sie SSB-RH umozliwia
uruchomienie proceséw automatyzacji. Réwniez do tego mozna
wykorzystac sciezki | i llll.

@ Dzieki doktadnosci powtarzania (+1,5 mm) sygnatu Halla
wystepujg mozliwosci sterowania, przy ktérych nastepuje
precyzyjne uruchomienie zautomatyzowanych proceséw
w procesie produkcyjnym.

@ Redundancje sygnatéw mozna osiggna¢, stosujgc dwie
Sciezki dla jednego sygnatu przetgczajgcego.

Przestrzeganie biegunowosci magnesow nie jest konieczne,
poniewaz w obu przypadkach SSB-RH generuje sygnat High

przy przechodzeniu przez krzyz nitkowy.

Sygnat High jest dostepny w obszarze co najmniej 0 ... 20 mm

za krzyzem nitkowym. Przy szybkim przejechaniu sygnat wystepuje
przez co najmniej 100 ms.

Zblizanie sie do krzyza nitkowego, co najmniej 20 mm przed punktem
przetaczania, jest sygnalizowane przez miganie diody LED Sciezki.
W celu wsparcia w postaci detekcji obszaru mozna stosowac
przetaczenia Halla rowniez z réwnolegle zamontowanymi zestykami
kontaktronowymi na sciezce I, II, 11 i IlII.
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6. Diagnostyka

6.1 Wskazniki LED

Sensorbox SSB sygnalizuje stan pracy za pomoca diod LED
przyporzadkowanych do $ciezek na przedniej stronie urzgdzenia.
Przez przezroczysta krawedz pokrywy sygnaty sa dobrze widoczne
réwniez w widoku bocznym. Napigcie zasilajgce lub gotowo$é do

pracy sa sygnalizowane przez pods$wietlone na niebiesko logo Schmersal.
Diody LED przyporzgdkowane czterem zestykom kontaktronowym

w niebieskiej potéwce pokrywy SSB $wiecg sie na z6tto, gdy zestyk
kontaktronowy przyporzadkowanej $ciezki jest zamkniety. Diody LED
przyporzadkowane obu czujnikom Halla w przedtuzeniu krzyzy nitkowych
migajg, gdy magnes zbliza sie do krzyza nitkowego i Swiecg sie

w sposob ciggty na z6ito, gdy magnes znajduje sie doktadnie nad
krzyzem nitkowym, wyjscie i diody LED pozostajg wtgczone do momentu
opuszczenia pola magnetycznego, co najmniej przez 100 ms.

W przypadku wariantéw Halla na STYKU 5 opcjonalnego gniazda M12
jest sygnalizowana gotowos$¢é do pracy za pomocg poziomu 24V.

7. Uruchomienie i konserwacja

7.1 Kontrola dziatania

Przed uruchomieniem przeprowadzi¢ nastepujace czynnosci:

1. Sprawdzi¢ prawidiowo$¢ osadzenia sensorboxa i magneséw
aktywatora

2. Sprawdzi¢ maks. boczne przesunigcie magnesow aktywatora
i sensorboxa

3. Sprawdzi¢ stan przytaczen przewodow

4. Sprawdzi¢ obudowe pod katem uszkodzen

7.2 Konserwacja

W przypadku prawidtowej instalacji i zastosowania zgodnego

z przeznaczeniem urzadzenie nie wymaga konserwaciji.

Oprocz tego zalecamy przeprowadzenie kontroli wzrokowej

i kontroli dziatania, ktére obejmujg nastepujgce czynnosci:

1. Sprawdzi¢ prawidtowos$¢ osadzenia sensorboxa i magnesow aktywatora

2. Sprawdzi¢ maks. boczne przesuniecie magneséw aktywatora
i sensorboxa

3. Sprawdzi¢ stan przytaczen przewodéw

4. Sprawdzi¢, czy obudowa wytgcznika nie jest uszkodzona

5. Usung¢ zanieczyszczenia

Uszkodzone lub wadliwe urzadzenia nalezy wymienic.

SSB-R
SSB-RH

8. Demontaz i utylizacja

8.1 Demontaz
Urzgdzenie mozna wymontowac tylko po odtgczeniu zasilania.

8.2 Utylizacja

Urzadzenie nalezy podda¢ prawidtowej utylizacji zgodnie z krajowymi
przepisami i ustawami.

9.1 Konfiguracja przytaczy i akcesoria konektorow

Kody kolorow
konektoréw Schmersal

Mozliwe Kody koloréw innych
dostepnych konektoréw

zgodnie z zgodnie z
STYK EN 60947-5-1 DIN 47100
1 BN BN WH
2 WH WH BN
3 BU BU GN
4 BK BK YE
5 GY GY GY
6 VT PK PK
7 RD VT BU
8 PK OR RD

Przewody przytaczeniowe z gniazdem
IP67 / IP69, M12, 8-pol — 8 x 0,25 mm?, zgodnie

z DIN 47100

Dtugos¢ kabla Numer cze¢sci
25m 103011415
50m 103007358

10,0 m 103007359

Przewody przytaczeniowe z gniazdem
IP69K, M12, 8-pol. — 8 x 0,21 mm?

Dlugosé przewodu Numer czesci

50m 101210560
5,0 m, katowy 101210561
10,0 m 103001389
15,0 m 103014823

® SCHMERSAL
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10. Deklaracja zgodnosci UE

Oryginat

Oznaczenie elementu konstrukcyjnego:

Typ:

Opis elementu konstrukcyjnego:

Opis elementu konstrukcyjnego:

Odnosne dyrektywy:

Zastosowane normy:

Osoba upowazniona do sporzadzenia
dokumentac;ji technicznej:

Miejscowos¢ i data wystawienia:

SSB-A-PL

Deklaracja zgodnosci UE

% SCHMERSAL

K.A. Schmersal GmbH & Co. KG
Maoddinghofe 30

42279 Wuppertal

Germany

Internet: www.schmersal.com

Niniejszym os$wiadczamy, ze nizej wymienione elementy konstrukcyjne spetniajg wymagania podanych nizej
Europejskich Dyrektyw w zakresie koncepciji i konstrukgji.

SSB-R
SSB-RH

patrz klucz zaméwieniowy

Sensorbox ze sterowaniem magnetycznym
Magnetyczne wytgczniki kontaktronowe
2011/65/EU Dyrektywa RoHS

EN 61000:2016

Oliver Wacker
Méddinghofe 30
42279 Wuppertal

Wuppertal, 7 lutego 2022

sl

Prawnie wigzacy podpis
Philip Schmersal
Dyrektor

SSB-R
SSB-RH

Aktualng deklaracje zgodnosci mozna pobrac
w Internecie pod adresem products.schmersal.com.
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K.A. Schmersal GmbH & Co. KG
Maoddinghofe 30, 42279 Wuppertal
Niemcy

Telefon: +49 202 6474-0

Faks: +49 202 6474-100
E-mail:  info@schmersal.com
Internet: www.schmersal.com
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