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1. Einfithrung

Dieses Benutzerhandbuch dient als Leitfaden und Anleitung fiir den Maschinenanwender oder

Systemdesigner bei der Bedienung, Installation, Verdrahtung und Wartung des UAM-05LP.

1.1 Uber dieses Handbuch
In diesem Dokument werden die Merkmale, die Installation und die Handhabungsmethode des UAM
beschrieben.
® [esen Sie dieses Dokument vor Installation, Verkabelung, Betrieb, Inspektion und Wartung
sorgfiltig durch.
® Der Benutzer sollte eine Kopie dieses Dokuments an einer leicht zugénglichen Stelle zum schnellen
Nachschlagen aufbewahren.
® Die in diesem Dokument enthaltenen Informationen kénnen ohne vorherige Ankiindigung geandert
werden. Die neuesten Informationen finden Sie auf der Website des Unternehmens

http://www.hokuyo-aut.jp

® Das tatsdchliche Produkt kann von den Abbildungen und Zahlen in diesem Dokument abweichen,

da diese nur zu Erklarungszwecken verwendet werden.

1.2 Anwendbare Produkte

Dieses Dokument ist fiir das folgende Sensormodell bestimmt.
® UAM-05LP-T301
® UAM-05LP-T301C

1.3 Abkiirzungen

Die folgende Liste zeigt die in diesem Dokument verwendeten Abkiirzungen.

Tabelle 1-1 Abkiirzungen

[ avirowne ] sty

FTS Fahrerloses Transportsystem
AOPDDR Aktive optoelektronische Schutzeinrichtung, die auf diffuse Reflexion anspricht
AWG Amerikanische Drahtlehre
EDM Uberwachung externer Gerite
EMC Elektromagnetische Vertraglichkeit
MSCE Sekundéres Steuerelement der Maschine
OSSD Ausgangssignal-Umschalteinrichtung
SELV Schutzkleinspannung
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1.4 Besondere Markierungen und Symbole
In diesem Dokument werden Markierungen und Symbole verwendet, um den Benutzer auf
sicherheitsrelevante Themen hinzuweisen. Befolgen Sie die Anweisungen dieser speziellen Markierungen und
Symbole, um die Sicherheit wiahrend der Operation zu gewéhrleisten.
Tabelle 1-2 Besondere Kennzeichnungen und Symbole

Verfahren, die bei unsachgeméBer Durchfithrung zu geféhrlichen Situationen,

A Gefahr kritischen Verletzungen oder zum Tod fiihren konnen

Verfahren, die bei unsachgeméBer Durchfithrung zu geféhrlichen Situationen,
Vorsicht

ernsthaften Verletzungen oder korperlichen Schiden fiihren kdnnen

Punkte, die fiir den ordnungsgemifen Betrieb beachtet werden sollten

Hinweis

1.5 Geltende Richtlinien und Normen
UAM ist von TUV SUD Product Service GmbH und UL/c-UL, FDA (CDRH) als Sicherheitssensor gemil
der EU-Maschinenrichtlinie (2006/42/EG) zertifiziert.

Tabelle 1-3 Anwendbare Richtlinien und Normen

EU-Richtlinien Maschinenrichtlinie: Richtlinie 2006/42/EG
EMV-Richtlinie: Richtlinie 2014/30/EU
IEC61496-1:2012 Tvp 3
DE 61496-1:2013 P
. IEC 61496-3:2008 Typ 3
TUVSUD EN-Normen IEC 61508 Teil1-7:2010 SIL2
IEC-Normen
ISO-Normen EN 62061:2005/A2: :2015 SIL2
DE ISO13849-1:2015 Kategorie 3, PLd
IEC60825-1:2014 Sicherheit von Laserprodukten
Klasse 1
UL 508:2010
ANSI/UL 1998:2013
UL-Normen IEC 61496-1:2012 Typ 3
UL/e-UL gg-ﬁormen IEC 61496-3:2008 Typ 3
-hormen IEC 61508 Teill-7:2010 SIL2
CSA-Normen 1SO13849-1:2006 Kategorie 3, PLd
CSA C22.2 Nr.14-13 :2013
21 CFR Teil 1040.10 Sicherheit von Laserprodukten
FDA (CDRH) und 1040.11 der Klasse 1
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1.6 Eingetragene Marken

Microsoft®, Windows® sind die eingetragenen Warenzeichen der Microsoft Corporation USA.
Pentium® ist das eingetragene Warenzeichen der Intel Corporation.
Andere in diesem Dokument erwihnte Produkte sind Warenzeichen oder eingetragene Warenzeichen der

jeweiligen Firmen.

2. Sicherheitsvorkehrungen

® [esen Sie die folgenden Richtlinien zur korrekten Anwendung des UAM. Die

AvorSiCht ordnungsgemife Handhabung und Verwendung gewdhrleistet die korrekte

Funktionsweise des UAM.

2.1 Allgemeine Vorsichtsmaflinahmen

UAM dient dem Schutz von Menschen oder Systemen durch Uberwachung des Gefahrenbereichs. Es ist
nicht fiir den Schutz vor Objekten mit hoher Geschwindigkeit oder elektromagnetischer Strahlung
ausgelegt.

Fiihren Sie vor der Inbetriebnahme entsprechende Tests durch, um die Leistungsfahigkeit des UAM zu
gewihrleisten.

Nehmen Sie keine Anderungen oder Demontage des UAM vor. Solche Anderungen wirken sich auf das
Erkennungsvermdgen aus und konnen zu Verletzungen oder zum Tod fiihren.

Nehmen Sie keine Anderungen oder Demontage des UAM vor, damit die Schutzklasse des Gehiuses
weiterhin erhalten bleibt. Solche Anderungen fiihren zum Erléschen der Garantie.

Die verantwortliche Person sollte fiir den Betrieb des UAM qualifiziert sein. Die Person muss in Bezug
auf die Sicherheitsanforderungen mit den notwendigen VorsichtsmaBnahmen fiir den Umgang mit dem
Gerdt geschult werden.

Die verantwortliche Person sollte den Benutzer hinsichtlich der korrekten Installation, Bedienung,
Inspektion und Wartungsmalinahmen schulen.

Die verantwortliche Person ist dafiir verantwortlich, die richtige Arbeitsumgebung fir UAM zu
gewihrleisten.

Die verantwortliche Person ist fiir die Einhaltung der ortlichen Sicherheitsanforderungen, Normen,
Regeln und Vorschriften, Gesetze der jeweiligen Lander, Bundesldnder oder Bezirke verantwortlich,
wenn der UAM in einem sicherheitsbezogenen System eingesetzt wird.

UAM wurde unter strenger Qualitétskontrolle hergestellt und versandt. Wenn Sie einen Defekt am
Produkt feststellen, wenden Sie sich an den nichstgelegenen Hindler oder Handelsvertreter. (B Letzte
Seite)

Hokuyo kann nicht fiir Schiden oder Ausfille aufgrund unsachgemifer Verwendung des Produkts
verantwortlich gemacht werden.

Der Benutzer sollte fiir die Uberpriifung des Erkennungsvermdgens Priiflinge heranziehen. Der Priifling

sollte das kleinste Objekt nachbilden, das wihrend des Vorgangs erkannt werden soll.
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Das maximale Niveau an homogener Verschmutzung fiir den normalen Betrieb des UAM liegt unter 30 %.
UAM meldet Fehler, wenn die Verschmutzung den angegebenen Grenzwert iiberschreitet. Halten Sie das
optische Fenster immer in sauberem Zustand, um Fehler zu vermeiden.

Vor dem Riicksetzen des Interlocks von UAM muss der Benutzer sicherstellen, dass die Umgebung und
insbesondere der geschiitzte Bereich gesichert ist.

Ergreifen Sie ausreichende MaBinahmen, um die Sicherheit des Schutzbereichs bei der Stilllegung von
UAM zu gewihrleisten. Es sollten Schutzvorrichtungen wie Sicherheitsabdeckungen oder Lichtvorhénge
verwendet werden, um den Zugang zum Gefahrenbereich zu verhindern.

UAM einschlieBlich seines Zubehors konnen ohne vorherige Ankiindigung zur Verbesserung gedndert
werden.

UAM sollte als Industrieabfall oder geméB den drtlichen Entsorgungsrichtlinien entsorgt werden.

2.2 Betriebsumgebung

Stellen Sie sicher, dass die Betriebsumgebung des UAM innerhalb der angegebenen Spezifikation liegt
(Temperatur, Feuchtigkeit, Vibration, Umgebungslicht usw.)

Verwenden oder montieren Sie UAM nicht in der Ndhe von Geriten, die starke elektromagnetische
Wellen erzeugen, da dies den Betrieb von UAM beeintrachtigen konnte.

Verwenden oder montieren Sie UAM nicht in staubigen, rauchigen oder nebligen Umgebungen oder dort,
wo korrosive Substanzen vorhanden sind. Der Betrieb unter solchen Bedingungen kann die
Erkennungskapazitidt von UAM verringern.

Dieses Produkt ist ausschliefSlich fiir die Verwendung im Innenbereich bestimmt.

2.3 Installation des UAM

10

Installieren Sie UAM auf einer festen Oberflache oder Struktur, um Verschiebungen zu vermeiden.

Der UAM sollte mit den Schrauben fest montiert werden (empfohlenes Anzugsmoment fiir die Schrauben
ist 3 N'm). St6e und Vibrationen diirfen die Befestigung nicht lockern. Die Erkennung kann fehlschlagen,
wenn die tatsdchliche Schutzzone aufgrund der Verschiebung des UAM von der festgelegten Zone
abweicht.

Der Sicherheitsabstand sollte vor der Installation von UAM bestimmt werden. Der Benutzer muss die
Funktion des UAM nach der Installation iiberpriifen, indem ein Priifling an allen Positionen der
Schutzzone platziert wird (siehe Kapitel 4 fiir Details zur Berechnung des Sicherheitsabstands fiir
verschiedene Anwendungen).

Bei der Installation des UAM sollten Schutzvorrichtungen wie Sicherheitsabdeckungen oder
Lichtvorhdnge verwendet werden, um jeglichen Zugang zum Gefahrenbereich zu verhindern.

Der fiir die Interlock-, Muting- und Uberbriickungsfunktion verwendete Riicksetzschalter sollte an einem
Standort angebracht werden, der auerhalb der Schutzzone liegt.

Gegenseitige Interferenz kann auftreten, wenn identische UAMs auf derselben Erkennungsebene

montiert sind. Siehe Kapitel 5 finden Sie Gegenmafinahmen zur Vermeidung gegenseitiger Interferenz.

HOKUYO AUTOMATIC CO..LTD. Al Rights Reserved
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UAM sollte an einem Standort montiert werden, der ausreichend Platz fiir die Wartung bietet.
Vor dem optischen Fenster diirfen keine Schutzmaterialien wie Glas und transparente Abdeckung

angebracht werden. Dies konnte zur Verringerung des Erkennungsvermogens von UAM fiihren.

® Die minimal Objektbreite ist vom Abstand abhéngig. Details finden Sie in Kapitel 10.
2.4 Verdrahtung
® Schalten Sie wihrend der Verdrahtung jegliche Stromversorgung aus.
® Wenn ein Wandler fiir die Stromversorgung verwendet wird, stellen Sie sicher, dass er die folgenden
Anforderungen erfiillt.
® Eine Nennausgangsspannung im Bereich von DC 24 V£10 % (SELV-Schaltkreis, Kategorie II).
®  Verstirkte Isolierung oder doppelte Isolierung fiir den Primér- und Sekundérschaltkreis.
® Die Wartezeit der Ausgabe sollte {iber 20 ms liegen.
® Die Stromversorgung erfiillt die Anforderungen der Vorschriften zur elektromagnetischen
Vertraglichkeit (EMV) des jeweiligen Landes, Bundeslandes und Bezirks.
® Alle Eingangs-/Ausgangssignalkabel sollten entfernt von den Starkstromleitungen und
Hochspannungskabeln von Maschinen installiert werden.
® Verwenden Sie das OSSD-Signal von UAM zur Steuerung sicherheitsrelevanter Maschinen oder
Steuerungssysteme. Verwenden Sie keine Warnsignale zur Steuerung sicherheitsrelevanter Maschinen,
da diese keine Sicherheitssignale sind.
® Sowohl der OSSD1- als auch der OSSD2-Ausgang sollten mit den sicherheitsrelevanten Maschinen oder
dem Steuerungssystem verbunden werden. Bei Verwendung von OSSD3 und OSSD4 miissen diese auf
die gleiche Weise angeschlossen werden.
® Verwenden Sie abgeschirmte Kabel fiir die Verbindung zwischen OSSD-Signalen und

sicherheitsrelevanten Maschinen oder Systemen. Die Kabellinge sollte die Spezifikation nicht

uberschreiten.

2.5 Konfiguration

Die Konfiguration von Sicherheitsfunktionen ist passwortgeschiitzt. Nur autorisierte Benutzer mit
Passwort diirfen UAM konfigurieren.

Ohne eine Erstkonfiguration ist UAM nicht funktionsféhig.

Vor dem Betrieb von UAM sollten Tests durchgefiihrt werden, um die Konfigurationen zu {iberpriifen.
Die Erhohung der Reaktionszeit des OSSD wird die Stabilitdt von UAM erhdhen. Dadurch wird jedoch
das Erkennungsvermdgen von bewegten Objekten reduziert. Der Benutzer muss vor der Verwendung
dieser Funktion eine Risikobewertung durchfiihren.

Wiihrend der Konfiguration vorgenommene Anderungen miissen aufgezeichnet und gespeichert werden.

Verwenden Sie dazu die Berichtsfunktion im UAM-Projektdesigner. (BE Seite 100)
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2.6 Inspektion und Wartung
® Der Benutzer muss die Inspektion und Wartung anhand der in diesem Dokument bereitgestellten
Checklisten durchfiihren (BE" Kapitel 8, Seite 123)
Inspektion vor Inbetriebnahme
Inspektion wéihrend des Betriebs
Tégliche Inspektion
Periodische Inspektion
Die Checklisten in diesem Dokument dienen als grundlegende Richtlinien bei der Durchfithrung des
Tests und der Wartung. Der Benutzer muss zusétzliche Inspektions- und Wartungsarbeiten durchfiihren,
die fiir die jeweilige Anwendung als notwendig erachtet werden.
® Stoppen Sie die Maschine und das System, wenn bei diesen Tests Fehler festgestellt werden.
® Reinigen Sie das optische Fenster, wenn es verschmutzt ist. Wenn das optische Fenster beschédigt ist,

sollte es durch ein neues ersetzt werden.

A Gefahr Fiir die Reparatur von UAM wenden Sie sich an den néchstgelegenen Héndler oder
Handelsvertreter.

Der Benutzer darf den UAM nicht reparieren oder zerlegen.

/ ®  Sicherheitsnorm fiir das Laserprodukt der Klasse 1 UAM-05LP: Das Gerat Verﬁigt\
i i iiber eine Garantie flir Laser der Schutzklasse. Zusdtzliche Maflnahmen zur
Hinweis Aufrechterhaltung der Lasersicherheit sind nicht erforderlich.
® Vorsicht - Die Verwendung von Steuerelementen oder Einstellungen oder die
Durchfithrung von Vorgédngen, die nicht in diesem Dokument aufgefiihrt sind,
k kann zu gefdhrlicher Strahlenexposition fiihren. /

KLASSE 1

| LASERPRODUKT

HOKUYO AUTOMATIC CO.LTD. All Rights Reserved
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DAM-05 LP-T301 S/N:H000000
Juli 2015

Code : ¥¥k¥*k¥k¥k%k

Versorgungsspannung: 24 V DC + 20 % / -30 %
Nennleistung (ohne Last): 6 W
Schutzbereich: max. 5 m

Reaktionszeit (ber.): min. 60 ms

Min. Objektbreite: 30 mm bis 70 mm
Erkennungsbereich: 270°

Gehduse: IP65

0SSD1/2: max. 500 mA, 0OSSD3/4: max. 250 mA

Temperatur: -10° C bis 50° C

Laserprodukt der Klasse 1: IEC60825-1 (2007 & 2014)

Entspricht 21 CFR Teil 1040.10 und 1040.11 mit Ausnahme von Abweichungen gemafR Laser Notice

No. 50 vom 24. Juni 2007.
Sicherheitskategorie: Typ3 (IEC61496-3) AOPDDR
FUNKTIONALE
® 4 4PY9
SICHERHEIT

" AUCH UNTERSUCHT FUR
TOVg . @ us

IEC 61508-, Teil 1-3, 2. ED. 2010, BIS ZU SIL 2

AUFGEFUHRT 'S013849-1, 2. ED. 2006, BIS ZU PL d, Kategorie 3

Fir Sicherheitsfunktionen siehe Installationshandbuch
HOKUYO AUTOMATIC CO.LTD.
Osaka HU Building, 2-2-5 Tokiwamachi, Chuo-ku, Osaka

540-0028 Japan
HERGESTELLT IN JAPAN

Abbildung 2-1 Beispiel fiir Produktkennzeichnungen
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3. Produktiibersicht

UAM emittiert einen gepulsten Laserstrahl, der an einem rotierenden Spiegel innerhalb der konfigurierten

Schutzzone reflektiert wird. Wenn die emittierten Laserstrahlen von einem Objekt zuriickreflektiert werden,

wird dessen Abstand gemessen. Dieses Kapitel beschreibt die Merkmale und Eigenschaften von UAM.

3.1 Merkmale von UAM-0S5LP

Schutzbereich: Maximal 5m  (BE Seite 136)

Warnbereich: Maximal 20 m (BE" Seite 136)

Erkennungswinkel: 270°(BE" Seite 15)

Minimale Reaktionszeit von 60 ms (konfigurierbar) (BE Seite 39)

32 Bereichsgruppen (konfigurierbar) *! “>(BE" Seite 20)

2 Modi zur Einstellung des Scanbereichs (BE" Seite 20)

Dualschutzmodus (konfigurierbar) (B= Seite 17)

Scanbereichsumschaltung iiber Inkrementalencoder-Eingang (konfigurierbar) (BE" Seite 24)
Interlockfunktion (konfigurierbar) (BE" Seite 30)

EDM-Funktion (konfigurierbar) (B¥ Seite 32)

Muting-/ Uberbriickungsfunktion (konfigurierbar) (B¥" Seite 33)
Referenziiberwachungsfunktion (konfigurierbar) (BE" Seite 36)

Bereichssequenz (konfigurierbar) (BE’ Seite 39)

LED-Anzeige des UAM-Status (B=" Seite 41)

7-Segment-Anzeige (BE Seite42)

Ethernetkommunikation (B Seite 43)

Maximal 4 Sensoren fiir Master/Slave-Betrieb (B Seite 44)

Konfiguration mit SD-Karte (B=" Seite 44)

Einfache Konfiguration mit der auf dem PC installierten UAM-Konfigurationsanwendungssoftware
(BF" Seite 73)

*1: Je nach den verwendeten Funktionen variiert der maximale Bereich von 2 bis 32 Bereichsgruppen.

*2: Die maximal konfigurierbaren Bereiche im Encoder-Eingangsmodus betragen 128.

14
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3.1.1 UAM-Versions- und Funktionskompatibilitit

Die folgende Tabelle zeigt die kompatiblen Funktionen in Abhéngigkeit von der Firmwareversion von UAM.

Die Geriteversion kann mit der Konfigurationssoftware ,,UAM-Projektdesigner* iiberpriift werden.

Wichtigste Funktionen

UAM-Version

Alter als 2.0.0

2.0.0 und hoher 2.1.1 und hoher

2.4.0 und hoher

Umschalten des Scanbereichs

Encodereingang

Interlock

EDM

Muting

Referenziiberwachung

Bereichssequenz

Ethernetkommunikation

Einstellung iiber SD-Karte

Master-Slave-Modus

AN AN ANANANANANANANEN

7-Segment-LED mit umgekehrter Anzeige

Laser-Aus-Modus

Scanskip-Modus

NS A A A AT AT AT AN AN AR

Verschmutzungswarnung

NININSININININININININININIS

Hilfsausgang

NSININSINININININININININININS
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3.2 Komponenten des UAM-0SLP

Optisches Fenster

/

Gehéuse

SD-Kartensteckplatz USB-Anschluss Ethernet-Anschluss  Apgchlusskabel
7-Segment-Anzeige

Abbildung 3-1 Komponenten des UAM-05LP
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Ursprung des Erkennungsbereichs

OO

=
>
g
(7]
o
[ - -
[
Q
]
270°
Abbildung 3-2 Scanbereich und Ursprung des Erkennungsbereichs (Ansicht von oben)
: Markierung der Erkennungsebene
Erkennungsebene
A

£
£
<
)

Abbildung 3-3 Erkennungsebene von UAM-05LP (Seitenansicht)
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3.3 Funktionsweise

/ Wgrmone 2
/ Vgone !

Schutzzone

& &
» ¢

I

Abbildung 3-4 Scanbereich

Abbildung 3-4 zeigt den Scanbereich des UAM. Schutz- und Warnzonen koénnen mit der
Anwendungssoftware UAM-Projektdesigner konfiguriert werden. Jedes Objekt oder jede Person, die in die
Schutzzone eintritt, 16st das Umschalten des OSSD-Signals vom EIN-Zustand in den AUS-Zustand aus. In
dhnlicher Weise fiihrt ein in den Warnzonen entdecktes Objekt dazu, dass die Warnsignale in den AUS-Zustand
wechseln.

Die Entfernung zum Objekt wird nach dem Lichtlaufzeitprinzip (TOF: Time of Flight) gemessen. Gepulste
Laserstrahlen werden durch den rotierenden Motor in den Scanbereich von 270° abgestrahlt. Diese gepulsten
Laserstrahlen werden von Objekten innerhalb des Scanbereichs zuriickreflektiert. Die Dauer der reflektierten

Strahlen wird fiir die Abstandsberechnung wie folgt verwendet:

LZ;—XCXT

Wo, L=Abstand zum Objekt
C=Geschwindigkeit des Lichts

T =Zeitunterschied
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Das Lichtlaufzeitprinzip (TOF: Time of Flight) ist in Abbildung 3-5 schematisch dargestellt. Die
Winkelauflosung von UAM betrédgt 0,125°.

Sender — Impulsstrahlen-Laser

Objekt

: Laser mit reflektiertem Impuls
Empfanger

Zeitunterschied
Abstand L

Abbildung 3-5 Lichtlaufzeitprinzip (TOF: Time of Flight)
3.4 Scanbereich
Der Scanbereich von UAM besteht aus Schutz- und Warnzonen. Es kdnnen maximal 32 Bereichsgruppen
konfiguriert werden. Dariiber hinaus kdnnen fiir den Einsatz zwei Kombinationen fiir Schutz- und Warnzonen

gewihlt werden.

Kombination 1: Schutzzone, Warnzone 1 und Warnzone 2

Kombination 2: 2 Schutzzonen (Dualschutz)

Im Dualschutzmodus konnen zwei Schutzbereiche konfiguriert werden, es ist jedoch nicht moglich, die
Warnzonen zu konfigurieren. Schutz- und Warnzonen kénnen mit Hilfe des UAM-Projektdesigners

konfiguriert werden. Details zur Konfiguration finden Sie in Kapitel 7.

3.4.1 Schutzzone

Die Schutzzone ist sicherheitskritisch und direkt mit dem OSSD-Signal verbunden. Wenn ein Hindernis in
der Schutzzone erkannt wird, schaltet UAM den OSSD in den AUS-Zustand (was das Umschalten in den
Stillstand der Maschine oder des FTS auslsen sollte). Fiir mobile Anwendungen kann das OSSD-Signal als
Notfall-Stoppsignal verwendet werden. Abbildungen 3-6 und 3-7 zeigen die Beispiele der Schutzzone, die
im manuellen Modus bzw. im Einlernmodus konfiguriert wurden. Der Benutzer kann diese Zonen

entsprechend konfigurieren, um sicherzustellen, dass der Gefahrenbereich vollstindig geschiitzt ist.
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N o &

Abbildung 3-6 Im manuellen Modus konfigurierte Schutzzone

Hintergrund

/A

Referenzsegment

Abbildung 3-7 Im Einlernmodus konfigurierte Schutzzone

Der Benutzer sollte die Konfiguration vor dem eigentlichen Betrieb iiberpriifen.

Die eingerichtete Zone sollte mindestens den Mindestsicherheitsabstand aufweisen.

A Gefahr

Minimal mogliche Objektbreite je nach Abstand.

Bei der Konfiguration der Schutzzone muss ein zusétzlicher Abstand beriicksichtigt
werden.

Avorsi cht ® Der Benutzer sollte das Erkennungsvermdgen anhand eines tatsdchlichen
Objekts iiberpriifen.
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Im Dualschutzmodus kénnen zwei Schutzzonen unabhéngig voneinander konfiguriert werden. UAM wird
diese Zonen gleichzeitig iberwachen. OSSD1 und OSSD?2 sind der Schutzzonel und OSSD3 und OSSD4 der
Schutzzone2 zugeordnet.

Abbildung 3-8 =zeigt ein Konfigurationsbeispiel einer Dualschutzzone. Warnzonen koénnen im

Dualschutzmodus nicht konfiguriert werden.

AL st bbb bbb

) \ /
- n

Schutzzone 2 Schutzzone 1

& & &
v /\ ( 6\ \_6\

Abbildung 3-8 Konfigurationsbeispiel einer Dualschutzzone

3.4.2 Warnzone

Warnzonen sind keine Sicherheitszonen und sind mit den Ausgéngen der Warnzonel und Warnzone2
verbunden. Wenn das Hindernis in den Warnzonen erkannt wird, schaltet UAM das entsprechende Warnsignal
vom EIN-Zustand in den AUS-Zustand um.

Warnsignale kdnnen als Alarmsignal verwendet werden, um zu verhindern, dass sich Menschen oder
Objekte der Schutzzone ndhern. Fiir mobile Anwendungen konnen Warnsignale zur Reduzierung der
Geschwindigkeit von fahrerlosen Transportsystemen (FTS) verwendet werden, um Kollisionen zu vermeiden.

Abbildung 3-9 zeigt ein Konfigurationsbeispiel einer Warnzone.
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8 Warnzone 2

Warnzone 1

—

L Schutzzone

N &
f’)\ q & 45'\'\\

Abbildung 3-9 Warnzonen

\
® Warnzonen sind keine Sicherheitszonen.
Gefahr e Wamsignale sollten nicht zur Steuerung von Maschinen oder Fahrzeugen fiir
sicherheitsrelevante Zwecke verwendet werden. )
\

® Warnsignale sind keine Sicherheitssignale.

AVorsicht

® Warnsignale und das OSSD-Signale sind nicht wechselseitig miteinander

3.5 Bereichsumschaltung
In UAM koénnen maximal 32 Bereichsgruppen konfiguriert werden. Allerdings unterscheidet sich die
maximal konfigurierbare Anzahl von Bereichen je nach gewahlter Funktion, wie z. B. Muting und Dualschutz.
Tabelle 3-1 zeigt die maximale Anzahl konfigurierbarer Bereiche in Abhéngigkeit des verwendeten Modus.
Externe Eingangssignale werden UAM zum Umschalten des Bereichs bereitgestellt. Jedes Signal verfiigt
iiber ein Paar an normalen und invertierten Signalen. Zum Beispiel ist es notwendig, sowohl das
Eingangssignal IN_A als auch das inverse IN_A-Signal bereitzustellen, um den Bereich umzuschalten. Ein

Fehler tritt auf, wenn IN_A und inverse IN_A-Signale sich nicht ergénzen. Die nachfolgende Tabelle 3-2 zeigt
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die Kombination des Eingangssignals zum Umschalten des Bereichs. Der verwendete Bereich wird auf dem
7-Segment-LED des UAM angezeigt.

Es ist auch mdglich, die Verzogerung der Bereichseingangs zu konfigurieren. Konfigurieren Sie die
erforderliche Verzogerung, die das System benétigt, um stabile Eingangssignale an UAM zu liefern. Der
Standardwert ist 30 ms.

Es gibt maximal 5 Eingangspaare (ein Paar ist eine Kombination aus normalem und invertiertem Signal) im
UAM, daher kann er mit maximal 32 Bereichsgruppen arbeiten. Dariiber hinaus ist es auch moglich, den
Bereich durch die  Geschwindigkeitsiiberwachung des an den UAM  angeschlossenen

Incrementalencodersignals umzuschalten (BE’ Seite 24). Der maximale Anzahl konfigurierbarer Bereich im

Encoder-Eingangsmodus betréigt 128.

Tabelle 3-1 Eingangskombination fiir Bereichsumschaltung

1 5 32 —
Standard
2 5 32 —
1 4 16 —
EDM
2 4 16 —
1 2 4 —
MUTING / EDM

2 1 2 —
Encoder ! 1 3 7 1282

2 3 7 128"

* 1 Die Mutingfunktion kann nicht verwendet werden, wenn der Encodereingangsmodus ausgewihlt wird.

*2 Unter den 8 Eingangsmustern muss mindestens ein Muster fiir den Encodereingang zugewiesen werden.
Weitere 7 verbleibende Muster kdnnen zugewiesen werden, um als statischer Eingang, Encodereingang
oder nicht verwendet zu werden. Ein Muster mit Encodereingangsmodus kann maximal 128

Bereichsgruppen haben (siehe Abschnitt 3.6.4 fiir Details).
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Tabelle 3-2 Eingangskombination fiir Bereichsumschaltung

a) Im Falle von 5 Eingangssignalen

Bereich [INA INB INC IND INE NI NE NEH w0 IN_‘
Bereich1 | EIN | EIN | EIN | EIN | EIN | AUS | AUS | AUS | AUS | AUS

Bereich2 | AUS | EIN | EIN | EIN | EIN EIN AUS AUS AUS AUS
Bereich 3 | EIN [ AUS | EIN | EIN | EIN AUS EIN AUS AUS AUS
Bereich 4 | AUS [ AUS | EIN | EIN | EIN EIN EIN AUS AUS AUS
Bereich5 | EIN | EIN | AUS | EIN | EIN AUS AUS EIN AUS AUS
Bereich6 | AUS | EIN | AUS | EIN | EIN EIN AUS EIN AUS AUS
Bereich7 | EIN | AUS | AUS | EIN | EIN AUS EIN EIN AUS AUS
Bereich8 | AUS | AUS | AUS | EIN | EIN EIN EIN EIN AUS AUS
Bereich9 | EIN | EIN | EIN | AUS | EIN AUS AUS AUS EIN AUS
Bereich1l0 | AUS [ EIN | EIN | AUS | EIN EIN AUS AUS EIN AUS
Bereichll | EIN [ AUS | EIN [ AUS | EIN AUS EIN AUS EIN AUS
Bereich12 | AUS [ AUS | EIN | AUS | EIN EIN EIN AUS EIN AUS
Bereichl3 | EIN [ EIN | AUS | AUS | EIN AUS AUS EIN EIN AUS
Bereichl4 | AUS [ EIN | AUS | AUS | EIN EIN AUS EIN EIN AUS
Bereichl5 | EIN [ AUS | AUS | AUS | EIN AUS EIN EIN EIN AUS
Bereichl6 | AUS [ AUS | AUS | AUS | EIN EIN EIN EIN EIN AUS
Bereichl7 | EIN | EIN | EIN | EIN | AUS | AUS AUS AUS AUS EIN
Bereichl8 | AUS | EIN | EIN | EIN | AUS EIN AUS AUS AUS EIN
Bereich19 | EIN [ AUS | EIN | EIN | AUS | AUS EIN AUS AUS EIN
Bereich20 | AUS | AUS | EIN | EIN | AUS EIN EIN AUS AUS EIN
Bereich21 | EIN | EIN | AUS | EIN | AUS | AUS AUS EIN AUS EIN
Bereich22 | AUS | EIN | AUS | EIN | AUS EIN AUS EIN AUS EIN
Bereich23 | EIN [ AUS | AUS | EIN | AUS | AUS EIN EIN AUS EIN
Bereich24 | AUS [ AUS | AUS | EIN | AUS EIN EIN EIN AUS EIN
Bereich25 | EIN | EIN | EIN | AUS | AUS | AUS AUS AUS EIN EIN
Bereich26 | AUS | EIN | EIN | AUS | AUS EIN AUS AUS EIN EIN
Bereich27 | EIN [ AUS | EIN | AUS | AUS | AUS EIN AUS EIN EIN
Bereich28 | AUS [ AUS | EIN | AUS | AUS EIN EIN AUS EIN EIN
Bereich29 | EIN | EIN | AUS | AUS | AUS | AUS AUS EIN EIN EIN
Bereich30 | AUS | EIN | AUS | AUS | AUS EIN AUS EIN EIN EIN
Bereich31 | EIN [ AUS | AUS | AUS | AUS | AUS EIN EIN EIN EIN
Bereich32 | AUS [ AUS | AUS | AUS | AUS EIN EIN EIN EIN EIN
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b) Im Falle von 4 Eingangssignalen

Bereich

Bereich1 | EIN | EIN | EIN | EIN AUS AUS AUS AUS

Bereich 2 | AUS | EIN | EIN | EIN EIN AUS AUS AUS
Bereich 3 | EIN [ AUS | EIN | EIN AUS EIN AUS AUS
Bereich 4 | AUS | AUS | EIN | EIN EIN EIN AUS AUS
Bereich5 | EIN | EIN | AUS | EIN AUS AUS EIN AUS
Bereich6 | AUS | EIN | AUS | EIN EIN AUS EIN AUS
Bereich7 | EIN | AUS | AUS | EIN AUS EIN EIN AUS
Bereich8 | AUS | AUS | AUS | EIN EIN EIN EIN AUS
Bereich9 | EIN | EIN | EIN | AUS [ AUS AUS AUS EIN
Bereichl0 | AUS | EIN | EIN [ AUS EIN AUS AUS EIN
Bereichll | EIN [ AUS | EIN | AUS | AUS EIN AUS EIN
Bereichl2 | AUS | AUS | EIN | AUS EIN EIN AUS EIN
Bereichl3 | EIN | EIN | AUS | AUS | AUS AUS EIN EIN
Bereichl4 | AUS | EIN | AUS | AUS EIN AUS EIN EIN
Bereichl5 | EIN [ AUS | AUS | AUS | AUS EIN EIN EIN
Bereichl6 | AUS | AUS | AUS | AUS EIN EIN EIN EIN

¢) Im Falle von 3 Eingangssignalen

Bereich | INA INB INC WIN NE N
Bereich1 | EIN | EIN | EIN | AUS | AUS | AUS

Bereich 2 | AUS EIN | EIN EIN AUS AUS
Bereich 3 EIN | AUS | EIN AUS EIN AUS
Bereich4 | AUS | AUS | EIN EIN EIN AUS
Bereich5 EIN EIN | AUS | AUS AUS EIN
Bereich6 AUS EIN | AUS EIN AUS EIN
Bereich7 EIN | AUS | AUS | AUS EIN EIN
Bereich8 AUS | AUS | AUS EIN EIN EIN

d) Im Falle von 2 Eingangssignalen

e¢) Im Falle von 1 Eingangssignal

Bereich | INA INB NI wWE Bereich IN A ‘ ~

Bereich 1 EIN EIN AUS AUS )
Bereich 1 EIN AUS

Bereich 2 AUS EIN EIN AUS )
Bereich 2 AUS EIN
Bereich 3 EIN AUS AUS EIN
Bereich 4 AUS AUS EIN EIN
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3.6 Inkrementalencoder

In UAM gibt es 2 Paare von Encoder-Eingangsklemmen zum Anschluss von 2 Einheiten zweikanaliger
Inkrementalencodersignale. Der Bereich wird abhéngig von der Encodergeschwindigkeit umgeschaltet. Die
Fortbewegungsrichtung wird durch die Signale der Phase A und Phase B des Encoders mit einer
Phasendifferenz von 90° erkannt. Geschwindigkeit und Drehrichtung beider Encoder werden stindig

iiberwacht, um abnormale Fortbewegung zu erkennen und das FTS anzuhalten.
Inkrementalencoder-Ausgangssignale sollten an die entsprechenden Eingangsklemmen des UAM
angeschlossen werden. Es gibt zwei Muster von Signalen, die durch die Kombination von Phase A und Phase
B der Encoder in Abhingigkeit von der Fortbewegungsrichtung erzeugt werden (Abbildung 3-10). Im ersten
Muster ist Phase B der Phase A um 90 Grad voraus, wobei an der ansteigenden Kante von Phase A der Zustand
von Phase B ,,H* betrdgt. Dieses Muster wird als positive Richtung (Vorwirtsbewegung) betrachtet. Im
zweiten Muster liegt Phase B um 90 Grad hinter Phase A und der Zustand von Phase B an der ansteigenden

Kante von Phase A ist ,,L“. Dies wird als negative Richtung (Riickwértsbewegung) betrachtet.

Fortbewegungsrichtung: Vorwarts

: 1 2
Impulszahl = > >

ENC1_Phase A
(ENC2_Phase A)

ENC1_Phase B
(ENC2_Phase B)

90

Fortbewegungsrichtung: Ruckwarts

Impulsza -

ENC1_Phase A
(ENC2_Phase A)

ENC1_Phase B
(ENC2_Phase B)

90

Abbildung 3-10 Eingangssignale aus dem Inkrementalencoder
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3.6.1 Von Inkrementalencodern erzeugte Impulse pro cm
Wenn das FTS in Bewegung ist, erzeugt der Inkrementalencoder Impulse entsprechend dem
Ubersetzungsverhiltnis zwischen den Reifen des FTS und dem Reibrad des Inkrementalencoders. Die

Impulszahl pro cm héngt von der Geschwindigkeit des FTS ab.

Im Encoder montiertes Reibrad

=
\_..

FTS-Reifen

Abbildung 3-11 Berechnung der Impulszahl pro Zentimeter Fahrtweg
e  FTS-Reifendurchmesser: 40 cm
e  Durchmesser des im Inkrementalencoders montierten Reibungsrads: 5 cm

e Inkrementalencoder-Impulszahl pro Umdrehung: 1.000 Impulse

FTS-Reifenumfang = Durchmesser x Umfangsverhiltnis =40 cm % 3,14 = 125,6 cm

Eine Umdrehung des FTS-Reifens entspricht 8§ Umdrehungen des Reibrades. Dies entspricht den 8.000
Impulsen des Inkrementalencoders.

Von oben erhdlt man die Inkrementalencoder-Impulszahl pro cm als

8.000/125,6 = 63,7

Stellen Sie beim Einstellen der Encoderparameter (Encoderimpulsl und Encoderimplus2) im UAM-
Projektdesigner die Encoder-Impulszahl ein und runden Sie dabei den berechneten Wert auf die néchste

ganze Zahl (im obigen Beispiel 64)
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In der obigen Erkldrung basierte die Ubertragungsmethode der Rotation auf dem Reibrad. Dieselbe
Methode kann auch fiir andere Fille angewendet werden, um die fiir eine Umdrehung des Rades erzeugte

Impulszahl abzuschétzen.

/ ® Der Benutzer sollte die korrekte Bereichsumschaltung iiber Encodereingénge iiberpriifen.
Verwenden Sie immer 2 Einheiten von Inkrementalencodern. Es ist nicht moglich, den Ausfall
eines Inkrementalencoders oder eine abnormale Fortbewegung des Fahrzeugs mit einer
einzigen Einheit zu erkennen.

AVOI‘Si cht ® Verwenden Sie getrennte Kabelsdtze, um die Ausginge von Inkrementalencoder 1 und 2 mit
den entsprechenden Encoder-Eingangsklemme des UAM zu verbinden.

® Trennen Sie die Stromversorgungskabel und Stromquellen sdmtlicher Inkrementalencoder.

Die Ausgangspaare der Encoder-Verbindung sollten mit dem Eingangspaar des UAM

iibereinstimmen.
® Verkabeln Sie keine anderen Stromleitungen parallel zu Encoder und UAM oder im selben
Kanal. Es besteht die Moglichkeit der Larmbelastung.

3.6.2 Empfohlene Spezifikation des Inkrementalencoders

Phaseneinstellung 90°-Zweikanal-Drehencoder
Stromversorgung: DC 24 V

Ausgang: Komplementirer Ausgang
Schutzklasse: IP54 oder hoher

Ausgangskabel: Zweidraht-/Abschirmkabel
Maximale Impulsfrequenz: 100 kHz

Minimale Impulsfrequenz: 50 Impulse/cm

3.6.3 Zulissige Encodertoleranzen
Wenn sich das FTS in Vorwértsrichtung bewegt, entspricht die {iber die beiden Inkrementalencoder

vorgegebene Geschwindigkeit der urspriinglichen Impulsfrequenz. Es gibt jedoch Fille, in denen sich zwei
Geschwindigkeits-Eingangswerte unterscheiden konnen, wie z. B. bei Kurvenfahrten und aufgrund von
Reifenproblemen des FTS. Die Differenz zwischen zwei Eingangsgeschwindigkeiten sollte die
Fehlertoleranz nicht langer als eine vorgegebene Zeitspanne iiberschreiten. Stellen Sie die Fehlertoleranz im
Bereich von 0 bis 80 % ein.
Von den beiden Geschwindigkeiten wird der groere Wert fiir die Berechnung der Fahrzeuggeschwindigkeit
beriicksichtigt. Wenn die zuldssige Fehlertoleranz den festgelegten Zeitraum iiberschreitet, geht der OSSD in
den AUS-Zustand tiber. Die Toleranzperiode variiert je nach Fahrzeuggeschwindigkeit, wie in Tabelle 3-3

dargestellt.
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Tabelle 3-3 Beziehung zwischen FTS-Geschwindigkeit und Toleranz

9= v =49 Unendlichkeit
-30<V<-9 oder 9<V<30 60 s
v=-30 oder +30=v 20s

v<-9 oder +9<v

(Zwei Encoder mit unterschiedlicher Drehrichtung) 0.3s

3.6.4 Bereichsumschaltung durch Encodereingang

Wenn die Encodereinstellung aktiviert ist, konnen vier Muster aus zwei verfiigbaren externen Eingéingen
ausgewdhlt werden. Bestimmen Sie fiir jedes Muster, ob es als statischer Eingang oder als Encodereingang
verwendet werden soll oder nicht. Es ist erforderlich, mindestens ein Muster fiir den Encodereingang
auszuwdéhlen.

Dariiber hinaus kénnen die Anzahl von Mustern bis auf 8 erhoht werden, indem das Kontrollkéstchen ,,8
Muster (Freigabe Eingang E)* aktiviert wird.

Fir die dem Encodereingang zugewiesenen Muster konnen maximal 128 Gruppen von
Bereichsumschaltungen in dem Geschwindigkeitsbereich durchgefiihrt werden. Die folgenden detaillierten
Einstellungen der Encoderfunktion wird im UAM-Projektdesigner vorgenommen. Fiir Details zur
Verwendung des UAM-Projektdesigners siehe Kapitel 7.

Stellen Sie die Fehlertoleranz und die Encoderimpulszahl pro cm Fahrtweg ein. Die minimale und
maximale Geschwindigkeit wird automatisch aus der Impulszahl und der maximalen Impulsfrequenz (100
kHz) berechnet.

Waihlen Sie als nichstes die Eingangsmuster aus, die als statischer Eingang oder fiir den Encodereingang
verwendet oder nicht verwendet werden sollen. Abbildung 3-12 zeigt ein Beispiel fiir die Einstellung des
Encodereingangs. In diesem Beispiel werden Muster 1 und Muster 2 als statischer Eingang verwendet, Muster

3 wird als Encodereingang verwendet und Muster 4 wird nicht verwendet.

Encoder-Einganeseinstellungen (aktiviert)
Fehlertoleranz 0- 80 [¥] D 8 Muster (Eingane E-Freigabe)

ncoder 1-Impuls ncoder 2-Impuls = = inzahl/cm.
Encoder I-Impul; 100 || Encoder2-Impul 100 /&) 50 - 1000 [Anzahl/cm]

Warnune: Wihlen Sie die Geschwindigkeit so. dass der erforderliche Sicherheitsabstand nicht mehr als 5 m betriet.

Min. Geschwindigkeit: -1000  [em/s] Max. Geschwindigkeit: 1000 [em/s]
Auswahl des Musters
IN_A INB IN_A(Inv) IN_B(Inv) Auswahl des Musters
Muster 1 1 1 0 0 Nicht verwendet <
Muster 2 0 1 1 0 Nicht verwendet v
Muster 3 1 0 0 1 Nicht verwendet v

Abbildung 3-12 Beispiel fiir die Musterumschaltung iiber den Encodereingang

Als nichstes teilen Sie die Geschwindigkeit in eine Anzahl von Bereichen ein und geben die
Bereichsnummer fiir jeden Bereich an. Ein Beispiel ist unten dargestellt (maximal 128 Bereichsgruppen

konnen eingestellt werden). Der gleiche Bereich kann nicht fiir unterschiedliche Geschwindigkeiten innerhalb
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eines Musters angegeben werden. Es ist jedoch mdglich, denselben Bereich fiir ein anderes Muster
auszuwéhlen.

Abbildung 3-13(a) zeigt ein Beispiel fiir die Einstellung des Encodereingangs. In diesem Beispiel wird die
Geschwindigkeit in 4 Geschwindigkeitsbereiche unterteilt und jeder dieser Geschwindigkeitsbereich wird den

Bereichen 3 bis 6 zugeordnet.

Mustereinstellungen

Muster 1 Muster 2 Muster 3 Muster 4 Muster 5 Muster 6 Muster 7 Muster 8
Encoder-Eingangseinstellungen

Geschwindigkeitsgeteilte Anzahl 4 : E@ @
Warnune: Werte im Bereich von ~10 bis 9 [cm/s] sind uneiltie.

on Geschwindigkeit [cm/  is Geschwindigkeit [cm/! Bereich auswahlen

A

-1000 v 100
200
500
1000

Bereich 1

Bereich 2

Bereich 3

A
v
A
v
A
v
A
v

4r 4> <>

Bereich 4

Abbildung 3-13 (a) Beispiel fiir die Einstellung des Encodereingangs

Wenn das Muster auf statischen Eingang eingestellt ist, kann die Uberwachung von Bereichsnummern und
Encodergeschwindigkeit  konfiguriert ~werden. Die Geschwindigkeitsiibberwachung steuert die
Encodergeschwindigkeit, und wenn sie den spezifizierten Grenzwert tiberschreitet, wird der OSSD in den
AUS-Zustand geschaltet. Dariiber hinaus ist es auch moglich, die Geschwindigkeit von Encodern individuell
zu iiberwachen, indem das Kontrollkistchen fiir unabhingige Uberwachung aktiviert wird.

Abbildung 3-13(b) zeigt das Beispiel einer statischen Eingangseinstellung. In diesem Beispiel ist Bereichl
dem Eingangsmuster zugeordnet und die Geschwindigkeitsiiberwachung ist mit einer iiberwachten

Geschwindigkeitsbereich von -20 bis 500 cm/s aktiviert.

Mustereinstellungen
Muster 1 Muster 2 Muster 3 Muster 4 Muster 5 Muster 6 Muster 7 Muster 8

Statische Eingabeeinstellung

INA IN_B IN_A(lnv)  IN_B(Inv) Bereich auswahlen
1 1 0 0 Bereich 1 v
Warnung Werte im Bereich von —10 bis 9 [cm/s] sind ungiltig.
Von Geschwindigeit [om/s] Bis Geschwindigeeit [om/s]
Geschwirdigeeitsiberwachung Encoder! 2 = =
[0 s [0 :

[ Urabhingie Prifung

Abbildung 3-13 (b) Beispiel einer statischen Eingangseinstellung

3.7 OSSD

OSSD st ein sicherheitsbezogenes Signal. Wenn Menschen oder Objekte in der Schutzzone erkannt
werden, wird das OSSD-Signal vom EIN-Zustand in den AUS-Zustand umschalten. Das OSSD-Signal hat die
Selbstdiagnosefunktion, die das Signal periodisch testet, indem es fiir eine kurze Zeit in den AUS-Zustand
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geschaltet wird. Das Signal wird kontinuierlich in den AUS-Zustand geschaltet, wenn wihrend der Diagnose
ein Fehler erkannt wird.

Die Ausgangszustinde des OSSD1- und OSSD2-Signals sind identisch. Beide Signale sollten mit den
sicherheitsrelevanten Maschinen oder dem Steuerungssystem verbunden werden, um das erforderliche
Sicherheitsniveau zu gewdhrleisten. Bei Verwendung von OSSD3 und OSSD4 miissen diese auf die gleiche

Weise angeschlossen werden.

/ ® OSSD ist ein sicherheitsbezogenes Signal und sollte direkt an das Relais oder Gerét
angeschlossen werden, mit dem die Steuerung der Maschine oder des Fahrzeugs
A geschaltet wird.
Gefahr . . . . ,

® Bei der Einrichtung der Reaktionszeit des OSSD muss der Maschine oder dem Fahrzeug

ausreichend Zeit zum Anhalten eingerdumt werden.
®  Sowohl der OSSD1- als auch der OSSD2-Ausgang sollten mit den sicherheitsrelevanten
Maschinen oder dem Steuerungssystem verbunden werden. Wenn OSSD3 und OSSD4

verwendet werden, miissen sie in dhnlicher Weise verbunden werden.

\ ® Der Benutzer sollte vor der eigentlichen Inbetriebnahme die Konfiguration ﬁberprﬁfen./

® Wenn der OSSD im EIN-Zustand ist, betrdgt das Signal 24 V, wéhrend es im AUS-
Zustand 0 V betrégt.

Hinweis

3.7.1 Selbstdiagnosefunktion des OSSD

Die Selbstdiagnose ist eine Funktion zur Erkennung der Fehlfunktion im Ausgangsschaltkreis durch das
Abschalten von OSSD1 bis OSSDA4 fiir ein Intervall von 300 ps. Daher darf das verwendete Sicherheitsrelais
oder der verwendete Leistungswandler auf diese Diagnosefunktion nicht ansprechen. Die nachstehende

Abbildung 3-14 zeigt das Zeitdiagramm der Selbstdiagnosefunktion des OSSD im Dualschutzmodus.

30ms . 30ms 30ms 30ms
>

0SSD1 ; >
300 us i : . . |_|
0SSD2 H : : U
0SSD3 :H \_|7
0SSD4 :

|

Abbildung 3-14 Zeitdiagramm der Selbstdiagnosefunktion des OSSD
Im einfachen Schutzmodus wird die Selbstdiagnosefunktion nur fiir die Signale OSSD1 und OSSD2
durchgefiihrt.
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3.7.2 Lockoutzustand

Wenn durch die Selbstdiagnosefunktion ein Fehler erkannt wird und UAM nicht normal arbeiten kann,
wechselt es in den Lockout-Zustand. Wihrend des Lockoutzustands, schalten OSSD1/2, OSSD3/4,
WARNZONE1, WARNZONE2 in den AUS-Zustand um. Nach Behebung des Fehlers kann UAM
zuriickgesetzt werden, indem die Stromversorgung wiederhergestellt wird, um den Lockoutzustand
aufzuheben.
3.7.3 Interlockfunktion

Interlock ist eine Funktion zur Verhinderung des automatischen Neustarts des OSSD-Signals beim
Umschalten vom AUS-Zustand in den EIN-Zustand. Die Funktionen automatischer Neustart, manueller

Neustart und manueller Start-Interlock sind mit dem UAM-Projektdesigner konfigurierbar.

3.7.3.1 Automatischer Neustart

UAM wird automatisch neu starten wenn die Interlockfunktion deaktiviert oder nur die Start-
Interlockfunktion aktiviert ist. Wenn das Hindernis aus der Schutzzone entfernt wird, schalten die OSSD-
Signale automatisch vom AUS-Zustand in den EIN-Zustand um. Die Reaktionszeiten des OSSD fiir den EIN-
und AUS-Zustand sind konfigurierbar (siehe Abschnitt 3.12). Wenn sich UAM jedoch aufgrund eines Fehlers
im Lockout-Zustand befindet, bleiben die OSSDs im OFF-Zustand, auch wenn die Interlockfunktion
deaktiviert ist.

Objekt vorhanden
Objekterkennung ! '
Objekt nicht vorhanden i |
i i
EIN i |
0SsD i i
i i
: 1
AUS - -

AUS-Reaktionszeit  EIN-Reaktionszeit

Abbildung 3-15 Zeitdiagramm des automatischen Neustarts
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®  [n der automatischen Neustartkonfiguration schaltet der OSSD automatisch in den EIN-
A Gefah Zustand, nachdem das Objekt entfernt wurde. Beim Entfernen des Objekts muss die
eranr
Sicherheit gewéhrleistet werden.

® Die konfigurierte Reaktionszeit sollte ausreichend sein, damit die Maschine oder das

k FTS sicher zum Stillstand kommen kann. /

3.7.3.2 Manueller Neustart (Interlock aktiviert)

UAM arbeitet im manuellen Neustartmodus, wenn die Interlock-Funktion in den manuellen Modus
geschaltet wird. Das OSSD-Signal wechselt vom EIN-Zustand in den AUS-Zustand, wenn UAM ein Hindernis
innerhalb der Schutzzone oder einen Systemfehler erkennt. In diesem Modus bleiben die OSSD-Signale im
AUS-Zustand, selbst wenn die erkannten Hindernisse oder der Systemfehler beseitigt werden. Ein externes
Riicksetz-Eingangssignal ist erforderlich, um das Interlock freizugeben, was es dem UAM erméglicht, in den
Normalbetrieb umzuschalten.

UAM nimmt den normalen Betrieb erst nach Bestitigung des Riicksetzsignals (RUCKSETZEN) wieder
auf. Die Dauer des Riicksetzsignals sollte mehr als 500 ms betragen. Abbildung 3-16 zeigt das Zeitdiagramm
des manuellen Neustarts. Nachdem das Riicksetzsignal bestétigt wurde, schaltet das OSSD-Signal nach
Ablauf der konfigurierten Verzdgerungszeit in den EIN-Zustand. Wenn der AUS-Zustand des OSSD auf
einen internen Fehler zuriickzufiihren ist, bleibt er auch dann im AUS-Zustand , wenn ein Riicksetz-Signal

erzeugt wird. Die Riicksetzverzogerung ist im Bereich von 1 s bis 6 s konfigurierbar.

Objekt vorhanden

Oblekterkennung Objekt nicht vorhanden

EIN
0OSsSD

AUS

EIN
AUS

) EIN
RUCKSETZEN

AUS

RES_REQ

b
Verzégerung

Abbildung 3-16 Zeitdiagramm des manuellen Neustarts

/ ® Der Benutzer sollte sicherstellen, dass das erkannte Hindernis vor dem Zuriicksetzen dg
UAM sicher entfernt wird.
A Gefahr ®  Wenn die Neustart-Interlockfunktion zum Neustart der Maschine verwendet wird, sollte
der Riicksetzschalter auBlerhalb der Schutzzone montiert werden.

® Die Nichteinhaltung der oben genannten Hinweise kann zu kritischen Verletzungen oder

\ zum Tod fiihren. /
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/

® Auch nachdem das Objekt aus der Schutzzone entfernt wurde und der OSSD
. . weiterhin im AUS-Zustand verbleibt, iiberpriifen Sie den Fehlercode sowie
Hinweis Losungsvorschlige (siehe Kapitel 9)
® Die Dauer des Riicksetzeingangs sollte 30 s nicht iiberschreiten; andernfalls wird
K eine Hardware-Fehlfunktion gemeldet.

\

J

3.7.3.3 Manueller Start (Interlock aktiviert)

Start-Interlock ist eine Funktion, die den OSSD wihrend des Anlaufs im AUS-Zustand hilt, bis ein
externer Riicksetzeingang zugefiihrt wird. Die Start-Interlockeinstellung verfiigt nur {iber den manuellen
Modus. Das RES REQ-Signal wechselt in den EIN-Zustand, nachdem der UAM die anfanglichen
Routinevorgiinge abgeschlossen hat und bereit ist, den RUCKSETZ-Eingang zu akzeptieren. Wenn der
RUCKSETZ-Eingang angelegt wird, schaltet der OSSD in den EIN-Zustand, wenn kein Objekt in der
Schutzzone erkannt wird. Die Dauer des Reseteingangs sollte mehr als 500 ms betragen. Abbildung 3-17

zeigt die Sequenz des Startinterlocks. Die Verzogerung kann im Bereich von 1 s bis 6 s konfiguriert werden.

EIN
Strom
AUS
Objekt vorhanden
Objekterkennung
jekt nich h
Objektinicht;vorhander Bereit flir den Betrieb
EIN I
0SSsD i
AUS :
RES REq  EIN
AUS

RUCKSETZEN  EIN

AUS

i

>
Verzégerung

Abbildung 3-17 Manuelle Startsequenz

3.8 Funktion zur Uberwachung externer Gerite (EDM)

EDM ist eine Funktion, die den Zustand des Eingangssignals von der gesteuerten Maschine oder dem
fahrerlosen Transportsystem (FTS) iiberwacht. EDM wird mit dem UAM-Projektdesigner konfiguriert. Wenn
die EDM-Funktion aktiviert ist, schaltet jeder im EDM-Signal erkannte Fehler das OSSD-Signal in den AUS-
Zustand. Die Logik des EDM-Signals sollte immer invers zum OSSD-Signal sein. Die EDM-Eingangssignal-
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EIN/AUS-Verzogerung ist konfigurierbar, um sie an das System des Benutzers anzupassen. Die nachfolgenden

Abbildungen 3-18 und 3-19 zeigen die EDM-Schaltung bzw. das EDM-Zeitdiagramm.

EDM

AOPDDR MSCE

Abbildung 3-18 EDM-Schaltkreis

EIN
0SSD 1/2
AUS
i i
; !
EIN i 1
EDM 1 i i
: 1
AUS i :
AUS-Verzoégerung EIN-Verzégerung

Abbildung 3-19 EDM-Zeitdiagramm
Im Dualschutzmodus sind die EDM2-Schaltung und das Zeitdiagramm fiir OSSD3 und OSSD4 die gleichen

wie oben dargestellt.

3.9 Mutingfunktion

Die Mutingfunktion setzt die Sicherheitsfunktion in der konfigurierten Zone des UAM voriibergehend
aufler Kraft, wenn die festgelegten Bedingungen erfiillt sind. Im Mutingzustand bleibt OSSD auch dann im
EIN-Zustand, wenn ein Objekt in der konfigurierten Mutingzone erkannt wird. Es werden zwei unabhéngige,
fest verkabelte Eingangssignale zum Starten und Beenden der Mutingfunktion bereitgestellt. Die Mutingzone
kann mit dem UAM-Projektdesigner konfiguriert werden (siche Abschnitt 7.9.1). Wenn die Mutingeingénge
die Muting-Startbedingungen erfiillen, unterbricht UAM die Sicherheitsfunktion innerhalb von 60 ms und
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nimmt die Sicherheitsfunktion wieder auf, wenn sie die Muting-Stopp-Bedingungen erfiillen.

3.9.1 Muting-Start-Bedingung
Die Mutingfunktion beginnt, wenn die folgenden Bedingungen erfiillt sind:

a) Es befinden sich keine Objekte in der Schutzzone und der OSSD befindet sich im EIN-Zustand.

b) Die beiden unabhingigen, fest verkabelte Muting-Eingangssignale werden in der zuvor festgelegten
Reihenfolge innerhalb des voreingestellten Zeitintervalls in den EIN-Zustand geschaltet. Das
Umschaltintervall zwischen zwei Eingangssignalen sollte jedoch nicht 0 sein (sieche Abbildung 3-20).

Die folgenden Konfigurationen sind in der Mutingfunktion erforderlich. Der Benutzer kann diese mit Hilfe
des UAM-Projektdesigners konfigurieren.
® Muting-Eingangssequenzen
» Muting 1 - Muting 2
» Muting 2 - Muting 1
® Zeitintervall zwischen zwei Eingédngen (T1)

1 Sekunde

3 Sekunden

5 Sekunden

10 Sekunden

v

v

v

v

Wenn die Mutingfunktion im Dualschutzmodus verwendet wird, werden Mutingzone 3 und Mutingzone 4 auf

dhnliche Weise konfiguriert.

3.9.2 Muting-Stopp-Bedingung
Die Mutingfunktion wird gestoppt, wenn eine der unten aufgefiihrten Bedingungen erfiillt ist:
a) Einer der Mutingeingénge wechselt in den OFF-Zustand.
b) Wenn die vorgegebene (voreingestellte) maximale Mutingperiode T2 iiberschritten wird (1 Minute und
mehr) (Abbildung 3-20).
c) Objekte werden in Teilen der Schutzzone erkannt, die nicht von der Mutingzone abgedeckt sind.
d) Der Fehler wird durch die Selbstdiagnosefunktion erkannt.
e) Waihrend des Mutingzustands wenn zu einem anderen Bereich umgeschaltet wird.
Abbildung 3-20 zeigt die Mutingsequenz.
® Maximale Mutingperiode (T2)
Die maximale Mutingperiode kann aus einem der folgenden Werte ausgewéhlt werden
» 1 Minute
» 6 Minuten
» 12 Minuten
» Unbegrenzt
Wenn die Mutingfunktion im Dualschutzmodus verwendet wird, werden Mutingzone 3 und Mutingzone 4

auf dhnliche Weise konfiguriert. Gleiches gilt fiir die Muting-Eingangssequenz, das Zeitintervall zwischen den
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Eingédngen und die maximale Mutingperiode.

EIN
Mutingzone1
AUS

EIN
Mutingzone2

AUS

[

Mutingzustand EIN

(innerhalb des Ays

Zeitintervalls) o ms, P

EIN
Mutingzustand

(Uberschreitet das a5

N i T2 i
Zeitintervall) < ]

Abbildung 3-20 Mutingsequenz

3.9.3 Muting-Uberbriickungsfunktion
Mutingiiberbriickung ist eine Funktion zur Wiederherstellung des UAM durch voriibergehende
Unterbrechung der Sicherheitsfunktion, wenn der OSSD aufgrund von Mutingfehlern in den AUS-Zustand
geschaltet wird. Die Uberbriickungsfunktion ist aktiv, wenn der Uberbriickungseingang (UBERBRUCKUNG
1/2) und der Riicksetzeingang (RUCKSETZEN 1/2) in einer Sequenz geschaltet werden. Abbildung 3-21 zeigt
die Uberbriickungssequenz.
®  Uberbriickung der Startbedingungen
» Mindestens einer der Mutingeingénge befindet sich im EIN-Zustand.
» Objekt vorhanden im Schutzbereich.
» Zeitintervall zwischen Uberbriickungseingang und Riicksetzeingang liegt innerhalb von 0,03 s bis

1's(T3).

®  Uberbriickung der Stopbedingungen
» Beide Mutingeingénge befinden sich im AUS-Zustand.
» Uberbriickungseingang oder Riicksetzeingang befindet sich im OFF-Zustand.
» Wenn die vordefinierte maximale Uberbriickungszeit T4 iiberschritten wird.
» Der Fehler wird durch die Selbstdiagnosefunktion des UAM erkannt.
» Wihrend des Uberbriickungszustands, wenn von einem Bereich in den anderen Bereich

umgeschaltet wird.

HOKUYO AUTOMATIC CO.LTD. 5 Rechte vorbshalten

37
Dokument Nr.: C-61-00003-5



® Maximale Uberbriickungsperiode (T4)
Der maximale Uberbriickungsperiode kann aus einem der folgenden Werte ausgewihlt werden
» 1 Minute
» 6 Minuten
» 12 Minuten

EIN
MUTINGZONE1

AUS

EIN
MUTINGZONE2
AUS

EIN
UBERBRUCKUNG1

AUS

EIN
RUCKSETZEN1
AUS

m

Uberbriickungszustand EN

(innerhalb des Zeitintervalls) AUS H ' i <60ms
i_<60ms

T4

EIN
Uberbriickungszustand

(iberschreitet das Zeitintervall) AUS

Abbildung 3-21 Uberbriickungssequenz
Bei Verwendung der Muting-Uberbriickungsfunktion im Dualschutzmodus werden Mutingzone 3,

Mutingzone 4, Uberbriickungseingang 2 und Riicksetzeingang 2 auf dhnliche Weise konfiguriert.
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/ ®  Wenn die Mutingfunktion aktiviert ist, muss der Anwender die Sicherheit der Schutz@
gewihrleisten.
A ® Vor der Verwendung der Mutingfunktion muss der Anwender eine Risikobewertung
Gefahr durchfiihren.
® FEine qualifizierte Person sollte die geeignete Mutingperiode entsprechend den
Anforderungen der Anwendung konfigurieren. Es liegt in der Verantwortung des
Benutzers, die Risikobewertung ordnungsgemif durchzufiihren, wenn die Mutingperiode
auf unbegrenzt konfiguriert wird.

® Die Nichteinhaltung der oben genannten Hinweise kann zu schweren Verletzungen oder

\ zum Tod fiihren.

3.10 Referenziiberwachungsfunktion

Die Referenziiberwachung ist eine Funktion zur Uberwachung der Verschiebung des UAM oder der als

Referenzabgrenzung verwendeten Struktur.

3.10.1 Bereichsschutz

Ein Beispiel fiir eine Referenziiberwachungsfunktion, die fiir den Bereichsschutz verwendet wird, ist in
Abbildung 3-22 dargestellt. Wenn Referenzsegmente auf beweglichen Objekten konfiguriert sind (Beispiel:
Tiir), schaltet der OSSD in den AUS-Zustand, wenn die Tiirposition gedndert wird.

Referenzsegment

Referenzstruktur Schutzzone

UAM

Beweglicher Teil

Abbildung 3-22  Ansicht von oben auf den Bereichsschutz mit der Referenziiberwachungsfunktion
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3.10.2 Zugangsschutz

Ein Beispiel fiir eine Referenziiberwachungsfunktion , die dem Zugangsschutz dient , ist in Abbildung 3-
23(a), (b) dargestellt. Referenzsegmente sollten auf jeder Oberfldache zur Verschiebungserkennung konfiguriert
werden. Referenzsegmente sollten so konfiguriert werden, dass eine Verschiebung schnell erkannt werden
kann. Der OSSD geht in den AUS-Zustand iiber, wenn ein Eindringen erkannt wird und auch wenn sich der
Abstand zwischen UAM und der Referenzstruktur dndert. Diese Funktion ist fiir vertikale Anwendungen

obligatorisch.

UAM

Referenzsegment

/

Konfigurieren von 2 oder mehr

Referenzstruktur
Referenzsegmenten fiir die

Verschiebungserkennung

Schutzzone

Boden

Abbildung 3-23 (a) Vorderansicht der Zugangserkennung mittels Referenziiberwachungsfunktion
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Referenzsegment

Referenzstruktur

Schutzzone

Boden

Abbildung 3-23 (b) Vorderansicht der Zugangserkennung mittels Referenziiberwachungsfunktion

Referenzsegment

Referenzstruktur

Schutzzone

Dy

v

Boden

Abbildung 3-23(c) Falsche Konfiguration des Referenzsegments

HOKUYO AUTOMATIC CO.LTD. 5 Rechte vorbshalten

41
Dokument Nr.: C-61-00003-5



3.11 Bereichssequenzfunktion

Bereichssequenz ist eine Funktion zur Uberwachung von Sequenzen der Bereichsumschaltung. Wenn diese
Funktion aktiviert ist, schaltet das OSSD-Signal in den AUS-Zustand, wenn das Umschaltmuster von der
konfigurierten Sequenz abweicht. Diese Funktion verhindert, dass die Maschine mit einer zufalligen
Schutzzone arbeitet.

Von jedem Bereich kann bei der Konfiguration der Bereichssequenz zu maximal 31 anderen Bereichen
gewechselt werden. Und es ist erforderlich, 1 oder mehrere Bereiche anzugeben, um Fehler zu vermeiden.
<Bereichsumschaltungssequenz>

Wenn die Bereichssequenz deaktiviert ist, kann UAM von einem Bereich zu beliebigen anderen Bereichen
wechseln (Abbildung 3-24(a)), wihrend bei aktivierter Bereichssequenz nur zu den festgelegten Bereichen
gewechselt werden kann. (Abbildung 3-24(b)).

Die Bereichssequenzfunktion wird fiir Steuerungssysteme empfohlen, bei denen Schaltbereichssequenzen

konfiguriert werden kdnnen.

Bereich 3

Bereich 2 Bereichis

Bereich 16 Bereichi16

Abbildung 3-24(a) Betrieb ohne Bereichssequenz Abbildung 3-24(b) Betrieb mit Bereichssequenz

Bereich 1

3.12 Reaktionszeit

Reaktionszeiten des OSSD-Signals (Abbildung 3-25), AUS-Reaktionszeiten und EIN-Reaktionszeiten
(Voreinstellung 270 ms) sind individuell fiir jeden Bereich mit dem UAM-Projektdesigner konfigurierbar. Die
Reaktionszeit von Warnzone 1 und Warnzone 2 entspricht der Reaktionszeit des OSSD. Tabelle 3-4 zeigt die
konfigurierbaren Werte. Im Dualschutzmodus ist es mdglich, fiir jeden Schutzbereich eine separate
Reaktionszeit einzustellen.

Wenn eine lingere Reaktionszeit konfiguriert wird, kann die Stabilitdt von UAM erhoht werden. Eine
langere Reaktionszeit erfordert jedoch einen groferen Sicherheitsabstand. (Siehe Kapitel 4). Der Benutzer
muss vor der Konfiguration der Reaktionszeit eine Risikobewertung durchfiihren. Bis zu 1 zusétzlicher Zyklus

(30 ms) muss fiir die Bereichsumschaltung beriicksichtigt werden.

Objekterkennu Objekt
Objekt vorhanden '
| |
—_— ! N
0ss E
El - e
AU !
AUS- EIN-

Abbildung 3-25 Reaktionszeit
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Tabelle 3-4 Reaktionszeit von UAM

Reaktionszeit (ms)
60 90 120 150 180 210 240 270
300 330 360 390 420 450 480 510
540 570 600 630 660 690 720 750
780 810 840 870 900 930 960 990
AUS 1020 1050 1080 1110 1140 1170 1200 1230
1260 1290 1320 1350 1380 1410 1440 1470
1500 1530 1560 1590 1620 1650 1680 1710
1740 1770 1800 1830 1860 1890 1920 1950
1980 2010
Reaktionszeit (ms)
270
300 330 360 390 420 450 480 510
540 570 600 630 660 690 720 750
T 780 810 840 870 900 930 960 990
1020 1050 1080 1110 1140 1170 1200 1230
1260 1290 1320 1350 1380 1410 1440 1470
1500 1530 1560 1590 1620 1650 1680 1710
1740 1770 1800 1830 1860 1890 1920 1950
1980 2010

#* [ ] Standardwert
* Der Standardwert der AUD-Reaktionszeit variiert je nach gewéhlter Anwendung beim Erstellen eines

»heuen” Projekts. Siehe Tabelle 4-11 fiir Details.
* Die minimale konfigurierbare Reaktionszeit im Master/Slave-Modus betragt:
a) 120 ms fiir den AUS- und 300 ms fiir den EIN-Zustand, wenn die OSSD der Slave-Einheiten nicht

verwendet werden.
b) 60 ms fiir den AUS- und 300 ms fiir den EIN-Zustand, wenn die OSSD aller Slave-Einheiten verwendet

werden.

3.13 Andere Ausginge
UAM besteht aus 8 nicht sicherheitsgerichteten Ausgdngen, WARNZONE1, WARNZONE2, MUT OUT]I,

MUT OUT2, RES REQI, RES REQ2, AUX OUTl1 und AUX OUT2. WARNZONEI1/OSSD3,
WARNZONE2/0SSD4, RES_REQI/MUT_OUT1/AUX_OUTI und RES_ REQ2/MUT _OUT2/AUX_OUT?2

sind konfigurierbare Ausgénge, die die gleiche Anschlussklemme teilen. Wenn die Funktionen mit dem UAM-
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Projektdesigner ausgewihlt werden, werden die Ausgédnge automatisch konfiguriert.

3.13.1 Warnausgang 1 (WARNUNG 1)
Dieses Signal schaltet in den AUS-Zustand, wenn ein Hindernis in der konfigurierten Warnzone 1 erkannt

wird.

3.13.2 Warnausgang 2 (WARNUNG 2)
Dieses Signal schaltet in den AUS-Zustand, wenn ein Hindernis in der konfigurierten Warnzone 2 erkannt

wird.

3.13.3 Mutingausgang 1 (MUT_OUT 1)

MUT _OUTI zeigt den Muting-/Uberbriickungsstatus der Schutzzone 1 an. Wenn die Mutingfunktion
aktiviert ist, schaltet MUT OUT]1 in den EIN-Zustand. Gleichzeitig wird die Nummer 37 auf der 7-Segment-
LED angezeigt. Dieses Signal sollte verwendet werden, um anzuzeigen, dass sich Schutzzone 1 im

Mutingzustand oder Uberbriickungs-Zustand befindet.

3.13.4 Mutingausgang 2 (MUT_OUT 2)

MUT_OUT?2 zeigt den Muting-/Uberbriickungszustand der Schutzzone 2 an. Wenn die Mutingfunktion
aktiviert wird, wechselt MUT OU2 in den EIN-Zustand. Gleichzeitig wird die Nummer 38 auf der 7-Segment-
LED angezeigt. Dieses Signal sollte verwendet werden, um anzuzeigen, dass sich Schutzzone 2 im
Mutingzustand oder Uberbriickungs-Zustand befindet.

Wenn sich sowohl Schutzzone 1 als auch Schutzzone 2 im Muting- oder Uberbriickungszustand befinden,
wird die Nummer 39 auf der 7-Segment-LED angezeigt.

3.13.5 Riicksetzanfrage 1 (RES _ REQ1)
Dieses Signal geht in den EIN-Zustand iiber, wenn die Schutzzone 1 des UAM bereit ist, das Riicksetzsignal

zu empfangen.

3.13.6 Riicksetzanfrage 2 (RES _ REQ2)
Dieses Signal geht in den EIN-Zustand iiber, wenn die Schutzzone 2 des UAM bereit ist, das Riicksetzsignal

zu empfangen.

3.13.7 Hilfsausgang 1 (AUX_OUT1)
Siehe Abschnitt 3.21 fiir Details.

3.13.8 Hilfsausgang 2 (AUX_OUT2)
Siehe Abschnitt 3.21 fiir Details.
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3.14 Informationsanzeige
LEDs und die 7-Segment-Anzeige zeigen den Status von UAM an. Diese Anzeigen befinden sich an der
Vorderseite des UAM. Abbildung 3-26 zeigt die Informationsanzeigen von UAM.

OSSD 1/2-Anzeige OSSD 3/4-Anzeige

Anzeige fiir Warnzone 1 Anzeige fiir Warnzone 2

Interlock 1-Anzeige - Interlock 2-Anzeige

7-Segment-Anzeige

Abbildung 3-26 Anzeigeleuchte
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3.14.1 LED
LED-Anzeigen und ihre Beschreibungen sind in Tabelle 3-5 aufgefiihrt.

Tabelle 3-5 Beschreibung der Anzeige-LEDs

. Griine LED, wenn das OSSD 1/2-Signal im EIN-Zustand ist,
OSSD 172 Griin/Rot Rote LED, wenn das OSSD 1/2-Signal im AUS-Zustand ist,
Griine LED, wenn das OSSD 3/4-Signal im EIN-Zustand ist,
OSSD 3/4 Griin/Rot Rote LED, wenn das OSSD 3/4-Signal im AUS-Zustand ist,
Griine LED, wenn das OSSD 3/4-Signal nicht verwendet wird
LED AN, wenn das Signal Warnung 1 im AUS-Zustand ist

WARNZONE 1 Orange LED AUS, wenn das Warnsignal 1 nicht verwendet wird
LED AN, wenn das Signal Warnung 2 im AUS-Zustand ist
WARNZONE 2 Orange LED AUS, wenn das Warnsignal 2 nicht verwendet wird
Interlock 1 Orange LED AN, wenn OSSD 1/2 im Interlock-Zustand ist
Interlock 2 Orange LED AN, wenn OSSD 3/4 im Interlock-Zustand ist

3.14.2 7-Segment-Anzeige
Tabelle 3-6 zeigt die Beschreibungen der dargestellten Nummern der 7-Segment-Anzeige von UAM.
Nummern konnen umgekehrte angezeigt werden, indem die 7-Segment-Anzeigefunktion in der
Konfigurationssoftware ,,UAM-Projektdesigner* aktiviert wird. Dies erleichtert das Ablesen der Nummern,
wenn das Gerit fiir die Montage umgedreht werden muss. Die Punkte auf dem 7-Segment leuchten auf, wenn

die umgekehrte Anzeigefunktion aktiv ist.

Tabelle 3-6 Beschreibung der auf der 7-Segment-Anzeige dargestellten Nummern

00 Sensor wird initialisiert
01-128 Ausgewihlter Bereich

- Die Nummern 1 bis 32 werden statisch auf dem Display angezeigt
- Die Nummern 33 bis 128 werden auf der Anzeige von rechts nach links gescrollt (nur
wenn der Encodereingangsmodus aktiviert ist)

33 Einstellungsmodus

34 Interlockzustand (Schutzzone 1)

35 Interlockzustand (Schutzzone 2)

36 Interlockzustand (sowohl Schutzzone 1 als auch Schutzzone 2)

37 Muting- oder Uberbriickungszustand (Schutzzone 1)

38 Muting- oder Uberbriickungszustand (Schutzzone 2)

39 Muting- oder Uberbriickungszustand (sowohl Schutzzone 1 als auch Schutzzone 2)

40 Laser-Aus-Modus

F2 SD-Karte wird mit korrekter Konfigurationsdatei erkannt

F3 Konfigurieren des Sensors anhand der SD-Karteninformationen

F4 Konfiguration von der SD-Karte ist erfolgreich. Entfernen Sie die SD-Karte, um den
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Vorgang abzuschliefen.

F5 Der SD-Kartenvorgang ist abgeschlossen. Sensor wird neu gestartet.

Fb Das Zuriicksetzen der IP-Adresse ist abgeschlossen. Sensor wird neu gestartet.

Anmerkung: Andere Anzeigenummern als die oben genannten sind Fehlerzustinde. Fiir Details siehe Tabelle 9-2

(BE Seite 133).

3.15 Ethernetkommunikation

Messdaten von UAM konnen iiber die Ethernetkommunikation bezogen werden. Der wasserdichte
Ethernet-Anschluss befindet sich auf der Riickseite des UAM. Um den Sensor mit dem PC zu verbinden,
verwenden Sie ein entsprechendes Ethernetkabel (UAM-ENET).

UAM ist mit dem  Kommunikationsprotokollstandard  SCIP2.2  kompatibel.  Siehe
Kommunikationsspezifikation zu UAM-05LP (C-64-00012).

3.15.1 Etherneteinstellung

® Voreinstellung
Der werkseitige Standardwert ist unten dargestellt.
IP-Adresse :192.168.0.10
Standard-Gateway : 192.168.0.1
Subnetzmaske : 255.255.255.0
Port-Nummer : 10940

e Andern der IP-Adresse

Die IP-Adresse kann mit Hilfe des UAM-Projektdesigners gedndert werden. Details finden Sie in den
Abschnitten 7.13 und 7.9.1.

o Initialisierung der IP-Adresse
Die Etherneteinstellungen kénnen mit Hilfe des IP-Initialisierungsschalters auf die Werkseinstellungen
zuriickgesetzt werden.
<Initialisierungsschritte>
a) Halten Sie eine schmale, stabile Stecknadel fiir den IP-Initialisierungsvorgang bereit. Der IP-
Initialisierungsschalter befindet sich genau unter dem SD-Kartensteckplatz (sieche Abbildung 3-27)
b) Wenn UAM im Normalzustand arbeitet, driicken und halten Sie den IP-Initialisierungsschalter langer als 3
Sekunden. Nachdem der Initialisierungsvorgang abgeschlossen ist, wechselt der Status der 7-Segment-
Anzeige zu ,,Fb“.

¢) Der Sensor wird neugestartet und auf der 7-Segment-Anzeige erscheint der Status ,,00%.
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ossp 1/2

WARNZONE 1

INTERLOCK 1 T

IP-Initialisierungsschalter SD-Kartensteckplatz

Abbildung 3-27 IP-Initialisierungsschalter

3.16 Funktion zur Konfiguration von UAM per SD-Karte

Die vom UAM-Projektdesigner generierte Konfiguration kann auf der SD-Karte gespeichert werden. Es ist
moglich, die Einstellung direkt von der SD-Karte auf das UAM zu {ibertragen, ohne einen PC anzuschlie3en.
Die empfohlene Spezifikation der SD-Karte ist unten angegeben.

Erstellen Sie eine Projektdatei unter Angabe der Seriennummer und des Passworts fiir den UAM und
speichern Sie diese mit dem UAM-Projektdesigner auf der SD-Karte. Wenn die SD-Karte in den ausgewéhlten
UAM eingelegt wird, werden die Einstellungen automatisch iibertragen. Es ist moglich, mehrere
Seriennummern und Passworter auf der SD-Karte zu registrieren, um mehrere Gerdte gleichzeitig zu
konfigurieren. Die Einstellung wird nicht auf den nicht spezifizierten UAM {ibertragen oder wenn die

Passwortverifizierung fehlschlagt.

® Spezifikation der SD-Karte
Typ: Micro SD-Karte, Micro SDHC-Karte
Kapazitit: 16 GB oder weniger

3.17 Master-Slave-Funktion

Maximal 4 UAM-Einheiten konnen {iber RS-485 fiir den Master/Slave-Betrieb miteinander verbunden
werden. Eine Einheit arbeitet als Master-Einheit und kommuniziert {iber den Sicherheitskommunikationskanal
mit bis zu 3 Einheiten, die als Slaves eingesetzt werden kdnnen. Verwenden Sie den UAM-Projektdesigner fiir

die Konfiguration der Gerdte. UAM meldet einen Fehler, wenn die Anzahl der Master- und Slave-Einheiten
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von den konfigurierten Einstellungen abweicht.
Die Bereichsumschaltung der Slave-Einheit ist mit der Master-Einheit verbunden, wobei die Slave-Einheiten
die Objekterkennungsinformationen an die Master-Einheit iibertragen, die den OSSD steuert. Es ist auch

moglich, den OSSD der jeweiligen Slave-Einheit zu verwenden. Abbildung 3-28 zeigt ein Anschlussbeispiel.

 J
 J
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N R 2 N = © NI
<= < < < < < <
<
UAM-05 UAM-05 UAM-05 UAM-05 Steuerungssystem
(Slave 1) (Slave 2) (Slave 3) (Master) INA~E
ERUCKSETZEN
EDM, etc.
> 0ssD Ausriistung, FTS
WA
P O X Pyl A X
w o 0w n nw o »w o» RES.REQ, etc.
55| |8s| |88| |55
a o, 8 o 8 8 a O
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Abbildung 3-28 Anschlussbeispiel (Wenn der OSSD der Slaves nicht verwendet wird)
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® Fiihren Sie vor der Verwendung der Master-Slave-Funktion die Risikobewertung durch?
®  Der Benutzer sollte bei der Verwendung der Master-Slave-Funktion sémtliche
nachstehenden Bedingungen einhalten.
1. Das System sollte iiber ein Gerit verfligen, das als Master konfiguriert ist.
2. Die Anzahl der im System angeschlossenen Slave-Einheiten sollte die in der Master-Einheit
konfigurierte Slave-Anzahl nicht {iberschreiten.
A Gefahr 3. Die Konfiguration der Slaven-Identitdtsnummer sollte in chronologischer Reihenfolge
beginnend bei 1 erfolgen, ohne dass es zu Uberschneidungen kommt.
4. Vergewissern Sie sich, dass jedes Gerit an seinem vorgesehenen Standort montiert ist.
5. Stellen Sie sicher, dass jedes Gerit der vorgesehenen Konfiguration entspricht.
® Die Interlockfunktion ist obligatorisch, wenn die Master-Slave-Funktion fiir den sicheren
Betrieb verwendet wird.
® Der Anschluss von RS485-Leitungen an andere Gerite als UAM, wie z. B. Stellantriebe, ist
nicht moglich.

® Die Kabelldnge zwischen dem Master und den einzelnen Slaves darf 20 m nicht

uberschreiten.

® Die Nichteinhaltung der oben genannten Hinweise kann zu schweren Verletzungen oder
zum Tod fiihren.

® Dic konfigurierte Anzahl der aktiven Bereiche in Master- und Slave-Einheiten sollte die
Hinweis gleiche sein, aufler bei Verwendung der Encodereingangsfunktion.

® Die Betriebsart des Scanbereichs in Master- und Slave-Einheiten sollte identisch sein.

3.18 Laser-Aus-Modus

Der Laser-Aus-Modus ist eine Funktion, mit der die Laseremission im Messbereich vollstindig gestoppt
wird, um Interferenzen mit der umgebenden Ausriistung zu vermeiden.

Wenn dieser Modus aktiviert ist, wird Bereichl automatisch der Laser-Aus-Funktion zugewiesen.
Wihrend des Betriebs stoppt UAM die Laseremission und schaltet den OSSD in den AUS-Zustand, sobald

der Bereich auf Bereichl geschaltet wird.

3.19 Scanskipfunktion

Scanskip ist eine Funktion, mit der die Laseremission fiir eine bestimmte Anzahl von Scanzyklen in der
Messregion gestoppt wird, um die Interferenz mit der umgebenden Ausriistung zu reduzieren.

Wenn diese Funktion durch Angabe des Skipcounts aktiviert wird, arbeitet UAM mit Scanskipfunktion fiir
die entsprechende Anzahl von Zyklen. Wihrend der Uberbriickung wird der Laser in der Messregion

abgeschaltet. Konfigurierbarer Wert fiir den Skipzyklus betrdgt 0 ~ 3. Die Reaktionszeit von UAM in den
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unterschiedlichen Einstellungen ist in Tabelle 3-7 dargestellt.
Abbildung 3-29 zeigt das Bedienkonzept, wenn der Scanskip 0 betrdgt. In dieser Konfiguration ist die

Scanskipfunktion deaktiviert und der Sensor arbeitet normal.

| L L

| 30ms | 30ms i 30 ms | 30ms | 30 ms i 30ms |
; PP
' Scanl ' Scan2 1+ Scan3 ' Scan4 ' Scan5 ' Scan6

* Der Laser-Emissionszyklus ist gelb dargestellt
Abbildung 3-29 Betrieb von UAM, wenn der Scanskipcount 0 betragt
Abbildung 3-30 zeigt das Bedienkonzept, wenn der Scanskip 2 betrégt. In dieser Konfiguration {iberspringt

UAM die Messung fiir jeweils 2 Zyklen zwischen den normalen Messzyklen. Die Ausgangszustinde

unmittelbar vor dem Skippingzyklus werden wihrend des Skippingzyklus beibehalten.

30 ms i 30 ms E 30 ms E 30 ms E 30 ms E 30 ms i

Scan 2

Scan 3 E Scan 4
90 ms |

* Der Laser-Emissionszyklus ist gelb dargestellt

Abbildung 3-30 Betrieb des UAM, wenn der Scanskipcount 2 betrégt
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Tabelle 3-7 Reaktionszeit fiir verschiedene Scanskipeinstellungen

Bei deaktivierter Master-Slave-Funktion oder wenn die Slave-OSSD im Master-Slave-Modus verwendet

werden.
Scanskipcount Aus-Reaktionszeit (ms)
90 150 210 270 330 390 450 510
570 630 690 750 810 870 930 990
1 1050 1110 1170 1230 1290 1350 1410 1470
1530 1590 1650 1710 1770 1830 1890 1950
2010
120 210 300 390 480 570 660 750
2 840 930 1020 1110 1200 1290 1380 1470
1560 1650 1740 1830 1920 2010
150 270 390 510 630 750 870 990
. 1110 1230 1350 1470 1590 1710 1830 1950
Scanskipcount Ein-Reaktionszeit (ms)
270 330 390 450 510 570 630 690
750 810 870 930 990 1050 1110 1170
: 1230 1290 1350 1410 1470 1530 1590 1650
1710 1770 1830 1890 1950 2010
300 390 480 570 660 750 840 930
2 1020 1110 1200 1290 1380 1470 1560 1650
1740 1830 1920 2010
270 390 510 630 750 870 990 1110
. 1230 1350 1470 1590 1710 1830 1950
Bei aktivierter Master-Slave-Funktion und Nichtverwendung der Slave-OSSD-Ausginge
Scanskipcount Aus-Reaktionszeit (ms)
150 210 270 330 390 450 510 570
630 690 750 810 870 930 990 1050
: 1110 1170 1230 1290 1350 1410 1470 1530
1590 1650 1710 1770 1830 1890 1950 2010
180 270 360 450 540 630 720 810
2 900 990 1080 1170 1260 1350 1440 1530
1620 1710 1800 1890 1980
3 210 330 450 570 690 810 930 1050

52

HOKUYO AUTOMATIC CO.,LTD. All Rights Reserved

Dokument Nr.: C-61-00003-5




1170 1290 1410 1530 1650 1770 1890 2010
Scanskipcount Ein-Reaktionszeit (ms)

330 390 450 510 570 630 690 750

810 870 930 990 1050 1110 1170 1230
: 1290 1350 1410 1470 1530 1590 1650 1710

1770 1830 1890 1950 2010

360 450 540 630 720 810 900 990
2 1080 1170 1260 1350 1440 1530 1620 1710

1800 1890 1980

330 450 570 690 810 930 1050 1170
. 1290 1410 1530 1650 1770 1890 2010

3.20 Warnfunktion der Verschmutzung des optischen Fensters

Dies ist eine Funktion zur Warnung vor der Verschmutzung des optischen Fensters durch Blinken der

entsprechenden Ziffer auf der 7-Segment-Anzeige, bevor der Verschmutzungsgrad den maximalen Grenzwert

erreicht, wodurch die OSSD-Signale in den AUS-Zustand geschaltet werden. Die Reinigung des optischen

Fensters in der Blinkphase verhindert den unnétigen Stopp aufgrund eines Verschmutzungsfehlers. Zur

Aktivierung dieser Funktion ist keine spezielle Konfiguration erforderlich.

3.21 Hilfsausgangsfunktion
Die Hilfsausgangssignale AUX OUT1 und AUX OUT2 koénnen einer der folgenden Funktionen

zugeordnet werden, die in der nachstehenden Tabelle aufgefiihrt sind. Allerdings wird das Riicksetz-

Anforderungssignal automatisch zugewiesen, wenn die Interlockfunktion aktiviert ist, bzw. das Muting-

Ausgangssignal, wenn die Mutingfunktion aktiviert ist.

Ausgang

Details

Synchronisiertes Signal

UAM erzeugt bei jedem Scan einen 1 ms-Impuls.

Fehler

Das Signal geht in den EIN-Zustand iiber, wenn sich UAM im
Fehlerzustand befindet.

Fenster-Verschmutzungsfehler

Das Signal geht in den EIN-Zustand iiber, wenn die Verschmutzung
des optischen Fensters die Fehlerstufe erreicht.

Fenster-Verschmutzungswarnung | Das Signal geht in den EIN-Zustand iiber, wenn die Verschmutzung

des optischen Fensters die Warnstufe erreicht.

<Zeitdiagramm fiir synchronisierte Signale>

UAM gibt ein mit dem Scan synchronisiertes Signal zu dem in der nachstehenden Abbildung gezeigten

Zeitpunkt aus.
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Scanrichtung

P/‘ 1 Millisekunden-Impuls

Ende der Messun
s Synchronisierte Impulserzeugung

7,5 Millisekunden

Synchronisierte Impulsfrequenz

;1 m§< 28 ~29 ms o
| : i EIN
—————————————————————— AUS
Messung Messung
Ende Ende
1 7,5 ms il ms i i 7,5 ms
: ’ ’ EIN
—————————————————————— AUS

Anmerkung: Das Signal wechselt in den AUS-Zustand, wenn sich das Geridt aufgrund einer Fehlfunktion im Lockout-Zustand

befindet.

® Hilfsausgangssignale sollten nicht fiir die Sicherheitsfunktion

A Gefahr verwendet werden. Eine Nichteinhaltung kann zu schweren
Verletzungen oder zum Tod fiihren.
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4. Anwendungsbeispiele von UAM

Der Abschnitt beschreibt einige Anwendungsbeispicle des UAM sowie Berechnungen des
Sicherheitsabstands fiir die jeweilige Anwendung. Bei der Verwendung des UAM als Schutzausriistung sollten
die nachstehenden Richtlinien beriicksichtigt werden.

Die Gefahr sollte identifiziert und es sollte eine Risikobewertung durchgefiihrt werden.

UAM sollte nicht als Fingerschutz verwendet werden.

Die Arbeitsumgebung sollte innerhalb der Spezifikation von UAM liegen.

Der Sicherheitsabstand muss in Ubereinstimmung mit ISO 13855 und IEC 61496-3 bestimmt werden.

® Ein Betriecb von UAM iiber seine Spezifikation hinaus koénnte zu kritischen
A\ Getanr

Verletzungen und zum Tod fithren.

( Y © € & O

4.1 Zugangsschutz (horizontale Anwendung Stationire Schutzzone 1)

Bei dieser Art von Anwendung wird der UAM horizontal montiert, um den Gefahrenbereich zu schiitzen
(Abbildung 4-1). Die Schutzzone ist um den Gefahrenbereich herum konfiguriert, um das Eindringen von
Menschen oder Gegenstéinden zu verhindern. Warnzone 1 und Warnzone 2 sind so konfiguriert, dass sie die
Schutzzone umgeben. Warnzonen dienen dazu, Menschen oder Objekte vor der Anndherung an die Schutzzone
zu warnen und unndtige Unterbrechungen der geschiitzten Maschine zu verhindern. Jegliche Objekte oder
Personen, die in der Schutzzone erkannt werden, schalten das OSSD-Signal vom EIN-Zustand in den AUS-
Zustand. Jegliche Objekte und/oder Personen, die in den Warnzonen erkannt werden, fithren dazu, dass das
Warnsignal vom EIN-Zustand in den AUS-Zustand wechselt. Der Sicherheitsabstand fiir diese Anwendung ist
in den Abbildungen 4-2 und 4-3 dargestellt.

Schutzzone 1

Warnzone 1

/ Warnzone 2

Abbildung 4-1 Beispiel fiir den Zugangsschutz

HOKUYO AUTOMATIC CO.LTD. 5 Rechte vorbshalten

55
Dokument Nr.: C-61-00003-5



Ungeschitzter Bereich
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Abbildung 4-2 Ansicht von oben auf die horizontale Anwendung
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Abbildung 4-3 Seitenansicht der Anwendung

HOKUYO AUTOMATIC CO.LTD. All Rights Reserved

Dokument Nr.: C-61-00003-5



Fiir die Berechnung des Sicherheitsabstands:

S=(Kx(T,+T))+C+Z,

WO:

S = Sicherheitsabstand (mm)
K = Annéherungsgeschwindigkeit 1600 (mm/s)

Tm = Maximale Stopp-/Auslaufzeit der Maschine oder Anlage(n)
T = Reaktionszeit von UAM(s)

C = 1200-0,4xH=850

H = die Hohe, in der das Schutzfeld montiert ist (mm)
1.000=H=15x (d-50)

d = Minimale Objektbreite (mm)

7= UAM-Toleranzabstand (mm)

-

A Gefahr

® Der Benutzer muss sicherstellen, dass der Abstand zwischen dem Rand der \
Gefahrenzone und dem Ursprung der Schutzzone ,,a“ kleiner als die minimale
Objektbreite ist. Bei Anwendungen, bei denen der Wert von ,,a“ grofer als die
minimale Objektbreite ist, sollten zusétzliche SchutzmaBnahmen ergriffen werden,
um ein Eindringen in diesen ungeschiitzten Bereich zu verhindern.

® Der UAM sollte nicht héher als 300 mm montiert werden, um die Moglichkeit zu
verhindern, unter der Erkennungsebene hindurch zu gelangen.

® Fiir Anwendungen, bei denen der UAM hoher als 300 mm montiert werden muss,
sollten zusétzliche Mafinahmen ergriffen werden, um ein Eindringen unter die
Erkennungsebene zu verhindern.

® Wenn der UAM in einem Offentlichen Bereich montiert wird, sollte die Hohe der
Erkennungsebene auf 200 mm oder auf die gemill den Vorschriften der ortlichen /

Behorde erforderliche Hohe reduziert werden.

.
-

Hinweis

.

Es wird empfohlen, den Boden in der Schutzzone zu markieren. \
Der Toleranzabstand sollte bei der Konfiguration des Sicherheitsabstands beriicksichtigt werden.
Zusitzliche Toleranz sollte beriicksichtigt werden, wenn UAM bei stark reflektierendem
Hintergrund eingesetzt wird.

Der Anwender sollte sicherstellen, dass die eingesetzten Grenz- oder SchutzmaBnahmen nicht
innerhalb der Schutzzone liegen. Sie werden als Hindernisse erkannt, die den OSSD dazu
veranlassen, im EIN-Zustand zu bleiben.

Der Anwender sollte einen Abstand von 100 mm zwischen der Schutzzone und der Entfernung
der Wand ,,b* sicherstellen, um die Erkennung durch den Sensor zu verhindern. /

4.2 Zugangsschutz (Stationiare horizontale Anwendung mit dualer
Schutzzone)

Bei dieser Art von Anwendung wird der UAM horizontal montiert, um zwei Gefahrenbereiche

gleichzeitig zu schiitzen (Abbildung 4-4). Schutzzonen werden um den Gefahrenbereich herum konfiguriert,

um das Eindringen von Personen oder Objekten zu verhindern. Die Warnzone kann nicht im

Dualschutzmodus konfiguriert werden. Jegliche Objekte oder Personen, die in den Schutzzonen erkannt
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werden, schalten das entsprechende OSSD-Signal vom EIN-Zustand in den AUS-Zustand. In dieser
Konfiguration ist es moglich, zwei Gerdte mit einem einzigen UAM zu schiitzen.

Der Sicherheitsabstand fiir diese Anwendung ist in Abbildung 4-1 dargestellt.

Schutzzone 1

Schutzzone 2

Abbildung 4-4 Beispiel Horizontale Anwendung des Zugangsschutzes (Dualschutzzone)

4.3 Zugangsschutz (Vertikale Anwendung - Erkennung des gesamten
Gehiuses)

Der UAM kann durch vertikale Montage als Schutzschild verwendet werden (Abbildung 4-5). Die in der
Abbildung gezeigte Anwendung wird im Allgemeinen verwendet, um den Zugang zum Gefahrenbereich zu
verhindern. Wenn ein Objekt oder eine Person in den Bereich gelangt, wechselt das OSSD-Signal vom EIN-
Zustand in den AUS-Zustand.

In dieser Konfiguration erkennt UAM Objekte oder Personen in vertikaler Ebene. Es ist nicht mdglich, ein
Objekt oder eine Person an der Vorder- oder Riickseite der Erkennungsebene zu erkennen. Daher ist bei der
Einstellung des Abstands zwischen der Detektionsebene und dem Gefahrenbereich Vorsicht geboten.
Konfigurieren Sie die kiirzeste Reaktionszeit von UAM, die 90 ms nicht liberschreiten darf. Verwenden Sie in
solchen Anwendungen immer die Referenziiberwachungsfunktion, um die Verschiebung von Umzaunungen
und des UAM zu erkennen, die den Gefahrenbereich zugénglich machen kénnen. Das OSSD-Signal schaltet
in den AUS-Zustand, wenn die Referenzposition gedndert wird. Der Sicherheitsabstand fiir diese Anwendung

ist in den Abbildungen 4-6 und 4-7 dargestellt.

T

EEE
10

L

Abbildung 4-5 Beispiel fiir Zugangsschutz (Erkennung des gesamten Gehéuses)
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Gefahrenbereich

Abbildung 4-6 Sich von oben auf den Zugangsschutz (Erkennung des gesamten Gehéuses)
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Abbildung 4-7 Seitenansicht des Zugangsschutzes (Erkennung des gesamten Gehiuses)
Fiir die Berechnung des Sicherheitsabstands:
S = (Kx(Tm+Ts))+C
WwO:
S = Sicherheitsabstand (mm)
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K = Anndherungsgeschwindigkeit 1600 (mm/s)
Tm = Maximale Stopp-/Auslaufzeit der Maschine oder des Systems (s)
T, = Reaktionszeit von UAM

C = Zusitzlicher Abstand von 850 mm unter Beriicksichtigung der Armintrusion (mm)

® Der Benutzer sollte sicherstellen, dass die Breite der ungeschiitzten Zone ,,a“ kleiner
als die minimale Objektbreite ist. Wenn der Wert von ,,a“ grofer als die minimale
Objektbreite ist, sollten zusétzliche SchutzmaBnahmen ergriffen werden, um das
Eindringen in diese ungeschiitzten Zone zu verhindern.
® In der Zugangsschutzanwendung, bei der der Annéherungswinkel £30° iiberschreitet,
A sollte die Funktion ,,Referenziiberwachung* mit einem Toleranzbereich von 100 mm
SEfae fiir die Referenzzone verwendet werden. Die eingestellte Reaktionszeit sollte bei einer
solchen Anwendung unter 90 ms liegen.
® Referenzsegmente sollten auf beiden Seiten der Referenzabgrenzung festgelegt
werden.
® Der UAM sollte so montiert werden, dass der Zugang zur Gefahrenstelle unméoglich
ist. Gegebenenfalls sind zusétzliche SchutzmaBnahmen anzuwenden.

® Bei der Einrichtung der Referenzsegmente sollte die Toleranz beriicksichtigt werden.

4.4 Zugangsschutz (Vertikale stationire Anwendung)

Abbildung 4-8 zeigt ein Beispiel, wie der Zugang verhindert werden kann, wenn sich ein Teil des Gehéuses
dem Gefahrenbereich ndhert. Wenn Objekte oder Gehéuseteile in einen solchen Bereich eindringen, wechselt
das OSSD-Signal vom EIN-Zustand in den AUS-Zustand. In einer solchen Konfiguration erkennt UAM ein
Objekt oder eine Person in vertikaler Lage. Es ist nicht moglich, ein Objekt oder eine Person an der Vorder-
oder Riickseite der Erkennungsebene zu erkennen. Daher ist bei der Festlegung des Abstands zwischen
Annidherungspunkt und Gefahrenbereich Vorsicht geboten. Die Breite der Schutzzone sollte ausreichend sein,
um den Gefahrenbereich zu schiitzen. Verwenden Sie in solchen Anwendungen immer die
Referenziiberwachungsfunktion, um die Verschiebung von Umzaunungen und des UAM zu erkennen, die den
Gefahrenbereich zuginglich machen kénnen. Das OSSD-Signal schaltet in den AUS-Zustand, wenn die
Referenzposition gedndert wird. Der Sicherheitsabstand fiir diese Anwendung ist in den Abbildungen 4-8 und
4-9 dargestellt. Die Konfiguration der Schutzzone ist in Abschnitt 7 beschrieben.
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Abbildung 4-9 Seitenansicht des Zugangsschutzes (zur Erkennung von Teilen des Gehéuses)

Fiir die Berechnung des Sicherheitsabstands
S = (Kx(Tm+Ts)) + C
wo!
S = Sicherheitsabstand (mm)
K = Anndherungsgeschwindigkeit 2000 mm/s
Tm = Maximale Stopp-/Auslaufzeit der Maschine oder des Systems
T, = Reaktionszeit von UAM
C = Zusitzlicher Abstand
= 8x(d—14)
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d = Minimale Objektbreite (mm)

O = Zusitzliche Breite vom Rand der Gefahrenquelle
>(2xz,)—d
d = Minimale Objektbreite (mm)
Zs= UAM-Toleranzabstand (mm)

/ ® Bei der Anwendung der Zugangssicherung sollte, wenn der Winkel der Anndherung %
iiberschreitet, die Funktion ,,Uberwachung der Referenzabgrenzung® verwendet werden.
Referenzsegmente sollten auf beiden Seiten der Referenzabgrenzung festgelegt werden.
A Gefahr © Die Toleranz des Referenzsegments sollte weniger als 100 mm betragen.
Fiir die Erkennung von Gehéuseteilen sollte die minimale Objektbreite 30 bzw. 40 mm
betragen

® Der UAM sollte so montiert werden, dass der Zugang zur Gefahrenstelle unmoglich ist.

Gegebenenfalls sind zusdtzliche Schutzmafinahmen anzuwenden.

. /

® Bei S > 500 mm kann der Wert fiir K durch 1600 mm/s anstelle von 2000 mm/s ersetzt
Hinweis werden.

® Der Mindestwert von S betrégt in solchen Féllen jedoch 500 mm.

4.5 Bereichsschutz (Mobile Horizontale Anwendung) Fixer Bereich

UAM kann fiir mobile Anwendungen wie z. B. FTS verwendet werden (Abbildung 4-10). Installation
zur Erkennung von Objekten auf einem FTS, das sich auf einer festgelegten Route fortbewegt. Warnsignale
konnen bei einer solchen Anwendung zur Reduzierung der Geschwindigkeit und zum Anhalten des FTS
verwendet werden. Es konnen maximal 32 Bereichsgruppen (128 Bereichsgruppen bei Verwendung der
Encodereingangsfunktion) verwendet werden, um die Fahrtroute des FTS anzupassen. Bestétigen Sie bei der
Konfiguration der Schutz- und Warnzonen die Zeit und den Abstand, die erforderlich sind, damit das FTS
vollstdndig zum Stillstand kommt. Der Sicherheitsabstand fiir diese Anwendung ist in den Abbildungen 4-11
und 4-12 dargestellt.
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Schutzzone

Warnzone 1

Warnzone 2

Abbildung 4-10 Beispiel fiir Bereichsschutz (Mobil)

a
* Engeschﬁtzter Bereica
rd

A A

Abbildung 4-11 Ansicht von oben auf den Bereichsschutz (Mobil)
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Ungeschiitzter Bereitﬂ
FTS V4

A
h % Bodenfreiheit
h 4 A

Abbildung 4-12 Seitenansicht des Bereichsschutzes (Mobil)

Fiir die Berechnung des Sicherheitsabstands:
S=Vx=xT,+T,)+Z,<xL+Z +Z,
WO:
S = Sicherheitsabstand (mm)
V = Maximale Anndherungsgeschwindigkeit des FTS (mm/s)
Tm = Maximale Stopp-/Auslaufzeit der Maschine oder des Systems
T, = Reaktionszeit von UAM
Z, = Erforderlicher Bremsweg fiir das FTS bis zum Stillstand (mm)
L = Verschleilkoeffizient der Bremsen
Z; = UAM-Toleranzabstand (mm)
Z,; = Zusitzlicher Abstand bei fehlender Bodenfreiheit (mm)
h = Bodenfreiheit (mm)

Bei Verwendung des UAM an einem FTS sollte der Benutzer die Zeit und die Entfernung bestétigen, die
erforderlich sind, damit das FTS vollstdndig zum Stillstand kommt, da es sich wahrend der Reaktionszeit des
UAM vorwirts bewegt. Es ist wichtig zu beachten, dass die zum Anhalten erforderliche Strecke nicht
proportional zur Geschwindigkeit ist, sondern proportional zum Quadrat der Geschwindigkeit.

Dartiiber hinaus sollte fiir ausreichende Bodenfreiheit gesorgt werden, um Verletzungen, wie z. B. das
Anschlagen der Zehen, zu verhindern. Abbildung 4-13 zeigt den Zusammenhang zwischen der Bodenfreiheit

hund Z,.
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Abbildung 4-13 Zusammenhang zwischen Z; und h
/ ® Der Benutzer sollte sicherstellen, dass die Breite des ungeschiitzten Bereichs ,,a“ kleinerh

die minimale Objektbreite ist. Wenn der Abstand ,,a* groB3er als die minimale Objektbreite

ist, sollten zusétzliche Schutzmafinahmen ergriffen werden, um das Eindringen in diesen

A Gefahr ungeschiitzten Bereich zu verhindern.
® Der UAM sollte nicht héher als 200 mm montiert werden, um die Maoglichkeit zu

verhindern, unter der Erkennungsebene hindurch zu gelangen.

® Die Erkennungsebene sollte nicht geneigt sein, da dies dazu fiihren kénnte, dass der UAM
k Objekte mit einem Durchmesser von 200 mm nicht erkennt. /

® Der Anwender sollte sicherstellen, dass die verwendeten Abgrenzungs- oder

Hinweis

SchutzmaBnahmen nicht innerhalb der festgelegten Schutzzone liegen. Diese werden

als Hindernisse erkannt, die dazu fiihren, dass der OSSD im OFF-Zustand verbleibt.
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4.6 Bereichsschutz (Mobil, Horizontal, Einfachschutz, Variabler Bereich)
Bei Anwendungen, bei denen sich das FTS in eine Richtung bewegt, ist es mdglich, an den Ecken zu anderen

Bereichen zu wechseln, um die Hindernisse an der Vorderseite wirksam zu iiberwachen (Abbildung 4-14).

1 I

| |
I

‘Warnzone 2

Warnzonel

Schutzzone

Links abbiegen Geradeaus Rechts abbiegen

Abbildung 4-14 ein Beispiel fiir den FTS-Scanbereich an der Kurve (Ansicht von oben)
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4.7 Bereichsschutz (mobil, horizontal, Einfachschutz, Encodereingang)

Wenn ein Inkrementalencoder verwendet wird, kann der Bereich abhéngig von der Geschwindigkeit des

FTS umgeschaltet werden (Abbildung 4-15).

Warnzone 2

Warnzone 1

Schutzzone

Hohe Geschwindigkeit Mittlere Geschwindigkeit Niedrige Geschwindigkeit
Abbildung 4-15 Beispiel fiir den Scanbereich des FTS in Abhingigkeit von der Geschwindigkeit (Ansicht

von oben)

4.8 Bereichsschutz (mobil, horizontal, 2 miteinander verbundene Einheiten,
variabel Bereich)

Fiir sich in beide Richtungen fortbewegende FTS kdnnen 2 miteinander verbundene UAM-Einheiten
verwendet werden, die jeweils an der Vorder- und Riickseite montiert sind. Die Sicherheit kann verbessert
werden, indem die einzelnen Einheiten in Abhingigkeit von Geschwindigkeit und Fortbewegungsrichtung
umgeschaltet werden, um die Bereiche entsprechend ihrer Gro3e und Form zu iiberwachen. Dariiber hinaus

ist es auch mdglich, in solchen Systemen Inkrementalencoder fiir die Bereichsumschaltung zu verwenden.
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pal

Schutzzone

Warnzone 1

Warnzone?2

Abbildung 4-16 Beispiel fiir den Scanbereich des FTS, der sich in beide Richtungen fortbewegen kann

(Ansicht von oben)

4.9 Schutz von Bereichen (mobil, horizontal, 4 miteinander verbundene
Einheiten, variabler Bereich)

Fiir FTS, die sich in alle Richtungen fortbewegen, ist es moglich, 4 miteinander verbundene Einheiten
von UAMs zu verwenden, die auf jeder Seite des FTS montiert sind. Die Sicherheit kann verbessert werden,
indem die einzelnen Einheiten in Abhéngigkeit von Geschwindigkeit und Fortbewegungsrichtung
umgeschaltet werden, um die Bereiche entsprechend ihrer Grofe und Form zu. Dariiber hinaus ist es auch

moglich, in solchen Systemen Inkrementalencoder fiir die Bereichsumschaltung zu verwenden.

Schutzzone

W
\Warnzone 1
Warnzone 2

Abbildung 4-17 Beispiel fiir den Scanbereich des FTS, der sich in alle Richtungen fortbewegen kann
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(Ansicht von oben)
4.10 Bereichsschutz (mobil, horizontale, Autonome Navigation)

UAM iiberwacht sowohl Schutz- als auch Warnzonen und iibertrdgt gleichzeitig die Messdaten der
Umgebung iiber das Ethernet an die Hauptsteuereinheit des FTS. Die bereitgestellten Daten kdnnen zur
autonomen Routenauswahl verwendet werden. Fiir solche Systeme ist es nicht notwendig, Leitmittel wie
optische Baken oder elektromagnetische Béander auf dem Boden zu installieren. Siche

Kommunikationsprotokoll UAM-05LP (C-64-00012) fiir das Ethernet-Kommunikationsprotokoll.

- Umgebende Rahmendaten

Abbildung 4-18 Bild eines automatisch betriebenen FTS

4.11 Standardwerte

Bei der Konfiguration des Gerits werden die Standardeinstellungen in Abhdngigkeit von der Art der
Anwendung, die in der Konfigurationssoftware UAM-Projektdesigner ausgewéhlt wurde, festgelegt. Tabelle
4-1 zeigt die ausgewihlten Werte.

Der Bereich wird bei der Auswahl der Anwendungen nicht auf einen Standardwert konfiguriert.
Konfigurieren Sie den geeigneten Bereich durch Berechnung des Sicherheitsabstands oder auf der Grundlage
der am System durchgefiihrten Risikobewertung. Fiithren Sie vor der Betrieb von UAM Tests durch, um die

Richtigkeit der ausgewahlten Parameter zu liberpriifen.
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Tabelle 4-1 Standardwerte filir ausgewihlte Anwendungen

Detektieren Interlock Aus-
Ref . h q q
Anwendungen Minimale Aktive Start- Verzéeerun € ere(lrlrzol;l)::;’vzz;c ung (lée..j:(it“}?iz;llte
Objektbreite | Bereiche | /Neustarteinstellung erzogerung " g.u
Bereiche)
Allgemein 70 mm 1 - - - 150 ms
Zugangsschutz
(Horizontale stationére 70 mm 1 Manuell/Auto 1s - 150 ms
Anwendung)
Zugangsschutz
(Vertikale Anwendung - Verwendet
70 mm 1 Manuell/Auto 1s 90 ms
Erkennung des gesamten (100 mm)
Gehiuses)
Zugangsschutz
. - Verwendet
(Vertikale stationdre 30 mm 1 Manuell/Auto 1s 90 ms
(100 mm)
Anwendung)
FTS 70 mm 32 - - - 120 ms
*Uberpriifen Sie die Einstellungen fiir jede Funktion und vergewissern Sie sich, dass sie den

Systemanforderungen entsprechen. Andern Sie die Werte, falls erforderlich.
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5. Installation

In diesem Kapitel werden Vorsichtsmaf3nahmen bei der Installation des UAM erléutert.

5.1 Lichtinterferenz

Der UAM verwendet gepulste Laser zur Objekterkennung. Lichtquellen in der Umgebung konnten den
Betrieb stdren und zu einer fehlerhaften Erkennung fiihren. Der Benutzer sollte vor der Installation des UAM
die umliegende Umgebung iiberpriifen. Im Nachstehenden sind einige Lichtquellen aufgefiihrt, die mit dem
UAM interferieren konnten.
Glithlampenlicht
Fluoreszierendes Licht
Stroboskopbeleuchtung
Blitzkennleuchte

Sonnenlicht

Infrarot-Lichtquellen
Falls die Lichtquelle wahrend des Betriebs nicht vermieden werden kann, sollte der UAM so installiert
werden, dass die Lichtquelle in einem Winkel von +5 Grad oder mehr von der Erkennungsebene entfernt ist,

um Interferenzen zu vermeiden (Abbildung 5.1).

Lichtquelle |

Erkennungsebene

Erkennungsebene mit £5° oder mehr
Lichtquelle

|

|
|
|
1
Ursprung des Erkennungsbereichs

Abbildung 5-1 Installation zur Vermeidung von Lichtinterferenzen

/ ® Der Benutzer sollte vor der Installation eine Risikobewertung fiir Lichtinterferenzen\
in der Arbeitsumgebung durchfiihren.

A Gefahr ® Vermeiden Sie direktes Licht wie Stroboskopbeleuchtung, Blitzkennleuchten,
fluoreszierendes Licht.

® Die Nichteinhaltung der oben genannten Hinweise kann zu schweren Verletzungen

k oder zum Tod fiihren. /
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® Der Benutzer sollte vor dem eigentlichen Betrieb das Erkennungsvermogen
A Vorsicht

iiberpriifen.

5.2 Gegenseitige Interferenz

Bei der Verwendung von zwei oder mehr UAM-Einheiten oder identischen Produkten ist Vorsicht geboten,
da gepulste Lasersignale der anderen Einheiten zu einer falschen Erkennung fithren kénnen. Die Abbildungen
unten zeigen die Installationsmethode zur Vermeidung der gegenseitigen Interferenz.
a) Andern der Installationshohe

Auf verschiedenen Hohen installieren, um die gegenseitige Erkennungsebene um 5 Grad oder mehr zu

trennen.

Erkennungsebene

5° oder mehr

Erkennungsebene

Abbildung 5-2 Gegeniiberliegende Installation

Erkennungsebene
o o o e e

(

5° oder mehr ‘.. = ’?\’
\ —
\4 L - \5° oder mehr

- \ HOKUYO
.' - I :
_____________ A7)
Erkennungsebene

HOKUYO

Abbildung 5-3 Parallele Installation
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b) Anderung des Installationswinkels

Andern Sie den Installationswinkel von UAM um 5 Grad oder mehr zur gegenseitigen Erkennungsebene.

P
-

— —~— ’,-
iy ¢ 5° oder mehr
S
e PR ’
—

Erkennungsebene  Erkennungsebene

—

— 1 —
S~ | -
=~ e
) - —
5°odermehr y TowesmT "/ 5°oder mehr
- =~ -~ }
/ Erkennungsebene Erkennungsebene

J

Abbildung 5-5 Parallele Installation

C) Hinzufiigen einer Abschirmung zwischen mehreren UAM
Bringen Sie zwischen den UAMs eine Abschirmung an, so dass der Laserstrahl der einen Einheit die andere

nicht erreichen kann und somit die mdgliche gegenseitige Interferenz vermieden werden kann.

Erkennungsebene Erkennungsebene

Abschirmung

Abbildung 5-6 Gegeniiberliegende Installation
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Erkennungsebene Erkennungsebene

HOKUYO HOKUYO

= [ - - [, -

Abschirmung

Abbildung 5-7 Parallele Installation

Hinweis ® Das Abschirmmaterial sollte undurchsichtig sein.

5.3 Hochreflektierender Hintergrund

Der gemessene Wert fallt groer aus als der tatsdchliche Abstand zum Objekt, da ein stark reflektierender
Hintergrund zu einem fehlerhaften OSSD-Ausgang fiihrt. Wenn ein stark reflektierender Hintergrund in der
Arbeitsumgebung nicht vermieden werden kann, ist bei der Konfiguration der Schutz- und Warnzonen ein
zusétzlicher Abstand von 200 mm erforderlich (Abbildung 5-8). Die erforderliche Abstandstoleranz ist der

Spezifikation von UAM zu entnehmen.

Jl.
Schutzzone

e\ Zusatzlicher Abstand *

Hochreflektierender Hintergrund

* Zusétzlicher Abstand : Erforderlicher zusétzlicher Abstand beim Betrieb von UAM unter stark
reflektierendem Hintergrund

Abbildung 5-8 Zusitzlicher Abstand bei stark reflektierendem Hintergrund
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/ ® Bei stark reflektierendem Hintergrund ist der gemessene Wert ist grofer alsh
tatsdchliche Abstand zum Objekt. Bei der Konfiguration der Schutzzone sollte

A ein zusédtzlicher Abstand beriicksichtigt werden.
Gefahr _ ) , ) ,
Hochreflektierender Hintergrund (Bsp.: Spiegel, Tripelspiegelreflektor,
reflektierender Sicherheitsmantel, Stral3enreflektor) sollten vermieden werden.
Die durch diese Materialien verursachte Reflexion kdnnte zu einer falschen
Erkennung in der Schutzzone fiihren.

®  Uberpriifen Sie die festgelegten Bereiche vor der eigentlichen Inbetriebnahme.
Die Nichteinhaltung der oben genannten Hinweise kann zu schweren
\ Verletzungen oder zum Tod fiihren. /

5.4 Zone mit begrenztem Erkennungsvermogen

Der Bereich mit begrenztem Erkennungsvermdgen ist definiert als ein Bereich zwischen dem optischen
Fenster und dem Beginn des Erkennungsbereichs. Die Zone des begrenzten Erkennungsvermdgens von UAM
liegt 90 mm vom Ursprung des UAM entfernt (Abbildung 5-9). Das Vorhandensein von Objekten mit

geringem Reflexionsgrad wird in dieser Zone moglicherweise nicht erkannt.

Zone mit begrenztem Erkennungsvermoégen

Abbildung 5-9 Zone mit begrenztem Erkennungsvermogen

® Der Benutzer sollte eine Risikobewertung hinsichtlich der Mdglichkeit des

A Eindringens von Objekten in den Bereich des begrenzten Erkennungsvermogens
Gefahr }
durchfiihren.
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6. Verkabelung

Dieses Kapitel beschreibt Sicherheitsvorkehrungen bei der Verkabelung des UAM.

6.1 Vorsichtsmaflinahmen

® Stellen Sie wihrend der elektrischen Verkabelung sicher, dass alle Gerdte von der Stromversorgung
getrennt sind. Schalten Sie wéihrend der Verkabelung die gesamte Stromversorgung aus. Vergewissern
Sie sich, dass die Stromversorgung ausgeschaltet ist.

® Die in der Spezifikation von UAM angegebene Kabelldnge darf nicht iiberschritten werden.

6.2 Stromversorgung
Stellen Sie sicher, dass die Stromversorgung innerhalb des Bereichs von DC 24 V. 10 % liegt. Bei
Batteriebetrieb sollte die Stromversorgung im Bereich von DC 24 V -30 % / +20 % liegen. UAM konnte

beschidigt werden, wenn die Nennausgangsspannung diesen Bereich {iberschreitet.

2 ® Schalten Sie aus Sicherheitsgriinden die Stromversorgung wihrend der elektrischen
Gefahr Verkabelung aus.

® Verwenden Sie keine Kabel, die ldnger sind als die in der Spezifikation von UAM

6.3 Farbe und Funktion der Kabel
Tabelle 6-1 zeigt die Farbe jedes Leitungskabels, den Signalnamen und die Funktion. Es wird empfohlen,
fiir die Verkabelung ein Abschirmkabel zu verwenden.
Tabelle 6-1 Farbe und Funktion der Kabel

Braun +24 DC Strom Stromversorgung: DC 24 V 22
Blau 0VDC Strom Stromversorgung: DC 0 V 22
Rot OSSD1 Ausgang | Schutzzonenausgang 1 26
Gelb OSSD2 Ausgang | Schutzzonenausgang 2 26
Rot/Schwarz | WARNZONE 1/ OSSD3 Ausgang | Warnzonenausgang 1/ Schutzzonenausgang 3 28
Gelb/Schwar | WARNZONE 2/ OSSD4 A Warnzonenausgang 2/ Schutzzonenausgang 4 28
usgang
z
Violett IN A Eingang | Bereichsumschaltung Eingang A 28
IN_B/ MUTINGZONE 3 _ Bereichsumschaltungseingang B/ 28
Grau Eingang . .
Mutingeingang 3
IN_C/UBERBRUCKUNG1/ Bereichsumschaltungseingang Cc/| 28
Weil3 ENCI_A Eingang | Uberbriickungseingang 1/ Encodereingang
1 A
IN D/ MUTINGZONE1/ _ Bereichsumschaltungseingang D/ 28
Rosa Eingang .. .
ENCI B Mutingeingang 1/ Encodereingang 1 B
. IN_E/EDM1 _ Bereichsumschaltungseingang E/ Externes 28
Griin Eingang Gerit
erd
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Uberwachung 1
Violett/Schw | IN_A . Bereichsumschaltungseingang A invertiert 28
Eingang
arz
Grau/Schwar | IN_ B/ MUTING4 Eingang Bereichsumschaltungseingang B invertiert/ 28
Z Mutingeingang 4
WeiB/Schwar | IN._C/ UBERBRUCKUNG2/ Eingang ]?ereichsumschaltungseingang C invertiert/ 28
z ENC2 A Uberbriickungseingang 2/ Encodereingang 2 A
IN_ D/ MUTINGZONE2/ Bereichsumschaltungseingang D invertiert/ 28
Rosa/Schwar _ _—
ENC2 B Eingang Mutingeingang 2/
i Encodereingang 2 B
Griin/Schwar | IN_E/EDM2 ) Bereichsumschaltungseingang E invertiert/ 28
Eingang . .
z Uberwachung externes Gerét 2
Gelb/Griin | RUCKSETZEN 1 Eingang | Eingang 1 zuriicksetzen 28
Gelb/Blau | RUCKSETZEN 2 Eingang | Eingang 2 zuriicksetzen 28
RES_REQ!: EIN, wenn die Ausgabe des 28
RES REQI/MUT OUTI/A OSSD1/2-Signals aus dem Interlockzustand
UX OUTI1 iiber externe Eingédnge wieder aufgenommen
wird.
MUT OUTI: EIN, wenn OSSD1/2-Signale
Orange Ausgang den Mutingvorgang durchfiihren.
AUX OUTI:
Synchronisierungssignal/Fehler/Fenster-
Verschmutzungsfehler/Fenster-
Verschmutzungswarnung (sieche Abschnitt
3.21 fiir Details)
RES REQ2/ RES_REQ?2: EIN, wenn die Ausgabe des 28
MUT_OUT2/AUX _OUT2 OSSD3/4-Signals aus dem Interlockzustand
iiber externe Eingédnge wieder aufgenommen
wird.
MUT_ OUT2: EIN, wenn OSSD3/4-Signale
Orange/Schw einen Mutingvorgang ausfiithren.
Ausgang
arz AUX OUT2:
Synchronisierungssignal/Fehler/Fenster-
Verschmutzungsfehler/Fenster-
Verschmutzungswarnung (sieche Abschnitt
3.21 fiir Details)
Weil/Blau | RS485+ Kommuni | Kommunikationsprotokoll RS485 28
(TP) kation
Weil/Rot RS485- Kommuni | Kommunikationsprotokoll RS485 28
(TP) kation
Abschirmkab | FG Gehédusemasse -
el B
HOKUYO AUTOMATIC CO.LTD. , . Rechte vorbehalten .

Dokument Nr.: C-61-00003-5




6.4 Verkabelungsbeispiel
a) Standard (mit maximal 32 Bereichsgruppen)

DC +24 V

DCOV

0OSSD1

et

0OSSD2 /‘;2\ °
h L 4

INA S, Ll utT

-

IN A

INB

INB

INC

INC

IND

IND

INE

INE

VLA AL A

I LI T T ITT I T T T OO " T e -

WARNZONE 1

WARNZONE 2

RES_REQ

, Q0O

RUCKSETZEN

Gehausemasse

Abbildung 6-1 Verkabelungsbeispiel 1

R1 und R2: Externe Gerite (Sicherheitsrelais, Elektromagnetisches Schiitz)
S1: Interlock-Riicksetzschalter
*1: Einzelheiten zur Bereichsumschaltung finden Sie in Abschnitt 3.5.
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b) Withrend der EDM-, Muting- undUberbriickungsfunktion

DC +24V

DCOV

0OSSD1

/‘m\
0SSD2_ ) SRR

INA

INA

INB

INB

\

MUTINGZONE 1 M1 "ccccccccccccnnnn -

MUTINGZONE 2 M2

FDM1

UBERBRUCKUNGH S2

WARNZONE 1

WARNZONE 2

MUT AUS 1

; QOO

\—3

RUCKSETZEN

Gehausemasse

1 Il
] T

Abbildung 6-2 Verkabelungsbeispiel 2

R1 und R2: Externe Gerite (Sicherheitsrelais, Elektromagnetisches Schiitz)
S1:Interlock-Riicksetzschalter

S2: Uberbriickungsschalter

M1 und M2: Mutingschalter 1 und 2

*1: Details zur Bereichsumschaltung finden Sie in Abschnitt 3.5.
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¢) Bereichsumschaltung wihrend des Encodereingangs

DC +24

DC

0SSD

0SSD Q'/ I

#1

Drehen

coder1

ENC1 ?_"

FDM R R

ENC2 A
Drehenc

ENC2 . | oder2

WARNZONE B IJ

WARNZONE

RES_REQ

-3

« OO0

RUCKSETZE

Gehausemas

Abbildung 6-3 Verkabelungsbeispiel 3

R1 und R2: Externe Gerite (Sicherheitsrelais, Elektromagnetisches Schiitz)
S1:Interlock-Riicksetzschalter
*1: Siehe Abschnitt 3.5 fiir Details zur Bereichsumschaltung und Abschnitt 3.6.4 fiir Details zu

Encodereingéngen.
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d) Wiihrend der Master-Slave-Funktion bei Nichtverwendung des Slave-OSSD

DC +24 V
/pcov
/ﬁ 0SSD1 .
// OSSD2 R__Z
ol
Master // INA P S
L+ |
— z
L+
ANEE e
INE :
AW\WARNZONE 1 e
\ O
\ \\WARNZONE 2 o ‘
\\\\ RES_REQ £
)
\\RUCKSETZEN $1 T

\ Gehausemasse

\

RS485+
RS485-

Slave 1

DC +24 V

Slave 2

DC +24 V

Slave 3

DC +24 V

DCOV

. RS485+
RS485-

R1 und R2: Externe Geriite
(Sicherheitsrelais, Elektromagnetisches Schiitz)
S1:Interlock-Riicksetzschalter

*1: Details zur Bereichsumschaltung finden Sie

in Abschnitt 3.5.
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e) Wihrend der Master-Slave-Funktion bei Verwendung des Slave-OSSD

DC +24 V

DC O\

/ 0SSD.1

// 0SSD.2
Master //// ANA

INA

IN.B

IN B

~_INC

—__INC

IND

IND

INE

INE

WARNZONE 1

RES REQ

\ WARNZONE 2
\

0w Q0 C

Gehausemasse

S [

RS485+

DC +-24 V

RS4

Slave 1 RCOY

0OSSD1

0OSSD2

'WARNZONE1

' WARNZONE2

R1 — R8: Externe Gerite

[bcov

(Sicherheitsrelais, Elektromagnetisches Schiitz)

Slave 2

S1-S4 : Interlock-Riicksetzschalter

RUCKSETZEN

RS485+

DC +24 V

e *1: Details zur Bereichsumschaltung finden Sie

in Abschnitt 3.5.

["bcov

Slave 3

_RUCKSETZEN

RS485+

RS485-
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6.5 Eingangs-/Ausgangsschaltkreis

6.5.1 OSSD-/ Warnausgangsschaltkreis
OSSD/Warnausgang entspricht Ausgangsquellentyp

Typ PNP.

Steuerschaltkreis

0ssD1

P
\

0SSD2

A
\

OSSD3/WARNZONE1

Vi

L

OSSD4/WARNZONE2

’ i

Abbildung 6-6 OSSD-/ Warnausgangsschaltkreis
6.5.2 Andere Ausgangsschaltkreise
Die Ausginge RES REQ1, RES REQ2, MUT OUTI1, MUT OUT2, AUX OUTI1, AUX OUT2 sind vom

./

RES_REQ1/MUT_OUT1
O

Steuerschaltkreis

F

RES_REQ2/MUT_OUT2

Abbildung 6-7 Ausgangsschaltkreis

O
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6.5.3 Eingangsschaltkreis

Abbildung 6-8 =zeigt den FEingangsschaltkreis fiir die Signale Bereichseingang, EDM1, EDM2,
RUCKSETZENI, RUCKSETZEN2, MUTINGZONE 1, MUTINGZONE 2, MUTINGZONE 3,
MUTINGZONE 4, UBERBRUCKUNG 1 und UBERBRUCKUNG 2.

r— i
| * |
| |
| ; |
| | Eingang
| . AN— o
| |
i Steuerschaltkreis J y— :
|

| N[0V
I O
: L1 :

s |
| 77 |

Abbildung 6-8 Eingangsschaltkreis
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7. Funktionskonfiguration von UAM

7.1 Uber die Anwendung UAM-Projektdesigner

UAM-Projektdesigner ist eine Anwendungssoftware fiir UAM, die fiir die folgenden Funktionen
entwickelt wurde.
® Konfiguration von Schutz- und Warnzonen

Konfiguration der Funktion

® Anzeigen der Messdaten
®  Aufzeichnung und Wiedergabe von Messdaten
®  Projektdatenverwaltung (Speichern und Offnen der Projektdaten).
H = n = ®  Abbildungen, Illustrationen, Darstellungen und Hinweise in diesem Handbuch kénnen
Inweis je nach den System- oder Umgebungseinstellungen des Benutzers abweichen.

7.2 Systemanforderungen
Tabelle 7-1 Mindestsystemanforderungen fiir den UAM-Projektdesigner

Element Erlauterung
Schnittstelle USB 1.1/2.0
CPU Pentium® I'V-Prozessor mit 800 MHz oder hoher
RAM 256 MB oder mehr
PC
Festplatte Mindestens 100 MB freier Speicherplatz
Medienlaufwerk CD-ROM-Treiber
Microsoft® Windows®XP 32 Bit (SP3 oder hoher)
Microsoft® Windows®7  32/64 Bit
Kompatible
) Microsoft® Windows®8  32/64 Bit
Betriebssysteme
Microsoft® Windows® 8.1 32/64 Bit
Microsoft® Windows®10 32/64 Bit
Anzeige Hohe Farbqualitit (16-Bit-Farben) oder hoher, 800x600 Punkte oder mehr

Der Betrieb kann mi den folgenden Systemumgebungen nicht garantiert werden.
Andere Betriebssysteme als oben erwéhnt.

NEC PC98-Serie und kompatible Gerite.

Selbst zusammengebauter PC

Multi-Boot-Umgebungen

Multi-Monitor-Umgebungen

Standard-Betriebssysteme mit Upgrades
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/ ® Selbst wenn die Systemvoraussetzungen erfiillt sind, ist der Betrieb nicht mit allex
PCs gewihrleistet.

Hinweis ® Decken Sie den USB-Anschluss und den SD-Kartensteckplatz mit einer

® Jesen Sie vor der Konfiguration das UAM-Benutzerhandbuch. Das
Benutzerhandbuch kann iiber das Hilfemenii des UAM-Projektdesigners gedffnet

werden.

Schutzkappe ab, wenn UAM in Betrieb ist. Stellen Sie sicher, dass kein Dunst oder
Staub in das Gerét eindringt.

® Verwenden Sie nicht das USB-Kabel von mobilen Ladegerdten. Es wird empfohlen,

\ ein Standard-USB-Kabel zu verwenden und gewickelte USB-Kabel zu Vermeiden/

7.3 Installation des UAM-Projektdesigners

a)
b)
¢

Legen Sie die CD in das CD-ROM-Laufwerk ein.
Klicken Sie auf,,UAM Project Designer *.* installer.exe.*

Folgen Sie den Anweisungen, um die Installation abzuschlieBen.

-

.

Hinweis

® Melden Sie sich als ,,Administrator an, um die Installation des UAMN
Projektdesigners zu autorisieren.

® Die Installation kann nicht fortgesetzt werden, wenn der PC nicht im
,,Administrator“-Modus betrieben wird.

® Der UAM-Projektdesigner wird standardmiBig unter ,,C:\Program Files

Hokuyo\UAM Project Designer* installiert. Fiir die Installation in einem anderen

Ordner, dndern Sie den Speicherort wihrend des Installationsvorgangs. j

7.3.1 Deinstallation des UAM-Projektdesigners

a)
b)

©)

d)

b)

86

Der Vorgang zur Deinstallation des UAM-Projektdesigners wird nachstehend dargestellt.

Waihlen Sie im Startmenti alle Programme aus.

Waihlen Sie ,,Uninstall UAM Project Designer im Ordner ,,UAM Project Designer®.

Wenn die Meldung ,,Sind Sie sicher, dass Sie UAM-Projektdesigner und alle zugehérigen Komponenten
vollstindig entfernen mochten? erscheint, klicken Sie auf [Ja], um das Programm vom PC zu
deinstallieren.

Klicken Sie auf [OK], sobald der Deinstallationsvorgang abgeschlossen ist. Es wird empfohlen, den PC

neu zu starten.

Nachfolgend wird eine alternative Methode zur Deinstallation der Anwendung dargestellt:
Wihlen Sie ,,Control Panel* im Startmenii.

Klicken Sie auf,,Uninstall Programs®.
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¢) Wihlen Sie ,,UAM Project Designer* und klicken Sie auf [Loschen].

d) Wenn ,Ready to uninstall UAM Project Designer* erscheint, klicken Sie auf [Ja], um das Programm vom PC
zu deinstallieren.

e) Klicken Sie auf [OK], sobald der Deinstallationsvorgang abgeschlossen ist. Es wird empfohlen, den PC neu

Zu starten.

7.4 Installation der Geritetreiber
7.4.1 Installieren des Treibers unter Windows 8
In Windows 8 ist vor der Installation des USB-Treibers die Einrichtung einer Zugriffsberechtigung erforderlich.
Vorsicht:
Dieser Schritt ist fiir Windows 7 nicht erforderlich. Fahren Sie fiir dieses Betriebssystem mit Abschnitt 7.4.2 fort.
Dieser Schritt ist fiir Windows XP nicht erforderlich. Fahren Sie fiir dieses Betriebssystem mit Abschnitt 7.4.3
fort.
Dieser Schritt ist fiir Windows 10 nicht erforderlich. Fahren Sie fiir dieses Betriebssystem mit Abschnitt 7.4.4
fort.

a) Rufen Sie das Seitenmenii auf, indem Sie den Mauszeiger in die obere rechte oder untere rechte Ecke

bewegen oder klicken Sie auf == Startmenii + ,,C-Taste* und klicken Sie auf ,,Settings®. Wenn Sie ein

Tablett verwenden, streichen Sie vom rechten Bildschirmrand zur Mitte hin.

wls,

:-) -@-

SRERE

Abbildung 7-1 Windows 8-Startbildschirm

b) Klicken Sie auf dem Bildschirm Einstellungen auf,,Change PC settings* am unteren Rand.
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Settings

Abbildung 7-2 Untermenii des Startbildschirms
¢) Klicken Sie auf dem Bildschirm PC-Einstellungen auf ,,General* und dann auf ,,Restart Now* unter

»Advanced start-up“ in der Liste.

PC Settlﬂgs Avallable slo

fou bave 201133 2ol

. View app sizes
Personalise

Users
i ST Iz PO st uneing mel sua s iz el iLaiiul s sud gt sk
Nelificalions s a1 e sl e
- Get stanted
Saancn

Share

Get started

Advanced slarl-up

Restart now:

Hrmnal ronim

Abbildung 7-3 Bildschirm PC-Einstellungen

d) Warten Sie bis zum Neustart des Systems.

e) Klicken Sie auf dem Bildschirm Optionsauswahl nacheinander auf ,,Troubleshooting™ — ,,Detailed

Options® — ,,Startup setting*.
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Choose an option © Troubleshoot

Turn off your PC

0]
© Advanced options

em Restore

Startup Settings
Change Windows startup behavor

Abbildung 7-4 Bildschirm Optionsauswahl

Startup Settings

Press a number to choose from the options below:

Use number keys or functions keys F1-F9

1) Enable debugging

2) Enable boot logging

3) Enable low-resolution video

4) Enable Safe Mode

5) Enable Safe Mode with Networking

6) Enable Safe Mode with Command Prompt
7) Disable driver signature enforcement

8) Disable early launch anti-malware protection
9) Disable automatic restart after failure

Press F10 for more options
Press Enter to return to your operating system

Abbildung 7-5 Bildschirm Starteinstellungen
f) Klicken Sie auf Neustart und warten Sie einen Augenblick.
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g) Wenn die Starteinstellungen angezeigt werden, driicken Sie F7 oder 7.

Nach Abschluss des Setups folgen Sie dem in Abschnitt 7.4.2 beschriebenen Vorgang, um den Treiber zu
installieren. Um den bei diesem Vorgang verwendeten Gerdtemanager anzuzeigen, klicken Sie mit der rechten
Maustaste auf das leere Startfensterpanel und klicken Sie auf,,all applications® und dann auf ,,device manager*.
Beginnen Sie mit Schritt 4 (Seite 78) des in Abschnitt 7.4.2 beschriebenen Installationsvorgangs fiir Windows

7, um die Treiberinstallation abzuschlieBen.

7.4.2 Installieren des Treibers unter Windows 7
Bei dem erstmaligen Anschluss des UAM an den USB-Port eines PCs ist es erforderlich, den USB-Treiber
zu installieren. Fiihren Sie die unten beschriebenen Schritte aus, um die Treiberinstallation abzuschlief3en,

bevor Sie die Anwendung UAM-Konfigurator unter dem Betriebssystem Windows 7 ausfiihren.

Schritt 1: SchlieBen Sie den UAM an den USB-Port des PCs an. Folgende Fehlermeldung erscheint auf dem
Bildschirm.

o

Device driver software was not successfully installed * *
Click here for details.

513 PM

T L] !
B 020 01

Abbildung 7-6
Schritt 2: Klicken Sie im Windows-Startmenii auf [Computer].

Documents
Pictures
Music
Computer
Control Panel

Devices and Printers

Default Programs

Help and Support

> AllPrograms

| |Search programs and files Mm

Abbildung 7-7
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Schritt 3: Klicken Sie im Menii auf [Systemeigenschaften].
o fe =]

Organize v System properties Uninstall or change a program Map network drive > = v 0 @

18 ) Computer » - | N ’ ' Search

3¢ Favorites 4 Hard Disk Drives (1)
Bl Desktop 0S(C)
& Downloads w -
408 GB free of 452 GB

= Recent Places
4 Devices with Removable Storage (1)

4 Libraries £
[ Documents $ DVD RW Drive (D:)
JW Music .
[&=] Pictures

Abbildung 7-8

Schritt 4: Klicken Sie auf die Schaltflache [Gerdtemanager].

(=N o =5
@Ov[: » Control Panel » System and Security » System v“,” Search ( e PI
Contrel Panel Home @ ]

View basic information about your computer

@' Device Manager Windows edition

# Remote settings Windows 7 Professional

) System protection Copyright @ 2008 Microsoft Corporation. All rights reserved.

@ Advanced system settings Service Pack 1

Get more features with a new edition of Windows 7

Abbildung 7-9

Schritt 5: [USB-Treiber der URG-Serie] wird unter [Andere Gerite] aufgelistet. Klicken Sie mit der rechten
Maustaste auf den [USB-Treiber der URG-Serie] und klicken Sie auf [Treibersoftware aktualisieren].

HOKUYO AUTOMATIC CO.LTD. 5 Rechte vorbshalten

91
Dokument Nr.: C-61-00003-5



P

File Action View Help

& | [ E HE B &S

4% Hokuyo-PC
b 3 Batteries
> -yM Computer
b ¢ Disk drives

b &2 Keyboards
» B4 Menitors

4[5 Other devices

B, Display adapters

: B, Standard VGA Graphics Adapter
i &, Standard VGA Graphics Adapter
» <5 DVD/CD-ROM drives

f> % Human Interface Devices

> g IDE ATA/ATAPI contrellers

» %5 Imaging devices

b ﬂ Mice and other pointing devices
[:> A? Network adapters

.1}y URG-Series USB D

>

2 Processors

b -yM System devices

D s Universal Serial Bus ¢

Update Driver Software...

[:> 4 Sound, videc and gar| ﬁsable

Uninstall
Scan for hardware changes

Properties

Launches the Undate Driver Software Wizard for the selected device.

Abbildung 7-10

Schritt 6: Wihlen Sie [Meinen Computer nach Treibersoftware durchsuchen], wenn folgende Meldung

erscheint.

‘ﬁi

() L Update Driver Software - URG-Series USE Driver

How do you want to search for driver software?

settings.

< Search automatically for updated driver software
Windows will search your computer and the Internet for the latest driver software
for your device, unless you've disabled this feature in your device installation

< Browse my computer for driver software
Locate and install driver software manually.

Cancel

Abbildung 7-11
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Schritt 7: Legen Sie die Installations-CD in den PC ein, klicken Sie auf die Schaltflache [Durchsuchen],
wiahlen Sie den Ordner ,,Driver auf der CD und klicken Sie auf die Schaltfliche [Weiter].

~

()

€3 L Update Driver Software - URG-Series USB Driver
Browse for driver software on your computer

Search for driver software in this location:

hd Browse...

[¥]Include subfolders

< Let me pick from a list of device drivers on my computer
This list will show installed driver software compatible with the device, and all driver
software in the same category as the device.

[ Next ][ Cancel ]

Abbildung 7-12
Schritt 8: Wihlen Sie [Diese Treibersoftware trotzdem installieren], wenn folgende Sicherheitsmeldung

wiahrend der Installation erscheint.

s )

@ Windows Security @

@ Windows can't verify the publisher of this driver software

. & Don'tinstall this driver software
You should check your manufacturer's website for updated driver software
for your device.

Install this driver software anyway
Only install driver software cbtained from your manufacturer's website or

disc. Unsigned software frem other sources may harm your computer or steal
infermation.

'I;{Z' See details

Abbildung 7-13
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Schritt 9: Die Installation ist abgeschlossen, wenn folgende Meldung auf dem Bildschirm erscheint

@ [ Update Driver Software - URG Series USB Device Driver (COM4)

Windows has successfully updated your driver software
Windows has finished installing the driver software for this device:

URG Series USB Device Driver

-~

Abbildung 7-14

Schritt 10: Offnen Sie den Geritemanager und bestitigen Sie das Vorhandensein von [USB-Geritetreiber

der URG-Serie], der unter [Anschliisse (Com & LPT)] aufgefiihrt ist

94

= Device Manager
File Action View Help

L e Acal NENN ? Mol R

4 =4 Hokuyo-PC
b 4 Batteries
18 Computer
isk drives
isplay adapters
W Standard VGA Graphics Adapter
..M, Standard VGA Graphics Adapter
3 -3 DVD/CD-ROM drives
3 f’ﬁ Human Interface Devices
b L IDE ATA/ATAPI controllers
1 - %54 Imaging devices
b Keyboards
> ﬂ Mice and other pointing devices
;-4 Monitors
P

273 Ports (COM & LPT)
| 5.-'—? URG Series USB Device Driver (COM4)

1% Seund, video and game controllers
» -8 System devices
> a Universal Serial Bus controllers

Abbildung 7-15
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7.4.3 Installieren des Treibers unter Windows XP

Dieser Abschnitt erklart den USB-Treiber-Installationsvorgang unter Windows XP. UAM verwendet USB-

Treiber der URG-Serie. Fiihren Sie zur Installation des Treibers die folgenden Schritte aus.

a) Schlieen Sie den UAM an den USB-Anschluss des PCs an. Wird die neue Hardware vom PC erkannt,
Offnet sich der Assistent ,,Found
New Hardware Wizard*

b) Wihlen Sie ,,Install from a list or specific location (Advanced)“. Legen Sie die CD ein und klicken Sie
auf [Weiter>]

¢) Wihlen Sie ,,Search for the best driver in these locations®. Wahlen Sie ,,Include this location in the
search®, und klicken Sie auf [Durchsuchen]

d) Wihlen Sie den Ordner ,,Driver und klicken Sie auf [OK]

e) Klicken Sie auf [Weiter>]

f)  Der Assistent beginnt mit der Suche nach dem Treiber und ein Dialogfeld wird angezeigt.

g) Windows beginnt mit der Installation des UAM-Treibers.

h) Nach dem Klicken auf [Fertigstellen] erscheint ein Dialogfenster, das anzeigt, dass die neue Hardware
erfolgreich installiert wurde.

Um die erfolgreiche Installation zu bestitigen, gehen Sie in den Gerdtemanager des Computers und
expandieren Sie die Liste ,,Ports (COM and LPT)“. ,,URG Series USB Device Driver” sollte als einer der
COM-Ports aufgefiihrt sein.

7.4.4 Installieren des Treibers unter Windows 10

Dieser Abschnitt erklart den USB-Treiber-Installationsvorgang unter Windows 10. UAM kann mit Hilfe des
vorinstallierten seriellen USB-Gerétetreibers in Windows 10 verbunden werden. Daher ist die Installation
des im Paket mitgelieferten Treibers (USB-Geritetreiber der URG-Serie) nicht erforderlich. Folgen Sie den

zuvor genannten Schritten, um den seriellen USB-Geritetreiber von Windows zu installieren.

Schalten Sie die Stromversorgung des UAM ein und schlieen Sie diesen mit einem USB-Kabel an einen
Windows 10-PC an. Das Betriebssystem erkennt das Gerét automatisch und installiert den seriellen USB-
Geritetreiber. Um die Installation zu tiberpriifen, 6ffnen Sie den Gerdtemanager, 6ftnen Sie die Listen unter
»Ports (Com & LPT)*“ und suchen Sie nach ,,USB Serial Device (ComXX)“ (Abbildung 7-16). Verwenden

Sie diese Com-Port-Nummer, wenn Sie eine Verbindung mit UAM-Projektdesigner herstellen.
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& Device Manager - [m] X
File Action View Help
& @0 BmIB EXE

v & DESKTOP-B120SP6 ~

i Audio inputs and outputs

& Computer

s Disk drives

[ Display adapters

= DVD/CD-ROM drives

[ Human Interface Devices

“@ |IDE ATA/ATAPI controllers

=1 Keyboards

8 Mice and other pointing devices

[ Monitors

P Network adapters

§ Ports (COM & LPT)
§ Communications Port (COM1)
@ Intel(R) Active Management Technology - SOL (COM3)
@ USB Serial Device (COM4)

= Print queues

[ Processors

B9 Security devices

B Software devices

iy Sound, video and game controllers

<

S Storage controllers

¥3 System devices
v § Universal Serial Bus controllers
Intel(R) USB 3.0 eXtensible Host Controller - 1.0 (Microsoft)
USB Composite Device

11€0 Dand Uik 0N v

.

Abbildung 7-16 USB-Treiber in Windows 10

7.5 Starten des UAM-Projektdesigners

* Die Erlduterungen in diesem Abschnitt basieren auf Microsoft Windows XP. Obwohl die Anzeige in den
Betriebssystemen leicht abweichen kann, ist es moglich, denselben Vorgang durchzufiihren.

a) Stellen Sie die Stromversorgung des Sensors her. Schlieen Sie das USB-Kabel des Sensors an den
Computer an.

b) Klicken Sie auf ,,l[l':,',.-’ Start Menu“ — ,,All Programs* — und klicken Sie auf ,,UAM Projekt Designer*.

¢) Die Anwendung ,,UAM Project Designer" wird gestartet.

7.5.1 Startbildschirm
a) Das in Abbildung 7-17 dargestellte Hauptfenster wird beim Start von UAM-Projektdesigner angezeigt.
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= UAM Project Designer 2.4.0b0 -* (UAM-05LP) - =] X

Language  Hilfe

D~ FwmEm O o X

OHOKUYO

D Neu v |Ver2ox

Déﬂmn Fropktdatei cder Messdstei sffnen

Ho- SEeswaEy () I X

[# Beenden

Produktname: --, Firmware-Version: -, Seriennummer. -- a8

Abbildung 7-17 Hauptfenster
b) Waihlen Sie, auf welche Art UAM betrieben werden soll.
Tabelle 7-2 Betriebsart

Erstellen Priift die Firmwareversion und erstellt eine neue Projektdatei fiir UAM.
Offnen Offnet eine vorhandene Projektdatei oder die Messdatendatei
Verbinden Stellen Sie die Kommunikation zwischen PC und Sensor her.

7.5.2 Neue Konfiguration erstellen

Wenn neu ausgewdhlt wird, wird eine Liste von Anwendungsbeispielen angezeigt, wie in Abbildung 7-
18 dargestellt. Siehe Abschnitt 4 fiir Details zu diesen Anwendungen und Abschnitt 4.11 fiir die der
Anwendung zugeordneten Standardeinstellungswerte. Das in Abbildung 7-19 gezeigte Fenster erscheint, wenn
eine dieser Anwendungen ausgewéhlt wird.

Geben Sie die erforderlichen Informationen wie Produktidentifikation, Benutzername und

Klickfunktionen ein, um die Einstellung fortzusetzen.

D Neu v | Ver24X -

Allgemein (Standard)

Zugriffsschutz (Horizontale Anwendung Stationar)
Zugriffsschutz (Vertikale Anwendung Ganzkérpererkennung)
Zugriffsschutz (Vertikale Anwendung Stationar)

AGV

Abbildung 7-18 Anwendungsauswahlfenster
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Um die IP-Adresse von UAM zu dndern, geben Sie den gewiinschten Wert in den Ethernet-Informationen
ein.

= UAM Project Designer 2.4.0b0 -* (UAM-05LP) — O X
Datei  Bearbeiten  Modus Verbindungen Optionen Langusge  Hilfe
D v D B COM# [UAM] - O B L ver2ex S
P
Von SD-Karte laden “ Funktion ~ @p  Bereich @) Bestiticen @ Speichern auf SD-Karte
Produktinformationen
Produktidentitit [Undefined |
Gréenbeschrirkune: 64 Zeichen
Benutzemame |Undefined ‘
GréBerbeschrinkung: 50 Zeichen
Datum 2020/04/30
Ethernet-Informationen
1P-Adresse [192.1680.10 ]
Subnet-Maske [255.255.256.0 |
Standard-Gatenay [192.1680.1 ‘
a8

Abbildung 7-19 Neues Konfigurationsfenster
7.5.3 Offnen der Konfigurationsdatei oder Messdatendatei
Bei Auswahl von ,,Offnen wird ein Fenster wie in Abbildung 7-20 dargestellt angezeigt. Wihlen Sie das
zuvor gespeicherte Projekt aus, klicken Sie auf Offnen, um die Einstellungen zu lesen. Andern Sie die
Einstellungen bei Bedarf. Bestitigen Sie alle Einstellungen und fahren Sie mit der Ubertragung fort, um die

Konfiguration an UAM zu senden.

Dariiber hinaus ermdglicht es auch das Offnen und Abspielen der Messdatendatei, wenn die ,,Log-Datei

(*.dslx)* im Dropdown-Menii ,,Dateityp* ausgewahlt wird.

File location(l) : | UAM Project Desiener [ | e N = e
h )il8n
L 24 ) platforms
Recently used file ijSB_Driver
20140706b. hucx
20150203a.hucx
201502054, hucx
My Document
-
o
My Computer
-
My Network
File(N): J0150208a hucx | Open (0)
File Type(T): |UAM-05LP Proiect file(*.huoq =] Cancel

Abbildung 7-20 Auswahl der Projektdatei
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7.5.4 Mit UAM verbinden
Wenn die Schaltfliche Verbinden betitigt wird, wird ein Fenster angezeigt, das anzeigt, dass die
Informationen aus dem UAM gelesen werden, wie in Abbildung 7-21 dargestellt. Wenn die Einstellungen

erfolgreich gelesen wurden, wechselt der UAM-Projektdesigner in den Uberwachungsmodus.

& UAM Project Designer 2.4.0b0 -* (UAM-05LP O

Bearbeiten
D - B COMS [UAM) > (:) = B [V v
e =

Detektieren Nummer des Bereichs

Min. Erkennunesbreite oS3 I—I
Aktive Bereiche -
Verzigerung der Bereichsumschaltune - I I
Laser-fus-Modus -

Betriebsart A
Schutzzone | + Warnzone . 2 -
Schutzone . 2 -

7-Segment-Anzeice
Umgekehrte Konfiguration -

Funktion
EDM
Spere

f0cm

Referenziiberwachung.

Muting

Bereichsreihenfolge.

L N R

ot N
Master-Slave ram __ Auslesen der Einstellungen vom Sensor:

Encodereingang =
Reaktionszeit l

Schutzzone 1

Ein - ms

Aus: - ms
Recorder [90¢m
Bitte ecben Sie eine Datei an ‘ o m
[Scan-Begrenzune:
o o
Abgelaufene Zeit: 00:00:00 5 & 0"& & Q{,“ & o

Fim? A » o S o8 & v

|Anzah! der Scans: 0 Scans < >

Mausposition

Ereignis-Recorder % ~1193[mm] ¥: 993[mm] - T =6
Radius: 1552(mm] ~ Wirkel: 140.25[Grad] o oo FIA & B CRh

Player Schritt: 741

UAM-05LP, F 1 02.00.00, His19588

Abbildung 7-21 Verbindung mit UAM
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7.6 Komponenten des UAM-Projektdesigners
Abbildung 7-22 zeigt den Namen jeder Komponente im Hauptfenster.

Meniileiste Werkzeugleist Unterpanel

er 24,01 OxP) O
L; i
Il J - Q_B = Eneitesscamenae 7| () B3 OB [ve2sx j
—
| a P Gberwach Bericht |

Von SD-Karte laden ‘ Allgemein * Funktion ‘ Bereich ‘ Bestitigen ‘ Speichern auf SD-Karte

Produktinformationen

Produktidentitst [Undefined I
GréRenbeschrinkune: 64 Zeichen
Benutzermame |Undeﬁ ned |
GréRenbeschrinkune: 50 Zeichen
Datum 2020/04/30

Ethernet-Informationen

IP-Adresse [192.168.0.10 |
bt Maske [255.256.255.0 |
Standard-Gateway |1 92.168.01 |
IProduktname: --, Fi Version: --, Serier ’- = E _E
7 /
Hauptfenster Statusleiste

Abbildung 7-22 Komponenten des UAM-Projektdesigners
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7.7 Meniileiste

In diesem Abschnitt werden die Funktionen aller Elemente in der Meniileiste erldutert. Die Funktion kann
entweder durch Anklicken der jeweiligen Elemente oder durch die entsprechende Tastenkombination
ausgefiithrt werden. Wenn UAM nicht verbunden ist, werden einige Elemente grau dargestellt und kénnen

nicht angeklickt werden

7.7.1 Datei
Dieses Menii dient zum Erstellen und Speichern der Projektdatei und zum SchlieBen der Anwendung. Wenn
Sie auf Datei klicken, werden Elemente angezeigt, wie in Abbildung 7-23 dargestellt. Tabelle 7-3 zeigt die

Details der einzelnen Elemente.

D Neu... »
P Ofnen.. Ctrl+0

B Speichern... Ctrl+S

FA speichem unter. Ctrl+Shift+S

B Beenden Ctrl+Q

Abbildung 7-23 Datei-Menii

Tabelle 7-3 Dateimenii

Neu Strg+N Erstellen einer neuen Konfigurationsdatei fiir UAM
Offnen Strg+O Offnen einer vorhandenen Konfigurationsdatei
Speichern Strg+S Speichern der aktuellen Projektdatei
Speichern unter Strg+Umschalt+S Benennen und Speichern der aktuelle Projektdatei
Beenden Strg+Q Schliefien des UAM-Projektdesigners
7.7.2 Bearbeiten

Dieses Menii wird zur Bearbeitung des Bereichs verwendet. Wenn Sie auf Bearbeiten klicken, werden

Elemente angezeigt, wie in Abbildung 7-24 dargestellt. Tabelle 7-4 zeigt die Details der einzelnen Elemente.

4= Riickgingig Ctrl+Z
» Wiederholen Ctrl+Y
5@ Kopieren Ctrl+C
Qb” Ausschneiden Ctrl+X
@ Einfigen Ctrl+V
@ Loschen Del

@ Alle |6schen Ctrl+Del

Abbildung 7-24 Bearbeiten
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Tabelle 7-4 Bearbeiten

Riickgéngig Strg+Z Dadurch wird die vorherige Operation riickgéngig
gemacht.
Riickgingig Strg+Y Dadurch wird die vorherige Operation wiederholt.
Kopieren Strg+C Einzelnen Bereich kopieren.
Ausschneiden Strg+X Ausschneiden eines ausgewihlten Bereichs. Loschen

des urspriinglichen Bereichs.

Einfiigen Strg+V Einfiigen des ausgewihlten Bereichs in einen anderen
Bereich.
Léschen Entf Léschen einer ausgewéhlten Zone.
Alle 16schen Strg+Entf Loschen aller ausgewéhlten Bereiche.

7.7.3 Modus
Dieses Menii dient zum Andern des Modus von UAM. Die Meniipunkte sind in Abbildung 7-25 dargestellt.
Funktion der einzelnen Modi wie in Tabelle 7-5 dargestellt.

Modus Verbindungen

ﬂ\‘ Konfiguration

Q Uberwachung
Q Bericht

Abbildung 7-25 Modus

Tabelle 7-5 Modus

Konfigurationsmodus Konfigurieren Sie die UAM-Einstellungen

Uberwachungsmodus Uberwachen Sie den UAM-Betrieb.

Bericht Anzeigen der UAM-Einstellungen und

Fehlerinformationen

7.7.4 Verbindung
Wenn Sie auf Verbindung klicken, werden Elemente angezeigt, wie in Abbildung 7-26 dargestellt. Tabelle 7-
6 zeigt Details zu den einzelnen Elementen. Wenn UAM nicht angeschlossen ist, sind diese Elemente grau

dargestellt und konnen nicht ausgewéhlt werden.
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Verbindungen Optionen

i n Verbinden

m Verbindung trennen

Abbildung 7-26 Verbindung

Tabelle 7-6 Verbindung

Verbinden — Verbindet mit UAM
Verbindung — Trennt UAM
trennen

7.7.5 Option
Wenn Option angeklickt wird, werden die in Abbildung 7-27 dargestellten Elemente angezeigt. Tabelle 7-7
stellt die Details der einzelnen Elementen dar. Wenn UAM nicht angeschlossen ist, werden einige Elemente

grau dargestellt und konnen nicht ausgewéhlt werden.

Optionen Language Hilfe
Drahtverbindung Ctrl+W
Initialisierung

Passwort dndern

Abbildung 7-27 Option

Tabelle 7-7 Option

Kabelverbindung Strg+W Kabelfarbe und Funktionszuweisung
e — Konfigurationen von UAM auf Standardwerte
Initialisierung .
zuriicksetzen
Passwort dndern — Zu neuem 8-stelligen numerischen Passwort
dndern

7.7.6 Sprachauswahl

Dieses Menii dient zum Andern der Anwendungssprache auf Englisch oder Japanisch. Die Meniipunkte sind
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in Abbildung 7-28 dargestellt. Tabelle 7-8 zeigt die Details der einzelnen Elemente.

language  Hilfe
English
FX(EE)
BFE

@® Deutsch

Abbildung 7-28 Sprachauswahl

Tabelle 7-8 Sprachauswahl

H AGE Anzeige in japanischer Sprache

Englisch Anzeige in englischer Sprache

7.7.7 Hilfe
Wenn Sie auf Hilfe klicken, werden Elemente angezeigt, wie in Abbildung 7-29 dargestellt. Tabelle 7-9 zeigt
Details zu den einzelnen Elementen.
Hilfe

0 Handbuch Ctrl+M
XML-Dateiformat

@ Oberdie Anvendung Ctrl+A

Abbildung 7-29 Hilfe

Tabelle 7-9 Hilfe

Handbuch Strg+M Zeigt das Benutzerhandbuch an
XML-Dateiformat - Zeigt Formatdetails der XML-Datei an
Uber die Anwendung Strg+A Zeigt die Versionsdetails des UAM-Projektdesigners an
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7.8 Werkzeugleiste
Haufig verwendete Funktionen sind in der Werkzeugleiste aufgefiihrt. Details zu diesem Punkt sind in Tabelle

7-10 aufgefiihrt. Wenn UAM nicht angeschlossen ist, werden einige Elemente grau dargestellt und kdnnen

nicht ausgewéhlt werden

DvDB COM# [UAM] 10O X

Tabelle 7-10 Werkzeugleiste

Erstellt eine neue Konfigurationsdatei fiir UAM

Speichert die Projektdatei.

b Offnet eine gespeicherte Datei.

‘ CoM3 v| | Zeigt die Portnummer an, die mit dem UAM verbunden ist.
c ) Erneutes Scannen des USB-Anschlusses
= Stellen Sie eine Verbindung zwischen dem Sensor und dem UAM-
Projektdesigner her.
m Trennen der Verbindung des Sensors mit dem UAM-Projektdesigner.

Informationen zum Sensor

=
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7.9 Unterpanel
Dieses Unterpanel dient zum Umschalten der UAM-Modi (Konfiguration, Uberwachung und Bericht). Wenn

Elemente nicht verwendet werden kénnen, werden sie grau dargestellt.

6 Konfiguration UOberwachune Bericht

Yon SD-Karte laden * Alleemein * Funktion * Bereich * Bestatigen * Speichern auf SD-Karte

7.9.1 Registerkarte Konfiguration
Es gibt 6 Registerkarten unter der Hauptregisterkarte Konfiguration (Von SD-Karte laden, Allgemein,
Funktion, Bereich, Bestétigen und Speichern auf SD-Karte). Benutzer konnen durch die aufeinander folgende

Auswabhl dieser Registerkarten UAM konfigurieren.

A) Einstellungen laden
Der Benutzer kann die Einstellungen vom UAM oder von der SD-Karte lesen. Das Laden der Einstellungen
aus UAM ist nur méglich, wenn er mit der Anwendung verbunden ist. Wenn es nicht verbunden ist, erscheint

das SD-Karten-Auswahlfenster. Wahlen Sie den Speicherort der SD-Karte, um die Einstellungen zu laden.

B) Allgemein

Der Benutzer kann die Produktidentifikation, den Benutzernamen und die IP-Adresse des UAM einstellen.

= UAM Project Designer 2.4.0b0 -* (UAM-05LP) - O X

Datei  Bearbeiten  Modus Verbindungen Optionen Language  Hilfe
D - D B COMS$ [UAM] - C) B I veasx -

om—
Von SD-Karte laden »# Funktion (@)  Bereich  @)p Bestiticen @ Speichern auf SD-Karte

Produktinformationen

Produktidentitit |Undefined ‘
GraBenbeschrinkune: 64 Zeichen

Benutzername |Undeﬁ ned ‘
GraBenbeschrinkune: 50 Zeichen

Datum 2020/04/30

Ethernet-Informationen

1P-Ackesse [192.168.0.10

Subnet-Maske [255.255.256.0 ‘

Standard-Gateway [192.168.0.1 |

Abbildung 7-30 Allgemein
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Registerkarte

Allgemein

Tabelle 7-11 Allgemein

Element

Produktidentifikation

Beschreibung
ID fir UAM eingeben (GroBenbeschrinkung: 64
Zeichen)

Benutzername Benutzername eingeben (GroBenbeschrinkung: 50
Zeichen)

IP-Adresse Einstellen der IP-Adresse

Subnetzmaske Einstellen der Adresse der Subnetzmaske

Standard-Gateway

Einstellen der Standard-Gateway-Adresse

C) Funktionen

UAM-Funktionen und zugehdrige Parameter konnen zur Konfiguration ausgewahlt werden. Siehe Tabelle 7-

12 fiir Details. Die Einstellung wird nach Uberpriifung der Funktion giiltig und die konfigurierbaren Parameter

werden angezeigt. Das Detektieren ist die Grundeinstellung des Sensors und ist daher nicht mit einem

Kontrollkdstchen versehen.

= UAM Project Designer 2.4.0b0 -* (JAM-05LP, - O X
=
Datei Bearbeiten Modus Verbindungen Optionen language  Hilfe
D - D B COM# [UAM] - C) B OB [ver2ex -
Von SD-Karte laden @) Allgemein » Bereich (@  Bestiticen @ Speichern auf SD-Karte
Detektionseinstellungen Farbe Steckerbelegung (N
Detektieren Einstellung ini i >
Minimale Erkennunesbreite 70 mm 0SSD1
Maximaler Schutzabstand: 5.3 m
Aktive Bereiche |32] = 0SsSD2
d 30 -
[ |jEom 2 ] WARNINGT
D Laser-Aus-Modus (Deaktiviert)
Betriebsart WARNING2
[] sperre Einstellung (®) schutezone! + Warnzone . 2 IN_A
() schutzzonet, 2
IN_B
7-Segment-Anzeige
] [ umeskehrte Konfiguration (Deaktiviert) IN.C
Hilfsausesnge
IN_D
Hilfsausgane | Keine -
B Hilfsausgang?2 Keine v I N—E
[] Muting Einstellung
IN_A(Inv)
IN_B(Inv)
[] Bereichsreinenfolee Einstellung
IN_C(Inv)
IN_D(Inv)
[] Master-stave Einstellung
IN_E(Inv)
e NC
D Encodereingane Einstellung NC
—
v

Abbildung 7-31 Funktion
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Abhédngig von der ausgewihlten Funktion werden die Anzahl der aktiven Bereiche und die
Kabelanschlussbelegung automatisch gedndert. Bei Funktionen, die nicht gleichzeitig verwendet werden
konnen, deaktiviert die Auswahl der einen Funktion die andere und &ndert deren Farbe in Grau. Wenn sich die
Auswahl einer Funktion auf die andere auswirkt, wird deren Hintergrund gelb dargestellt. Bestitigen Sie die

Einstellung dieser Funktionen und nehmen Sie gegebenenfalls Korrekturen vor.

Tabelle 7-12 Funktion

Uberpriifen Sie, ob die Detektionsfunktion aktiviert ist
® Min. Objektbreite™ (mm) 30, 40, 50, 70, 150
® Aktive Bereiche™: Bereich 1 bis Bereich 32 (Bereich 1 bis
Bereich 128, wenn die Encodereingabefunktion aktiviert ist)
® Bereichseingangsverzogerung: 30 ms (Voreinstellung), 120
Detektieren ms,270ms, 1s,2s
® Betriebsart : Schutzzone 1 + Warnzone 1/2, Schutzzone 1, 2
® [aser-Aus-Modus: Deaktivieren (Voreinstellung), Aktivieren
® 7-Segment-Anzeige mit umgekehrter = Konfiguration:
Deaktivieren (Voreinstellung),
Aktivieren

Checkliste fiir die Aktivierung der EDM-Funktion

® FEin-Verzogerung (ms): 90 (Voreinstellung), 120, 300

EDM ®  Aus-Verzogerung (ms): 300 (Voreinstellung), 330, 360

* Im Dualschutzmodus konnen EDM1 und EDM2 unabhingig

Funktion voneinander konfiguriert werden.

Checkliste fiir die Aktivierung der Interlockfunktion

®  Start-/Neustartmodus: Manuell/Automatisch,
Manuell/Manuell

® Verzogerung(en): 1 (Voreinstellung) bis 6

® Unabhingige Einstellung fiir Master-Slave-
Kommunikationsfehler: Deaktivieren (Voreinstellung),

Interlock ..
Aktivieren

* Im Dualschutzmodus kann der Interlock unabhingig fiir

Schutzzone 1 und Schutzzone 2 konfiguriert werden.

* Wenn die Master-Slave-Funktion aktiviert ist, ist es moglich, die

Interlockeinstellung fiir den Master-Slave-Kommunikationsfehler

unabhingig zu konfigurieren.

Checkliste fiir die Aktivierung der Referenziiberwachungsfunktion
® Toleranz (mm): 100 (Voreinstellung) bis 10.000
® Reaktionszeit: 1 s oder Reaktionszeit des Betriebsbereichs

Referenziiber
wachung
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Checkliste fiir die Aktivierung der Mutingfunktion
® Muting-Eingangssequenz:
Schutzzone 1:
Mutingzone 1 > Mutingzone 2 (Voreinstellung),
Mutingzone 2 - Mutingzone 1
Schutzzone 2:
Mutingzone 3 - Mutingzone 4 (Voreinstellung),

Muting ® Mutingzone 4 -—>Mutingzone 3 Zeitintervall zwischen
Eingaben: 1 (Standard), 3, 5, 10
® Max. Mutingdauer (min): 1 (Voreinstellung), 6, 12 und
unbegrenzt
® Max. Uberbriickungsperiode (min): 1 (Voreinstellung), 6,12
* Im Dualschutzmodus kann das Muting unabhéngig fiir Schutzzone
1 und Schutzzone 2 konfiguriert werden.
) Aktivieren Sie die Funktion Bereichssequenz
Bereichssequ . o 1 . .
I ® Das Kontrollkdstchen der moglichen Bereichssequenz ist

giiltig
® Das Kontrollkdstchen ist fiir alle Bereiche giiltig

Checkliste fiir die Aktivierung der Master-Slave-Funktion
Aktuelles Gerit**: Master, (Voreinstellung) Slavel, Slave2, Slave3
® Slave-Anzahl: 1 (Voreinstellung) bis 3 (nur fiir Master)

® FEigene OSSD-Ausginge verwenden (nur fiir Slave)

Master-Slave

Checkliste fiir die Aktivierung der Encodereingangsfunktion

® Fehlertoleranz: 0 bis 80 %

8 Muster (Freigabe Eingang E)

Encoderimpuls 1: 50 bis 1000 (Anzahl/cm)

Encoderimpuls 2: 50 bis 1000 (Anzahl/cm)

Muster auswihlen: Jedes Muster kann auf Nicht verwendet,
Verwendung als statischer Eingang und Verwendung als
Encodereingang eingestellt werden.

® Detaillierte Bereichseinstellung fiir jedes Muster.

ne Stellen Sie fiir den Encodereingang die Anzahl der Unterteilungen
der Geschwindigkeit sowie der Bereiche der entsprechenden
Geschwindigkeitsspanne ein. Es ist nicht mdglich, denselben
Bereich fiir zwei verschiedene Geschwindigkeiten auszuwéhlen.
Waihlen Sie bei statischer Eingabe den Bereich aus und aktivieren
oder deaktivieren Sie die Geschwindigkeitsiiberwachung. Wenn die
Geschwindigkeitsiiberwachung aktiviert ist, ist es erforderlich, die
entsprechende Geschwindigkeitsspanne anzugeben.

Encodereinga

*1: Minimale Objektbreite, die erkannt werden kann. Die Erkennung ist nicht mdglich, wenn die konfigurierte
Breite grofer ist als das Objekt, das erkannt werden soll.
Der Standardwert der minimalen Breite dndert sich je nach Art der ausgewéhlten Anwendung. Siche
Abschnitt 4.11 fiir die ausgewahlten Werte.
*2: Legen Sie die Anzahl der zu verwendenden Bereiche fest. Die Anzahl der Bereiche hdngt von der
gewihlten Funktion ab und wird automatisch angepasst.
Der Standardwert der aktiven Bereiche dndert sich je nach Art der ausgewihlten Anwendung. Siche
Abschnitt 4.11 fiir die ausgewahlten Werte.
*3: Geben Sie wihrend der Bereichssequenz fiir jeden Bereich einen oder mehrere Bereiche an.
*4: Es tritt ein Fehler auf, wenn UAM mit der gleichen ID an das aktuell arbeitende Master-Slave-System
angeschlossen ist.
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D) Bereich
Der Benutzer kann Bereichsformen konfigurieren und bearbeiten. Details zu jeder Komponente werden

nachstehend erldutert.

@ @ @ @
= UAM F er2.4 A P
D - GOM4 [UAM] ke -« > 243 -
a i i ‘ Ol Bericht
Von SD—Karte laden W  Algemein - Funktion “ Bestiticen W Speichern auf SD-Karte
Fereict [ / Steueruns e | T
Kommentar zu‘ﬂevelch [ | ~
= GraRenbeschrinkune: 64 Zeichen =
Seanskipcount o S|w-2 O 133
Warnune 1 / @ Hm .
- 77 #
2 © ® ¥
/ <+
- x<
s |- ]
® 2 )
B
4 ¥ mm) D of- @
1000 -1000
) . Eg
5 1000 -991 "
W
1000 991
-«
1000 1000
6 & & »
-991 1000 £ < € e
< >
- -994 994 Mausposition
v ~17580mm <~ 10790mm 7 Noor EAl a m. @ w |
o sxe‘)fyelemamexv \ Steuerelemente Polar ;F;::fz;s?[::;imm] Vvlnnk‘e“: gz[||5][e.ad] Il\ijmdl S | | e =27/l
I T
- F : \ - E
Abbildung 7-32 Registerkarte ,,Bereichskonfiguration®
<Bereich >
(DBereichsvorschau

Hier wird die Form jedes Bereichs angezeigt. Der Bereich kann bearbeitet werden, wenn der Hintergrund
der Bereichsvorschau griin ist. Der Bereich, der bearbeitet werden kann, wird auf dem Bereichsbildschirm
angezeigt. Die Nummer auf der linken Seite der Bereichsvorschau stellt die Bereichsnummer dar. Beim
Andern der Bereichseinstellung wechselt die Linienfarbe auf griin.
< Steuerung >
(@Kommentar zum Bereich

Zu jedem Bereich kann eine kurze Erklarung eingegeben werden (GréBenbeschriankung 64 Zeichen).
(DReaktionszeit (EIN/AUS)

Die Reaktionszeit fiir jeden Bereich ist einstellbar.
@Zonenauswahl

Die Konfiguration der jeweiligen Zone ist nach entsprechender Auswahl moglich.

(®Punktkoordinate

Zeigt die Koordinaten der konfigurierten Punkte in der Zone an. Diese konnen auch direkt bearbeitet
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werden.
(©Bereichsanzeige

Die Formen aller Bereiche werden angezeigt.
(DMausposition

Wenn der Cursor auf dem konfigurierten Bereich platziert wird, zeigt der Mauszeiger die dargestellte

Sensorkoordinate an. Tabelle 7-13 erldutert dies im Detail.
(®Werkzeug zum VergroBern und Verkleinern

Passen Sie das Bildschirmverhiltnis der Bereichsanzeige an. Tabelle 7-14 bietet Beschreibungen
sdmtlicher Symbole.
©Zeichenwerkzeugleiste

Werkzeugsymbole zum Konfigurieren der Bereichsform. Tabelle 7-15 bietet Beschreibungen sémtlicher
Symbole.
Werkzeug zum Drehen und Umkehren der Anzeige

Werkzeugsymbol zum Drehen und Umkehren des Bereichs und der Messdaten
(1)) Scanskipcount

Die Anzahl der Scanskips kann fiir jeden Bereich individuell eingestellt werden. (Siehe Abschnitt 3.19
Scanskipfunktion)
(12 XML-Datei-Werkzeug

Es gibt ein Symbol zum Importieren und Exportieren der XML-Datei mit den Bereichsinformationen.
Details zu den Symbolen werden in Tabelle 7-17 erldutert.

Tabelle 7-13  Darstellung von Maus-Informationen
I

X (mm) Zeigt die Mausposition von X -Koordinaten an.

Y (mm) Zeigt die Mausposition der Y-Koordinaten an.
Radius (mm) Zeigt den Abstand vom Ursprung zur Position der Maus an.

Winkel (Grad) | Zeigt den Abstand vom kleinsten Winkel zur Mausposition an.
Schritt Zeigt den Schrittwert der Mausposition an.

Tabelle 7-14 Symbole zur Anzeigeanpassung
Q Verkleinern des Hauptansichtsbildschirms. Dieselbe Operation kann durch

Herunterscrollen der Maus durchgefiihrt werden.

Bewegen Sie den Cursor nach links zum Herauszoomen und nach rechts zum

Hineinzoomen.

Q VergroBern des Hauptansichtsbildschirms. Dieselbe Operation kann durch Scrollen mit
der Maus nach oben durchgefiihrt werden.

KA Zuriicksetzen der Ansicht, damit sie in das Fenster passt.

[ & |
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Tabelle 7-15 Hilfssymbole fiir das Zeichnen

¥ Verschieben des konfigurierten Bereichs

Wenn durch eine entsprechende Mausbewegung ein Liniensegment gezeichnet wird,
entsteht durch das Verbinden der beiden Punkte der Linie und des Ursprungs eine

dreieckige Form.

Wenn die Koordinaten der Start- und Endpunkte einer Linie numerisch angegeben
werden, entsteht durch das Verbinden dieser Punkte mit dem Ursprung eine dreieckige

Form.

O Wenn mehrere Punkte per Mausklick ausgewdhlt werden, entsteht durch das

Verbinden dieser Linien und des Ursprungs ein Polygon

Wenn die Koordinaten von mehreren Punkten angegeben werden, entsteht durch das

Verbinden dieser Linien und des Ursprungs ein Polygon.

Wenn durch eine entsprechende Mausbewegung eine quadratische Form gezeichnet

wird, entsteht eine Form, die ihre vier Kanten und den Ursprung verbindet.

Wenn vier Koordinaten einer quadratischen Form numerisch angegeben werden, wird

eine Form gezeichnet, die diese Punkte und den Ursprung verbindet

Wenn durch eine entsprechende Mausbewegung eine Kreisform gezeichnet wird,

entsteht eine Form, die den Kreisbogen mit dem Ursprung verbindet.

Wenn Mittelpunkt, Radius sowie Anfangs- und Endpunkt des Bogens numerisch
angegeben werden, wird eine Form gezeichnet, die den Kreisbogen mit dem Ursprung

verbindet.

4 Die ausgewihlte Form wird dem Bereich hinzugefligt.

x Die ausgewéhlte Form wird aus dem Bereich entfernt.

w Konfigurieren der Zone mit der automatischen Einlernfunktion

EE) Kopieren des ausgewihlten Bereichs

of- Ausschneiden des ausgewdhlten Bereichs

B Einfiigen des zuvor kopierten oder ausgeschnittenen Bereichs.
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o Léschen des ausgewéhlten Bereichs.

Tabelle 7-16 Symbol zum Drehen und Umkehren

- Dies macht die vorherige Operation riickgidngig

> Dies wird die vorherige Operation wiederholen

Drehen des Anzeigefensters des Bereich und der Messdaten

Umkehrung der Flichen- und Messdatenanzeige (von links nach rechts oder von rechts
nach links)

Tabelle 7-17 Symbol fiir XML-Datei

D Importiert Bereichsdetails aus XML-Datei (Details zum XML-Dateiformat finden Sie im
XM
%? Hilfementi)
Exportiert Bereichsdetails in eine XML-Datei.
i)
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E) Bestiitigen

Nachdem samtliche Konfigurationen vorgenommen wurden, konnen diese durch Klicken auf die Schaltfliche
»,Bestitigen* und die das Durchfiihren der in Abbildung 7-33(a) bis (c) aufgefiihrten Schritte iiberpriift werden.
Kehren Sie zur entsprechenden Registerkarte zuriick, wenn eine Korrektur erforderlich ist.

Klicken Sie auf die Schaltfliche ,,Zum Sensor iibertragen®, wenn die Konfiguration keinen Fehler aufweist,
um sie in den UAM zu iibertragen, wenn dieser angeschlossen ist, oder auf die Schaltfldche ,,Speichern auf
SD-Karte*, um die Einstellungsdatei im SD-Kartenspeicher zu speichern, wenn der UAM nicht angeschlossen
ist.

Ferner konnen die Konfigurationsdaten durch Klicken auf die Schaltfliache ,,Ausgabe PDF* im PDF-Format
gespeichert werden. Siehe Tabelle 7-18 fiir die gespeicherten Details zur Datei (Hinweis: Sensorinformationen

werden im Bericht nicht angezeigt, wenn die PDF-Datei ohne Verbindung zum UAM erzeugt wird).

= UAM Project Designer 2.4.0b0 -* (UAM-05LP) - O X

Datei  Bearbeiten  Modus Verbindungen Optionen  Language  Hilfe
D i )] B COM# [UAM] - C) B veux -

UOberwachune Bericht
Von SD-Karte laden @)y Allcemein @)y Funktion  ®p  Bereich ** Speichern auf SD-Karte

Produktinformationen
Benutzermame Undefined —AJ
Datum 2020/04/30
Alleemein
Konfigurations-ID (Vollstindige Einstellungen) 0x9204E42D
Kenfigurations-ID {chne 1P-Kenfiguration und Datum) | 0x1COCE340 ]
Sensorinformationen
7; Praduktniame UAM-05LP =
Firmware-Version 02.00.00 -
=
. Ethernet-Informationen
Funktion
IP-Adresse 192.168.0.10

Subnet-Maske 255.255.255.0

L« LI»

4

Bereich

PDF-Ausgabe

Produktname: --, Firmware-Version: --, Seriennummer: - a8

Abbildung 7-33(a) Allgemein
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= UAM Project Designer 2.4.0b0 -* (UAM-05LP) - O X
Datei  Bearbeiten Modus Verbindungen Optionen Language  Hilfe
D M -} B COM# [UAM] - C) BB veux -
Ol Bericht
Von SD-Karte laden @ Allgemein @ Funktion &  Bereich “ Speichern auf SD-Karte
Detektionseinstellungen ~
Min. Erkennunesbreite - 70 [mm] (Maximaler Schutzabstand: 5.3 [m]) i
Aktive Bereiche 1
Allgemein
Verzsgerung der Bereichsumschaltung 30 [ms]
Laser-Aus-Modus Deaktiviert
Betriebsart Schutzzone1 + Warnzone1, 2
‘ 7-Segment-Anzsize Normal
=
EDM-Einstellungen
Schutzzone |
Funktion -
status  Deaktiviert
Interlock Einstellungen
Schutzzone |
' status  Deaktiviert
der
Status  Deaktiviert
Bereich
Muting-Einstellungen
Schutzzone |
status  Deaktiviert v
PDF-Ausgabe
- 8
Abbildung 7-33(b) Funktion
= UAM Project Designer 2.4.0b0 -* (UAM-05LP) — O X
Datei  Bearbeiten  Modus Verbindungen Optionen Language  Hilfe
DvUB COM¢ [UAM] - onm Ver2dX v
Von SD-Karte laden @ Allemein  @p  Funktion @ Bereich ‘» Speichern auf SD-Karte
[ "
50cm
Allgemein
40cm
Nummer des Bereichs A A
‘ Kommentar zum Bereich R0cm
. v
Eingabezustand
INA INB IN.C IN.D INE | [20cm (:;?,
Funktion | % - ;W
Schutzzone / ,z/’ 4
Reaktionszeit: EIN 270 [ms] j 10cm ;-4
. v
Reaktionszeit: AUS 1580 [msl
l Oram
—10cm
Bereich & & & & & &
o & S o
/,L\\‘ IS | & & & & v
< >
[schutzzone [[Mutine1 [ Jwarnzone
[schutzzone2 [ matine2 [ warnzone2 R
[ JReferenzbereich Qi L3
PDF-Auseabe
-G e 8
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E UAM Project Designer 2.4.0b0 -* (UAM-05LP)

- a X
Datei  Beabeiten  Modus Verbindungen Optionen Language  Hilfe
D - B COM [UAM] - C) Fo-fit« oJENI T
e
Von SD-Karte laden @)y Allcemein  @p|  Funktion @  Bereich “ Speichern auf SD-Karte
e e = A
Allgemein
Nummer des Bereichs 2 ~
Kommentar zum Bereich
R 2 -
v
Eingabezustand
INA INB INC IND INE
Funktion | %7 nre
Schutzzone |
-
Reaktionszeit: EIN 270 [ms]
Reaktionszeit: AUS 150 fmel Y| pom
Bereich
s o o v
R < >
[schutzzonet [wutine [ wermzonet
[Mlschutezone2 [[mutine2 [[warnzonez o
Referenzbereich al ©y
PDF-Auseabe
. - a8

Abbildung 7- 33(c) Bereich
F) Ubertragen zum Sensor/ Speichern auf SD-Karte
Klicken Sie auf die Schaltfliche ,,An Sensor iibertragen, wenn bei der Bestitigung zur Ubertragung der
Konfiguration an den UAM kein Fehler gefunden wird. Wenn das Gerit nicht angeschlossen ist, klicken Sie
auf die Schaltfldche ,,Speichern auf SD-Karten*, um die Einstellungsdatei auf der SD-Karte zu speichern.

= UAM Project Designer 2.4.0b0 -* (UAM-05LP) — O
Dstei  Bearbeiten Modus Verbindungen Optionen Language  Hilfe
D i ) B GOM4 [UAM] = (D a2 2| [Ver2oX =
o N— 5
) Konficuration Oberwachune Bericht
Vom Sensor lesen | @jp|  Allcemein | @jp|  Funktion @ Bereich  @p  Beststicen @y  Bism Sensor abertragen
=
Details
| Ubertragungsprozess eingeleitet. Q@ crog
f der ©Q o
! undi von oo [
mber Bitt
itt: Obermi und ¢ von
UAM-05LP, Fi ion: 02.00.00, Seri H1519588

Abbildung 7-34 Sendefenster
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Abhiingig von der Leistung des Computers kann die Ubertragung der Konfiguration einige Minuten dauern.

Wenn der Ubertragungsvorgang abgeschlossen ist, wird UAM automatisch neu gestartet.

7.9.2 Registerkarte Uberwachung
Der Benutzer kann durch Auswahl der Registerkarte Uberwachung den Erkennungsstatus des UAM

tiberwachen.

= UAM Project Designer 2.4.0b0 -* (UAM-05LP) — O X

Datei  Bearbeiten Modus Verbindungen Optionen Language Hilfe
D M ] B COM# [UAM] v O B B [veraox
i ot

Detektieren Nummer des Bereichs
Min. Erkennungsbreite 70 [mm] T 4T of o, |
oo " GG
Verzagerung der Bereichsumschaltung 30 [ms] l

Laser-Aus-Modus Deaktiviert

Betriebsart
Schutzzone | + Warnzone ., 2 Aktiviert

Schutzzone . 2 Deaktiviert

7-Segment-Anzeige
Umeekehrte Konfiguration Deaktiviert .
Funktion
EDM Deaktiviert
Sperre Desktiviert
Referenziiberwachung Deaktiviert
Muting Deaktiviert
Bereichsreihenfole Desktiviert
Master-Slave Deaktiviert
Encodereingane. Deaktiviert
Reaktionszeit

Schutzzone 1
Ein: 20 ms
Aus: 150 ms

Recorder ‘

Bitte geben Sie eine Datei an! ‘ ol m

[Scan-Berenzune:
0 3
Abeelaufene Zeit: 00:00:00

Anzahl der Scans: 0 Scans a8 N & <&

Mausposition

Ereienis—Recorder ¥ ~2642(mm] : 560mm] - = .
‘Rad\us 2643mm]  Winkel: 176.75[Grad] \e 000 A B '3

Player ‘Schm(: 896

UAM-05LP, Fi ion: 02.00.00, Seri His19588 a8

Abbildung 7-35. Registerkarte Uberwachung

Folgende Symbole erscheinen im Uberwachungsfenster

[ smes T Rk ]

Zeigt den Status der Signale OSSD1,2 und OSSD3,4 an.

L Griin: EIN (Keine Erkennung) Rot: AUS (Erkennung)

@. ~ Zeigt den Status der Warnsignale WARNZONE1, WARNZONE2

Griin: EIN (Keine Erkennung) Rot: AUS (Erkennung)
: ‘ Zeigt die Nummer des Betriebsbereichs an

e Zeigt die Fehlernummer an, wenn ein Fehler erkannt wird.
‘ B= (Siehe Abschnitt 9 fiir Details)
@ Zeigt die Verschmutzung des optischen Fensters an

(Siehe Abschnitt 3.20 fiir Details)
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7.9.3 Registerkarte Bericht

Die Registerkarte Bericht ist nur funktionsfahig, wenn UAM mit der Anwendung verbunden ist. Es gibt 3
Arten von Berichten: Projektbericht, Fehlerbericht und Erkennungsprotokollbericht . Der Projektbericht
enthélt die Konfigurationen des UAM. Der Fehlerbericht enthilt Fehler, die wéhrend des Vorgangs
aufgezeichnet wurden, sowie friihere Fehlermeldungen. Erkennungsprotokollberichte zeigen den Verlauf der
in der Schutzzone erkannten Objekte an. Details zu den Elementen der Berichtsregisterkarten finden Sie in
Tabelle 7-18. Der Benutzer kann Berichte im PDF-Format speichern, indem er auf die Schaltflache [PDF
ausgeben] klickt. Wenn Sie auf die Schaltflache Loschen klicken, werden alle Aufzeichnungen vom Sensor
geloscht. Wenn die Schaltfliche Aktualisieren angeklickt wird, werden die neuesten Informationen vom

Sensor aktualisiert.

® 0 _
¥* 5 O
Bearbeiten
D - D B COM4 [UAM] C) iE OB [veranx
YR | ——
Projektbericht Fehlerbericht Bericht zum Erkennungsprotokoll
Produktinformationen
Produktidentitit Sampleproject =
Benutzername Hokuyo |
Allgemein Datum 2020/04/30
(Vollsts 0xA2E36C46 ll
Sensorinformationen |
-
Produktname UAM-05LP :i
Firmware-Version 02.00.00
=
Ethernet-Informationen
Funktion
IP-Adresse 192.168.0.10 ii
Subnet-Maske 255.255.255.0
=
Bereich
PDF-Ausgabe
UAM-05LP, Fi Ve 02.00.00, H1519588

Abbildung 7-36(a) Registerkarte Projektbericht
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& UAM Project Designer 2.4.0b0 -* (UAM-05LP) m]

D Bearbeiten 0
D M ] B COM# [UAM] - (:) = I [Vedix v
) Konficuration Oberwachune

Projektbericht Fehlerbericht Bericht zum Erkennunesprotokoll

Der letzte Fehler wird am Ende der Liste angezeiet.

Fehler beim Einschalten

No. Details

Ein Objekt befindet sich im Nahbereich oder das optische Fenster ist verschmutzt.

1|85 Entfernen Sie das Objekt oder reinigen Sie das optische Fenster.
2 A Das optische Fenster ist verschmutzt.
Reinigen Sie das optische Fenster.
s g8 Das optische Fenster ist verschmutzt.
Reinigen Sie das optische Fenster.
+BC Das optische Fenster ist verschmutzt.

Reinigen Sie das optische Fenster.

Fehler vor dem Einschalten

No. Details A

Ein Objekt befindet sich im Nahbereich oder das optische Fenster ist verschmutzt.

85 Entfernen Sie das Objekt oder reinigen Sie das optische Fenster.
. 85 Ein Objekt befindet sich im Nahbereich oder das optische Fenster ist verschmutzt.
Entfernen Sie das Objekt oder reinigen Sie das optische Fenster.
v
Laschen Aktualisieren PDF-Ausgabe
UAM-05LP, Fi : ) His19588
Abbildung 7-36(b) Registerkarte Fehlerbericht
g UAM Project Designer 2.4.0b0 -* (UAM-05LP) - O

Bearbeiten

D - D B COM# [UAM] > (:) = B [verox >

Projektbericht

Fehlerbericht Bericht zum Erkennungsprotokoll

Aktualisierungszeit: 2020/04/30 16:05:29

Protokoll Master/Slave 0 Min. Abstand Schritt N
Protokolll - Bereich: 1 ¢ 1 tz1:84 mm]  Schutz1: 429 P
Schutz1: OFF > izt
Bereich: 1
Protokoll2 - Schutz1: OFF Schutz1: 377 [mm] Schutz1: 403
Protokoll3 - Bereich: 1 ¢ putat: 159 Schutz1: 451
otokol Schutzt: OFF chutz1: [mm] Schutz1:
Protokolld - Bereich: 1 | ¢ putot: 192 Schutz1: 419
otoko SempErp | SR 1B ()| SeinEk
Bereich: 1 -
_ . . w
Protokoll5 schutzt: O  Schutz1:95 [mm]  Schutz1: 619 |
Protokoll6 - Bereich: 1| schutot: 105 Schutz1: 492 | |
otoxe SéinmpEny | SR 05 [fmnl)| SEin=E
~5m
IS i o v
< >
Il Schutzzonet -
< > [ schutzzone2 Q . “
Léschen Aktualisieren PDF-Ausgabe

UAM-05LP, Fi : 02.00.00, Seri H1519588

Abbildung 7-36(c) Registerkarte Erkennungsprotokollbericht
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Tabelle 7-18 Berichtsanzeigeelemente

Produktidentifikation
Benutzername

Datum

Informationen zum Sensor

Konfigurations-ID (vollstindige Einstellung und ohne IP-
Konfiguration und Datum) **

Ethernetinformationen

Detektieren

Betriebsart

EDM

Interlock

Projekt

Referenziiberwachung

Muting

Bereichssequenz

Encodereingang

Eingabe statischer Bereich

Encodereingabebereich

Master/Slave

Bereichsinformationen

Fehler Der Fehlerbericht enthdlt die wihrend des Betriebs
aufgezeichneten Fehler.

Erkennungsprotokoll Erkennungsstatus wihrend des Betriebs (Bereich, Mindestabstand,
Schritte, Zeitstempel)

* Der Bericht liegt im PDF-Format vor. Um den Bericht anzuzeigen, ist Adobe Reader® oder eine
gleichwertige Anwendungssoftware erforderlich. Eine kostenlose Version des Adobe Reader® kann von
der Website http://www.adobe.com heruntergeladen werden.

** Die Konfigurations-ID ist ein eindeutiger Identifikationscode der konfigurierten Einstellungen im Gerit.

Die Konfigurations-ID wird generiert, wenn das Gerdt zum ersten Mal konfiguriert wird sowie jedes Mal,

wenn es neu konfiguriert wird. Sie wird im Projektbericht zusammen mit den anderen Informationen

gespeichert. Sie kann verwendet werden, um die unbeabsichtigte Verdnderung des Gerits zu iiberpriifen.
Konfigurations-ID (Vollstindige Einstellungen): Die generierte ID enthélt alle konfigurierbaren Parameter,
einschlieflich Ethernet-IP-Einstellungen und das Datum.
Konfigurations-ID (ohne IP-Konfiguration und Datum): ID wird ohne die Ethernet-IP und das Datum
generiert. Dies ist niitzlich bei der Verwaltung mehrerer Gerdte, die die gleiche

Konfiguration, aber unterschiedliche IP-Adressen und/oder Konfigurationsdaten haben.
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7.10 Statusleiste
In diesem Abschnitt werden Modell, Seriennummer und Firmwareversion des angeschlossenen Sensors
angezeigt. Die Symbole auf der rechten Seite zeigen den Verbindungsstatus an. Tabelle 7-19 erklart die

Bedeutung der einzelnen Symbole.

Produktname: --, Firmware-Version: --, Seriennummer: -- E

Tabelle 7-19 Statusleisten-Symbol

I-g Zeigt den verbundenen Zustand mit UAM an.

I-E— Zeigt den getrennten Zustand mit UAM an.

7.11 Verbinden von UAM mit PC

a) Stellen Sie die Stromversorgung des UAM her und verbinden Sie ihn iiber ein USB-Kabel mit dem PC.

b) Wenn die Verbindung hergestellt ist, erkennt die Anwendung automatisch den UAM und zeigt dessen
COM-Port an. Wenn er nicht angezeigt wird, klicken Sie auf das Symbol ,,Erneut scannen Q. in der
Werkzeugleiste, um den COM-Anschluss zu aktualisieren.

¢) Klicken Sie auf das Symbol Gerit verbinden & in der Werkzeugleiste und geben Sie das Passwort ein,
wenn das entsprechende Dialogfeld erscheint (siche Abschnitt 7.12).

d) Der Verbindungsstatus wird auf der Registerkarte Informationen angezeigt. Wenn UAM erfolgreich

verbunden ist, wechselt das Symbol in den '8 Verbunden-Status.

¢) Wenn die Verbindung mit UAM getrennt wird, dndert sich das Symbol in den Status ,,Getrennt* 8 |

/ ® Verwenden Sie nicht den USB-Hub. \
Sollte der UAM nicht erkannt werden, selbst wenn er an den PC angeschlossen ist,
Hinweis klicken Sie auf die Schaltflache zur Aktualisierung des Anschlusses.

®  Wenn ein zusitzlicher UAM an denselben PC angeschlossen ist, klicken Sie auf die

K Schaltflache zum Aktualisieren des Anschlusses. /
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7.12 Passwort

Die Konfiguration von UAM ist passwortgeschiitzt, um unbefugten Zugriff zu verhindern. Der Benutzer
sollte das Passwort eingeben, bevor er zum Konfigurationsbildschirm {ibergeht. Wenn das in Abbildung 7-37
gezeigte Fenster erscheint, geben Sie das Passwort ein und klicken Sie auf ok. Das voreingestellte Passwort
lautet 12345678.

= Kennwort X

Geben Sie ein 8-stelliges Passwort ein, um sich anzumelden.

Kennwort “ |

Abbildung 7-37 Passwort

7.12.1 Anderung des Passworts

Der Benutzer kann das Passwort dndern, indem er die folgenden Schritte ausfiihrt:
Klicken Sie in der Meniileiste auf Optionen.
Klicken Sie auf Passwort dndern.

Es wird das in Abbildung 7-38 dargestellte Fenster angezeigt.

Geben Sie das neue Passwort ein und wiederholen Sie die Eingabe des neuen Passworts zur Bestétigung.

Das neue Passwort sollte aus 8 numerischen Ziffern bestehen.

z Passwort &ndern X

Geben Sie das neue Passwort ein und bestitigen Sie es durch erneute Eingabe.

Neues Passwort “ |

Erneut eingeben I ‘

Abbildung 7-38 Anderung des Passworts

® Klicken Sie auf OK um den Vorgang der Passwortinderung abzuschlieBen.
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7.12.2 Wiederherstellung des vergessenen Passworts
Wenn Sie das Passwort vergessen haben, fiihren Sie zur Wiederherstellung des Passworts die folgenden
Schritte aus.
a) Klicken Sie auf die Datei in der Meniileiste.
b) Klicken Sie auf die Schaltfliche Speichern unter oder driicken Sie Strg+S und speichern Sie das Projekt
an einem bevorzugten Ort. Das Projekt wird in der Datei [***** huc] gespeichert.
¢) Senden Sie diese Datei [**** huc] an die ndchstgelegene, in diesem Handbuch aufgefiihrte

Geschiftsstelle oder Vertretung, um das vergessene Passwort wiederherzustellen.

7.13 Konfigurationsmodus

Klicken Sie auf die Registerkarte Konfiguration, um die Einstellung von UAM zu konfigurieren. Die
Konfiguration von UAM ist passwortgeschiitzt, um unbefugten Zugriff zu verhindern. Der Benutzer muss
sich mit dem Passwort anmelden, um mit der Konfiguration fortzufahren. Details zu Passwortern finden Sie
in Kapitel 7.12. Befolgen Sie zur Konfiguration die folgenden Schritte.
a) Stellen Sie sicher, dass UAM und PC miteinander verbunden sind (siche Abschnitt 7.11). Schlieen Sie es
an, sollte dies noch nicht der Fall sein. Auch wenn UAM nicht angeschlossen ist, kann der Benutzer die
Einstellungen konfigurieren, sie aber nicht an UAM iibertragen.
b) Klicken Sie auf die Registerkarte ,,Konfiguration* oder klicken Sie im Menii auf ,,Modus* und wahlen Sie
»Konfiguration“
c¢) Geben Sie die Produktidentifikation und den Benutzernamen in der Registerkarte Allgemeine
Konfiguration ein, geben Sie einen entsprechenden Wert in den Ethernetinformationen ein, um die IP-
Einstellung zu dndern. Diese Informationen werden auch im dem Bericht des UAM-Projektdesigners

angezeigt. Details zur Berichtsanzeige finden Sie in Kapitel 7.9.3.
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; UAM Project Designer 2.4.0b0 -* (UAM-05LP) — O X

Datei Bearbeiten Modus Verbindungen Optionen Language  Hilfe
D - P B COMS [UAM] - 0 I veax -

Von SD-Karte laden ” Funktion @  Bereich @ Bestiticen &P Speichern auf SD-Karte
Produktinformationen
Produktidentitit [Undefined |
Grégenbeschrirkung: 64 Zeichen
Benutzemane [Undefined |
Grégenbeschrirkung: 50 Zeichen
Datum 2020/04/30
Ethernet-Informationen
IP-Acresse [192.1680.10
Subnet-Maske [255.256.255.0

Standerd-Gatenay [192.168.0.1

Abbildung 7-39  Allgemein

® OSSD bleibt im AUS-Zustand, wenn sich UAM im Konfigurationsmodus

Hinweis . ..

7.14 Funktionskonfiguration

Der Benutzer kann verschiedene Funktionen des UAM mit Hilfe des UAM-Projektdesigners konfigurieren.
Klicken Sie auf die Registerkarte [Funktion], um die Liste der konfigurierbaren Funktionen anzuzeigen
(Abbildung 7-40). Setzen Sie ein Hakchen, um die entsprechende Funktion zu aktivieren (siche Abschnitt 7.9.1
fiir Details). Die Liste der konfigurierbaren Funktionen ist unten aufgefiihrt. Es gibt einige Funktionen, die
nicht gleichzeitig ausgefiihrt werden konnen *!'. Wenn in einem solchen Fall eine der Funktionen ausgewihlt
wird, wird die andere grau dargestellt und kann nicht ausgewahlt werden. Aulerdem &ndert sich der maximal
konfigurierbare Bereich in Abhédngigkeit von der gewdhlten Funktion. Bestitigen Sie die Einstellung der
Anschlussbelegung, da sie ansonsten automatisch entsprechend der gewidhlten Funktion zugewiesen wird.
Detektieren *2
EDM
Interlock
Referenziiberwachung
Muting
Bereichssequenz

Master-Slave

Encodereingang
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= UAM Project Designer 2.4.0b0 -* (JAM-05LP) - m] X
Datei Bearbeiten Modus Verbindungen Optionen Language Hilfe
D M =) B COMS [UAM) - 0 Fofite o T
s | [ 000
Von SD-Karte laden @y Alleemein “ Bereich @ Bestiticen @ Speichern auf SD-Karte
Detektionseinstellungen Farbe Steckerbelegung A
Detektieren Einstellune =
Minimale Erkennunesbreite 70 mm 0SSD1
Maximaler Schutzabstand: 5.3 m
Aktive Bereiche \32 g 0OSSD2
D EDM Eraall i Verzégerung der Bereichsumschaltung 120 ms v WARNING1
[ taser-fus-Modus (Deaktiviert)
Betriebsart WARNING2
[ speree Enstllung | | (©) Schutzone1 + Werrzorel. 2 INA
(O Schutzzone . 2
IN_B
7-Segment-Anzeice
Umgekehrte Konfiguration (Deaktiviert)
[] Referenzabermachune Einstellung U ; " IN.C
IN.D
IN_E
[] Muting Einstellung
IN_A(Inv)
IN_B(Inv)
[T] Bereichsreinenfolee Einstellung
IN_C(Inv)
IN_D(Inv)
[] Master-Stave Einstellung
IN_E(Inv)
e NC
[] Encodereingane Einstellung NC
—
v

Abbildung 7-40 Funktionsinformationen

* 1 Die Funktionen Muting und Encoder, Muting und Interlock, Muting und Master-Slave kénnen nicht gleichzeitig konfiguriert

werden.

*2 Das Detekticren ist die Grundeinstellung des Sensors und ist daher nicht mit einem Kontrollkdstchen versehen.
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7.15 Bereichskonfiguration

Bei Klicken auf die Registerkarte Bereich erscheint der Bildschirm fiir die Bereichskonfiguration, wie in
Abbildung 7-41 dargestellt.
Es gibt zwei Arten von Regionen, wobei in der einen die Konfiguration von Schutz- und Warnzonen moglich
ist und in der anderen nicht. Der weil} dargestellte Bereich stellt die Region dar, in der eine Konfiguration der
Schutzzone moglich ist. Der hellgrau dargestellte Bereich ist der Bereich, in dem die Konfiguration der
Warnzone moglich ist. Der dunkelgrau dargestellte Bereich (iiber 20 m vom Ursprung entfernt) zeigt die
Region, in der sowohl Schutz- als auch Warnzonen nicht konfiguriert werden konnen. Es ist moglich, die
Warnzone innerhalb der konfigurierbaren Schutzzone zu konfigurieren. Die Reichweite des Schutzbereichs
héngt von der minimalen Objektbreite ab und dndert sich automatisch bei entsprechender Auswahl im
Einstellmenii des Detektionspanels. Legen Sie die Anzahl der aktiven Schutz- und Warnzonen im
Detektionspanel fest.

® Klicken Sie auf die Schaltflache ,,Bereich®, um zum Bereichskonfigurationspanel zu wechseln.

= UAM Project Designer 2.4.0b0 -* (UAM-05LP) - O X
Datei  Bearbeiten Modus Verbindungen Optionen Language  Hilfe
D - D B COM [UAM] - C) B X [ver20x -
n . . - -
Von SD-Karte laden @  Alleemein @) Funktion »* Bestiticen W Speichern auf SD-Karte
Bereich Il Steuerune -
SRR
”‘E @’ Referenzbersich ®
® @ .
Koordinaten Einlernen o
Pt X [mm ¥ fmml ‘ B =
+ 0 0 O s
1 ram. ‘
w
Lo o!'
S ¢ (ad
%0 S v
< >
Mausposition
% ~6159[mm] : ~2296[mm] - CamrS K
A ( )|0,00
ieralements X Steverclements Polar Radius: 65730mm]  Winkel: 2005[Grad] \ o/ boo Flal & B '3
Schritt: 982
F 8

Abbildung 7-41 Bereichskonfigurationsfenster
®  Waihlen Sie die Bereichsnummer im Bereichsvorschaufenster und klicken Sie auf die gewlinschte
Zone aus Warnungzonel, Warnungzone2 und Schutzzone fiir die Konfiguration. Schaltflichen zum
Konfigurieren der Muting- und Referenziiberwachungszonen werden angezeigt, wenn die

entsprechenden Funktionen aktiviert sind. Die mit ,,REF* markierte Referenzbereichsvorschau ist
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sichtbar, wenn die Referenzfunktion aktiviert ist.

7.15.1 Flichenkonfiguration mit Hilfe von Zeichenwerkzeugen

Zonen konnen mit den Zeichenwerkzeugen im UAM-Projektdesigner konfiguriert werden. Details finden Sie
in Tabelle 7-15.

® Klicken Sie auf die Schaltflache Hinzufiigen®.

®  Waihlen Sie die Zeichenform aus.

® Bewegen Sie den Cursor innerhalb des einstellbaren Bereichs und zeichnen Sie die Form per Drag
& Drop. Wéhrend des Zeichnens ist es moglich, die Formen umzuschalten, um Bereiche mit
kombinierten Formen zu zeichnen.
Abbildung 7-42 (a) zeigt ein Beispiel fiir eine Schutzzone, die durch die Auswahl der Linie festgelegt
wird™

Abbildung 7-42 (b) zeigt ein Beispiel fiir eine Warnzonel, die durch die Auswahl des Kreises

festgelegt wird ®
X UAM Project Designer 2.4.0b0 -* (UAM-05LP) o X
D-DB comumd - Q) KRN e
r——
| Fukton  #p[ Borwich |p  Bestitem  Wp  Speichern sul SD-Karte . .
] e Wenn eine gerade Linie von
i =l Punkt 1 — Punkt 2 gezogen wird
0 -9 1 2 O )
@ — - . .
. E entsteht durch die Verbindung
—-— —> ® s
@ . . . . .
+ dieser beiden Linien mit dem
> x
-l = Ursprung eine dreieckige Form.
?i Die Koordinaten von Punkt 1 und
8
&
-
. ~»
>
[CRH
- s a8

Abbildung 7-42 (a) Zonen-Konfigurationsbeispiel 1
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1383
1443
1501
1556
1608
1657
1703

1747

ne

Olmrmactune

Von SO Karto laden oy Allesmein W Funktion  p|  Dereich |

[

h
[re———

viep+o e x+ 200 e

Abbildung 7-42 (b) Zonen-Konfigurationsbeispiel 2

Wenn die Maus von Punkt 1 —
Punkt 2 gezogen wird, wird eine
Kreisform mit Ursprung bei Punkt
1 erzeugt. Eine kreisformige Form
kann nicht gebildet werden, wenn
der Punkt {iber den zulédssige
Region hinaus gezogen wird. Die
Koordinaten jedes Punktes werden
auch auf dem Koordinatenpanel

angezeigt. Punkte werden alle 2,5°

Die Koordinaten der konfigurierten Punkte, an denen die numerischen Werte angezeigt werden, kdnnen

direkt durch Doppelklicken auf die Zelle bearbeitet werden (Abbildung 7-43). Es ist auch mdglich,

zwischen XY-Koordinaten und Polarkoordinaten zu wechseln. Ferner kann ein neuer Punkt durch Klicken

auf die Schaltflache + in der Spalte Pt. hinzugefiigt werden.

* Die 2-Spalten- und n-Reihen-Daten kdnnen aus einer Textdatei kopiert und mit Hilfe der Schaltflachen

B B in die Koordinatentabelle eingefiigt werden.

* Verwenden Sie die Riicktaste, um einen einzelnen Koordinatenpunkt auf dem Anzeigepanel zu 16schen.

E@

]

Koordinaten

Einlernen

Pt

1

3

4

5

X[mm]

.

1383

-

v

1501

1556

1608

1657

1703

1747

1724

Y [mm]

1383

1259

1194

-1126

-1056

-983

-909

222

v

Steuerelemente XY

Steuerelemente Polar

E‘@

B

Koordinaten

Einlernen

Pt

1

X[mm]

3 1501 -1259
4 1556 -1194
5 1608 -1126
6 1657 -1056
7 1703 -983
8 1747 -909
v
[o] 1794 222

Y [mm] A

1383 -1383

Steuerelemente XY

Steuerelemente Polar

Abbildung 7-43 Koordinatenbeispiel

Um die Teile der konfigurierten Zone zu 16schen, klicken Sie auf die Schaltfliche ,,Loschen“” und

legen Sie anschlieend durch Drag & Drop des Cursors die zu 16schende Zone fest.

die oben aufgefiihrten Schritte.

Zum Konfigurieren der anderen Zonen wihlen Sie die entsprechende Zone aus und wiederholen Sie
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® Bestitigen Sie, dass jede Zone korrekt konfiguriert ist.
Wenn die Uberlappung von Formen beim Erstellen oder Bestitigen der Zone Probleme bereitet, kann

die Sichtbarkeit durch Klicken auf die ®  Schaltflache umgeschaltet werden.

Warnune 1 « Unsichtbar
Warnuneg2 «— Sichtbar
W s « Sichtbar

Abbildung 7-44 Umschalten zwischen sichtbarem und unsichtbarem Modus

7.15.2 Bereichskonfiguration mit Hilfe der Einlernfunktion
Die automatische Zonenkonfiguration durch Bezugnahme auf die Abgrenzung kann mit Hilfe der

Einlernfunktion des UAM erfolgen. Diese Funktion ist niitzlich, wenn der Benutzer komplexe Zonen

konfigurieren muss oder die Zeit fiir die Zonenkonfiguration reduzieren mochte. Die folgenden Schritte zeigen

den Konfigurationsvorgang unter Verwendung der Einlernfunktion.

® Stellen Sie sicher, dass UAM mit dem PC verbunden ist.

® Klicken Sicauf die Schaltfliche ™ Einlernen.

® Geben Sie den Offset ein, der zwischen der Zone und dem Hintergrund angewendet werden soll (der
maximale Offset kann bis zum maximalen Messabstand betragen).

® Klicken Sie auf die Schaltflache ,,Start™ (Abbildung 7-45) um die Aufzeichnung der Hintergrunddaten zu
starten. Die Aufzeichnung wird fortgesetzt, bis die Stopp-Schaltfliche angeklickt wird
Um alle Sensormesspunkte fiir die Einlernfunktion zu verwenden, markieren Sie die Option [Alle Punkte

anzeigen| und betétigen Sie die Schaltflache [Start].

Koordinaten Einlernen

Lehrkontrolle

Versatz: I] 00

l:l Alle Punkte anzeigen

4

mm

Das Einlernen wird auf die Vollbildansicht angewendet

Pt X [mm] Y [mm]

+ 0 0

Steuerelemente XY Steuerelemente Polar

Start Stopp

Abbildung 7-45 Einlerneinstellung

HOKUYO AUTOMATIC CO.LTD. 5 Rechte vorbshalten

129
Dokument Nr.: C-61-00003-5



= UAM Project Designer 2.4.0b0 -* (JAM-05LP) - X
Dwel Bewbeiten  Modus  Veindungen  Opfionen  Longuage Hilfe
D M=) B Goms (wan) ¢ I [
i e Berioht
Vom Sensor lesen ||  Alleomein || Funktion g.@ Bestat @ Bism Sensor abert
[ Berein l Steverng ] T
IR
B : ] o
| GraBenbeschrinkune: 64 Zeichen —_ =
0 2|a-9 .
1 ‘ \0&¢)
©®
Warune2 = | . =
| B8 © ® s
pT— &
e 270 ms - x
s [ 160 ms
® 8 b 9
P— i ®
Pt X [mm) Yin A
9
1 1285 -1285 ¢
2 1339 -1328 8
3 2300 -2260 o
4 2312 2252 S
5 2276 -2198 Is © s (ad
6 1435 1374 g 2
Mausposition N
7 1427 -1354 v % ~6291(mm] - 21520mm] - —=
Steuerelemente XY Steuerelemente Poler Radius: 6649[mm]  Winkek: 161(Grad] \w 4;‘A\ al [CRh4
Schritt: 825

Procuktmame: AM- 5L, Firwore-Verio: 20000 Seennummer sisses 8

Abbildung 7-46 Konfiguration von Bereichen mit Hilfe der Einlernfunktion

Wenn die Stopptaste angeklickt wird, wird anhand der kleinsten aufgezeichneten Daten ein Bereich
erzeugt. Der konfigurierte Bereich wird den Hintergrund von UAM nachbilden. (Abbildung 7-46).
Wenn der Hintergrund bei der Konfiguration des Schutzbereichs nicht innerhalb des maximalen
Erkennungsabstands liegt, wird er auf den maximale Erkennungsabstands von UAM eingestellt. Wenn
es in einem Warnbereich innerhalb von 20 m Entfernung zum UAM keinen Hintergrund gibt, wird
dieser auf 20 m gesetzt.

Nachdem der Bereich automatisch erstellt wurde, kann er mit den Zeichenwerkzeugen bearbeitet
werden.

Es ist auch moglich, die Region fiir die Generierung des Bereichs mittels Einlernfunktion anzugeben.
Verwenden Sie dazu die Bereichswerkzeuge. Wenn die angegebene Region keinen Hintergrund hat,

wird der Bereich mit der maximal mdglichen Entfernung der angegebenen Region erzeugt.

-

\_

® Wihrend der Verwendung der Einlernfunktion sollte der Anwender sicherstelle ,\

dass die festgelegte Zone den Sicherheitsanforderungen entspricht.

A Gefahr @ Der Abstand vom Bereich zum Hintergrund sollte zwischen 100 mm und 700 mm

liegen.
® Wenn der Abstand den oben genannten Bereich iiberschreitet, kann ein

ungeschiitzter Gefahrenbereich entstehen, der zu kritischen Verletzungen oder zum

Tod fithren kann. /
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7.15.3 Mutingkonfiguration
Die Mutingfunktion setzt die Sicherheitsfunktionen des UAM voriibergehend aufer Kraft, wenn die
erforderlichen Bedingungen erfiillt sind. Fiihren Sie die folgenden Schritte aus, um die Mutingfunktion zu
konfigurieren.
® Vergewissern Sie sich, dass die Mutingfunktion in der Funktionsregisterkarte aktiviert ist.
®  Vor der Konfiguration der Mutingzone ist es erforderlich, die Schutzzone zu konfigurieren.
Konfigurieren Sie die Schutzzone, sollte dies noch nicht der Fall sein.
®  Wenn Sie auf die Schaltfliche Muting klicken, wird der Bildschirm Mutingkonfiguration angezeigt.
Ziehen Sie die Maus iiber die Schutzzone und konfigurieren Sie den Mutingbereich im Schutzbereich
per Drag & Drop. Die Schutzzone wird rot und der Mutingbereich rosa dargestellt.
® Abbildungen 7-47 und 7-48 zeigen Konfigurationsbeispiele von Mutingzonen. Die rosa markierte
Region stellt die Mutingzone dar.

® Vergewissern Sie sich, dass die Mutingzone korrekt konfiguriert ist.

.
o Schutzzone Mutingzone .
~
Kommentar zum Bereich: ] fim
(GréBenbeschrinkung: 64 Zeichen —_
Scanskipoount 0 Zo-9 o5
Warnun | ©®
(=
Warmung2 ©®
| EX ® @ s
Muting @ +
B B x
Koordinate Einle
]
Pt X [mm] Y [mm] .
1 1374 1374 B
2 698 1972 of
3 517 1479 5]
4 -474 1479 [}
5 647 1991 «
6 1374 1374 -
i o o v
+ 0 0 < R
Mausposition
X ~63360mm] - 1226[mm] 2 = ool
Steverelemente X1 Steverelements Polar Radius: 6454lmm]  Winkek 163[Gvad] \&? poo FIA QN i1
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Abbildung 7-47 Konfiguration der Mutingzone Beispiel 1
Beispiel fiir die Konfiguration der Mutingzone, wenn eine gerade Linie von Punkt 1 zu Punkt 2 gezogen

wird
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Abbildung 7-48 Konfiguration der Mutingzone Beispiel 2

Konfigurationsbeispiel einer Mutingzone, wenn ein Quadrat von Punkt 1 bis Punkt 2 gezeichnet wird

7.15.4 Konfiguration der Referenzregion
Fiihren Sie die nachfolgenden Schritte aus, um die Referenzregion zu konfigurieren.
® Stellen Sie sicher, dass UAM fest an seinem Standort montiert ist.
® Stellen Sie die Verbindung zwischen dem UAM und dem PC sicher.
® Klicken Sie auf die Registerkarte Funktion, aktivieren Sie die Funktion Referenziiberwachung und
geben Sie den erforderlichen Toleranzabstand ein (Voreinstellung 100 mm).
Klicken Sie auf die Registerkarte Bereich.
®  Der Hauptbildschirm zeigt die Konfiguration fiir die Referenzregion an (Abbildung 7-49). Der erste
mit ,,REF* gekennzeichnete Bereich in der Vorschau stellt den Referenzbereich dar.
® Konfigurieren Sie die Referenzregion mit Hilfe der Zeichenwerkzeuge. Bewegen Sie den Cursor auf
dem Zeichenfeld und konfigurieren Sie per Drag & Drop den Referenzbereich. Die

Uberwachungsregion wird griin angezeigt
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Abbildung 7-49 Konfigurationsbeispiel einer Referenzregion
Um beispielsweise die Verschiebung des Sensors durch Bezugnahme auf den Hintergrund zu iiberwachen,
wihlen Sie das Werkzeug zum Zeichnen von Linien und ziehen Sie mit der Maus per Drag & Drop ein
Liniensegment iiber den Hintergrund. Die Referenzregion mit der +Toleranz wird an dieser Stelle erzeugt
(Abbildung 7-49).

7.16 Ubertragen der Konfigurationen an UAM

Wenn samtliche Konfigurationen abgeschlossen sind, klicken Sie auf die Schaltfliche ,,Bestitigen®, um die
Konfiguration zu iiberpriifen. Uberpriifen Sie auf dem Bestitigungsbildschirm nacheinander die allgemeinen,
funktionalen und Bereichseinstellungen. Falls eine Korrektur erforderlich ist, kehren Sie zur entsprechenden
Registerkarte zuriick und konfigurieren Sie die Einstellung neu. Klicken Sie auf dem Bildschirm zur
Bereichsbestitigung auf jede Bereichsvorschau, um sdamtliche Bereiche zu bestitigen.

Wenn die Bestétigung abgeschlossen ist, verbinden Sie die Anwendung mit UAM, falls dies noch nicht der
Fall sein sollte, und klicken Sie auf ,,An Sensor iibertragen, um die Konfiguration zu iibertragen. Im
getrennten Zustand kann die Konfiguration durch Klicken auf die Schaltflache ,,Auf SD-Karte speichern* auf
der SD-Karte gespeichert werden.
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Abbildung 7-50 Beispiel der Uberwachungsbestitigung

Wenn die Schaltflache Senden angeklickt wird, erscheint das Verifizierungsfenster (Abbildung 7-51). Klicken

Sie auf Ja, um die Konfiguration an UAM zu iibertragen

; UAM Project Designer

Die Ubertragung wird gestartet.

Méchten Sie fortfahren?

Konfigurationsbeispiel der Referenziiberwachung

Abbildung 7-51

Die Ubertragung der Einstellungen an UAM kann einige Minuten dauern. Wenn die Ubertragung
abgeschlossen ist, wird UAM automatisch neu gestartet. Der UAM-Projektdesigner kehrt zum Startpanel
zuriick. Klicken Sie auf die Schaltfliche ,,Verbinden*, um UAM im Uberwachungsmodus laufen zu lassen und

den Vorgang zu tiberpriifen.

® [egen Sie keine SD-Karte ein, wihrend Sie die Konfiguration iiber eine USB-

Hinweis Verbindung an UAM iibertragen. Dies kann zu Konfigurationsfehlern fiihren.
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7.17 Projektdatei speichern

Konfigurierte Funktionen und Bereiche kdnnen als Projekt in einer Datei gespeichert werden. Fiithren Sie die
folgenden Schritte aus, um die Projektdatei zu speichern.
a) Klicken Sie in der Meniileiste auf Datei.

b) Klicken Sie auf Speichern unter. (Abbildung 7-52)

D Offnen... Ctrl+0
B} seeichem.. Ctrl+S
a Speichern unter... Ctrl+ShiftS
E Beenden Ctrl+Q

Abbildung 7-52 Projektdatei speichern

¢) Geben Sie einen Dateinamen ein und klicken Sie auf die Schaltfliche Speichern. Andern Sie ggf. den

Speicherort der Datei. (Abbildung 7-53)

21|

File location (I): |E)UAM Project Designer ZI €5 e )

Li18n

| ) platforms

| )USB_Driver
20140706b.hucx
20150203a.hucx
20150205a.hucx

My Computer
- |

d ’

File (N): k4| | save® |
File Type (T): |UAM-05LP Project file(*.hucx) ~| Cancel /l
7
Abbildung 7-53 Projektdatei speichern
HOKUYO AUTOMATIC CO.LTD. 5. Rechte vorbehalten .

Dokument Nr.: C-61-00003-5



7.18 Konfiguration aus UAM lesen
Der Benutzer kann die aktuellen Einstellungen iiberpriifen oder die Konfigurationen des UAM bestitigen,
indem er die folgenden Schritte ausfiihrt.

a) Bestitigen Sie, dass der UAM und der UAM-Projektdesigner verbunden sind.

b) Waihlen Sie Einstellungen laden im Fenster des Unterpanels. Es erscheint eine Fortschrittsanzeige
(Abbildung 7-54), die den Status anzeigt. Wenn diese Schaltfliche angeklickt wird, ohne dass der UAM
angeschlossen ist, erscheint ein Dialogfeld zum Auslesen der Einstellungen von der SD-Karte (siche
Abschnitt 7.9.1).

Auslesen der Einstellungen vom Sensor...

N =

Abbildung 7-54 Auslesen der Konfiguration von UAM

c) Wenn das Lesen abgeschlossen ist, wir das Panel ausgeblendet.
d) Bestitigen Sie die Einstellungen Allgemein, Funktion und Bereich. Andern Sie die Einstellungen, falls

erforderlich, und klicken Sie auf Ubertragen, um die Konfiguration an UAM zu iibertragen.

7.19 Projektdatei 6ffnen

Der Benutzer kann die UAM-Projektdatei 6ffnen, indem er die folgenden Schritte ausfiihrt.

a) Klicken Sie in der Meniileiste auf Datei.

b) Klicken Sie auf Offnen

¢) Eserscheint ein Dialogfeld (Abbildung 7-55). Wihlen Sie die Projektdatei [***** hucx] zum Offnen aus.

d) Der Inhalt des Projekts wird von der Anwendung gelesen. Bestitigen Sie die Einstellungen Allgemein,
Funktion und Bereich. Andern Sie die Einstellungen, falls erforderlich, und klicken Sie auf die

Schaltfliche Ubertragen, um die Konfiguration in UAM zu schreiben.
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| )ilan

) platforms

| )USB_Driver
20140706b.hucx
20150203a.hucx

201502053, hucx

areals.hucx
My Document
-
oy 8
My Computer
-
My Network
File (N): |area1 Shucx LI Open (0)
File Type (T): IUAM—USLP Project file(*.hucx) | Cancel

Abbildung 7-55 Projektdatei speichern

7.20 Aufzeichnung der UAM-Daten
Befolgen Sie die nachfolgenden Schritte fiir die Datenaufzeichnung.
a) Verbinden Sie UAM mit dem UAM-Projektdesigner.
b) Klicken Sie auf die Uberwachungsschaltfliche im Unterpanel. Die Anwendung wechselt in den
Uberwachungsmodus.
¢) Klicken Sie auf die Schaltfliche Aufnahme.

Detektieren

Min. Erkennunesbreite 70 [mm]
Aktive Bereiche 1
Verzégerung der Bereichsumschaltung 30 [ms]
Laser-Aus-Modus Deaktiviert

Betriebsart

Schutzzone 1 + Warnzone 1, 2 Aktiviert
Schutzzone 1, 2 Deaktiviert

7-Seement-Anzeige

Umeekehrte Konfiguration Deaktiviert
Funktion
EDM Deaktiviert
Sperre Deaktiviert
Referenziberwachung Deaktiviert
Muting Deaktiviert
Bereichsreihenfolee Deaktiviert
Master-Slave Deaktiviert
Encodereingang Deaktiviert

Reaktionszeit

Schutzzone 1
Ein: 270 ms
Aus: 150 ms
Recorder ‘

Ereignis—Recorder ‘

Player ‘

Abbildung 7-56 Schaltflache Aufnahme
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d) Es erscheint das Fenster zur Datenaufzeichnung.

Geben Sie die Anzahl der Scanvorginge in das Feld Scanlimit (Abbildung 7-57) ein und klicken Sie auf
die Schaltfliche Aufzeichnen. Die Datei wird durch die Anwendung automatisch erstellt nachdem Sie auf
Speichern klicken. Andern Sie den Dateinamen und den Zielordner, falls erforderlich. Die
Datenaufzeichnung startet und stoppt automatisch, wenn der angegebene Scancount abgeschlossen ist.

Klicken Sie auf die Schaltfliche Stopp, um die Aufzeichnung vor Erreichen des Scancounts zu beenden.

Recorder Schaltflache

Bitte geben Sie eine Datei an! | AufZeiChnen

Scan-Beerenzune:

0 - g Stopp-Schaltfliche
Abeelaufene Zeit: 00:00:00
Anzahl der Scans: 0 Scans

Abbildung 7-57(a) Fenster zur Datenaufzeichnung

e) Klicken Sie auf , Ereignisaufzeichnung®, um die Daten unmittelbar vor und nach der Auslésung des
OSSD-Signals in den AUS-Zustand aufzuzeichnen (Abbildung 7-57(b)).
Die Aufzeichnungsdauer kann auf 1 bis 15 Sekunden vor und nach dem Ausschalten des OSSD
festgelegt werden. Wenn die Schaltfliche fiir das Datenprotokoll betdtigt wird, erscheint ein Fenster zur
Auswahl des Ordners fiir das Speichern der Daten (legen Sie den Ordner zum Speichern der Daten
vorher an). Die Datenprotokollierung beginnt kurz nach der Auswahl des Zielordners. Uberall dort, wo
das OSSD in den AUS-Zustand wechselt, werden Protokolldaten mit der entsprechenden Dauer im
Ordner gespeichert. Die Datenprotokollierung wird fortgesetzt, bis die Schaltfliche zum Stoppen der

Protokollierung betétigt wird. Der Dateiname wird automatisch generiert.

Ereignis—Recorder

Protokolldauer vor und nach dem Ausschalten der OSSD:
|1 [s]
Abeelaufene Zeit: 00:00:00

Abbildung 7-57(b) Fenster zur Ereignisaufzeichnung
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7.21 Wiedergeben der Protokolldaten

Befolgen Sie die nachfolgenden Schritte, um die Protokolldaten wiederzugeben.

1 Bestitigen Sie, dass die Verbindung des UAM zum UAM-Projektdesigner getrennt ist. Klicken Sie auf

die Schaltfliche ,,Verbindung trennen®, falls die Verbindung weiterhin besteht.

Uberwachungsmodus.

3 Klicken Sie auf die Schaltfliche Player.

Detektieren

Klicken Sie auf die Schaltfliche ,,Uberwachung® des Unterpanels und wechseln Sie in den

Min. Erkennunesbreite 70 [mm]
Aktive Bereiche 1
Werzégerung der Bereichsumschaltung 30 [ms]
Laser-Aus-Modus Deaktiviert
Betriebsart
Schutzzone 1 + Warnzone 1, 2 Aktiviert
Schutzzone 1, 2 Deaktiviert
7-Seement-Anzeige
Umeekehrte Konfiguration Deaktiviert
Funktion
EDM Deaktiviert
Sperre Deaktiviert
Referenziiberwachung Deaktiviert
Muting Deaktiviert
Bereichsreihenfolge Deaktiviert
Master-Slave Deaktiviert
Encodereingang Deaktiviert
Reaktionszeit
Schutzzone
Ein: 270 ms
Aus: 150 ms
Recorder

Ereignis—Recorder

Player

Abbildung 7-58 Log-Player-Fenster 1
4  Wibhlen Sie die Protokolldatendatei zur Wiedergabe aus (Abbildung 7-59).

Datei

Fortschritt

Steuerung

| >

Abbildung 7-59 Log-Player-Fenster 2

HOKUYO AUTOMATIC CO.LTD. 5 Rechte vorbehalten

139
Dokument Nr.: C-61-00003-5



Klicken Sie auf das Offnen-Symbol B2, um die Datei zur Wiedergabe auszuwihlen, und klicken Sie auf das
Wiedergabesymbol * , um die Protokolldaten anzuzeigen. Bewegen Sie den Schieberegler auf die
gewlinschte Position, um die entsprechenden Scandaten anzuzeigen.

Die Steuersymbole werden in Tabelle 7-20 erldutert.

Tabelle 7-20 Steuerungsschaltflichen

. Offnen und wihlen Sie die Protokolldaten, die abgespielt
r~ Offnen
werden sollen.

H Anfang Springt zur Anfangsposition der Protokolldaten.
» Abspielen Startet die Wiedergabe der Protokolldaten.
1 Pause Pausieren/ Anhalten der Protokolldaten fiir eine Weile.
[ ] Stop Stoppt die Protokolldaten.
H Ende Springt zum Ende der Protokolldaten.

7.22 Einstellungen auf SD-Karte speichern

Konfigurationsdaten konnen auf der SD-Karte gespeichert werden, die wiederum zur direkten
Konfiguration des UAM ohne Anschluss an den PC verwendet werden kann.

<Schritte zum Speichern >
a) Konfigurieren Sie ein Projekt im UAM-Projektdesigner und klicken Sie auf die Schaltflache Bestitigen,
wenn es abgeschlossen ist.
b) Uberpriifen Sie in der Registerkarte Bestitigung nacheinander die allgemeinen, Funktions- und
Bereichseinstellungen.
c¢) Trennen Sie die Verbindung mit UAM, falls dies noch nicht der Fall sein sollte
d) Klicken Sie auf die Schaltfliche ,Speichern auf SD-Karte“, um zur Registerkarte ,,SD-
Karteneinstellung® zu wechseln.
e) Geben Sie in der Registerkarte SD-Karteneinstellung (Abbildung 7-60) die Seriennummern und die 8-
stelligen Passworter aller UAMs ein, die mit den Einstellungen auf der SD-Karte konfiguriert werden sollen.

Um die Anderung der IP-Adresse des UAM zu verhindern, iiberpriifen Sie die Einstellung unter ,,IP-Adresse
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ausschlieBen® in der Registerkarte. Dabei wird die urspriingliche IP-Adresse aller UAM beibehalten.

* Es ist moglich, die Seriennummern mit n-Zeilen und 2 Spalten aus einer Textdatei zu kopieren und
einzufiigen.

* StandardméBig ist der erste Buchstabe die Seriennummer, die ,,H* zugeordnet wird. Geben Sie den korrekten,
auf dem Gerét angezeigten Buchstaben ein, falls dies nicht ,,H ist.

f) Vergewissern Sie sich, dass die SD-Karte in den PC-Steckplatz eingesetzt ist, und klicken Sie auf die
Schaltflache ,,Speichern. Es erscheint das Dialogfeld Speichern, wie in Abbildung 7-61 dargestellt.

g) Wihlen Sie die SD-Karte aus und klicken Sie auf die Schaltflache ,,Ordner auswéhlen®.

h) Es erscheint das in Abbildung 7-62 dargestellte Dialogfeld. Klicken Sie auf OK, um den Speichervorgang
abzuschlieflen.

1) Entfernen Sie die SD-Karte aus ihrem Steckplatz.

; UAM Project Designer 2.4.0b0 -* (UAM-05LP) - O X

Datei  Bearbeiten Modus Verbindungen Optionen Language  Hilfe
D - D B - Emeutes Scannen dré ~ (:) B I [ver2ox -

Von SD-Karte laden * Allgemein ’ Funktion * Bereich ’ Bestatigen »[ Speichern auf SD-Karte

SD-Karten-Einstellungen

Geriteanzahl: 1 B B &

Zielgerite: Seriennummer Kennwort

Y —

Anmerkune: Geben Sie eine 7-stellige Seriennummer und ein 8-stelliges Passwort ein

Speichern

Abbildung 7-60 Bildschirm SD-Karteneinstellung
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Select the SD card E]

@ Desktop

[+ xD My Documents

[+ -} My Computer

# %9 My Network Places
&Yoo cod

# |2) temp

[IV_'Iake Mew Folder ] l OK ” Cancel ]

Abbildung 7-61 Bildschirm SD-Kartenauswahl

X UAM Project Designer X

0 Die Ubertragung war erfolgreich.
I‘ J

OK

Abbildung 7-62 Fenster Ubertragung abgeschlossen

7.23 UAM-Konfiguration mittels SD-Karte
Die Konfiguration von der SD-Karte ist fiir die Gerdte mdglich, deren Seriennummer und Passwort auf der

SD-Karte registriert sind. Geréte, deren Seriennummer oder Passwort nicht iibereinstimmt, konnen nicht

konfiguriertwerden.

® Geben Sie die SD-Karte mit der Einstellungsdatei in den SD-Kartensteckplatz des UAM ein. Die
Siebensegmentanzeige zeigt mit dem Status ,,F2* die Erkennung der SD-Karte an.

® Wenn die Seriennummer und das Passwort des Gerdts mit der registrierten Seriennummer und dem
Passwort in der Datei iibereinstimmen, wird die Konfiguration gestartet. Die Siebensegmentanzeige zeigt
den Status ,,F3* an.

® Am Ende der Konfiguration zeigt die Siebensegmentanzeige den Status ,,F4“ an. Entfernen Sie die SD-
Karte aus ihrem Steckplatz, um die Konfiguration abzuschlieBen.

® Die Siebensegmentanzeige zeigt kurz den Status ,,F5“ an und das Gerit startet neu und zeigt den Status
,00% an.

® Nach erfolgreichem Abschluss wird die Bereichsnummer auf der Anzeige angezeigt.
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Hinweis

.

® Schalten Sie wihrend der Konfiguration den UAM nicht aus und entfernen Sie dh
SD-Karte nicht. Dies kann zu Konfigurationsfehlern fiihren.
® Verbinden Sie UAM wihrend der Konfiguration von der SD-Karte nicht per USB-

Kabel mit dem UAM-Projektdesigner.

® Schalten Sie UAM nicht aus, ohne die SD-Karte zu entfernen, wenn der Anzeige der

Status ,,F4* zu sehen ist. Die Konfiguration wird in diesem Fall unvollstindig sein.

8. Inspektion und Wartung

Inspektion und Wartung sind fiir einen sicheren Betrieb notwendig. Der Benutzer muss sicherstellen, dass

Inspektion und Wartung gemifl den Angaben des Benutzerhandbuchs durchgefiihrt werden.

Bevor Sie Priifung und Wartung durchfiihren, bestitigen Sie die folgenden Punkte.
® Dic von UAM iiberwachte Maschine oder das FTS ist ausgeschaltet.

® Dic umliegende Arbeitsumgebung ist sicher.

8.1 Inspektion vor Inbetriebnahme

Nach der Konfiguration des UAM sollte der autorisierte Benutzer vor der Inbetriebnahme eine Priifung mit

einem Priifling durchfiihren. Dies sollte ohne Anschluss des Sensors an das System durchgefiihrt werden.

Tabelle 8-1 Beispiel einer Inspektionsliste vor der Inbetriebnahme

UAM ist an der vorgesehenen Stelle korrekt montiert und die
Schrauben sind fest angezogen

Ja

Nein

Samtliche Verkabelung ist korrekt installiert

Das OSSD-Signal wechselt vom EIN-Zustand in den AUS-
Zustand, wenn der Priifling innerhalb der Schutzzone platziert
wird

Das OSSD-Signal bleibt im AUS-Zustand, wenn der Priifling
innerhalb der Schutzzone bewegt wird

Das OSSD-Signal schaltet vom AUS-Zustand in den EIN-
Zustand
wenn der Priifling aus der Schutzzone entfernt wird

Der Bereich wird umgeschaltet und korrekt am UAM angezeigt,
wenn die Eingangssignale gemil3 der Bereichsumschalttabelle
gedndert werden

Wenn sich der UAM im automatischen Neustartmodus befindet,
wechselt das OSSD-Signal vom EIN-Zustand in den AUS-
Zustand, wenn der Priifling in die Schutzzone gebracht wird,
und vom

AUS-Zustand in den EIN-Zustand, wenn der Priifling aus dieser
entfernt wird
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Wenn sich der UAM im manuellen Neustartmodus befindet,
wechselt das OSSD-Signal vom EIN-Zustand in den AUS-

8 | Zustand, wenn der Priifling innerhalb der Schutzzone platziert
wird, und verbleibt nach dem Entfernen des Priiflings aus der
Schutzzone im AUS-Zustand

Wenn die Start-Interlockfunktion konfiguriert ist, bewirkt das
Starten des UAM, ohne den Priifling in die Schutzzone zu

? platzieren, dass das OSSD-Signal im AUS-Zustand bleibt, bis
das RUCKSETZ-Signal bereitgestellt wird
Wenn die Mutingfunktion konfiguriert ist, beendet der UAM das
10 Muting (OSSD geht in den AUS-Zustand iiber), wenn der

Priifling in eine andere Schutzzone als den Mutingbereich
gebracht wird, selbst wenn die Mutingbedingungen erfiillt sind.

Wenn die Mutingfunktion konfiguriert ist, schaltet UAM nicht
11 | in den Mutingzustand, wenn sich die Muting-Eingangssequenz
von der festgelegten Sequenz unterscheidet.

Wenn die Mutingfunktion konfiguriert ist, wechselt UAM nicht
in den Mutingzustand , wenn das Zeitintervall zwischen zwei
Mutingeingéngen das angegebene Zeitintervall iiberschreitet

Wenn die Mutingfunktion konfiguriert ist, wird die
13 Uberbriickungsfunktion beendet, wenn die
Uberbriickungsperiode die festgelegte Uberbriickungsperiode

uberschreitet

Wenn die Referenziiberwachungsfunktion konfiguriert ist, sollte
die Verschiebung der Strukturen der Referenzabgrenzung oder
14 des UAM den OSSD veranlassen, in den AUS-Zustand zu
schalten, wenn die Verschiebung die zulédssige Toleranz
iiberschreitet. Dies gilt insbesondere dann, wenn der

Anndherungswinkel mehr als +30° zur Erkennungsebene betrigt

Wenn die Bereichssequenzfunktion konfiguriert ist, schaltet der
15 | OSSD in den AUS-Zustand, wenn die Sequenz der
Bereichsumschaltung von der konfigurierten Sequenz abweicht.

Anmerkung: Stellen Sie die Verwendung des UAM ein, wenn ein beliebiger Priifpunkt mit NEIN bewertet wird.

® Nehmen Sie wihrend der Inspektion keine Verdnderungen oder Demontage von UAM
A Gefahr vor, da dies dessen Erkennungsvermoégen beeintrichtigt und zu schweren

Verletzungen oder zum Tod fiihren kann.
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. . ® Fir die Rickverfolgbarkeit wird empfohlen, die  Wartungs- und
Hinweis

Inspektionsaufzeichnungen aufzubewahren und zu speichern.

8.2 Inspektion vor Inbetriebnahme
Dieser Test sollte nach Abschluss der Inspektion vor der Inbetriebnahme durchgefiihrt werden. Diese muss
unter Einhaltung ausreichender SicherheitsmaBnahmen durchgefiihrt werden. Die Durchfiihrung dieser
Inspektion vor der Inspektion zur Inbetriebnahme kann das System beschiddigen und zu schweren Verletzungen
oder zum Tod fiihren.
Tabelle 8-2 Beispiel einer Inspektionsliste fiir den Betrieb

Ja Nein

Das OSSD-Signal wechselt vom EIN-Zustand in den AUS-
1 | Zustand und die Maschine oder das Fahrzeug kommt zum
Stillstand, sobald der Priifling in der Schutzzone platziert wird

Das OSSD-Signal bleibt im AUS-Zustand und die Maschine oder
2 | das Fahrzeug hilt an, wenn der Priifling innerhalb der

Schutzzone, insbesondere an der Abgrenzung, bewegt wird

Wenn sich der UAM im manuellen Neustartmodus befindet,
wechselt das OSSD-Signal vom EIN-Zustand in den AUS-
3 | Zustand und die Maschine oder das Fahrzeug stoppt, wenn der
Priifling in die Schutzzone gebracht wird, und verbleibt nach dem
Entfernen des Priiflings aus der Schutzzone im AUS-Zustand

Wenn sich der UAM im manuellen Neustartmodus befindet,
4 | bleibt der OSSD im

OFF-Zustand bei Neustart von UAM

Wenn sich der UAM im automatischen Neustartmodus befindet,
wechselt das OSSD-Signal vom EIN-Zustand in den AUS-
Zustand, wenn der Priifling in die Schutzzone gebracht wird,

und vom
AUS-Zustand in den EIN-Zustand, wenn der Priifling aus dieser
entfernt wird

Wenn sich der UAM im automatischen Neustartmodus befindet,
verbleibt der OSSD im AUS-Zustand, wenn der UAM neu
gestartet wird und sich ein Hindernis innerhalb der Schutzzone
befindet

Wenn die Start-Interlockfunktion konfiguriert ist, bewirkt das
Starten des UAM, ohne den Priifling in die Schutzzone zu
platzieren, dass das OSSD-Signal im AUS-Zustand bleibt, bis das
RUCKSETZ-Signal bereitgestellt wird

Wenn die Mutingfunktion konfiguriert ist, beendet der UAM das
Muting (OSSD geht in den AUS-Zustand {iiber), wenn der
Priifling in eine andere Schutzzone als den Mutingbereich

gebracht wird, selbst wenn die Mutingbedingungen erfiillt sind.
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Wenn die Mutingfunktion konfiguriert ist, schaltet UAM nicht
9 | in den Mutingzustand, wenn sich die Muting-Eingangssequenz
von der festgelegten Sequenz unterscheidet.

Wenn die Mutingfunktion konfiguriert ist, wechselt UAM nicht
10 | in den Mutingzustand, wenn das Zeitintervall zwischen zwei

Mutingeingéngen das angegebene Zeitintervall iiberschreitet

Wenn die Mutingfunktion konfiguriert ist, wird die
Uberbriickungsfunktion beendet, wenn die

= Uberbriickungsperiode die festgelegte Uberbriickungsperiode
iiberschreitet
Wenn die Referenziiberwachungsfunktion konfiguriert ist, sollte
die Verschiebung der Strukturen der Referenzabgrenzung oder
P des UAM den OSSD veranlassen, in den AUS-Zustand zu

schalten, wenn die Verschiebung die zuldssige Toleranz
iiberschreitet. Dies gilt insbesondere dann, wenn der
Annéherungswinkel mehr als +£30° zur Erkennungsebene betrigt

Wenn die Bereichssequenzfunktion konfiguriert ist, schaltet der
13 | OSSD in den AUS-Zustand, wenn die Sequenz der
Bereichsumschaltung von der konfigurierten Sequenz abweicht.

Anmerkung: Stellen Sie die Verwendung des UAM ein, wenn ein beliebiger Priifpunkt mit NEIN bewertet wird.

8.3 Tégliche Inspektion
Tabelle 8-3 zeigt ein Beispiel fiir Elemente, die bei der tiglichen Inspektion iiberpriift werden sollten.

Tabelle 8-3 Beispiel einer tédglichen Inspektionsliste

Ja

Das OSSD-Signal wechselt vom EIN-Zustand in den AUS-
1 Zustand

wenn der Priifling innerhalb der Schutzzone platziert wird
Das OSSD-Signal bleibt im AUS-Zustand, wenn der
Priifling innerhalb der Schutzzone bewegt wird

Das OSSD-Signal schaltet vom AUS-Zustand in den EIN-
3 Zustand

wenn der Priifling aus der Schutzzone entfernt wird

Wenn sich der UAM im automatischen Neustartmodus
befindet, wechselt das OSSD-Signal vom EIN-Zustand in
4 den AUS-Zustand, wenn der Priifling in die Schutzzone
gebracht wird, und vom AUS-Zustand in den EIN-Zustand,
wenn der Priifling aus dieser entfernt wird

Wenn sich der UAM im manuellen Neustartmodus
befindet, wechselt das OSSD-Signal vom EIN-Zustand in
den AUS-Zustand, wenn der Priifling innerhalb der
Schutzzone platziert wird, und verbleibt nach dem
Entfernen des Priiflings aus der Schutzzone im AUS-
Zustand
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Wenn die Start-Interlockfunktion konfiguriert ist, bewirkt
das Starten des UAM, ohne den Priifling in die Schutzzone
zu platzieren, dass das OSSD-Signal im AUS-Zustand
bleibt, bis das RUCKSETZ-Signal bereitgestellt wird

Wenn die Mutingfunktion konfiguriert ist, beendet der
UAM das Muting (OSSD geht in den AUS-Zustand iiber),
wenn der Priifling in eine andere Schutzzone als den
Mutingbereich ~ gebracht  wird, selbst wenn die
Mutingbedingungen erfiillt sind.

Wenn die Mutingfunktion konfiguriert ist, schaltet UAM
nicht in den Mutingzustand, wenn sich die Muting-
8 Eingangssequenz von der festgelegten Sequenz
unterscheidet.

Wenn die Mutingfunktion konfiguriert ist, wechselt UAM
nicht in den Mutingzustand, wenn das Zeitintervall
zwischen zwei Mutingeingdngen das angegebene
Zeitintervall liberschreitet

Wenn die Mutingfunktion konfiguriert ist, wird die
10 Uberbriickungsfunktion beendet, wenn die
Uberbriickungsperiode die festgelegte

Uberbriickungsperiode iiberschreitet

Wenn die Referenziiberwachungsfunktion konfiguriert ist,
sollte  die  Verschiebung der  Strukturen  der
Referenzabgrenzung oder des UAM den OSSD veranlassen,
11 in den AUS-Zustand zu schalten, wenn die Verschiebung die
zuldssige Toleranz iiberschreitet. Dies gilt insbesondere
dann, wenn der Anndherungswinkel mehr als +30° zur
Erkennungsebene betrigt

Wenn die Mutingfunktion konfiguriert ist, beendet UAM
12 das Muting, wenn die Mutingperiode die festgelegte
maximale Periode iiberschreitet

Wenn die Bereichssequenzfunktion konfiguriert ist, schaltet
der OSSD in den AUS-Zustand, wenn die Sequenz der

13 . .
Bereichsumschaltung von der konfigurierten Sequenz

abweicht.

®  Verschmutzungen auf dem optischen Fenster schalten das OSSD-Signal in

H Inwels den AUS-Zustand.

8.4 Periodische Inspektion

Es sollten periodische Inspektionen durchgefiihrt werden, um das Erkennungsvermégen von UAM
sicherzustellen. Die nachstehende Tabelle 8-4 zeigt ein Beispiel fiir Elemente zur periodischen Inspektion. Es
wird empfohlen, diese Inspektion in Abstdnden von sechs Monaten durchzufiihren. Diese Inspektion sollte

zusammen mit der tdglichen Inspektion durchgefiihrt werden.
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Tabelle 8-4 Beispiel fiir eine periodische Inspektionsliste

Schrauben sind fest angezogen

Ja

Nein

Verschiebung aus der urspriinglichen Montageposition

Kratzer oder Riss im optischen Fenster

Die Schrauben des optischen Fensters sind fest angezogen

Ol, Fett oder Schmutz auf dem optischen Fenster

Sichtbaren Schidden an UAM

N (N[ (BN~

Der Kabelanschluss ist in gutem Zustand und fest angebracht

Der Bereich wird umgeschaltet und korrekt am UAM angezeigt,
wenn die Eingangssignale gemil3 der Bereichsumschalttabelle
gedndert werden

Das OSSD-Signal wechselt vom EIN-Zustand in den AUS-
Zustand
wenn der Priifling innerhalb der Schutzzone platziert wird

10

Das OSSD-Signal bleibt im AUS-Zustand, wenn der Priifling
innerhalb der Schutzzone bewegt wird

11

Das OSSD-Signal schaltet vom AUS-Zustand in den EIN-
Zustand
wenn der Priifling aus der Schutzzone entfernt wird

12

Wenn sich der UAM im automatischen Neustartmodus befindet,
wechselt das OSSD-Signal vom EIN-Zustand in den AUS-
Zustand, wenn der Priifling in die Schutzzone gebracht wird, und
vom AUS-Zustand in den EIN-Zustand, wenn der Priifling aus
dieser entfernt wird

13

Wenn sich der UAM im manuellen Neustartmodus befindet,
wechselt das OSSD-Signal vom EIN-Zustand in den AUS-
Zustand, wenn der Priifling innerhalb der Schutzzone platziert
wird, und verbleibt nach dem Entfernen des Priiflings aus der
Schutzzone im AUS-Zustand

14

Wenn die Start-Interlockfunktion konfiguriert ist, bewirkt das
Starten des UAM, ohne den Priifling in die Schutzzone zu
platzieren, dass das OSSD-Signal im AUS-Zustand bleibt, bis das
RUCKSETZ-Signal bereitgestellt wird

15

Wenn die Mutingfunktion konfiguriert ist, beendet der UAM das
Muting (OSSD geht in den AUS-Zustand iiber), wenn der
Priifling in eine andere Schutzzone als den Mutingbereich
gebracht wird, selbst wenn die Mutingbedingungen erfiillt sind.

16

Wenn die Mutingfunktion konfiguriert ist, schaltet UAM nicht
in den Mutingzustand, wenn sich die Muting-Eingangssequenz
von der festgelegten Sequenz unterscheidet

17

Wenn die Mutingfunktion konfiguriert ist, wechselt UAM nicht
in den Mutingzustand , wenn das Zeitintervall zwischen zwei
Mutingeingéngen das angegebene Zeitintervall iiberschreitet

18

Wenn die Mutingfunktion konfiguriert ist, wird die
Uberbriickungsfunktion beendet, wenn die
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Uberbriickungsperiode die festgelegte Uberbriickungsperiode
iiberschreitet

19

Wenn die Mutingfunktion konfiguriert ist, wird das Muting
beendet, wenn die Mutingperiode die festgelegte maximale
Mutingperiode iiberschreitet

20

Wenn die Referenziiberwachungsfunktion konfiguriert ist, sollte
die Verschiebung der Strukturen der Referenzabgrenzung oder
des UAM den OSSD veranlassen, in den AUS-Zustand zu
schalten, wenn die Verschiebung die zuldssige Toleranz
iiberschreitet. Dies gilt insbesondere dann, wenn der
Anndherungswinkel mehr als +30° zur Erkennungsebene betrigt

21

Die Nutzungsdauer des Sicherheitsrelais liegt innerhalb der
angegebenen Lebensdauer

22

Wenn die Bereichssequenzfunktion konfiguriert ist, schaltet der
OSSD in den AUS-Zustand, wenn die Sequenz der
Bereichsumschaltung von der konfigurierten Sequenz abweicht.
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/ ® Dieses Handbuch enthilt nur die Empfehlungen zu den grundlegenden Schritten ﬁir%\
Inspektion und Wartung.

Der Benutzer sollte bei Bedarf zusitzliche Inspektions- und Wartungsarbeiten

A Vorsicht durchfiihren.

® Der Benutzer sollte die notwendigen Schritte in Abstimmung mit der Arbeitsumgebung

durchfiihren.

® Fiihren Sie alle in diesem Handbuch erwihnten Inspektionen durch, wenn Sie den UAM
K zum ersten Mal verwenden.

8.5 Reinigung des optischen Fensters
Staub, der das optische Fenster bedeckt , konnte das Erkennungsvermdgen von UAM beeintrachtigen.
Falls der UAM in staubiger Umgebung installiert wird, ist eine regelmaBige Reinigung des optischen Fensters
erforderlich.
Je nach Verschmutzungsgrad ist die unten erwdhnte Reinigungsmethode zu befolgen.
®  Wischen Sie das optische Fenster mit einem sauberen, weichen Tuch ab.
® Reinigen Sie das optische Fenster mit einem weichen Pinsel.
® Entfernen Sie den Staub auf dem optischen Fenster mit einem Luftgebldse.
[ ]

Reinigen Sie das optische Fenster mit einem milden Reinigungsmittel, wenn es mit Ol- oder Fettpartikeln

verschmutzt ist.

® Trennen Sie beim Reinigen des optischen Fensters die Verbindung zum System.

A Gefahr ® Die Nichteinhaltung der oben genannten Hinweise kann zu Schéden an der

Maschine und damit zu schweren Verletzungen oder zum Tod fiihren.

® Verwenden Sie zur Reinigung des UAM keine organischen Losungsmittel wie\
2 Verdiinner, Benzol und Aceton. Kunststoffteile und Lackierung konnen betroffen sein.
Vorsicht @ Verwenden Sie keine Scheuermittel. Es konnte das optische Fenster zerkratzen, was

zum Verlust des Erkennungsvermdgens fiihrt.

J

® Verschmutzungen auf dem optischen Fenster schalten das OSSD-Signal in den )

H Inwels AUS-Zustand.

8.6 Ersetzen des optischen Fensters
Ein Austausch des optischen Fensters ist in den folgenden Fillen erforderlich:
® Riss oder Kratzer im optischen Fenster.
® Die Oberfliche des optischen Fensters bleibt auch nach der Reinigung verschmutzt.

®  Verschlechterung der Beschaffenheit des optischen Fensters.
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Bestellen Sie das optische Ersatzfenster beim néchstgelegenen Héndler oder beim UAM-Handelsvertreter.

8.6.1 Methode zum Austausch des optischen Fensters
Erforderliche Werkzeuge
+ Sechskantschliissel

* Drehmomentschliissel

® Stellen Sie die Benutzung des Systems ein und trennen Sie die Verbindung zum UAM. Entfernen Sie den
UAM von seinem Montageort.

® Bringen Sie UAM in eine staubfreie Umgebung. Entfernen Sie gegebenenfalls den Staub vom UAM.
Wihrend des Austauschs des optischen Fensters sind ausreichende Mallnahmen zu ergreifen, um das
Eindringen von Staub in das Innere des Gerits zu verhindern, da dies das Erkennungsvermégen von UAM
beeintrichtigen konnte.

® Entfernen Sie die Schrauben 1 bis 4 zur Befestigung des optischen Fensters mit einem Schraubenschliissel.

© 9 U3
@ g

Optisches Fenster
> /
74

Optischer Teil

/ Gehduse

Abbildung 8-1 Entfernen des optischen Fensters
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Um das optische Fenster zu entfernen, heben Sie es langsam an. Das Berithren der optischen
Komponenten von UAM ist zu vermeiden. Vermeiden Sie beim Entfernen das Ausiiben von Druck, da
dies die optische Komponente beschiddigen konnte, was das Erkennungsvermdgen von UAM
beeintrichtigen konnte.

Wenn um das Gehéduse herum Verschmutzungen vorhanden sind, entfernen Sie diese mit einem sauberen
Tuch, ohne den optischen Teil zu beriihren.

Falls der optische Spiegel verschmutzt ist, reinigen Sie ihn mit einem Luftgeblése.

Stellen Sie den Drehmomentschliissel auf 0,63 N m ein.

Beriihren Sie das neue optische Fenster nicht mit bloen Hénden. Es wird empfohlen, zum Auspacken
des neuen optischen Fensters saubere diinne Handschuhe zu tragen.

Priifen Sie, ob die Dichtung auf der Oberfliche des optischen Fensters angebracht ist.

Uberpriifen Sie die Einfiihrrichtung des optischen Fensters und decken Sie es langsam von oben ab.
Vermeiden Sie ein Verwackeln der optischen Komponenten.

Vergewissern Sie sich, dass das optische Fenster korrekt und ohne jegliche Neigung am Gehéuse
angebracht ist.

Ziehen Sie die 4 Schrauben 1 bis 4 mit einem Drehmomentschliissel fest.

Vergewissern Sie sich, dass das duBlere Erscheinungsbild des UAM einwandfrei ist, bevor Sie es wieder
im urspriinglichen System installieren.

Nach der Installation im System justieren Sie das optische Fenster wie in Abschnitt 8.6.2 erlautert.

/ ® Das optische Fenster ist ein kritischer Teil des UAM, daher sollte es wéhrend CN

.

A Vorsicht ¢

Austauschs nicht verunreinigt oder zerkratzt werden.

Ersetzen Sie das optische Fenster in einer sauberen Umgebung, um zu verhindern, dass
Staubpartikel in das Gerét eindringen und das Erkennungsvermdgen beeintrachtigen.
Vermeiden Sie es, die Komponenten im Inneren von UAM zu beriihren, da dies zu
Verschmutzungen fiihren kann, die sich negativ auf das Erkennungsvermdgen auswirken.
Nach dem Austausch des optischen Fensters ist eine Justierung erforderlich. Erst nach

/

Abschluss der Justierung ist UAM einsatzbereit.
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8.6.2 Einstellung des optischen Fensters

Waihrend des Betriebs tiberwacht UAM kontinuierlich den Transmissionsgrad des optischen Fensters. Sollte
sie sich aufgrund von Verschmutzung verschlechtern, meldet UAM einen Fehler. Daher ist es notwendig, den
Anfangsdurchlassgrad des neuen optischen Fensters zu messen und im Gerdt zu speichern. Wéhrend der

Durchfiihrung dieser Anpassung sollte keine Verschmutzungsquellen vorhanden sein.

<Anpassungsschritte>

a) Verwenden Sie die Anpassungssoftware ,,Optical Window Adjuster”, die auf der mitgelieferten CD
enthalten ist. Erstellen Sie einen lokalen Ordner und speichern Sie die Anwendung darin. Die wihrend des
Vorgangs erzeugte Protokolldatei (Format ,,serial number time.log™) und die Anpassungsdaten (Format
»serial number time.csv) werden im gleichen Ordner gespeichert, in dem auch die Anwendung
gespeichert ist. Bewahren Sie diese Dateien zur Referenz und Fehlerbehebung auf.

b) Stellen Sie die Stromversorgung von UAM her und verbinden Sie diesen iiber ein USB-Kabel mit dem PC.

c) Starten Sie den Optical Window Adjuster. Es erscheint das in Abbildung 8-2 dargestellte Fenster.

-1 OpticalWindowAdjuster x|

Connection Setting

COM port: (ST | Search | Start
=)t

Adjustment

Connect | Digconnect |

Abbildung 8-2 Optical Window Adjuster

d) Klicken Sie auf die Schaltfliche Verbinden, nachdem UAM erkannt und die COM-Port-Nummer
angezeigt wurde. Klicken Sie auf Suchen, wenn die COM-Port-Nummer nicht angezeigt wird.

e) Klicken Sie nach der Auswahl des COM-Ports auf die Schaltfliche Anpassung starten.

f) Wenn die Anwendung bereit ist, erscheint das Passworteingabefenster. Geben Sie das Passwort fiir das
Gerit ein und klicken Sie auf die Schaltflache ,,OK*. UAM wird einmal neu gestartet und beginnt mit der
Kalibrierung. Die Kalibrierung der 8 Verschmutzungskanale wird etwa 6 Minuten dauern. Die 7-Segment-

Anzeige auf dem UAM zeigt wihrend des Vorgangs den Code ,,CE* an.

( | Adi ‘ Adjustment failed. Please try again.
0 fidpustment mamgleted. ' If it fails repeatedly, contact the help desk.

Abbildung 8-3 Anzeige der abgeschlossenen Justierung Abbildung 8-4 Fehleranzeige

g) Wenn die Anpassung abgeschlossen ist, erscheint das in Abbildung 8-3 dargestellte Dialogfeld. Klicken Sie
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auf die Schaltflache OK und dann auf die Schaltfliche Verbindung trennen (Abbildung 8-2). Entfernen Sie
das USB-Kabel. UAM schaltet auf Normalbetrieb um. Wiederholen Sie die Justierung nach dem Uberpriifen
des optischen Fensters und der USB-Verbindung, wenn ein Fehlerdialog angezeigt wird, wie in Abbildung
8-4 dargestellt. Wenn die Anpassung auch nach wiederholten Versuchen fehlschlagt, wenden Sie sich an den
nichstgelegenen Handler oder Handelsvertreter, um Unterstiitzung zu erhalten. Senden Sie in einem solchen

Fall die Protokolldatei und die Kalibrierungsdatendatei zur Untersuchung der Fehlerursache.
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9. Fehlerbehebungg

Dieses Kapitel beschreibt Methoden zur Fehlerbehebung beim Betrieb des UAM. Die nachfolgende Tabelle

9-1 zeigt die Liste zur Fehlerbehebung.

Tabelle 9-1 Fehlerbehebungsliste

| siwaton | MogicherGrund | Lowngworschg

Die Stromversorgung ist
AUS /Uberspannung/

Unter Spannung

Stellen Sie sicher, dass die Stromversorgung eingeschaltet

ist

Versorgungsspannung iiberpriifen.

UAM ist nicht in Betrieb Zustand des Stromversorgungskabels {iberpriifen.
Kabel ist beschadigt Durch ein neues Kabel ersetzen
Die Konfiguration ist UAM neu konfigurieren
unvollstindig
Uberpriifen Sie die Spezifikation des PCs. Stellen Sie sicher,
PC-Probleme dass die Spezifikation kompatibel ist.
SchlieBen Sie alle sonstigen nicht zweckmiBigen
UAM kann di Anwendungen und versuchen Sie erneut, die Verbindung

Verbindung zum
UAM-Projektdesigner

nicht herstellen

herzustellen

Die Stromversorgung ist

ausgeschaltet

Stellen Sie sicher, dass die Stromversorgung eingeschaltet

ist

Versorgungsspannung iiberpriifen.

Zustand des Stromversorgungskabels {iberpriifen.

Das USB-Kabel ist nicht
an den USB-Port

angeschlossen

Stellen Sie sicher, dass das USB-Kabel sowohl an den PC

als auch an UAM angeschlossen ist

Die Stromversorgung ist

Stellen Sie sicher, dass die Stromversorgung eingeschaltet

ausgeschaltet ist
Messdaten Versorgungsspannung iiberpriifen.
) ) UAM ist
werden nicht angezeigt Zustand des Stromversorgungskabels {iberpriifen.
fehlerhaft/gesperrt " —
Uberpriifen Sie die Fehlernummer in der 7-Segment-Tabelle
Zustand
Starten Sie UAM neu, wenn es sie blinkt
OSSD  verbleibt im Montieren Sie UAM an einem Standort an, der frei von
AUS-Zustand, Lichtinterferenz Lichtinterferenzen ist

obwohl die Schutzzone
frei von

Hindernissen ist

Siehe Kapitel 5.1 fiir MaBnahmen gegen Lichtinterferenzen

Gegenseitige Interferenz

Siehe Kapitel 5.2 fiir MaBnahmen gegen gegenseitige

Interferenz

Verschmutztes optisches

Priifen Sie das optische Fenster auf Verunreinigungen oder
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Fenster Beschadigungen

Andern Sie die Montageposition so, dass der Boden nicht
Boden wird erkannt erkannt wird.

Rekonfigurieren Sie den Erkennungsbereich.

_ _ Rekonfigurieren Sie den Erkennungsbereich so, dass der
Hintergrund wird erkannt ] ) ]
Hintergrund nicht erkannt wird.

Lockout-Zustand Uberpriifen Sie die Beschreibung der Fehlernummer und
aufgrund der fithren Sie die vorgeschlagenen Losungsvorschldge durch.
Selbstdiagnosefunktion

UAM ist im Interlock Uberpriifen Sie die Konfiguration der Interlockfunktion.

Wenn RES REQ ON ist, stellen Sie UAM das
RUCKSETZEN-Signal zur Verfiigung

Tabelle 9-2 stellt die Fehlernummern von UAM dar. Diese Nummern werden auf der 7-Segment-Anzeige
von UAM angezeigt. Wenn UAM nicht in der Lage ist, den normalen Betrieb wieder aufzunehmen, wenden
Sie sich an den ndchstgelegenen Vertriebspartner oder Handelsvertreter (auf der letzten Seite des Handbuchs

aufgefiihrt), um Unterstiitzung zu erhalten.

Tabelle 9-2 Liste der Fehlernummern

45 Einstellungsfehler/Unvo | UAM neu konfigurieren Automatische

llstdndige Einstellung Wiederherstellung oder
Riicksetzen des Eingangs
(wéhrend der
Interlockeinstellung)

56 Fehler im ungiiltigen Bestitigen Sie den Automatische
Bereich Eingangsstatus wéhrend der Wiederherstellung oder
Bereichsumschaltung. Riicksetzen des Eingangs

(wéhrend der
Interlockeinstellung)

57 Bereichseingangs- Bestitigen Sie den Automatische
Verbindungsfehler Eingangsstatus wihrend der Wiederherstellung oder
Bereichsumschaltung. Riicksetzen des Eingangs

(wéhrend der
Interlockeinstellung)

59 Bereichssequenzfehler Bestitigen der Automatische
Bereichsumschaltungs- Wiederherstellung oder
sequenz. Riicksetzen des Eingangs

(wéhrend der
Interlockeinstellung)

5B Encoder- Stellen Sie sicher, dass die Automatische
Geschwindigkeitsfehler | Encodergeschwindigkeit Wiederherstellung oder
korrekt eingestellt ist Riicksetzen des Eingangs

(wéhrend der
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Interlockeinstellung)

5C Encoderfehler Bestitigen des Automatische
Encodereingangsstatus. Wiederherstellung oder
Riicksetzen des Eingangs
(wéhrend der
Interlockeinstellung)

5D Encoder- Stellen Sie sicher, dass die Neustart der Stromversorgung
Geschwindigkeitsfehler | Encodergeschwindigkeit

korrekt eingestellt ist

SE Fehler durch ungiiltigen | Bestdtigen Sie den Automatische
Bereich (wéhrend Eingangsstatus wéhrend der Wiederherstellung oder
Encoder giiltig ist) Bereichsumschaltung. Riicksetzen des Eingangs

(wéhrend der
Interlockeinstellung)
5F Encoder- Stellen Sie sicher, dass die Automatische
Geschwindigkeitsfehler | Encodergeschwindigkeit Wiederherstellung oder
korrekt eingestellt ist Riicksetzen des Eingangs
(wéhrend der
Interlockeinstellung)
60-63 Motorfehler Montieren Sie den Sensor so, Automatische
dass die in der Spezifikation Wiederherstellung oder
angegebene Vibrations- und Riicksetzen des Eingangs
StoBresistenz nicht (wéhrend der
iiberschritten wird. Interlockeinstellung)

64 Master-Slave- Bestitigen Sie die Verbindung | Automatische
Kommunikationsfehler | zwischen Master und Slave. Wiederherstellung oder

Riicksetzen des Eingangs
(wéhrend der
Interlockeinstellung)

70 Optische Montieren Sie UAM an einem | Automatische
Interferenz/hochreflektie | Standort an, der frei von Wiederherstellung oder
render Hintergrund Lichtinterferenzen ist. Siehe Riicksetzen des Fingangs

Kapitel 5.1 fir Malnahmen (wahrend der
gegen Lichtinterferenzen. Interlockeinstellung)
72 Fehler der Stellen Sie sicher, dass die Neustart der Stromversorgung
Betriebstemperatur Betriebstemperatur innerhalb
der Spezifikation liegt.
74-79 Fehler in der Stellen Sie sicher, dass die Neustart der Stromversorgung
Stromversorgung Spannung innerhalb der
Spezifikation liegt.
7C OSSD-Uberstromfehler | Stellen Sie sicher, dass die Neustart der Stromversorgung
OSSD-Last innerhalb der
Spezifikation liegt.
7D Fehler der Slave-Einheit | Priifen Sie den Fehlercode der | Automatische

1

Slave-Einheit 1

Wiederherstellung oder
Riicksetzen des Eingangs
(wéhrend der
Interlockeinstellung)
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7E Fehler der Slave-Einheit | Priifen Sie den Fehlercode der | Automatische
2 Slave-Einheit 2 Wiederherstellung oder
Riicksetzen des Eingangs
(wéhrend der
Interlockeinstellung)
7F Fehler der Slave-Einheit | Priifen Sie den Fehlercode der | Automatische
3 Slave-Einheit 3 Wiederherstellung oder
Riicksetzen des Eingangs
(wéhrend der
Interlockeinstellung)
80 Fehler der Master- Priifen Sie den Fehlercode der | Automatische
Einheit Master-Einheit Wiederherstellung oder
Riicksetzen des Eingangs
(wéhrend der
Interlockeinstellung)

84,85 Objekt in begrenztem Reinigen Sie das optische | Automatische
Erkennungsbereich oder | Fenster (siche Kapitel 8.5 zur | Wiederherstellung oder
Verschmutzung des Reinigung  des  optischen | Riicksetzen des Eingangs
optischen Fensters. Fensters). (wéhrend der

Entfernen Sie auBlerdem alle | Interlockeinstellung)
Objekte, die sich innerhalb der
Zone mit eingeschrinktem
Erkennungsvermogen  (siehe
Kapitel 5.4) des UAM befinden.
86 Fehler durch Montieren Sie UAM an einem | Automatische
gegenseitige Interferenz | Standort an, der frei von | Wiederherstellung oder
gegenseitiger Interferenz ist. Riicksetzen des Fingangs
Siehe Kapitel 5.2 fiir (wahrend der
Malinahmen gegen gegenseitige | Interlockeinstellung)
Interferenz.
8F SD-Karten- Priifen Sie die Datei der SD- Neustart der Stromversorgung
Erkennungsfehler Karte oder iiberpriifen Sie die
Spezifikation der SD-Karte.
95-9A, OSSD-Diagnosefehler Uberpriifen Sie die OSSD- Neustart der Stromversorgung
A8, AC Verbindung.
A6 EDMI1- Uberpriifen Sie die EDMI- | Neustart der Stromversorgung
Eingangsverbindungsfeh | Verbindung.
ler
A7 EDM2- Uberpriifen Sie die EDM 2- Neustart der Stromversorgung
Eingangsverbindungsfeh | Verbindung.
ler
A9 Fehler beim Riicksetzen | Uberpriifen Sie die | Neustart der Stromversorgung
des Eingangs RUCKSETZEN-Verbindung.
AA Referenziiberwachungsf | Uberpriifung Sie eine mégliche | Automatische
ehler Verschiebung der Wiederherstellung oder

Referenzstruktur oder der
UAM-Position

Riicksetzen des Eingangs
(wéhrend der

Interlockeinstellung)
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B1, B9 Optisches Fenster ist Siehe Kapitel 8.5 zur Reinigung | Automatische
verunreinigt des optischen Fensters Wiederherstellung oder
Riicksetzen des Eingangs
. (wéhrend der
N Interlockeinstellung)
B2, BA Optisches Fenster ist
verunreinigt
B3, BB Optisches Fenster ist
verunreinigt
B4, BC Optisches Fenster ist
verunreinigt
B5, BD Optisches Fenster ist
verunreinigt
B6, BE Optisches Fenster ist
verunreinigt
B7, BF Optisches Fenster ist
verunreinigt
B8, CO Optisches Fenster ist
verunreinigt
Cl1 Optisches Fenster wurde | Ersetzen oder Reinigen des | Neustart der Stromversorgung
entfernt oder ist | optischen Fensters
verschmutzt
CE Nach dem Austausch ist | Einstellen =~ des  optischen | Automatische
das  Einstellen  des | Fensters Wiederherstellung oder
optischen Fensters Riicksetzen des Eingangs
erforderlich. (Wéhrend (wéhrend der
der Einstellung des Interlockeinstellung)
HOKUYO AUTOMATIC CO.LTD. . Rechte vorbehalten
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optischen Fensters wird

Fehler (41-F5)

Erdungskabel ordnungsmaBig
angeschlossen ist.

Uberpriifen Sie auch, ob
Stérungen in der
Betriebsumgebung auftreten.
Montieren Sie den Sensor
innerhalb der angegebenen
Vibrations- und
StoBspezifikation.

Ersetzen Sie den UAM, wenn
auch nach Wiederherstellung
der Stromversorgung der
Betrieb nicht wiederhergestellt
werden kann.

Wenden Sie sich fiir
Reparatur an

die

den
néchstgelegenen Hindler oder
Handelsvertreter.

CE angezeigt.)
CF UAM ist nicht | UAM konfigurieren Automatische
konfiguriert Wiederherstellung oder
Riicksetzen des FEingangs
(wéhrend der
Interlockeinstellung)
D3-E6 Die Konfiguration ist UAM neu konfigurieren Neustart der Stromversorgung
unvollstindig
FO SD-Karten- Entfernen Sie die Karte und | Automatische
Initialisierungsfehler versuchen Sie es erneut Wiederherstellung oder
Riicksetzen des Eingangs
(wéhrend der
Interlockeinstellung)
F1 SD-Karten- Priifen Sie die Einstellungsdatei | Automatische
Dateiinhaltsfehler auf der SD-Karte Wiederherstellung oder
Riicksetzen des FEingangs
(wéhrend der
Interlockeinstellung)
Sonstiger Geritefehler Stellen Sie sicher, dass das Neustart der Stromversorgung

* In der 7-Segment-Anzeige werden B und D werden als b und d angezeigt.

* Fehlernummern werden wie folgt dargestellt: 0, 1,2, 3,4,5,6,7,8,9,A,B,C,D, Eund F.

Hinweis

® Bei der Einstellung des optischen Fensters mit dem ,,Optical Window Adjuster* wird

der Code CE auf der 7-Segment-Anzeige des UAM angezeigt. Nach erfolgreichem

Abschluss der Anpassung nimmt UAM den normalen Betrieb wieder auf und zeigt

die Bereichsnummer an.
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10. Spezifikation
10.1 UAM-05LP

Tabelle 10-1 UAM-05LP-Spezifikation

Modell UAM-05LP-T301 UAM-05LP-T301C
Schutzbereich Max: 5 m
Warnbereich Max: 20 m (nicht sicherheitsgerichtet) !
Abstandstoleranz +100 mm
Erkennungsvermdgen | Yon schwarzem Reflektorblech (1,8 %) zu Riickstrahlblech
Winkelbereich 270°
Erkennungsei ¢ 30 mm (Max: 1,8 m)
genschaften | Minimale Objekt- | @ 40 mm (Max: 2,5 m)
breite ¢ 50 mm (Max: 3,0 m)
¢ 70 mm/@ 150 mm (Max: 5,0 m)
Scanfrequenz 30 ms (Rotationsgeschwindigkeit: 2000 U/min)
Bereichsmuster Max. 32 Muster (128 bei Verwendung der Encodereingangsfunktion)
Reaktionszeit AUS 60 ms ~ 2010 ms
EIN 270 ms ~ 2010 ms
Element Gepulste Laserdiode
Optik Wellenlénge 905 nm
Schutzklasse Laser der Klasse 1
Typ Typ 3 (IEC61496-1, IEC61496-3)
Funktionale Sicherheit SIL 2 (Typ B, HFT=1) (IEC61508)
PFHq 7,8x10-8 (Tl = 20 Jahre): Wenn die Master-Slave-Funktion nicht
verwendet wird.
1,6x10-7 (T1 = 20 Jahre): Wenn die Master-Slave-Funktion verwendet
wird.
GroBe 80 mm (B) x 80 mm (T) x95 mm (H) (ohne Kabel)
Gewicht 0,8 kg 0,5 kg
Schutz IP65
Gehéuse Gehéusematerial Gehause: Aluminium
Optisches Fenster: Polykarbonat
Verbindungskabel Lange des Anschlusskabels mit | Wasserdichter Anschluss: 0,3 m
offenen Enden: 3 m
DC 24 V £10 %: bei Betrieb mit Umrichter
Stromversorgung DC 24V -30 % /420 %: bei Betrieb mit Batterie
Versorgungsst Normal (ohne Last) 6w
rom Max. (mit Last) 50 W

*1. Entfernung, wenn der Reflexionsgrad des Objekts 90 % oder mehr betragt.

*2. Ein zusitzlicher Abstand von 200 mm ist erforderlich, wenn UAM bei stark reflektierendem Hintergrund betrieben wird.

HOKUYO AUTOMATIC CO.LTD. 5 Rechte vorbehalten

161
Dokument Nr.: C-61-00003-5



OSSD 1/2 (Sicherheit)

Ausgangstyp (High-Side-Schalter)

Ausgangsstrom: (Max: 500 mA) *

Leckstrom (Max: 1 mA)

AWG 26

Belastungstoleranz (L/R =25 ms, C=1 pF)

Ausgangstyp (High-Side-Schalter)

Ausgang OSSD3/4 (Sicherheit)/ | Ausgangsstrom: (Max: 250 mA) "
WARNZONE 1/2 | Leckstrom (Max: 1 mA)
(Nicht-Sicherheit) AWG 28
Belastungstoleranz (L/R=25 ms, C=1 pF)
RES REQ 1, Ausgangstypen (PNP-Transistor)
RES REQ 2, Ausgangsstrom (Max: 200 mA)
MUT OUT 1, MUT Ableitstrom (Max: 1 mA)
_OUT2 AWG 28
Bereichsmuster 32 Eingangsimpedanz 4,7 kQ
(5 Eingéinge x 2 Kanile)
EDML, AWG 28
EDM?2,
MUTINGZONE],
MUTINGZONE?2,
MUTINGZONES3,
. MUTINGZONE4,
Eingang ) j
UBERBRUCKUNGI,
UBERBRUCKUNG?2,
RUCKSETZENI,
RUCKSETZEN2
ENC_Al, ENC A2, Eingangsimpedanz 4,7 kQ
ENC B, AWG 28
ENC B2
Schnittstelle Konfiguration USB 2.0 (Mini-USB-Stecker des Typs B)
RS-485
Ethernet 100BASE-TX (wasserdichter Anschluss)
. Temperatur -10° C bis +50° C (kein Einfrieren)
Widerstand ~ gegen -
) Lagertemperatur -25° C bis +70° C (kein Einfrieren)
Umwelteinfliisse
Luftfeuchtigkeit 95 % RH ohne Kondensation
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Luftfeuchtigkeit bei 95 % RH ohne Kondensation
Lagerung

Umgebungshelligkeit™ | Weniger als 1500 Ix

Frequenzbereich: 10~55 Hz Sweepzeit: 1 Oktave/min

Vibration Amplitude: 0,35 mm + 0,05 mm

Stof3 Beschleunigung: 98 m/s 2 (10G) Impulsdauer: 16 ms
AuBeneinsatz Nicht erlaubt

Hohe Unter 2000 m

*3. Der Gesamtstrom von OSSD-Ausgang und Warnausgang sollte unter 1,0 A liegen.
*4. Wenn die Lichtquellen mit einem Winkel von > 5° von der Erkennungsebene des UAM angebracht werden.
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11. Verpackungsinhalt

Die folgenden Elemente sind in der Verpackung enthalten.
a) UAM x1
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12. Optionen

12.1 Basismontagehalterung (Modell: UAM-BKO03)
Mit diesem Stiitzbiigel kann die horizontale Ausrichtung des UAM wihrend der Installation gedndert
werden. Diese Klammer ist besonders niitzlich, um die gegenseitige Interferenz zu verhindern, wenn zwei oder

mehr UAMs verwendet werden. (Siehe externe Abmessungen)

12.2 Hintere Montagehalterung (Modell: UAM-BK04)

Diese hintere Halterung kann verwendet werden, um die vertikale und horizontale Ausrichtung des UAM
wihrend der Installation zu dndern. Diese Klammer ist besonders niitzlich, um die gegenseitige Interferenz zu

verhindern, wenn zwei oder mehr UAMs verwendet werden. (Siehe externe Abmessungen)

12.3 USB-Kabel (Modell: UAM-MUSB)
Dieses Kabel wird zur Verbindung von UAM und PC verwendet. Die Lange des USB-Kabels betrdgt 1 m.

Dieses Kabel wird bei der Konfiguration des UAM verwendet.

g o

12.4 Ethernet-Kabel (Modell: UAM-ENET)
Dieses Kabel dient zur Verbindung von UAM und PC fiir die Messdatenausgabe. Die Kabelldnge betragt 3

m.

12.5 Konfigurations-CD (Modell: UAM-CDO03)
Diese CD enthélt die Konfigurationssoftware, den UAM-Projektdesigner, den USB-Treiber und andere

zugehorige Dokumente.
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12.6 Optisches Fenster zum Austausch (Modell: UAM-W002)

Ersatzteil, wenn das optische Fenster verkratzt oder beschédigt ist.

12.7 Abdeckungshalterung (Typ: UAM-BKO05)

Abdeckungshalterung fiir den Schutz des optischen Fensters, die in Kombination mit Montagebiigeln

verwendet werden kann. (Sieche Abmessungen)

12.8 Anschlusskabel (nur UAM-05LP-T301C)

Modell Kabelldnge (m)
UAM-5C02C 2
UAM-5C05C 5
UAM-5C10C 10
UAM-5C20C 20
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13. Externe Abmessungen

13.1 UAM-0SLP
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13.2 Basismontagehalterung
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13.3 Hintere Montagehalterung
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13.4 Abdeckungshalterung
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14. EG-Konformitatserklirung

Optical data transmission device, Photo sensor, Auto counter, and autceatic door

HOKUWUYO

EC DECLARATION OF CONFORMITY

We, the undersigned,

Manufacturer : HOKUYO AUTOMATIC CO., LTD
Address, City : Higobashi Union Building, 1 -~ 9 — 6 Edobori, Nishi — ku, Osaka 550 — 0002
Country : Japan
Authorized representative in Europe
: Hongwei Liu, Hokuyo Automatic Co.,Ltd. Amsterdam Branch
Address City : ProfJ.H. Bavincklaan 2, 1183 AT Amstelveen
Country : The Netherlands

Certify and declare under our solo responsibility that the following apparatus

Description @ Safety Laser Scanner
Manufacturer : HOKUYO AUTOMATIC CO., LTD
Identification : UAM — 035 Series

confirms with the essential requirements of the EMC Directive 2014/30/EU, based on the
following specifications applied

- EU Harmonized Standards
- EN55011 : 2009+ A1 2 2010 Groupl ClassA
-EN61000 - 6 -4 2 2007+ A1 : 2011
- EN61496 — 1 1 2013 (Type3 ESPE)
- EN61000 - 6 -2 < 2005
- EN62061 : 2005+ A2 : 2015
(Regarding EMC requirement : refer to EN61326 -3 — 1 2 2008 SIL2)
-1IEC61326 -3 — 1 < 2008 (SIL2)

confirms with the essential requirements of the Machinery Directive 2006/42/EC, based on
the following specifications applied

- EU Harmonized Standards

- EN61496 — 1 © 2013 (Type3 ESPE)

- 1EC61496 — 3 : 2008 (Type3 ESPE)
-IEC61508 —1 ¢ 2010 (SIL1 - 2)
-1EC61508 —2 : 2010 (SIL1 - 2)
-IEC61508 -3 : 2010 (SIL1 - 2)
-1EC61508 —4 1 2010 (SIL1 - 2)

- EN62061 : 2005+ A2 2 2015
-ENISO13849 — 1 : 2015 (Cat.3, PL d)
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The following Notified Body has issued a positive Statement of Opinion.

Notified Body reference E6 11 01 26630 001

Identification of statement 0123

Name and address of NB TUV SUD Product Service GmbH
Ridlerstrasse 65
80039 Muenchen
Germany

confirms with the essential requirements of the RoHS Directive 2011/65/EU, based on the

following specifications applied

- EU Harmonized Standards
- EN50581 : 2012

Done at Osaka, Japan

On November 22.2018

/ /‘]{—M?q/‘ / d////d«é

Masayuki Maeda
General Manager

Quality Control Department

172

HOKUYO AUTOMATIC CO.LTD. All Rights Reserved

Dokument Nr.: C-61-00003-5



15. Revisionsverlauf

- September

2015

Erste Verdffentlichung

1 November

2015

UL-Vorschriften und Normen hinzugefiigt, Fehlerkorrektur

2 Januar 2017

Normen aktualisiert, Anschlussmodell hinzugefiigt

Folgende Abschnitte wurden hinzugefiigt und/oder gedndert

Standardkonfigurationswerte hinzugefiigt

7-Segment-Anzeige Umdrehfunktion hinzugefiigt

Laser-Aus-Modus hinzugefiigt

Scanskipfunktion hinzugefiigt

Minimale Objektbreite von 150 mm hinzugefiigt

Encodertoleranz gedndert

Funktion zum Invertieren und Drehen von Bereichs- und Messdaten
hinzugefiigt

Kompatibilitdt mit Windows 10

Sonstige kleinere Korrekturen

3 Dezember

2017

Minimale Objektbreite von 40 mm hinzugefiigt

Warnfunktion fiir optische Fensterverschmutzung hinzugefiigt

Reaktionszeit der Referenziiberwachungsfunktion hinzugefiigt

Funktion des Importierens und Exportierens von Bereichsinformationen
hinzugefiigt

Verfahren zum Erzeugen einer polygonalen Form fiir den hinzugefiigten
Bereich

Die Methode zur Generierung des Bereichs mit Hilfe der Einlernfunktion
wird gedndert.

Methode zur Festlegung der Region flir die Einlernfunktion wurde
hinzugefiigt.

Sonstige kleinere Korrekturen

4 Januar 2019

Kodierungsmuster hinzugefiigt (8 Muster)
Ereignisaufzeichnungsfunktion hinzugefiigt
Anzeige der Fehlerlogzeit

Sonstige kleinere Korrekturen

5 Mai 2020

Tabelle hinzugefiigt, um die kompatiblen Funktionen fiir die jeweilige Version
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Zu zeigen.

® Hilfsausgangsfunktion hinzugefiigt
Bei der Verwendung der Encodereingangsfunktion hinzugefiigter Bereich (bis
zu 128)

®  Funktion zur Uberpriifung einzelner Encoder hinzugefiigt

Sonstige kleinere Korrekturen
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16. Kontakt zu Handelsvertretern

® Asien und sonstige
Hokuyo Automatic Co., Ltd.
Higobashi Union building, 1-9-6 Edobori, Nishi-ku, Osaka, 550-0002 Japan
Tel: +81-6-6441-2212
Fax: +81-6-6441-2203

E-mail: overseas-sales@hokuyo-aut.co.jp

URL.: http://www.hokuyo-aut.jp

® FEuropa
Hokuyo Automatic Co., Ltd.
Zweigstelle Amsterdam
Prof. J. H. Bavincklaan 2, 1183 AT Amstelveen, Niederlande
Tel: +31 20240 01 10
E-mail: amsterdam.branch@hokuyo-aut.co.jp

URL.: http://www.hokuyo-aut.jp

e Nordamerika
Hokuyo Automatic USA Corporation
2019 Van Buren Ave, Suite A, Indian Trail, NC 28079, U.S.A.
Tel : +1-704-882-3844 Fax : +1-704-628-0582

E-mail : sales@hokuyo-usa.com

URL : http://www.hokuyo.com

% Der Stand der in diesem Dokument beschriebenen Inhalte basiert auf den Informationen vom Mai

2020. Die AuBBenabmessungen, Spezifikationen usw. konnen ohne Vorankiindigung geéndert werden.

Higobashi Union Building, 1-9-6 Edobori, Nishi-ku, Osaka,
550-0002 Japan
HOKUYO AUTOMATIC CO.LTD. (g 51664412212  FAX +81-6-6441-2203
URL: http://www.hokuyo-aut jp
Email: overseas-sales@hokuyo-aut.co.jp
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