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1 Zu diesem Dokument

1.1 Funktion

Das vorliegende Dokument liefert die erforderlichen Informationen fiir die Montage, die Inbetriebnahme, den sicheren
Betrieb sowie die Demontage des Sicherheitsschaltgeradtes. Die dem Gerat beiliegende Betriebsanleitung ist stets in
einem leserlichen Zustand und zugénglich aufzubewahren
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1.2 Zielgruppe der Betriebsanleitung: autorisiertes Fachpersonal

Samtliche in der Betriebsanleitung beschriebenen Handhabungen diirfen nur durch ausgebildetes und vom Anlagenbetreiber
autorisiertes Fachpersonal durchgefiihrt werden

Installieren und nehmen Sie das Gerat nur dann in Betrieb, wenn Sie die Betriebsanleitung gelesen und verstanden
haben und Sie mit den geltenden Vorschriften iiber Arbeitssicherheit und Unfallverhiitung vertraut sind.

Auswahl und Einbau der Geradte sowie ihre steuerungstechnische Einbindung sind an eine qualifizierte Kenntnis der
einschlagigen Gesetze und normativen Anforderungen durch den Maschinenhersteller gekniipft.

1.3 Verwendete Symbol ik

Information, Tipp, Hinweis: Dieses Symbol kennzeichnet hilfreiche Zusatzinformationen.

Vorsicht: Bei Nichtbeachten dieses Warnhinweises konnen Storungen oder Fehlfunktionen die Folge sein.
Warnung: Bei Nichtbeachten dieses Warnhinweises kann ein Personenschaden und/oder ein Schaden an der Maschine die Folge

sein.

1.4 Bestimmungsgem[[lér Gebrauch

Das Schmersal-Lieferprogramm ist nicht fiir den privaten Verbraucher bestimmt

Die hier beschriebenen Produkte wurden entwickelt, um als Teil einer Gesamtanlage oder Maschine sicherheitsgerichtete
Funktionen zu libernehmen. Es liegt im Verantwortungsbereich des Herstellers einer Anlage oder Maschine, die korrekte
Gesamtfunktion sicherzustellen

Das Sicherheitsschaltgerat darf ausschlieBlich entsprechend der folgenden Ausfiihrungen oder fiir durch den Hersteller

zugelassene Anwendungen eingesetzt werden. Detaillierte Angaben zum Einsatzbereich finden Sie im Kapitel
»Produktbeschreibung”.

1.5 Allgemeine Sicherheitshinweise

Die Sicherheitshinweise der Betriebsanleitung sowie landesspezifische Installations—, Sicherheits— und
Unfallverhiitungsvorschriften sind zu beachten

| Weitere technische Informationen entnehmen Sie bitte den Schmersal Katalogen bzw. dem Online-Katalog im Internet unter

A
_,\_ products. schmersal. com.
=

Alle Angaben ohne Gewahr. Anderungen, die dem technischen Fortschritt dienen, vorbehalten

Restrisiken sind bei Beachtung der Hinweise zur Sicherheit sowie der Anweisungen beziiglich Montage, Inbetriebnahme,
Betrieb und Wartung nicht bekannt.

1.6 Warnung vor Fehlgebrauch

Bei nicht sachgerechter oder nicht bestimmungsgemdBer Verwendung oder Manipulationen konnen durch den Einsatz des
Schaltgerates Gefahren flir Personen oder Schiaden an Maschinen— bzw. Anlagenteilen nicht ausgeschlossen werden.

1.7 Haftungsausschluss
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Fiir Schaden und Betriebsstorungen, die durch Montagefehler oder Nichtbeachtung der Betriebsanleitung entstehen, wird

keine Haftung tbernommen. Fiir Schaden, die aus der Verwendung von nicht durch den Hersteller freigegebenen Ersatz-—

oder Zubehorteilen resultieren, ist jede weitere Haftung des Herstellers ausgeschlossen

Jegliche eigenmachtige Reparaturen, Umbauten und Veranderungen sind aus Sicherheitsgriinden nicht gestattet und
schlieBen eine Haftung des Herstellers fiir daraus resultierende Schaden aus

2 Produktbeschreibung

2.1 Typenschliissel

Produkt-Typbezeichnung:
AZM400Z-(1) - (2) - (3) - (4) - (5)

@
ST

ST2

2

ohne

(3)

1P2P

2P2P

4)

ohne

BOW

()

ohne

Bet[Higer

1 Einbaustecker M12, 8-polig

2 Einbaustecker M12, 8-polig / 5—polig

Standard Codierung
Individuelle Codierung

Individuelle Codierung, mehrfach anlernbar

1 Diagnoseausgang und 2 Sicherheitsausgange, p-schaltend (nur fiir
ST)

2 Diagnoseausginge und 2 Sicherheitsausgange, p-schaltend (nur fiir
ST2)

Hilfsentriegelung
Fluchtentriegelung

Mit Befestigungsbohrungen fiir Bowdenzug-Montage

ohne elektronische Hilfsentriegelung (nur fir ST)

mit elektronischer Hilfsentriegelung (nur fir ST2)

AZMA400-B1

BOW-.M-.M eingesetzt werden. Ein Einsatz ohne montierte Bowdenzugentriegelung ist nicht zuldssig. Die zusdtzlichen Hinweise

ff Die Ausfithrungen AZM400Z-...-BOW diirfen nur in Verbindung mit der als Zubehor erhaltlichen Bowdenzugentriegelung ACC-AZM400-

der Betriebsanleitung fiir die Bowdenzugentriegelung sind zu beachten.
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2. 2 Sonderausfuhrungen

Fiir Sonderausfithrungen, die nicht im Typenschliissel aufgefiihrt sind, gelten die vor— und nachgenannten Angaben
sinngemall, soweit diese mit der serienmaBigen Ausfiihrung iibereinstimmen

2.3 Bestimmung und Gebrauch

Das bertihrungslos wirkende, elektronische Sicherheitsschaltgerat ist fiir den Einsatz in Sicherheitsstromkreisen
ausgelegt und dient zur Stellungsiiberwachung und Sperrung beweglicher Schutzeinrichtungen

N Die Sicherheitsschaltgerdate sind gemaB EN ISO 14119 als Bauart 4-Verriegelungseinrichtungen klassifiziert. Ausfithrungen mit
jﬁ;?: individueller Codierung sind als hoch codiert eingestuft.

Die erste der beiden Sicherheitsfunktionen besteht im sicheren Abschalten der beiden Sicherheitsausgange beim
Entsperren oder Offnen der Schutzeinrichtung und dem sicheren Abgeschaltetbleiben bei gedffneter oder entsperrter
Schutzeinrichtung (Verriegelungsfunktion). Die zweite Sicherheitsfunktion (Zuhaltefunktion) besteht im sicheren
Zuhalten einer einmal gesperrten Schutzeinrichtung. Die Sperrung der Schutzeinrichtung darf nur im fehlerfreien
Zustand, mit giiltigem Signal zum Entsperren, abgeschaltet werden.

Bei geschlossener Schutzeinrichtung und einem anschlieBend angelegten gliltigen zweikanaligen Ansteuersignal durch den
Anwender bzw. durch die Steuerung kann der Sperrbolzen des AZM400 ausgefahren werden. Sobald der Sperrbolzen eine
ausreichende Eintauchtiefe im Arretierungsloch des Betdtigers erreicht hat, gilt die Schutzeinrichtung als sicher
zugehalten

Bei der Sicherheitszuhaltung AZM400 handelt es sich um ein bistabiles System, das bedeutet, die Zuhaltung behalt im
Falle eines Stromausfalles den zuletzt vorhandenen Zustand bei.

Abhéngigkeit vom erforderlichen Sicherheitsniveau vorzunehmen. Sind an derselben Sicherheitsfunktion mehrere Sicherheits—

ff Die Bewertung und Auslegung der Sicherheitskette ist vom Anwender entsprechend der relevanten Normen und Vorschriften und in
Sensoren beteiligt, miissen die PFH-Werte der Einzelkomponenten addiert werden.

Das Gesamtkonzept der Steuerung, in welche die Sicherheitskomponente eingebunden wird, ist nach den relevanten Normen zu
! i : validieren.

2.4 Technische Daten
VFA] - FRfE

ER OV
cULus
FCC
IC
ANATEL

BRI

FrifE EN ISO 13849-1
EN ISO 14119
EN IEC 60947-5-3
EN IEC 61508

i AE Y, 2 UORH

GASEgl, MCAREN 1SO 14119 [
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1 IR 2R 73]

RFID
Frequency band RFID 125 kHz
Transmitter output RFID, maximum -6 dB/m
HhFp R BREGER
100 ms
BB F I VA I e R [R) 22 A i, R A
EH 764 g
BAYE - FatFt
B4 e B Bt s g% &
FB iRt =
R A =
sk albill b=
TR 2
BARGRM, RE B
ZiESHE 1
24 il AR 2
TV
i EN IS0 13849-1

EN IEC 61508

REWE - B

PEREAKF, i e

et il 4

PFIH{EL 1.00 x 1000 /h
PFD{E 9.00 x 1000
AR R (SIL), EATUTRNA 3

1251t 17) 20 4

ZEWE - BIPHiE

PEREAKF, B e

et il 4

PFIHEL 1.80 x 1000 /h
PFD{H 1.60 x 1000
AR R (SIL), ST TIRNA 3

T 55 If 1] 20 4

[k E%
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IR 2

Mk, b

bE @Il i)

Allowed distance interlock to actuator, minimum
Allowed distance interlock to actuator, maximum

Angular misalignment between solenoid interlock and actuator,
maximum

B Al fe /N

&1, fF4 BN IS0 14119

RN N

WA IR Jy, Bk (FEEBUERITD
R RR R 7D

[i] 5 R 22 Y

Note (Type of the fixing screws)
RET BRI J1 5

Note

HWMEE - EEEA

WS - R+

R IRES I
RS TE

RIS ER L

MR

DIEAE 271

Ambient temperature
Storage and transport temperature
e KA E

- GHRED

iRk, HKIEEN 60068-2-6:

Funpd

Bidr 4%

VPR, BK{E

IME&M - H5E

BE AL R IE
WUE phtg 52 LT

MR SE

1,000, 000 #E{E

HAMF JIHIFtransr= 100 N: 100. 000 YH1E
1 mm

7 mm

9 °

30 mm

10,000 N

13,000 N

300 N

NEATERH A, S8 L TZ R
2x M6

Property class min. 10.9

8 Nm

The maximum tightening torque of the cover screw (cover triangle) is
0. 55 Nm

HEREARM12, 8%, AZwAD

46. 7 mm
77.8 mm

156. 7 mm

1P66
1P67

20 ... +55 ° C
-40 ... 485 ° C
93 %

Tov ik
EEIK

10 ... 150 Hz, FRI& 0.35 mm
30 g / 11 ms
ITI

2,000 m

32 VDC

0.8 kV
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i R
VS YEEL, KIEVDE 0100

BSSH

Operating voltage

No—load supply current IO’ typical

Operating current while bolt movement, peak

Rated operating voltage

TRYREN 60947—5- 1471 KL H UL
External wire and device fuse rating
HE LI H], Bk

LSS TE SR T IN
TE/RAEH CEAL R/
BTG GRERR o) GESHER)
Utilisation category DC-12

BRI 2255, &K

BSESH - EHEMARIPHE R

f85E, A
P BT S5 B B

32 ZVET CB241, s

98 ZVET CB241, f55U%

Current consumption at 24V, minimum
Current consumption at 24V, maximum
RV ZE RIS (D, R
Test pulse interval, maximum
Test pulse duration, maximum

Permissible residual drive current

BSEY - REHFHH

RE, "AHH

fg A

MR Uy, BOR(E
FL IR

HUE, RIFAZEG DC-12
R, R DC-12
R, B DC-13
R, B DC-13

Test pulse interval, typical

ITI

24 VDC =15 % / +10 %
100 mA

600 mA / 100 ms
24 VDC

100 A

2 A gG

1,500 ms

0.3 Hz

3

20 s

24 VDC / 0.05 A

2 A

El und E2 (p-schaltend), E3 (n—schaltend)

03V =+ 5V (Low)
15 V +-- 30 V (High)

(o)

Cl1
C2
C3

5 mA
10 mA
10 s
40 ms
5 ms

1.5 mA

Y1HIY2
iRy, P
2V

0.5 mA

24 VDC

0.25 A

24 VDC

0.25 A

1000 ms
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Test pulse duration, maximum 0.5 ms

432K ZVEL CB241, {553 2
432 ZVET CB241, Halicse C1
c2

BSSH - S

fasE, 12 H ouT

A R Ry, PR

HUERE Uy BOKMHE 2V

HUE, R De-12 24 VDC

R, B DC-12 0.05 A

FE, B DC-13 24 VDC

R, B DC-13 0.05 A

R W AN 2 AR ST H
#HE: (LEDFFRRAE TR TARRSS: LEDGE

Hix / DIReiPE: LEDA
fEe R UB: LED &

51T EC

PIN 1 Al L HIE UB
PIN 2 El 1

PIN 3 A2 GND

PIN 4 Y1 et 1
PIN 5 OUT 2t
PIN 6 E3 3

PIN 7 Y2 A 2
PIN 8 E2 2
UL-Hinweis

Nur fir die Verwendung in Anwendungen bestimmt, die die Anforderungen der US—Norm NFPA 79 erfiillen. Verwenden Sie nur
Stromversorgungen mit begrenzter Spannung/Stromstdrke. Adapter fir die Feldverdrahtung sind beim Hersteller
erhaltlich. Informationen des Herstellers beachten. Dieses Gerat darf nur mit einem gelisteten (CYJV)
Kabel/Steckverbinder mit mindestens 24 V Gleichstrom und 0,6 A betrieben werden

FCC/1C — Hinweis

Dieses Gerat ist konform zu Teil 15 der FCC-Bestimmungen und enthalt lizenzbefreite Sender/Empfanger, die konform
sind zu den lizenzbefreiten RSS-Standard(s) der ISED (Innovation, Science and Economic Development) Canada

Der Betrieb unterliegt den folgenden zwei Bedingungen:

(1) Dieses Gerat darf keine schadlichen Storsignale verursachen, und

(2) Dieses Gerat muss Storsignale tolerieren konnen. Hierzu gehoren auch Storsignale, die zu einer nicht gewiinschten
Funktionsweise des Gerats fiihren konnen

Dieses Gerat halt beim Betrieb in einem Mindestabstand von 100 mm die Grenzwerte fiir die Nervenstimulation (ISED SPR-
002) ein. Anderungen oder Anpassungen, die von der K.A. Schmersal GmbH & Co. KG nicht ausdriicklich genehmigt wurden,
konnen dazu fithren, dass die Berechtigung des Benutzers zum Betrieb des Gerats erlischt
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Der in diesem Gerat enthaltene lizenzfreie Sender/Empfanger erfiillt die fiir lizenzfreie Funkgerate geltenden
Anforderungen der ,Radio Standards Specification” der Behdorde Innovation, Science and Economic Development Canada
(ISED). Der Betrieb ist unter den beiden folgenden Voraussetzungen zulassig:

(1) Das Gerat darf keine Storungen erzeugen

(2) Das Gerat muss empfangenen Funkstorungen standhalten, auch wenn diese seine Funktionsweise beeintrachtigen
konnten.

Dieses Gerat erfiillt die Anforderungen an die Expositionsgrenzwerte fir die Nervenstimulation (ISED CNR-102) bei
Vorgangen mit einem Mindestabstand von 100 mm.

Bei Anderungen oder Umbauten, die von K.A. Schmersal GmbH & Co. KG nicht ausdriicklich genehmigt wurden, konnte die
Berechtigung des Verwenders zur Verwendung des Gerdts unwirksam werden

Este equipamento nao tem direito aprotecao contra interferéncia
prejudicial e nao pode causar interferencia em sistemas devidamente

AHATEI_ autorizados.

20941-22-14519 Para maiores informacores consultar: www. gov.br/anatel

3 Montage

3.1 Allgemeine Montagehinweise

ff Bitte beachten Sie die Hinweise der Normen EN ISO 12100, EN ISO 14119 und EN ISO 14120.

Die Gebrauchslage ist beliebig

Die Ansammlung von feinkorniger Verschmutzung im Bolzenbereich ist zu vermeiden.
Daher ist in einem solchen Fall von einer senkrechten Montage abzusehen, bei der der Bolzen von unten nach oben ausfahrt.

>

Zur Befestigung der Sicherheitszuhaltung sind zwei Befestigungsbohrungen fiir M6—Schrauben vorhanden.

Die M6-Schrauben miissen mindestens der Festigkeitsklasse 10.9 entsprechen. Das Anzugsdrehmoment der M6-Schrauben betréagt 8
Nm.

Der Betatiger ist durch geeignete MaBnahmen (Verwendung von Einwegschrauben, Verkleben, Aufbohren von Schraubenkopfen,
Verstiften) an der Schutzeinrichtung unlosbar zu befestigen und gegen Verschieben zu sichern.

Der Einsatz bei Minustemperaturen ist nur bei trockener Kalte erlaubt. Dies ist kundenseitig bei der Montage des
Sicherheitsschalters zu berticksichtigen.

> B B

Der AZM400 ist funktionsféhig innerhalb folgender Toleranzgrenzen:

X-Achse + 4 mm
Y-Achse + 4 mm
7-Achse Abstand zwischen Betatiger und Sicherheitszuhaltung 1 ... 7 mm bei

max. Winkelversatz von 2°
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NP Die Anfahrkurven zeigen den typischen Erfassungsbereich des Betatigers in Abhangigkeit von der Anfahrrichtung.

o8

+26 |

—
=
i __.--'?___. -
éd N «'l:::j\...I
= /
= | }
P
i ot
1
= =, W == |

Die Anfahrtsrichtung ist nur aus X- und Y-Richtung zulassig.

Der Abstand von max. 7 mm zwischen Betatiger und Sicherheitszuhaltung muss eingehalten werden, damit die angegebene
Zuhaltekraft und die sichere Zuhaltefunktion gemdB SIL 3 erreicht wird. Die Konstruktion der Schutztiir muss so ausgelegt
sein, dass es nicht moglich ist, die Schutzeinrichtung mit dem Betdtiger in der Z-Achse soweit zu verschieben, dass der
Abstand zwischen Zuhaltung und Betatiger groBer als 7 mm wird

Die Sicherheitseinrichtung muss konstruktiv so ausgelegt sein, dass eine Quetschgefahr, die durch das Verfahren des Bolzens
ausgehen konnte, ausgeschlossen wird.

> B B -

Montage der Bet[Hfigereinheiten
Siehe Betriebsanleitung der entsprechenden Betdtigereinheit

Um eine systembedingte Beeinflussung und eine Reduzierung der Schaltabstande zu vermeiden, bitte folgende Hinweise
beachten:

e Metallteile und Magnetfelder in der Néhe des Betdtigers und der Sicherheitszuhaltung konnen den Schaltabstand
beeinflussen oder zu Funktionsstorungen fithren
e Metallspane fernhalten

Mindestabstand zwischen zwei Sicherheitszuhaltungen
bzw. zu anderen Systemen mit gleicher Frequenz (125 kHz): 30 mm
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3.2 Mechanische Hilfsentriegelung

Zur Aufstellung der Maschine kann die Sicherheitszuhaltung spannungslos entsperrt werden. Durch Drehen des Dreikants

der Hilfsentriegelung mit Hilfe des Dreikantschliissels in die Stellung wird die Sicherheitszuhaltung entsperrt.

=

30 mm

L

Erst nach Zuriickdrehen der Hilfsentriegelung in die Ausgangslage @ ist die normale Funktion wieder gegeben.

Der Dreikantschliissel TK-M5 (101100887) ist als Zubehor erhaltlich.

ff Hilfsentriegelung nicht iiber den Anschlag hinaus drehen.

Die Hilfsentriegelung ist nach erfolgter Inbetriebnahme mit beiliegendem Deckel zu verschrauben und anschlieBend mit

Konstruktiv kann nach dem Zuriickdrehen der Hilfsentriegelung eine weiterhin aktive Hilfsentriegelung iiber die LEDs angezeigt
werden (alle drei LEDs blinken). Diese werden nach einem erneuten Ansteuern tiber die Steuereinginge zuriickgesetzt.

dem dazugehorigen Siegel zu sichern. Das maximale Anzugsdrehmoment der Deckelschraube betragt 0,55 Nm.
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3.3 Elektrische Hilfsentriegelung—E (fir —-ST2)

Die elektrische Hilfsentriegelung kann durch eine zusatzliche Hilfsversorgung realisiert werden. Hierfiir steht der
Hilfsversorgungseingang Hl zur Verfiigung

Der AZM400 muss ausschlieBlich mit der Hilfsversorgung eingeschaltet werden, damit der Sperrbolzen unabhangig von den
Steuereingangen zurtickfahrt

Danach sind keine weiteren Aktionen moglich, die Sicherheits— und Diagnoseausgénge bleiben abgeschaltet

Systemzustand (nur wlBrend Initialisierungsphase giiltig) :

oV oV Sperrbolzen bleibt in Position
(Sicherheitsausgange abgeschaltet)

24V oV abhangig von Steuereingangen

oV 24V Sperrbolzen féhrt automatisch zuriick
(Entsperren)

24 V 24 V Sperrbolzen bleibt in Position (Fehler)

unterziehen. Das Signal der Hilfsversorgung tiber USV wird intern anders verarbeitet, sodass Querschliisse nicht erkannt

ff Die Verdrahtung und Ansteuerung der elektrischen Hilfsentriegelung ist einer sicherheitstechnischen Validierung zu
werden.

3.4 Fluchtentriegelung -T

Fluchtentriegelung fir den Einsatz innerhalb des Gefahrenbereiches.

Zur Fluchtentriegelung den roten Hebel in Pfeilrichtung bis zum Anschlag drehen. Der Bolzen bewegt sich durch
Federkraft in die entriegelte Position, sodass sich die Schutzeinrichtung in dieser Stellung offnen lasst und die

Sicherheitsausgange abschalten. In entriegelter Stellung ist die Schutzeinrichtung gegen ungewolltes Sperren
gesichert

if Nicht tiber den Anschlag hinaus drehen.
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Um eine korrekte Funktion der Fluchtentriegelung -T gewahrleisten zu konnen, darf sich die Schutztiir nicht in einem
mechanisch verspannten Zustand befinden.

3.5 Montage mit Montagesatz

Fiir 40 mm Aluminium-Profile kann der optionale Montagesatz MS—-AZM400 verwendet werden. Dieser besteht aus zwei
Montageplatten inklusive vier Schrauben und vier Muttern.

U 0::‘:'@:‘::9
o = =)

©
=

1
|

3. 6 Abmessungen
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Alle MaBe in mm.

AZM400Z-ST

T4

118

AZM400Z-ST2

63

T4

778

20

12

145

63

20

SCRMERSRL

145

238

};‘Jﬁd

SCERMERSRIL

L6.1
448

AZM400 mit Fluchtentriegelung

14-28
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165

653

(%]

T8
63

145
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Al Hilfsentriegelung mit Deckel

A2 Fluchtentriegelung

B Sperrbolzen (ausgefahren)
Cl Einbaustecker M12, 8-polig
C2 Einbaustecker M12, 5-polig
D RFID-Sensor

3.7 Bet[tiger und Zubehld

Bet[H#iger AZM400-B1 (nicht im Lieferumfang enthalten)

= 63 -

e

448

30

®
©
1

T4

63

178

Montageplatte, Bestandteil des Montagesatzes MS—AZM400
(als Zubeh[d erh[Itlich)
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@66
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Sperrzange SZ400
(als Zubeh[d erh[Itlich)

Detailinfo und Montagehinweise siehe Betriebsanleitung SZ400
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Bowdenzugentr iegelung ACC—AZM400-BOW-. M-. M
(als Zubeh[d erh[Itlich)

Die zusatzlichen Hinweise der Betriebsanleitung fiir die Bowdenzugentriegelung sind zu beachten.

4 Elektrischer Anschluss

4.1 Allgemeine Hinweise zum elektrischen Anschluss
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ff Der elektrische Anschluss darf nur im spannungslosen Zustand und von autorisiertem Fachpersonal durchgefiihrt werden.

Die Spannungseingange Al (und Hl bei AZM400Z-ST2..) sowie die Steuereingidnge El, E2 und E3 miissen vor permanenter
Uberspannung geschiitzt werden. Es miissen PELV-Versorgungsnetzgerite gemiB EN 60204-1 eingesetzt werden

Die Sicherheitsausgénge konnen direkt zur Verschaltung im sicherheitsrelevanten Teil der Anwendersteuerung genutzt
werden.

Die erforderliche elektrische Leitungsabsicherung muss in der Installation vorgesehen werden.

4.2 Ansteuerungsmlglichkeiten im normalen Betriebsmodus

Aufgrund der drei Steuereingange El, E2 und E3 zur Steuerung der Zuhaltefunktion ist es moglich, verschiedene
Ansteuerungsoptionen zu nutzen, um den AZM400 an unterschiedlichen Sicherheitssteuerungen betreiben zu konnen. Die
Funktion der Steuereingénge ist fiir beide Varianten ST und ST2 gleich. Das betriebsmaBige Setzen der Steuereingénge
gemall folgender Tabelle fithrt zum Entsperren der Zuhaltung.

El E2 E3 El = E2 E3
Sperren offen offen GND offen offen
Entsperren 24V 24V GND 24V GND

Verwendung von Sicherheitsausg[dgen des Typs P/P:
Sicherheits—Steuerung

24V

P E1 2] AcE

E2 (8)]

kel

i Inp 2 h'% Inp 1

N E3 (6)

GND

Verwendung von Sicherheitssteuerungen des Typs P/N:
Sicherheits-Steuerung
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e AZM400

P1 E1 (2)

24V
P2 EZ2 (8)

Inp 2 Inp 1

1
=
Ao

N E3 (6))
GND L ¥

Die verwendeten Ausginge der Steuerung miissen dem an der Schutzeinrichtung benotigten Performance Level (PL) entsprechen.
Zur Erreichung von PL e muss die Steuerung iiber getestete Ausgdnge verfiigen, da der AZM400 diese nicht selbst testet.

Diese konnten z.B. sein:

— Geschiitzt verlegte Leitungen

— Mindesttestintervall alle 24 Stunden
~ usw.

ff Unabhéngig von der verwendeten Variante sind die Hinweise der Betriebsanleitung der verwendeten Steuerung zu beachten.

Blockfahrt

Wenn der Sperrbolzen im ersten Versuch nicht den Zustand ,,gesperrt “ erreicht, unternimmt der AZM400 einen weiteren
selbststandigen Versuch. Scheitert der zweite Versuch ebenfalls, meldet der AZM400 eine Storung (vgl. Tabelle 2)
Nach einer Storung ist ein Zustandswechsel der Steuereingange flir ein erneutes Ausfahren des Sperrbolzens notwendig

Bei langsamen SchlieBen der Schutzeinrichtung kann es zu einer Blockfahrt kommen, wenn sich die Betatigeroffnung noch
nicht vor dem ausfahrenden Bolzen befindet (siehe Kapitel “Betatigungsrichtungen und Schaltabstande”).

Entsperren nach Power-0On

Befindet sich der AZM400 nach Einschalten bereits in Sperrposition, muss das Gerat in jedem Fall zunachst entsperrt
und neu gesperrt werden, um die Kausalitat der Ansteuersignale und die korrekte Eintauchtiefe des Sperrbolzens zu
tiberpriifen. Nach einem Power-On in Sperrposition blinkt die gelbe LED.

4.3 Anforderungen an eine nachgeschaltete Auswertung
Zweikanaliger Sicherheitseingang, geeignet fiir 2 p—schaltende Halbleiter—-Ausgange (0SSD)

Die Sicherheitszuhaltungen testen ihre Sicherheitsausgange durch zyklische Abschaltung. Eine Querschlusskennung in
der Auswertung ist daher nicht notwendig. Die Testimpulszeiten von < 0,4 ms miissen von der Auswertung toleriert
werden. Die Testimpulszeit der Sicherheitszuhaltungen verlangert sich zusatzlich in Abhangigkeit von der
Leitungslange und der Kapazitadt der eingesetzten Leitung

N Konfiguration Sicherheitssteuerung
_,\_ Beim Anschluss der Sicherheitszuhaltung an elektronische Sicherheitsauswertungen empfehlen wir eine Diskrepanzzeit von 100
2 ms einzustellen. Die Sicherheitseingange der Auswertung miissen einen Testimpuls von < 1 ms ausblenden konnen.

NI Information zur Auswahl geeigneter Sicherheitsauswertungen entnehmen Sie bitte den Schmersal-Katalogen bzw. dem Online—
_,\_ Katalog im Internet unter products. schmersal. com.
=

4.4 Anschlussbelegung und Zubeh[d Steckverbinder
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Anschlussbelegung der Variante AZM400Z-ST-...

Funktion Pinbelegung des Farbcodes der Schmersal- Mgl icher Farbcode
Sicherheitsschaltger[1 Einbausteckers M12. 8- Steckverbinder weiterer handelsiiblicher
polig gem [[IDIN 47100 Steckverbinder
gem[ [ JEN 60947-5-2

O

Al Up 1 WH BN
El Steuereingang 1 2 BN WH
A2 GND 3 GN BU
Y1 Sicherheitsausgang 1 4 YE BK
ouT Diagnoseausgang 5 GY GY
E3 Steuereingang 3 6 PK PK
Y2 Sicherheitsausgang 2 7 BU VT
E2 Steuereingang 2 8 RD OR

Anschlussbelegung der Variante AZM400Z-ST2-...

Funktion Pinbelegung des Farbcodes der Schmersal- Mgl icher Farbcode
Sicherheitsschaltger[# Einbausteckers M12, 8- Steckverbinder weiterer handelsiblicher
polig gem[[[IDIN 47100 Steckverbinder
gem[ [[]EN 60947-5-2
O

0UT2 Diagnoseausgang 2 1 WH BN
El Steuereingang 1 2 BN WH
- (Nicht angeschlossen) 3 GN BU
Y1 Sicherheitsausgang 1 4 YE BK
OUT1 Diagnoseausgang 1 5 GY GY
E3 Steuereingang 3 6 PK PK
Y2 Sicherheitsausgang 2 7 BU VT
E2 Steuereingang 2 8 RD OR
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Funktion
Sicherheitsschaltger[®

O

Pinbelegung des
Einbausteckers M12, 5-

polig

Farbcodes der Schmersal-
Steckverbinder
gem[ [ IDIN 47100

Mgl icher Farbcode

weiterer handelsublicher
Steckverbinder
gem[ [ ]EN 60947-5-2

Al Uy 1 BN WH
H2 GNDh 2 WH BN
e
A2 GND 3 BU GN
H1 Uy 4 BK YE
e
FE Funktionserde 3 5 GY GY

Zubeh[d Anschlussleitungen

Anschlussleitungen mit Buchse (female) M12, 8-polig - 8 x 0,25 mm[,] IP67 / IP69

Leitungslange Bestellnummer
2,5 m 103011415
50m 103007358
10,0 m 103007359
15,0 m 103011414

Anschlussleitungen mit Buchse (female) M12, 5-polig - 5 x 0,34 mm[] []

Leitungsléange Bestellnummer
50m 103010816
10,0 m 103010818

Weitere Ausfithrungen in anderen Langen und mit gewinkeltem Leitungsabgang auf Anfrage erhaltlich.

4.5 Anschlussbeispiele

Die abgebildeten Applikationsbeispiele sind Vorschldage, die den Anwender nicht davon entbinden, die Schaltung
sorgfaltig im Hinblick auf ihre jeweilige Eignung im individuellen Einzelfall zu iiberpriifen.

Anschlussbeispiel 1: AZM400Z-ST

22-28




Safety PLC AZM400 Safety PLC
PIP type PIN type
F-DQ({P) 0.0 F-DQ(P)01 :I F-DQ(P) 0.0 F-DQ(N)0.1
526 1 7 8
y \ S
m Sale[dYssal e |
E2 © E1
ouT E1 ouT E3
Y1 Y1
Y2
E3 Y2
2A 2A
24 VDC 24 VDC
GND GND
Einbaustecker M12, 8-polig
Al UB
A2 GND
El Steuereingang 1
E2 Steuereingang 1
E3 Steuereingang 2
Y1 Sicherheitsausgang 1
Y2 Sicherheitsausgang 2
ouT Diagnoseausgang
Anschlussbeispiel 2: AZM400Z-ST2
Safety PLC Safety PLC
PIP type PIN type
F-DQ(P} 0.0 F-DQIP) 0.1 F-DQ(P) 0.0 F-DQ(N) 0.1
5 2 7 4
—| || O | —| —| ey ev| = w
E2 lémmléz>—>—m erg!:l::l:u_ E2
ouT1 E1 E1
ouT2 E3
¥2 2l IRE QUT1 2A
Y1 ] ouT2 [] FE
v ey
s 3 Y1 = £\
E3 ] |
; 24VDC LT 24VDC
24VDC 24VDC
GND GND
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Einbaustecker M12, 8-polig Einbaustecker M12, 5-polig

El Steuereingang 1 Al UB

E2 Steuereingang 2 A2 GND

E3 Steuereingang 3 H1 Uhe

Y1 Sicherheitsausgang 1 H2 GNDhe

Y2 Sicherheitsausgang 2 FE Funktionserde
OUT1 Diagnoseausgang 1

0UT2 Diagnoseausgang 2

5 Anlernen der Bet[Higer / Bet[Higererkennung
Standardcodierte Sicherheitszuhaltungen sind im Auslieferungszustand betriebsbereit.
Individuell codierte Sicherheitszuhaltungen und Betatiger werden nach folgendem Ablauf aneinander angelernt:

1. Sicherheitszuhaltung ausschalten und erneut mit Spannung versorgen

2. Betatiger in den Erfassungsbereich bringen. Lernvorgang wird an der Sicherheitszuhaltung signalisiert, griine
LED ausgeschaltet, rote LED leuchtet, gelbe LED blinkt (1 Hz).

3. Nach 10 Sekunden fordern kiirzer taktende gelbe Blinkimpulse (3 Hz) das Abschalten der Betriebsspannung der
Sicherheitszuhaltung. (Erfolgt innerhalb von 5 Minuten keine Abschaltung, bricht die Sicherheitszuhaltung den
Lernvorgang ab und meldet durch 5-maliges rotes Blinken einen falschen Betatiger.)

4. Nach dem nachsten Einschalten der Betriebsspannung muss der Betatiger erneut erfasst werden, um den
angelernten Betatigercode zu aktivieren. Der aktivierte Code wird damit endgiiltig gespeichert

Bei Bestelloption —I1 ist die so getroffene Zuordnung von Sicherheitsschaltgerat und Betatiger irreversibel.

Bei Bestelloption —12 kann der Vorgang zum Anlernen eines neuen Betatigers unbegrenzt haufig wiederholt werden. Beim
Anlernen eines neuen Betatigers wird der bisherige Code ungiiltig. Im Anschluss daran gewahrleistet eine zehnmintitige
Freigabesperre einen erhohten Manipulationsschutz. Die griine LED blinkt bis die Zeit der Freigabesperre abgelaufen
ist und der neue Betatiger erfasst wurde. Bei Spannungsunterbrechung wahrend des Zeitablaufs startet die 10 Minuten
Manipulationsschutzzeit anschlieBend wieder neu.

Treffen Sie organisatorische MaBnahmen gegen mogliche Manipulation mit weiteren Betatigerelementen, wenn eine Variante mit
Standardcodierung verwendet wird.

6 Wirkprinzip und Diagnosefunktionen

6.1 Arbeitsweise der Sicherheitsausgl[nge

Bei der Sicherheitszuhaltung AZM400 werden durch das Entsperrsignal unmittelbar die Sicherheitsausgénge abgeschaltet
Die entsperrte Schutzeinrichtung kann, solange sich der Betatiger im Erfassungsbereich der Sicherheitszuhaltung
befindet, wieder gesperrt werden. Die Sicherheitsausgange werden dann erneut eingeschaltet.

Bei bereits eingeschalteten Sicherheitsausgangen fiihren Fehler, die die sichere Funktion der Sicherheitszuhaltung
nicht augenblicklich gefahrden (z.B. zu hohe Umgebungstemperatur, Sicherheitsausgang an Fremdpotential, Querschluss)
zu einer Warnmeldung, dem Abschalten des Diagnoseausgangs OUT der ST-Variante bzw. OUT2 der ST2-Variante und der
verzogerten Abschaltung der Sicherheitsausgénge. Die Sicherheitsausginge schalten ab, wenn die Fehlerwarnung 30
Minuten ansteht. Die Signalkombination Diagnoseausgang OUT der ST-Variante bzw. OUT2 der ST2-Variante abgeschaltet
und Sicherheitsausgange noch eingeschaltet kann eingesetzt werden, um die Maschine in eine geordnete Halteposition zu
fahren. Nach der Behebung des Fehlers wird die Fehlermeldung durch das Offnen und SchlieBen der dazugehdrigen
Schutztiir bzw. durch Ab— und wieder Einschalten der Betriebsspannung quittiert.
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6.2 Diagnose—-LEDs

Die Sicherheitszuhaltung signalisiert den Betriebszustand, aber auch Storungen, iiber drei verschiedenfarbige LEDs.

grin (Power) Versorgungsspannung vorhanden

gelb (Status) Betriebszustand

rot (Fault) Fehler (s. Tabelle 2: Fehlermeldungen / Blinkcodes rote Diagnose—
LED)

L% |
|

@)

6.3 Diagnoseausg|dge

Der kurzschlussfeste Diagnoseausgang OUT bzw. OUT1 und OUT2 der ST2-Variante kann fiir zentrale Anzeigen oder
Steuerungsaufgaben, z.B. in einer SPS herangezogen werden. Er gibt den Schaltzustand entsprechend der Tabelle 1
wieder.

Die Diagnoseausg[nge OUT bzw. OUT1 und OUT2 sind keine sicherheitsrelevanten Ausglnge.

Fehler

Fehler, die die sichere Funktion der Sicherheitszuhaltung nicht mehr gewahrleisten (interne Fehler), fiihren zur
sofortigen Abschaltung der Sicherheitsausgange. Ein Fehler, der die sichere Funktion der Sicherheitszuhaltung nicht
augenblicklich gefahrdet (z.B. zu hohe Umgebungstemperatur, Sicherheitsausgang an Fremdpotential, Querschluss) fiihrt
zur verzogerten Abschaltung (siehe Tabelle 2). Nach der Behebung des Fehlers wird die Fehlermeldung durch das Offnen
der zugehorigen Schutztiir quittiert

Fehler an den Steuereingangen fiihren nicht zum Abschalten der Sicherheitsausgange.

Fehlerwarnung
Es ist ein Fehler aufgetreten, der nach Ablauf der 30 Minuten zu einem Abschalten der Sicherheitsausgange fiihrt (LED

»Fault “ blinkt, s. Tabelle 2). Die Sicherheitsausgange bleiben zunachst (max. 30 Minuten) eingeschaltet. Dies dient
zur gesteuerten Abschaltung des Prozesses. Eine Fehlerwarnung wird bei Wegfall der Ursache wieder zuriickgenommen.

6.4 Diagnoseinformationen
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Tabelle 1: Diagnoseinformationen der Sicherheitszuhaltung AZM400

Syst tand :
VR Steuersignale || LED

Zuhaltefunkti
on

Tir gedffnet Entsperren an
und entsperrt
(Bolzen ist
eingefahren)

aus

aus

Sicherheits—

ausg[nge

Y1, Y2

(URY

[Diagnose—
ausg[dge

ST-Variante ST2-Variante ST2-Variante
ouT 0UT1 0uT2

oV oV oV

Tur Entsperren an
geschlossen
und entsperrt
(Bolzen ist
eingefahren)

aus

blinkt

(URY

24V (VY oV

Tir Sperren an
geschlossen,
Sperrvorgang
aktiv

(Bolzen in
Vorwartsbeweg
ung)

aus

blinkt

oV

oV oV 24V

Tir Sperren an
geschlossen
und gesperrt
(Bolzen ist
ausgefahren)

aus

an

24V

Tir Entsperren an
geschlossen
Entsperrvorga
ng aktiv
(Bolzen in
Riickwartsbewe
gung)

aus

blinkt

oV

0V 24V 24V

Fehlerzust[nde:

Fehlerwarnung Ohne an
D Bedeutung

blinkt 2

an

24V

oV 24V oV

Fehler Ohne an
Bedeutung

blinkt 2

oV

oV 24V oV

Mechanische Ohne blinkt
Hilfs-, Bedeutung
Flucht— oder
Bowdenzugentr
iegelung
aktiv

blinkt

blinkt

oV

24V 0V 24V

Elektronische Ohne blinkt
Hilfsentriege Bedeutung
lung aktiv

blinkt

blinkt

oV

Anlernen der Bet[diger bei Ausfihrung 11/12:

Betatiger Entsperren aus
Anlernen
gestartet

an

blinkt

langsam

0V

0V oV (UN

Betatiger Entsperren aus
Anlernen kann
abgeschlossen
werden

an

blinkt
schnell

oV

oV oV 0V

Nur 12: Entsperren blinkt
Betatiger ist
angelernt
(Manipulation
sschutzzeit
lauft)

aus

aus

oV

24V 0V 24V
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D nach 30 min: Abschaltung wegen Fehler

2)

s. Blinkcode

1 Blinkpuls Fehler (-warnung) an Ausgang Y1 30 min Fehler im Ausgangstest oder
Spannung am Ausgang Y1, obwohl
der Ausgang abgeschaltet ist

2 Blinkpulse Fehler (~warnung) an Ausgang Y2 30 min Fehler im Ausgangstest oder
Spannung am Ausgang Y2, obwohl
der Ausgang abgeschaltet ist

3 Blinkpulse Fehler (~warnung) Querschluss 30 min Querschluss zwischen den
Ausgangsleitungen oder Fehler an
beiden Ausgingen

4 Blinkpulse Fehler (-warnung) Ubertemperatur 30 min Temperaturmessung ergibt eine zu
hohe Innentemperatur

5 Blinkpulse Fehler Betatiger 0 min Falscher oder defekter Betatiger

6 Blinkpulse Fehler Steuereingénge / - Ungtiltige Eingangszustéande der

elektronische Hilfsentriegelung Steuereingange und/oder der

elektronischen Hilfsentriegelung

7 Blinkpulse Fehler bei Betatigererkennung 0 min Abstand zwischen AZM400 und
Betatiger zu groB; magnetische
Fremdfelder verhindern Erkennung

8 Blinkpulse Fehler Blockfahrt 0 min Betatiger nicht korrekt zur
Sicherheitszuhal tung
ausgerichtet

9 Blinkpulse Fehler Uber-/Unterspannung 0 min Versorgungsspannung auferhalb
der Spezifikationen

Dauerrot Interner Fehler 0 min Gerat defekt

7 Inbetriebnahme und Wartung

7.1

Funktionsprtfung

Das Sicherheitsschaltgerat ist hinsichtlich seiner Sicherheitsfunktion zu testen. Hierbei ist vorab Folgendes zu

gewahrleisten:

PN O N

7.2

Max. seitlichen Versatz von Betatigereinheit und Sicherheitszuhaltung priifen

Max. Winkelversatz priifen

Sicherstellen, dass es nicht moglich ist, den Betadtiger in der Z-Achse iiber den ausgefahrenen Bolzen zu heben
Sicherheitszuhaltung und Betatiger auf festen Sitz priifen.

Unversehrtheit der Leitungsanschliisse priifen.

Schaltergehause auf Beschadigungen tiberpriifen

Entfernen von Schmutz.

Fiir die Varianten mit Fluchtentriegelung ist dariiber hinaus folgendes zu beachten:

Die Schutzeinrichtung muss innerhalb des Gefahrenbereiches zu offnen sein; es darf nicht moglich sein, die
Schutzeinrichtung von Innen zu sperren

Wartung

Bei ordnungsgemaBer Installation und bestimmungsgemaBer Verwendung arbeitet das Sicherheitschaltgerat wartungsfrei.

In regelmaBigen Abstanden empfehlen wir eine Sicht- und Funktionspriifung mit folgenden Schritten:
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Sicherheitszuhaltung und Betatiger auf festen Sitz priifen

Max. seitlichen Versatz von Betatigereinheit und Sicherheitszuhaltung priifen.

Max. Winkelversatz priifen

Sicherstellen, dass es nicht moglich ist, den Betatiger in der Z-Achse tiber den ausgefahrenen Bolzen zu heben
Unversehrtheit der Leitungsanschliisse priifen.

Schaltergehause auf Beschadigungen iiberpriifen.

Entfernen von Schmutz.

No O

zum Manipulationsschutz beziehungsweise gegen das Umgehen der Sicherheitseinrichtung, beispielsweise durch Einsatz eines

Ersatzbetatigers, zu treffen.

ff Beschadigte oder defekte Gerdte sind auszutauschen.

ff In allen betriebsmaBigen Lebensphasen des Sicherheitsschaltgerdtes sind konstruktiv und organisatorisch geeignete MaBnahmen

8 Demontage und Entsorgung

8.1 Demontage

Das Sicherheitsschaltgerat ist nur in spannungslosem Zustand zu demontieren

8.2 Entsorgung

Ef Das Sicherheitsschaltgerat ist entsprechend der nationalen Vorschriften und Gesetze fachgerecht zu entsorgen.
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